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i"ERFECCIONAr-'ilENTOb EN MAQUINAS DE COSER

ANTONIO ZECMNI, de n ac io n a lid ad  i t a l i a n a ,  re s id e n te  en 

Via M edaglie d/O ro, FERMO (A sc o li  F^cen o), I t a l i a .

E l  o b je to  de la  p re sen te  invención es una 

máquina p .r a  c o se r ,  en p a r t i c u l a r  para la  r e a l i z a c ió n  

d e l  borde de lo s  zapatos  d e l  t ip o  comúnmente denomina­

do "m ocasín".

Actualmente e l  borde de lo s  m ocasines se  rea
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l i z a  cosiendo a mano una pa la  con una v ir a  de forma que e l  bor ;

de de la  p a la  penetre  en e l  borde plegado de la  v i r a .  ¡
!

E l  cosid o  manual presen ta  e l  inconveniente j 

de no s e r  uniforme a lo  la rg o  de todo e l  borde d e l mocasín, ye ¡ 

que e l  operador debe e je rcer  continuamente una notab le  te n s ió :  : 

de l o s  dos bordes a u n ir  y d e l  h i l o ,  y es ev idente  que d e s p u é s ! 

de un c i e r t o  periodo de tiempo sus condiciones f í s i c a s  van merí 

mando y no l e  permiten e je r c e r  constantemente y uniformemente ¡ 

dicha p re s ió n  a lo  la rg o  de to lo  e l  borde. i

Se ha t ra ta d o  de e fe c tu a r  e l  cosid o  d.cl. bor;

de de l o s  m ocasines trab a jan d o  con máquinas de co se r  de t ip o  

conocido , pero no se  han conseguido r e s u l t a d o s  s a t i s f a c t o r i o s  

para p la n e a r  una producción i n d u s t r i a l .

Rn l a s  t r a d i c io n a le s  máquinas de co se r  e l  i 

punto se  forma por e l  entrecruzado d e l  h i lo  su p e r io r ,  l lev ad o  

por la  ag u ja  que se  mueve con movimiento, a l t e r n o  a t r a v é s  de 

la  p ieza  que se  c o se ,  y e l  h i lo  i n f e r i o r ,  contenido en la  cani 

l i a  que se  mueve con movimiento a lte rn ad o  o r o t a t o r io  a t r a v é s ]  

d é lo jo  formado por e l  h i lo  su p e r io r ;  en trecruzados lo s  dos h i- ¡  

l o s ,  un d i s p o s i t i v o  e s p e c i a l  provee a t e n s a r lo s ,  m ientras o tr o '  

d i s p o s i t i v o ,  llamado comúnmente "gancho" hace avanzar 1?. pieza ! 

que se  ésta  cosiendo un trecho ig u a l  a la  la rgu ra  de la  puntadaj

Con la  máquina t r a d i c io n a l  de c o se r  hace f a t  

ta  un tiempo c o n s id e ra b le  para e fe c tu a r  e l  c o s id o ,  s in  contar ¡ 

con que e s  d i f í c i l  d ispon er  sobre dicha máquina l a s  dos p ie z a s j  

a u n ir .  Otro inconveniente c o n s i s t e  en que d i f íc i lm e n te  se con 

s igu e  obtener un borde de anchura constan te  y e fe c tu a r  una curT-g. 

tura  uniforme de dicho borde. E l empleo de l a s  máquinas de co-l 

s e r  t r a d i c i o n a l e s  ha s id o  por eso abandonado y todav ía  boy o i  i 

borde de l o s  "m ocasines" se  hace a mano.
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Para obtener una producción a e sc a la  indur; 

t r i a l ,  se  han r e a l iz a d o  máquinas de c o se r  que t r a b a ja n  con log ! 

a g u ja s  p a r a l e l a s ,  p erp en d icu la re s  a l  plano de la  p a l a .  j

E s t a s  máquinas a dos c o s tu r a s  p a r a l e l a s  nrj 

r e a l i z a n ,  s in  embargo, e l  verdadero borde d e l  "m ocasín".

E l p r in c ip a l  f in  que propone la  p re sen te  ' 

invención e s  poder e fe c tu a r  e l  cosid o  d e l  borde d e l  "mocasín" < 

mecánicamente y en un tiempo considerablem ente menor a l  tiempo!

n ec e sa r io  para e fe c tu a r  la  misma operación  a mano o con má<*u las

t r a d ic io n a le s .

Otro o b je t iv o  es e l  de e fe c tu a r  una costu- ¡ 

ra uniforme y de forma que e l  borde tenga siempre e l  mismo i

g ro sor  y la  misma anchura en toda su lo n g itu d .  ^
!

Otro o b je t iv o  más es e l  de e fe c tu a r  una !
!

co stura  en la  que la  ten sió n  d e l  h i lo  sea uniforme a lo  la rg o

de todo e l  borde y con lo s  bordes de l a s  p ie z a s  a u n ir  u n i fo r ­

memente ten so s  in c lu so  en lo s  puntos de mayor c u rv a tu ra .
}

E s to s  y aun o tr o s  o b je t iv o s  se consiguen c-jn

una máquina, ob je to  de la  p re sen te  invención , para c o se r  e l  bor"1*
de de lo s  zapato s  d e l  t ip o  "m ocasín", máquina d e l  t ip o  de oque

l i a s  que comprenden un gancho s i tu a d o  ba jo  e l  plano de apoyo

de l a s  o r i l l a s  de l a s  p ie z a s  a un ir  en d ire c c ió n  de la  agu je  !
¡

y dotado de movimiento r o t o - t r a s l a t i c i o  en d ire c c ió n  co in c id en j 

te  con la  de s a l id a  de d ich as  o r i l ' a s ,  c a r a c te r iz a d a  por e l  

hecho de comprender un segundo gancho d isp u e s to  con su e je  en
t

d ire c c ió n  c a s i  perp en d icu la r  a l  a j e  de la  agu ja  y dotado do un j 

movimiento de t r a s l a c ió n  c i r c u l a r  a l te rn a d o  sobre  un plano ] 

p erpend icu lar  a la  d i r e c t r i z  de t r a b a jo  de la  a g u ja  en s in c r o ­

nismo con e l  movimiento d e l  primer gancho, siendo  dicho s o r in -  

do gancho adecuado para cooperar con e l  primero para e fe c tu a r  '
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e l  t r a s l a d o  de l a s  o r i l l a s  que han de formar e l  borde y ra ra  

p e n e tra r  en tre  d ich as  o r i l l a s  regulando a s i  la  anchura y e l  gro 

so r  d e l  borde a r e a l i z a r .

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a ,  la  máquina o b je to ! 

de la  p re sen te  invención prevé un d i s p o s i t iv o  para se p ara r  au t t  

máticamente e l  p ie  de la  máquina d e l  plano de apoyo de l a s  o r i j  

l i a s  que darán lu g a r  a l  borde durante la  f a s e  de t r a s la d o  de i 
d ich as  o r i l l a s ,  d i s p o s i t i v o  sometido a la  ac c ió n  d e l  á r b o l  i 

p o r ta -a g u ja  que ac tú a  en sincronism o con e l  movimiento a l t e r n a !  

do de la  ag u ja  misma.

E s t a s  c a r a c t e r í s t i c a s  se rán  ahora más amplia 

mente d e s c r i t a s  e i l u s t r a d a s  con r e fe re n c ia  a una forma p rác­

t i c a  de r e a l i z a c ió n ,  no e x c lu s iv a ,  dada a puro t i t u l o  de ejem­

plo  no l i m i t a t i v o ,  con la  ayuda de l a s  i l u s t r a c i o n e s  conten i­

das en l a s  t a b la s  de d iseño  a le g a d a s ,  en l a s  que!

La f ig u r a  1 i l u s t r a  una v i s t a  en p re sp e c t iv a }
!

desde a b a jo  con p a r t e s  en secc ión  de la  máquina de co se r  o b je té  

de la  invención , poniendo en p a r t i c u l - r  ev idencia  l o s  dos ' 

d i s p o s i t i v o s  de avance de l a s  p ie z a s  a c o s e r .  j

La f ig u r a  2 i l u s t r a  en una v i s t a  en p re sp e o - !  

t i v a ,  l a s  dos o r i l l a s  de l a s  p ie z a s  a un ir  in s e r t a d a s  entre  

d i s p o s i t i v o s  de avance de l a s  p ie z a s  mismas:

La f ig u r a  3 i l u s t r a  esquemáticamente e l  d i a ­

grama de l a s  f a s e s  o p e r a t iv a s  de lo s  dos d i s p o s i t i v o s  de avan ; 

ce de l a s  p ie z a s  a c o s e r .

Con r e fe r e n c ia  a la  f ig u r a  l , c o n  .(1) e s tá  } 

ind icada  una máquina de c o se r  dotada de un m otorcito  e l é c t r i -  } 

co (2 )  convenientemente so s ten id o  por la  e s t ru c tu ra  portan te  [ 

de la  misma máquina. !

30. Sobre e l  á r b o l  d e l  motor (2) e s tá  ensamblada !
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una rueda acanalada (4 )  unida cinemáticame te  mediante una :
- J

correa (5) a otrarueda acanalada (6 )  ensamblada sobre un árbol)  

p r in c ip a l  (7) de l que toman movimiento todos l o s  órganos de ) 

la  máquina de c o se r ,  como la  guja (8 )  que se  mueve con mcvimiei 

to a l te rn o  h o r iz o n ta l  y un gan ch o .(9) que t r a b a ja  en p o s ic ió n  

c a s i  d e l  mismo plano que la  agu ja  y que e s t á  dotado de movimieg 

to  r o t o - t r a s l a t o r i o .

Todos l o s  órganos de t ran sm is ión  que r e a l i ­

zan lo s  movimientos *'e la  agu ja  (.8) y d e l  gancho (9) no e s tá n  j 

i lu s t r a d o s  ya que son id é n t ic o s  a lo s  de una t r a d i c io n a l  máqnij 

na de c o se r .

El gancho (9) e s tá  a lo ja d o  dentro de un cuer 

po tu b u lar  cóncavo (.10) de la  máquina y e s tá  d isp u e s to  de una 

forma t a l  que, dur nte su movimiento, se  encuentre bajo e l  pe­

so l i b r e  d e l  cuerpo tu b u la r  (10) completamente cuando la  agu­

ja  ba ja  y p erfo ra  la  p i e l ,  m ientras sube y s a l e  d e l  cuerpo tu 

b u la r ,  a t r a v é s  de una r e n d i ja ,  cu.ndo la  ag u ja  a lzán d o se  so 

r e t i r a  de la  p i e l  c o s id a .  )

E l gancho (9 )  e fec tú a  por co n s ig u ie n te  una 

t r a s l a c ió n  ú t i l  de t r a n sp o r te  según la  f le c h a  ( f )  luego se 

desp laza s itu án d o se  ba jo  e l  peso l i b r e  d e l  cuerpo tu b u la r  .y !

vuelve a la  p o s ic ió n  i n i c i a l  t ra s la d án d o se  según e l  sen t id o  co}.t
¡'

t r a r i o  a la  f lech a  ( f ) ,  y luego se  a l z a  yendo a s i t u a r s e  .re Is j  

p o s ic ió n  i n i c i a l  d e l  punto de p a r t id a .  j

-Jon (11) re ha ind icado  un p ie  que t ie n e  

apretada  la  p i e l  contra la  s u p e r f i c i e  l a t e r a l  d e l  cuerpo tubu­

l a r  (10) durante la  f a s e  de c o s id o .  Rl p ie  (11) puede s e r  a l ­

zado manualmente en la  f a s e  de in i c io - c o s id o ,  mediante una pa­

lanca (12) que actúa sobre un a s t a  ( 13) a l a  que e s tá  nni-:.-, el)
!p i e .  , ¡
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E l  a s t a  (13) se  prolonga b a sta  s a l i r - d e  la

cabeza p o r ta -a g u ja  de la  máquina y a uno de sus extremos está

unido un brazo (14) p erp en d icu la r  a l  a s t a  misma. ;

.... q ' , , -  á rb o l  C on ^(l5 )^es .tá id n d icad a :la re strú c-tu ra  de be-!

se  de la  máquina. Dicha estructura- .de  base so s t ie n e  todas  l a s

uniones c in em áticas  que t r a n sm ite n  el.movimiento a un segundo

gancho (16) cuya función  se  i l u s t r a r á  mejor más-, a d e la n te .  í
. Ahora se describirá-como'se^dar movimiento a¡

gancho (1 6 ) .  E l .á r b o l  p r in c ip a l  ( 7 ) !  mediante una pare.ta (1 7 ) ^  

da movimiento a un á r b o l  conducido (1_) convenien tem ente-sop .rj

t a d o p o r  l a  e s t ru c tu ra  ( 4 ) .  - ' '  ' j
Con (19) e s tá  indicado  un e x c é n tr ic o ,  ensarn^

blado a l  extremo i n f e r i o r  d e l  á r b o l  ( 1 8 ) ,  a l  que va unida una 

palanca en forma de h o r q u i l la  (20) fu lc ra d a  en (20a) a la  e s ­

tru c tu ra  de base  ( 4 ) .  E l  extremo p o s te r io r  de la  palanca (20) 

e s t á  v in cu lad o  en (20b) a un extremo de un brazo o s c i l a n t e  (21¡)

a l  que e s tá  a so c ia d o  un segundo brazo ( 2 2 ) .  i
E l  brazo (22) por un extremo e s tá  unido a

una palanca  (23) fu lc ra d a  a la  e s t ru c tu ra  de base  ( 4 ) .

E l  o tro  extremo d e l  brazo o s c i l a n t e  (21) ef.

tpa unido en (21a) con e l  extremo de una palanca (24) s o l i d a ­

r i a  a un á r b o l  (25) también so s ten id o  convenientemente por

la  e s t r u c tu r a  de base ( 4 ) .
Con (26) e s tá  ind icado  un brazo empernado

en (26a) a un manguito (27) s o l id a r i o  a l  extremo de una palan

ca (28) a so c ia d a  a l  á r b o l  ( 2 5 ) .
Con (29) e s t á  ind icado  e l  cuerpo del gancho'

(16) que p re se n ta  un o j a l  a c i a l  (29a) dentro d e l  c u a l  e s tá  a lo

jado  un t a r u g u i l l o  ( 30) a s o c i d o ,  con p o s ib i l id a d  de g i r a r ,  a

l a  e s t r u c tu r a  de base  (4 )  y ap to  para so s te n e r  e l  cuerpo (29)

POOR , 
QUAUTY

3 0.
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mismo. E l  extremo p o s te r io r  d e l  cuerpo (29) e s tá  empernado en 

(50) c a s i  en la  p a r te  interm edia d e l  brazo (2 6 ) .

Con (31) e s tá  ind icada una palanca a so c ia d a  

en (32) a un á r b o l  (3 5 ) ,  so s te n id o ,  con p o s ib i l id a d  de g i r a r ,  

por la  e s t ru c tu ra  de base  ( 4 ) ,  a la  cu a l  e s tá  a so c ia d o  un t i ­

ran te  (33) d e l que se  h ab lará  después .

Con (34) e s tá  indicada o tra  palanca s u je ta  

a un á r b o l  (36) so s te n id o ,  con p o s ib i l id a d  de g i r a r ,  por la  

e s t ru c tu ra  de base ( 4 ) .

A dicha palanca (34) e s tá  empernado un t a -  

r u g u i l lo  (37) que actúa sobre un extremo d e l  brazo (2 6 ) .

Con (38) e s tá  indicado un muelle a so c ia d o  

a la  palanca (34) y la  palanca (31) en forma de mantener a ^u tás  

arrim adas a din de obtener e l  ensam blaje d e l  extremo d e l b r a ­

zo (2 6 ) .

Con (39) e s tá  indicada una segunda palanca j 

a so c iad a  a l  á r b o l  (35) y sometida a la a c c ió n  de un muelle (40) 

d e l que se  hablará  d espu és .

Llevada la  palanca (12) a la  p o s ic ió n  in d i ­

cada con (1 2 a ) ,  provocando en cons'Cuencia como es sab ido  la  

sep arac ión  d e l  p ie  (11) d e l  cuerpo tu b u la r  (1 0 ) ,  se  in te rv ie n e

(por medio de un pedal a p ro p ó s ito  no i lu s t r a d o  en lo s  d i s e ñ o s !
!

sobre e l  t i r a n t e  (33) en forma de provocar su desplazam iento  

segán e l  sen tid o  de la  f lech a  (100) venciendo la  acc ión  a n ta ­

g on is ta  d e l  muelle (4 0 ) .  De e s ta  manera sucede que, por e fe c to  j, 

d e l  ensamblaje d e l  extremo d e l brazo (26) entre  la  palanca ( c l j . , 

e l  cuerpo (29) d e l  gancho (16) s igu e  e l  desplazam iento  Aci . i - j  

ran te  (33) provocando la  sep arac ión  d e l  mismo gancho (16) d e l  ! 

gancho ( 9 ) .  En t a l e s  condic iones de t r a b a jo  se  s i tú a n  la  pal..? 1
j

(41) y la  v ir a  (42) con a n te r io r id a d  convenientemente un idas  ¡

POOR
QUAUTY
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en p o s ic ió n  de t r a b a jo ,  p o s ic ió n  evidente  en la  f ig u r a  2. ¡
. - I
A e s t e  punto se  vuelve a a b r i r  la  palanca í

(12) en la  p o s ic ió n  i n i c i a l  y cesando 1&< acc ió n  sobre e l  t i r a n  ;

t e  (33) se  t ie n e  que por e fe c to  de la  acción  re t r a e n te  d e l  mué

l i e  (40) e l  gancho (16) vuelve a a r r im a rse  a l  gancho (9) pene-!
i

trando entre  l a s  o r i l l a s  p lega d as  de la  v ir a  (4 2 ) .  )
i

De e s ta  forma se  t ie n e  que e l  gancho (16) ¡

hace e l  o f i c i o  de un verdadero elemento de re g u la c ió n  de la  po 

s i c i ó n  de t r a b a jo  de la  p a la  y de la  v i r a .  ,

A e s t e  punto se  in te rv ie n e  en e l  motor (2 )  ¿ 

se  t ie n e  que, m ientras la  agu ja  (8) i n i c i a  su acc ión  de cosido 

e l  gancho (9) en cooperación  con e l  gancho (16) provoca e l

g rad u a l  y autom ático avance de l a s  o r i l l a s  de la  pala  y de la  

v i r a .

hs d e c i r ,  se t ie n e  que, m ientras e l  gancho 

(9) obra con movimiento r o to —t r a s l a t i c i o  según cuanto ya se ha 

dicho an ter io rm en te , e l  gancho (1 6 ) ,  por e fe c to  de la  p resen­

c ia  d e l  e x cé n tr ico  (19) y de la  palanca (.20) que provocan la  rq 

ta c ió n  a l te rn a d a  d e l  á r b o l  (2 5 ) ,  es dotado de un movimiento } 

de t r a s l a c ió n  c i r c u l a r  a l te rn a d o  según e l  sen tido  de l a s  f i e -  ! 

chas (103) y (104) en sincronism o con ¡os movimientos e f e c t u . - j

dos por e l  gancho ( 9 ) .  ¡
i

La p re sen c ia  d e l  gancho (16) asegura una 

p e r fe c ta  a l im en tac ió n  de l a s  o r i l l a s  de la  pala  y de la  v ira  

perm itiendo , sobre  todo en l a s  p a r t e s  curvas  d e l  borde a r e a J i  j 

z a r ,  tender  mejor la  p a r te  externa ¿ e l  mismo en f a s e  de forma­

c ión  favorec ien d o  ventajosam ente e l  moldeado de d ic to  borde.

Un elemento de c o te jo  (45) s u j  to a l  c u . ; r o  

tu b u la r  (1 0 ; obra en c o n tr a s te  c o n .e l  gancho (16) asegurando la  

e s t a b le  d i s p o s ic ió n  de l a s  o r i l l a s  in te r e s a d a s  por la  agu ja  (R')!
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en la  f a s e  de co s id o .

A f in  de fav o re ce r  e l  avance de l a s  o r i l l a s  

que han de formar e l  borde se  ha p r e v is to  que e l  á r b o l  p o r tu -  i 

agu ja  (15) durante la  f a s e  de retorno  de la  agu ja  vaya, a in t^ r  

f e r i r  con e l  brazo (14) su je to  a l  extremo d e l  a s t a  (13) de ma­

nera que provoque e l  autom ático desplazam iento  d e l  a s t a  misma 

según e l  sen tido  de la  f lech a  (106) y la  c o n s ig u ie n te  s e p - r a ­

ción d e l  p ie  (11) d e l cuerpo tu b u la r  ( 1 0 ) , todo e l l o  en s in c r o ­

nismo con la  f a s e  a c t iv a  de lo s  ganchos (9) y (16) y más p re ­

cisamente durante .la f a s e  de avance de l a s  o r i l l a s  a conver­

t i r  en borde.

En la  f ig u r a  3 se ha represen tado  un diagrama 

en e l  que f ig u ra n  lo s  desp lazam ientos e fec tu ad o s  por e l  gancho} 

(9) y por e l  gancho (16) durante e l  periodo de tiempo en que e l  

á rb o l  p r in c ip a l  (7) r e a l i z a  una v u e lta  completa de r o ta c ió n .

Las p a r t e s  a t r a z o s  ind ican  l a s  f a s e s  no o p e r a t iv a s  de lo s  

ganchos. ¡

Obviamente todo lo  anteriorm ente expuesto  I
!

ha s id o  dicho a puro t i t u l o  in d ic a t iv o  y por co n s ig u ie n te  e s  

obvio que podrán s e r  p r e v i s t a s  v a r ia n te s  de c a r á c t e r  e j e c u t i ­

vo como, por ejemplo, la  e s t ru c tu ra  y l a s  formas de la  má'T'-it" 

podrán v a r i a r  según l a s  e x ig e n c ia s ,  a s i  como e l  gancho (9) y 

gancho (16) podrán s e r  s u s t i t u id o s  por o tr o s  órganos técn ica- ' ! 

mente eq u iv a le n te s  y podrán cooperar de un modo d i s t i n t o ,  y le 

mismo lo s  d iv e r so s  mecanismos motores podrán s e r  s u s t i t u i d o s  pdt 

o tr o s  órganos e q u iv a le n te s ,  s in  que por e l l o  se  s a lg a  d e l  ám- [ 

b i to  p ro teg ido  por cuanto seguidamente re iv in d ic a re m o s .

-  N O T A  -

D escr ita  su fic ien tem en te  la  n a tu ra le z a  d e l
!

invento a s i  como la  manera de r e a l i z a r s e  en la  p r á c t i c a ,  debe ¡
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h acerse  c o n s ta r  que l a s  d i s p o s ic io n e s  anteriorm ente in d icad as  

son s u s c e p t ib l e s  de m od if icac io n es  de d e t a l l e  en cuanto no a l ­

te ren  su p r in c ip io  fundamental. También se hace co n star  que ejL 

invento corresponde a una s o l i c i t u d  de P atente  presentada en 

I t a l i a  b a jo  e l  número y la  fecha s ig u ie n te :  na 3560A/71 de 

8 de Noviembre de 1 .9 7 1 ,  acogiéndose por lo  tan to  a l o s  bere- 

f i c i o s  que conceden lo s  Convenios In te r n a c io n a le s  en v ig o r ,
!

siendo lo  que c o n st i tu y e  la  e sencia  d e l  r e fe r id o  invento y por¡ 

lo  que se  s o l i c i t a  una Patente  de Invención por 20 años en E s- '  

paña so b re :  PERFECCIONAMIENTOS dN MAQUINAS DE COSER, c a r a c te ­

r iz án d o se  por lo  s i g u ie n te :

1 . -  P erfeccionam ientos en máquinas de c o se r ,  

en p a r t i c u l a r  para la  r e a l i z a c ió n  d e l  borde de lo s  zapatos 

comunmente llam ados "m ocasín", d e l  t ip o  que comprende un gancho 

s i tu a d o  b a jo  e l  plano de apoyo de l3 s  o r i l l a s  de l a s  p ie z a s  a 

u n ir  en d ir e c c ió n  de la  agu ja  y dotado de movimiento ro to-tra ¡s  

l a t i c i o  en d ire c c ió n  co in c id en te  con la  de s a l id a  de d ich as  

o r i l l a s ,  c a r a c te r iz a d o s  porque se dota a la  máquina de un s e ­

gundo gancho d isp u e s to  con su e je  en d ire c c ió n  c a s i  perpendi­

c u la r  a l  e ie  de la  a g u ja ,  y dotado de un movimiento de t r a s l a ­

c ión  c i r c u l a r  a l te rn a d o  sobre un plano p erp en d icu lar  a la  d i ­

r e c t r i z  de t r a b a jo  de dicha agu ja  en sincronism o con e l  movi­

miento d e l  primer gancho, siendo dicho segundo gancho adecuade 

para cooperar con e l  primero para e fe c tu a r  e l  t r a s la d o  de l a s  

o r i l l a s  que han de formar e l  borde y para p en e tra r  entre dichas 

o r i l l a s  regulando con e l lo  la  anchura y e l  g ro so r  d e l  borde 

a r e a l i z a r .

P erfeccionam ientos según la  r e iv in d ic a ­

ción  1 , c a r a c te r iz a d o s  porque se  prevé un d i s p o s i t iv o  para la  ¡ 

se p ara c ió n  autom ática deJ p ie  de la  máquina d e l  plano de apoyo !



de l a s  o r i l l a s  que formarán e l  borde, durante la  f a s e  de trans-i 

porte  de l a s  mismas o r i l l a s ,  d i s p o s i t iv o  que e s t á  sometido a 

la  acc ió n  d e l á r b o l  p o rta -a gu ja  y que 9ctua en sincronism o con 

e l  movimiento a l  tem ado  de la  misma a g u ja .

3 .  -  P erfeccionam ientos según l a s  r e i v in ­

d icac io n e s  a n t e r io r e s ,  c a r a c te r iz a d o s  porque prevé medios mecá 

n ico s  a l  s e r v ic io  d e l  segundo gancho, cuyas maniobras pueden 

hacerse  manualmente, adecuados para p e rm it ir  la  sep arac ión  d e l 

segundo gancho mismo d e l  gancho primero durante la  f a s e  de in ­

troducción de l a s  o r i l l a s  que formaran lo s  bordes en tre  e l  p r i  

mero y e l  segundo gancho.

4 .  -  Perfeccionam ientos según l a s  r e i v in d i ­

cac ion es  a n t e r io r e s ,  c a r a c te r iz a d o s  porque e l  segundo gancho pe 

netra entre  l a s  o r i l l a s  a un ir  según una d ire c c ió n  cu a lq u iera  

y e s tá  dotado de un movimiento cu a lq u iera  adecuado para e fec tú a  

e l  t ra n sp o r te  de l a s  o r i l l a s  mismas.

3 . -  Perfeccionam ientos en máquinas de c o s e r ,  

t a l  y como queda su stanc ia lm en te  d e s c r i t o  en la  p re se n te  Memo­

r i a  e i lu s t r a d o  en lo s  d ib u jo s  a d ju n to s .

E sta  Memoria consta de once h o ja s  e s c r i t a s  

máquina por una so la  c a r a .

*3  MOV. )972
Madrid

AhTONIO ZECHIM.

GOMEZ ACEBO Y
/p .p .fb m a Jo iL G a sh
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