MEMORIA DESCRIPTIVA

Int. C1%

P.- 52.56C
JD/VAH/1411P

BéES &

para solicitar PATENTE DE INVENCION en ESPANA por 20 afios

a nowbre de SCHWEPPES LIMITED

entidad briténica

sstablecida en 3chweppes House, Grosvenor Road,
St. Albans, Hertfordshire, Inglaterra

por: "UN APARATO DE TRATAMTENTO PARA MANIPULAR RECIFIENTES

DE PARED DELGADA"

(Clase Internacional B65g)

PRUPRPRFESEN



10

15

20

25

2-1-73

Este invento se refiere a la manipul«:c.®n
de recipientes de pared delgada ¥, en particular, -
ge refiere a un aparato de tratamiento para recibvir,
soportar y, luego, soltar los recipientes cuando se
lleva a cabo en relacidn con los mismos alguna otra
operacibn, Tal operacién puede ser, por ejemplo, ol
llenado de los recipientes o el cierre de log migmos,

Los recipientes pueden ser, por si mismos,
de cualquier material adecuado, tal como de materisl
plédstico delgado, que puede ser estratificado,ro un
metal delgado,

Una aplicacibn particularmsnte adecuada Pa
ra el invento es la manipulacibn de reciplentes que
no se tienep en pie por s{ mismos o que, aunque son
capaces de hacerlo, son de un ma ferial aébil tal qus,
por ejemplo, durante su llenado necesitan un soporte
adicional. Si hubiers lugar, sin embargo, el aparatio
puede utilizarse para manipular cuglquier recipisnte
de pared delgada,

No se conocen ningunag otrag propesicionaa
de la tédnica anterior psrtinente gue se parezcan 1o
guficiente 8l presente invento como para tenerlas en
congideracidn en esta memoria.

De acuerdo con el invento, en su aspecte mis

amplio, se proporciona un aparato de tratamiento pars
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manipular recipientes de pared delgada que ino? : «
una unidad de tratamiento que cowprende una pluri.
lidad de portadores de recipientes individuales ca
da uno de los cuasles estd destinado a posicionar -
¥y soportar un recipiente en &1, estando destinados
dichos portadores a moverse en una trayectoria sin-
fin, incluyendo cada unoc de ellos dos o més partes
que son capaces de moverse ung con rslacibn a otra
prara abrir y cerrar el portador, estando montados -
los portadores de modo que, para cada uno de ellos,
al menos una vez durante un ciclo completo de movi-
miento a lo largo de dicha traysctoria sinfin, el -
portador es cerrado para soportar un recipiente en
€1, nientras se lleva a cabo alguna otra operacidn
en relacibn con el recipiente, y es abierto para per
nitir la retirada y/o la insercidn del recipiente,

La citada trayectoria sinfin estd definida,
de preferencia, por un ciroulo de paso de una mesa gi
ratoria horizontal sobre la que sstdn montados los -
portadores, 7 7

Cada uno de los portadores estd constituide,
de preferencia, por dos snvolventes, una envolvente in
terior y una envolvente exterior, con relacidn al &jo
geométrico de giro de dicha mesa, slendo capaces lasy -

envolventes interior y exterior de realizar un movimien
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to deslizante relativo, en medida limitada sufizien
te para abrir y cerrar el portador, en direccidn pa
ralela a dicho eje geométrico de giro ae la mesa

Para abrir el portador, la envolvents ax-
terior, preferiblemente, est4 destinada s deslizar—
se hacia abajo dejando al descubierto la envolvente
interior y de modo que un recipiente pueda desplazax
se a dentro de la envolvente interior, en direccidn
transversal al eje geowmétrico de 1a mesa. Durante el
subsiguiente cierre del portador, la envolvente 8X ba
rior desliza hacia arriba hasta encontrarse en alinen
cién horizontal con la envolvente interior. EL por ba~
dor se abre, preferiblemente, durante una Proporeion
suficiente de la trayectoria circular de desplagzamien
%o pera perwmitir que sea retirado un recipiente en g
reccién transversal Yy se inserte otro recipiente.

El control del movimiento de la envolvente
exterior con relacidn a la envolvente interior puade
conseguirse mediante una disposicién de leva ¥ segul~
dor de leva. Un seguidor de leva consctado a cada ep—
volvente exterior entra en contacto con una pista de
leva comin gque se extiende circunferencialmente con -
relacién a la mesa,

En algunos casos, tal como en el llenado de

recipientes, puede ser deseable que el recipiente, wian
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tras se encuentra todavia en el portador, sea eleva-
do para aplicarse s ¥y unirse herméticamente con una
cabeza de llenado por lo que, para este fin, cada -
portador puede estar destinado a ser levantado nien
tras se encuentra en la condicifn cerrada y estd re
teniendo un recipiente con relacién a la mesa. En un
ejemplo, cada portador estd provisto de un pistén —
de elevacidn que es aceionado para realizar esta ele
vacién del portador. El funcionamiento de cada pistén
estd sgincronizado con el giro de la mesa y el llenado
de los recipientes, Las envolventes de cada portador,
de preferencia, definen mitades idénticas de una cavi
dad conformada de manera neta de acuerdo con la Fforma
exterior del récipiente a maniyular.

El aparato de tratamiento de acuerdo con el
invento ineluye ademis, preferiblemente, un Srganoc de
desapilamiento para separar recipientes uno a une deg
de la parte inferior de una pila de recipientes dig-
ruestos en relacidn alojada, y medios de alimentacidn
de un recipiente vacio para suministrar los recipien-
tes individualmente y de manera sincronizada a dichos
portadores de recipientes.

Ademés, el aparato puede incluir medios de
transferencia pars transferir recipientes desde los -

portadores a un conjunto secundario de combinacidn don
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de cada recipiente se combina con un recepticuic o
vaso exterioer, Cada recipiente puede ser hecho paw
sar a través de una unidad de lavado y secado anies
de ser hecho pasar al conjunto secundario.

5 En lo que sigue, se describird una reali
zacibén del invento a modo de ejemplo, con referen-
cia al dibujo adjunto, en el que:

la figura 1 es un alzado en seceidn ds un
portador que forma parte de la unidad de retencidn
10 del aparato de acuerdo con el invento; |
7 la figura 2 es una viata en planta en ger
cibn tomada por la linea A-A de la figura 1;
la figura 3 es una vista en planta de una
unidad desapiladora del aparato de acuerdo oon el
15 invento;
' la figura 4 es un alzado en seccidn toma.
do por la linea B-B de la figura 33
la figura 5 es un alzado en seccidn tomado
por la linea D-D de la figura 3
20 la figura 6 es una vista en plsnta de la -
unidad del aparato;
la figura ; es un algzado lateral del apara
to de la figura 6;
la figura 8 es un alzado tomado por lu 1i..
25 nea G-G de la figura ;; N ‘

2-1-73 -6~
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la figura 9 es un alzado, en seccibn, to~
mado por la linea C-C de la figura ?.

. Refiriéndonos primeramente & las figuras
1y 2, en los dibujos se muestra con ei nlimero de -
referencia 10 tna parte de una mese horizontal gira
toria, En este ejemplo, los recipientes han de mani
pularse para su llenado. Ia seccibén transversal de
la mesa, véase figura 1, estd dada en la regién pe-
riférica de 1m miswa y representa un portador de re
cipiente en relacidn cooperante con una ocabeza de -
llenado 12, por lo gue puede llenarse un reocipliente
que se& encuentre en.elhportador, en este caso, con
una bebida oarbdnica. Debe apreciarss que la mesa -
10 tiene una pluralidad de portadores cada uno de los
cuales es como el representado en la figura 1, estan-
do eguiespaciados estos portadores en torno a la peri
feria de la mesa 10, - 7

Cada portador comprende dos envolventes 14
¥y 16 que, juntas, definen una cavidad 18 para un re-
ciplente de forma similar, definiendo las envolventes
14 y 16 witades idénticas de la cavidad 18 cuando las
envolventes 14 y 16 se encuentran en la posicidn repre
gentada en la figura 1, que es lalposicién cerrada,

La envolvente 14 estd montada en un bloque

20 asegurado a la mesa 10, de modo que la envolvente
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14 puede deslizar con relacidn al bloque 20 er =g
magnitud que va desde la posicidn representada epm -
la figura 1 hasta que el tope 22 de la envolvente -
14 hace contacto con la cara superioer del bloque 20,
La envolvente 14 estd provista de una seceidn en COom
la de milanc que se aplioa en uns deslizadera correg
pondiente 24 (véase en particular la figura 2) defi-
nida en el bloque 20, con el fin de agegurar que la -
envolvente 14 solamente estd libre vara deslizar con
relacifn al bloque 20,

Otras barras deslizantes 26 definen una dag
lizadera para la envolvente 16, con el .fin de perwitir
que esta envolvente deslice con relacién al blogue 20,
pero en mayor medida que la envolvente 14 puede degli-~
zar en el blogue 20, La envolvente 16 tiene una seo-
cién 28 correspondiente, en cola de milano (véase an -
particular la figura 2), que se acopla entre las barras
26.

Cada portador estd asocciado con un pistén -
neumético indicado en 30, que tiene 12 funoién de &le-
var el portador de wodo que el recipiente en la cavidad
18 se aplique & la cabeza de llenado 12, Esta es la po-
sicién representada en la figura 1, es deocir el pistén
30 estd sxtendido, El pistén 30 estd conectado, a tra-

vés de su vdstago de pistén, con la envolvente 16 ¥ las

-8 -



10

15

20

25

2-1-73

envolventes 14 y 16 y el pistén 30 giran a2l unigano
con la rotacién de la mesa 10,

En el lado exterior de la envolvente 16,
estd previsto un rodille 32 seguidor de leva que se
aplica a una pista de leva que se extiends cirounfe
rencilalmente respecto a la mesa 10 para agegurar que
la envolvente 16 se mueve en forma deseada durants —
cada rotacién de la mesa 10,

Agi, a medida que se girs la mesa 10, cada
una de las disposiciones de portador, como se muestra
en la figura 1, opera en una gecuencia deseada de -
ocurrencias, por lo que los recipientes, ouya confign
racidn es la misma que la de la cavidad 18, son carga
dos en los portadores, se llenan luego desde 1a cabeza
de llenado 12 y, finalmente, son retirados desde los —
portadores para un nuevo tratesmiento,

Considerando la secuencia de ocurrencias desg
de la posicién representada en la figura 1, la cabaza
de llenado 12 gira con la mesa 10 ¥y el llenado se com-
pleta en una fraccién de una revoluciédn completa de la
mega, Ha de observarse que las envolventes 14 y 16 as-
tdn disefladas de modo que los bordes superiores de lus
mismas se situen bajo un aro de desalojamisnto del re-
cipiente y gracias al mismo empujen al recipiente a -

aplicacién de unién hermética don la cabeza de 1llenado.
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Es decir, el cuerpo dal recipliente no soporta miuho
esfuerzo, si soporta alguno, dsbido & la presifn con
que el borde superior delrecipients es oprimido con-
tra la cabeza de obiuraciédn.

Cuando se'ha completado el llenado, se ha-
ce cesar la presibén en el pistén 30 y un muelle 34 -
aqtﬁa para tirar hacia abajo de la envolvente 14. Co
mo la envolvente 14 apeya sobre la envolvente 16 a -
través del bloque 36 de separacibn y de presidn, en -
la primera etapa del movimiento, las envolventes 14 Yy
16 son hechas descender juhtas hasta que el tope 22 -
se aplica al borde de tope del blogue 20, womento en
que cesa el movimiento de descenso de la envolvente 14,
En este punto, el rodillo 32 se aplica a la pista de -
leva de modo gque resulta inhibido un nuevo movimisnto
de la envolvente. 16 en direccién descente. Como el por
tador continue girando con la mesa, el rodillo 32 entra
en contacto eventualmente con una seccidn de la leva ~
que tiene una trayectoria helicoidal con relacidn al -
eje geométrico de rotacién de la mesa y, por tanto, la
envolvente 16 es movida hacia abajo hasta el instante
en que el recipiente contenido en la cavidad 18 queds
al descubierto y puede ser retirado en dirveceidn radial
con respscto & la mesa 10. Bn ese momento, el recipien-

te existente en 1la cavidad 18 es retirado junto con aun
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contenido y es mantenido erecto por wedios de guls
adecuados, El recipiente es desplazado hasta una me

sa de retirada que gira en sineronismo con la mesa

10. Las envolventes 14 y 16 permanecen en esta posi
cibn hasta que se coloca otro recipiente vacio en -

la media cavidad definida por la envolvente 14, Este
recipiente vacio es mantenido en la media éavidad de
finida por la envolvente 14 por gulas adecuadas, que
se extienden circunferencialmente respecto a la mesa,
hasta el momento en que el rodillo 32 se aplica a otra
sececidn de la pista de leva, lo.que hace que la envol-
vente 16 se levante hasta la posioién en que queda de-
finida la cavidad completa y se cierra el portader, Ias
envolventes 14 y 16 permanecen en esta posicidn hasta
que es accionado el pistén 30, en cuyo punﬁo' es levan
tado el portador como un todo hacia la cabeza de obw-
turacibén 12, seghn se indica en la figura 1,

Le aplicacibén del pistén neumético 30 para -
levantar el portador como un todo hasta la cabeza de -
obturacidén permite un buen cierre entre el recipiente
y la cabeza de obturacibn durante el llenado. Bste cierms
es llenado en el caso de llenar recipientes con bebidas
carbénicas debido @ que si existe cualquier fuga de pre
sién, se presenta el peligro de que el equilibrio de car

bonatacidén del liguido quede destruido.
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Ha de apreciarse que esta unidad de *ra-
tamiento estd destinada principalmente a manipular
recipientes y, en particular, estd destinada & me~
nipular recipientes que no se tienen em pie por si
mismos o recipientes cuya pared es de material oy
d8bil y hace necesario que el recipiente se llens
bajo presibn debide a2 que la adaptacibn de la cavi
dad a la forma exterior del recipiente persite que
éste esté soportado contra la presibn interna du—
rante el llenado. No es necesario que estos reci-
pientes se manipulen en esta forma para operacio-
nes de llenado. Como alternativa, cuando han de -
taparse recipientes, entonces los mismos podrian -
manipularse wediante este aparato y serian despla-
zados hacia arriba hasta una cabeza de cierre o una
cabeza de engatillado en lugar de hasta una cabeza
de llenado como se ha indicado y descrito con refe-
rencia a las figuras 1 y 2 de los dibujos,

Esta unidad de tratamiento es extremadamente
adecuada para menipular recipientes que no pueden tener
Se en pie por sf mismos, como seria claramente el caso
de los recipientes cuya configuracidn coinecidiera con

la de la cavidad 18, La disposicitn permite que los reci
pientes sean desplazados al interior de la envolvente
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14 en direceibn transversal y sean retirados 85 mme
nera similar, En el sistema global, por delante de
la unidad de llenado descrita, dependiendo de la di
reocién de circulacién de los recipientes, estd pre
5 vista una unidad de desépilamiento para dejar caer
los recipientes vacios de uno en uno desde una pila
de tales recipientes. Unocs medios de alimentacién —
en forma de rueda de alimentacidén sirven pars trang
ferir los recipientes individuales vacios desde el

10 desapilador y al intevior de las envolventes indivi-
duales 14,

‘ A este respecto, se hace referencia a las
figuras 3 a 5, que muestran una unidad desapiladora
adecuada, y tal unidad incluye un @lojamiento 110 -

15 que eatd montado para girar en torno al eje geomé-~
trico horizontal indicado por 112 en la figura 3.

El alojamiento incluye una seceién 114 de placa su-
perior que estéd provista de un resalto 116 que rodea
una abertura 118, )

20 Bquiangularmente espaciadas en torno a la
abertura 118 hay tres barras de soporte 120 que sir-
ven para mantener una pila de recipientes que han de
ser aceptados por la unidad representada en las figu
ras 1 y 2, La pila de recipientes estéd indicada en

25 122 en la figura 4 en posicidn en la unidad desapila-

2-1-173 - 13-
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dora. Una mesa giratoria pasa por la abertura 118 ¥
ésta mesa lleva, a inlervalos iguales en el circulo
de paso indicado por 124 en la figura 3, una plura-
lidad de cavidades para la recepcidn de un recipien
te individual, siendo tal la disposicidén que la pi-
la de recipientes se coloque entre las guias 120 y
los recipientes atraviesen la abertura 118 a medida
que son desalojados individualwente desde el fondo
de la pila y los recipientes individuales sean colo-
cados en los portadores que se desplazan en el circg
lo de paso 124.

La placa 110 y los componentes en ella mon
tados ne son desplazados normalmente durante la 0pe-
racibén de desapilamiento, sirviendo un enpujador 126
cargado elésticamente para mantener a la placa 110 -
en posicidn por situacibén en un fdnima 128 en wna armng
zén 130 estacionaria sobre la que estd montada la pla
ca 110. 3i se deseara hacer oscilar la placa 110 y -
los componentes en ella montados para separarlos asi
de la mesa que lleva los portadores de recepitdculos -
en el circulo de paso 124, entonces se tira manualmen
te del empujador 126 seghn se indica por la flecha 132
en la figura 4, sacéndolo por tanto del 4nima 125, y -
la placa 110 y los componentes en ells montados puedsn

ser hechos oscilar en forno al eje geométrico 112 y pue
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den retirarse de la mesa giratoria. Esto es Gtil =n
casos en que puede desearse eliminar un bloqueo de
recipientes 122,

Al hacer oscilar la place 110 desde la -
posicidn de uso representada hasta la posicibn de
fuera de uso descrita, una rueda dentada 134 hace -
girar a otra rueda dentada 136 con la que estd engra
nada y la rueda dentada 136 estd conectada a su veg
a acclonamiento a una unidad amortizuadora giratoria
138 para retardar la aceleracidn y la deceleracidn -
de la placa 110 entre las posiciones de uso y de fue
ra de uso,

La placa 110 incluye medios para comunicar
al recipiente inferior de la pila una separacidn ini
cial del resto de 1a pila e incluye también medios -
por los que pueden soplarse chorros de aire sobre el
reciplente parcialmente separado, separdndolo del reg
to de la piia e introduciéndolo rdpidamente en la ca-
vidad de recepcién que es hecha pasar bajo 81 en el -
instante dado, La separaciédn mecdnica inicial se con-
gigue wediante tres rotores 140 que egtdn equiespacia
dos angularmente en torno a la abertura 118, Los roto

res 140 estén montados para rotacibn en torno a ejes

geométricos paralelos verticales 142 y cada rodillo eg

t4 situado de modo que su periferia tendrd un solapa-
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miento tangencial con una pestafia de cada recisicn—
Te 122, Cada rotor 140 tienen, agl, una gargants he
licoidal 144 en &1 J es en esta garganta de cada ro
tor en la que se sitfia la pestaiia de cada recipien-
te cuando éste es separado desde la parte inferior
de la pila. Los rotores 140 estén consctados a accio
namiento a &rboles verticales 146 y ruedas dentadss
148, conectadas a los extremos superiores de &rboles
146, egtdn interconectadas a accionamiento por medio
de una banda sinfin constituida por la correa 150 de
sincronizacibn dentada pare asegurar que log rotores
140 giran exactamente a la misma velocidad y, en lo
que respecta a gus gargantas helicoidales 144, se en
cuentran en fase exactamente,

Uno de los 4rboles 146 lleva, en una parte
que se extiende por encimg de la rueda dentads 148,
otra:rueda dentada 1527que engrana con-un pifién de -
accionamiento 154 que estd montado en un &rbol verii
cal 156 que se extiende a través de y estd montado a
rotacién en la placa 110. En el extremo inferior del
4rbol 156 existe una ruéda'dentada conica 158 y esta
rueda engrana con otra rueda dentada cénica 160 monta
da en el 4rbol 162, que se encuentra en éngulo recio
con el drbol 156 y que define tambidn dicho eje geomd
trico 112. En el extremo de la derecha del 4rbol 162

- 16 -
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estd prevista una rueda de cadena 164 de accionamien
to en torno a la que estd arragtrada una cadenz deg -
aceionamiento 166 que recibe el acclonamiento desde
otra rueda de cadena montada en el Arbol de acciona-
miento acoplade a la mesa giratoria que lleva las ca
vidades para los recipientes seglin el circulo 124 de
Paso,

Bsto asegura que los wedios de acclonamien
to mechnicos para comunicar una separacibn iniecial a
los recipientes 122 son accionados de manera sincro-
nizada con la mesa que lleva portadores de recipilen-
tes para asegurar la calda exacta de los recipientss
122 en las cavidades de la mesa 124.

Ademés de la separacidn mecdnica del reci-
piente inferior del resto de la pila, estd prevista
tambidn una separacibn neumftica de dicho reciplente
122, Esta separacibn neumdtica se consigue debido a
gue los extremos inferiores de las barras 120 son hug
coz (véase figura 5) y, cuando estén situados en la -
pestafia 116, cada barra 120 comunica con una entrada
166 que permite que un suministro de aire a presifn -
se desplace a través de la entrada 166 y penetre en el
interior de la barra 120. ZEn su extremo inferior, cg
da barrs estd provista de una tobera 168 desde la que

puede salir un chorro de aire en direccién descenden-

- 17 -



te, considerando que la pila de reciplentes 22 eatd
gituada verticalmente y dentro del espaclo definido
por las barras 120, |
Por tanto, en virtud del hecho de que exig

5 ten tres barras 120, estdn previstos por tanto tres
chorros de aire que soplan sobre el recipiente par—
cialmente separado, alejéndolo del resto de la pila
rapidamente y llevéndolo al interior de la oavidad da
la mesa 124 que esté pasando en ese momento, En vir-

10 tud de la accibn de soplar el recipiente separfndolo
del resto de la pila, se agegura que existe un retar
do de tiempo minimo entre la separacidn del recipien
te desde la pila y su colocacidén en la cavidad que sé&
estd desplazando en direccidn transversal bajo la pi-

15 la, Debido a que él retardo de tiempo es minimo en la
colocacidn de cada recipiente en la cavidad que se dey
plaza, entonces la cavidad puede desplazarse segln 2l
ciroulo de paso 124 en un movimiento continuo y esto -
conduce a una'simplifioacién del mecanismo de acclona-

20 miento para la mesa. En una digposicién alternativa, -

en lugar de una mesa giratoria puede preverse un trang
portador sinfin, continuo, que lleva las cavidades y,
en este caso, las cavidades no se desplazarfan segin ~
una trayectoria arqueada como me indica por el circulo

25 124, sino en una trayectorie recta bajo la parte infe~

2-1-73 y - 18 -
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rior de la pila,

En pocas palabras, el funcionamiento des la -
gnidad desapiladora iluétrada y descrita es el siguien
te. Se transwite el accionamiento a través de una cade

5 na 166 a una rueda de cadena 164 y &dsto, & su vez, pPro
voca la rotacién, a través de la rueda dentada 160 y -
de la rueda dentada 158, de la rueda dentada 154. La -
rueda dentada 154 scciona a la rueda 152 y, & su vez,
son hechos girar 10s ouatro rotores 140, Con una pila

10 de recipientes 122 en el portador como se nuestra en
la figura 4, entonces el recipiente inferior 122 eg -
geparade inicialmente como se indica, por aplicacidn
de la pestafia del recipiente en°ias'gargantas helicoi
deles 144 de los rotores 140 y Tuego, en el instante -

15 correcto, se expulsan los chorros de aire desde la to-
bera 168 propulsando al recipiente para separarlo del
resto de la pila y para 1llsvarlo a la cavidad que se -~
desplaza transversalmente bajo la pila de recipientes,
Ta sincronizacidn de la aplicaéién de los chorros de ~

20 aire se consigue proporcionando una leva (no represen-—
tada) en el accionamiento entre la mesa y los mediog de
geparacidn mecénicos, y esta actla un seguidor & la fre-
cuencia correcta, y la actuacibn del seguidor de leva -
provoca la aplicacibén momenténea de un chorro de alire -

o5  desde cada una de las toberas 168.
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Se apreciard que la unidad desapiladoss pus—
de utilizarse con recipientes de distintas formss., En
el ejemplo descrito se ha ilustado un -recipiente que -
tiene una forma en general estrechada con una pestaiia

5 periférica superior y una base semi-esférica.
'. _ Cuando los recipientes llenos se retiran deg-
de la unidad de tratamiento de las figuras 1 y 2, son -
transferidos, de preferencia, a una unidad de cierre -
en donde son cerrados herméticamente seglin un procedi-
7 miento de colocacibén de tapa y de cierre usual, sincro-
10 nizado tambibn con la unidad de retirada de la pila y -
de llenado,

- Después de ser cerrados, los recipientes son
transportados de preferencia a una unidad de lavade y/o
secado y, finalmente, dempuds de ser'invertidos, 2 une

15 unidad de combinacibén como se ilustra en las figuras 6
a8 9 en la que cada recipiente se combina con un receptd
culo o vaso para proporcionar un envase completo,
7 Refiriéndonos a las figuras 6 & 9, en las figu
ras 6 y 7 se representa el contorno general de la unided
20 combinadora para los recipientes vy los vases. Los recipie:
 tes se denoﬁinarén en lo que sigue "recipientes Lnterlore
porque los recepticulos son'dejados caer sobre ellosg, Po:
lo mismo, los recepticulos se denominarén “"receptiowlos ::-
teriores", En las figuraéis' ¥y %, ge verd que el apu-

25 rato incluye un alojamiento inferior 210 que descans:
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sobre un pedestal 212 y, en la parte superior i1
alojamiento, estd montada una banda transpertadg
ra sinfin 214 que puede egtar constituida por wa
material en banda continua flexible o puede ser -
del tipo de transportador plano interconectado a
pivotamiento., La correa transpotadora 214 se des-
plaza en torno a poleas situadas respectivamente -
en log extremos de una armazdn de soporte 216 para
la correa transportadora y se ilastfan los ejes geo
wétricos de rotacibn 218 y 220 de las poleas. La po
lea cuyo eje geométrico de rotacidn estd representa
do por el nlmero 220, es accionada a partir del me-
canismo general de acclonamientc del aparato, mienw
tras que la polea cuyo eje geométrico de rotaocidn eg
ta representa® por el nimero 218 es una polea loes,
pero es capaz de ser ajustada en la direccidn de la
longitud de la corrsa transportadora para absorber -
cualquier pérdida de tensién de la misma, El tramo -
superior del transportador es el tramo de trabajo, -
og decir, lleva los reciplientes interlores invertidos
mientras que el tramo inferior vuelve a lo largo de =~
una gufa 222 situada bajo el tramo superior,
Congiderando las figuras 6 y 5, los recipien
tes intericres se desplezan sobre el transportedor 214

de izquierda a derecha y el extremo de la izgulerda de
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la correa transportadora 214 es alimentado con 7uci-
pientes interiores invertidos que han sido llenados
con una beblda carbdnica como se explicd con releren
cia a las figuras 1 y 2, y que han sido cerrados por
wedio de una unidad de cilerre, Los recipientes inte-
riores son suministrados por un transportador auxiliuar
que se encﬁenﬁra a2 lo large del {ransportador 214 y -
que solapa ligeramente al mismo. Los recipientes inte
riores invertidos se encuentran primero con un aliren
tador de tornillo 224 situado a lo large de 1z correa
trangportadora 214 y ligeramente por encima de 1a nig
wa, de modo que el transpértador 224 puede reciblr, -
alimentar y separar los recipientes interiorves s inter
valos regulares. Para este fin, el transportador 224
de tornillo estd provisto de un extremo de la Lagquierw
da_estrechado., Cuando glra el transportador 224 de tox
nillo, se encaja enirs cada par de aletas adyacentoes
uno de los recipientes interiores invertidos y, desde
egte punto, se realiza un control positivo de la posi
cibén de ese recipiente interior. A todo lo largo del -
transportador de tornillo 224, por tanto, los recipien
tes interiorés serén espaciados regularmente, y antes
del punto en que los recipientes interiores abandonen
el transportador de tornillo 224, serén cogidos por las

aletas de una cadenz sinfin que estd dispuesta en un -
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plano horizontal y estd guiada en torno a polens 226,
228. Esta cadena sinfin estd situada a lo largo de y
ligeramente por encima de la corres transportadora -
214, como se indica en las figuras 6 y 7, y las ale-

5 tas 230 (véase figura 9) se extienden radialmente ha
cia fuera desde la cadena y las puntas de las aletas
tienen una trayectoria de desplazamiento segln se in-
dica con 232 en la figura 6., Las aletas 230 estdn re-
gularmente espaciadas de modo que cada una de ellas -

10 entra en contacto con un recipiente interior en la og
rrea 214 y lo empuja mds alléd de una ocabeza de cafdm
de receptdculos exteriores, indicada en lms figuras 6
y ; con el nfmero de referencia -234, desde la que s&
dejan caser los receptdculos exteriores invertidos, de
15 uno en uno, desde una pila contenida en la cabeza 234,
de modo que cada reciplente interior invertido recibe
un recepitéoulo exterier invertide y los conjuntos com
puestos por un réoipiente interior y un recepticulo -
exterior son alimentados degde y hacia la derecha de la
20 oabeza 234 dén las figuras 6 y %. _
La cabeza 234 funciona sustancialmente igual
que el desapilador representado en las figuras 3 a 5 y,
por tanto, no se derd aqui ninguna descripoeibn ulterior
de 1a miema, La cabeza 234 tiene también la oapacidad -
25 de ser hecha pivotar dejando libre el trensportador 214

2-1-73 - 23 -
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con fines de mantenimiento y para eliminax blotusos,
El mecanismo de accionsmiento para el 50—
rato ilustrado deriva de un motor eléctrico 236 con-
tenido en el alojamiento 210, El motor eléotrico 236
5 wacciona una caja de engranajes 238 a través de una -
correa sinfin 240, y la salida de la caja de engrang
jes 238 mueve, a través de un mecanismo 242 de cade-
na y rueda de cadena, un 4rbol de accionamiento hori
zontal 244 (figura 6) que, a su vez, acoiona, a tra-
10 vés de una caja de engranajes 246, sl transportador
de tornillo 224 y también, a travéds de un engranaje -
cén:'_.co 248, a una disposicidn de 20 de cadena y rueda -
de cadena que, a su vez, mueve 12 polea de acclonamian
to para la corresa transportadoxa 214. 7
15 21 accionamiento parz la cabeza 234 de calda
de receptdoulos se toma desde el Arbol 244 a través da
una cadena sinfin 252, de modo que los movimientoz do
las partes accionadas de la unidad combinadora eatdn -
sincronizados entre sf, y tambibdn con los de las otras
20 wunidades del aparato, y estin destinados a funcionsr -
continuamente, Los recipientes interiores son alimenta
dos por tanto de manera continua més alld de 1la cabeza
234, a intervalos regulares definidos por las aletas -
230 y en sincronismo con este movimiento, son dejados

25 caer los recepticulos exteriores de uno en tno de modo
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que los conjuntos compuestos son entregados al final -
del transportador 214, El accionamiento desde la caja
de engranajes 248 mueve también la cadena sinfin que -
tiene las aletas 230 a través de ofra caja de engrana-
je cbnico 254.

La figura 8 representa cdmo es dejado caer
un receptéculo exterior 256 desde la cabeza de cafda -
234 sobre un recipiente interior invertido 258, Debe -
observarse que el reciplente interior tiene la forma ya
ilustrada en las figuras'anteriores. El otro recepticulo
tiene en general la wigna forma troncocédnica invertida, -
pero tiene una base plana. El recipiente interior y el -
receptéculo exterior se alinean, naturalmente, de manera
autondtica por ser de forma troncocdénica, cuando el reci
plente 256 cae sobre ol receptéculo 258, y ademds, esia
forma permite més margen de error en la coincidencla dsl
recipiente interior y el receptéculo exterior 256 cuando
bate Gltimo cae, debido al hecho de que el mayor didmetre
del receptfculo encuentra al menor didmetro del reciplen-
te al caer sobre éste,

Ia figura 9 ilustra, como se ha mencionado an-
teriormente, la relacién operativa de las aletas 230 y -
los reciplentes interiore 258, Se observard que las ale-
tag 230 se extienden con el fin de solapar los recipien-

4oz interiores 258 en mhs de la mitad de la anchura de -

- 25
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los recipientes. Esto asegura qus no haya tendrusiaz
de que les recipientes 258 se atasquen en las sleotas
230, Las aletas 230 son acoionadas, de hecho, a una
velocidad ligeramente inferior que la del transporta
dor 214, para asegurar que las aletas permanezcan en
contacto firme con los reciplentes con los que se apli
can y bsto asegura la separacibn exacta de los recipien
tes 258 cuando pasan por debajo de la cabeza 234,

la figura 9 ilustra también una leva 260 que
es accionada por el mecanismo de accionamiento del aps
rate. Esta leva estéd dispuesta para actuar una vdlvula
262, una vez por cada revolucibn de la leva ¥ la actua-
cidn de la vAlvula 262 tiene como resultade 13 aplioe-
cién de chorros de aire a cada receptficule exterior deg
pués de que éste ha sido separado desde la parte inte-
rior de la pila de recepticulos exteriores y se encusi-
tra en posiocibn para caer en un reciplente invertido -
258 situado debajo. Bsto @segura que el receptéoulo se
acelere séparéndose del resto de la plla y que el retar
do entre la sepafacién del recipiente y el momento &n qus
alcoanza una posicibén en la que se enouentra sobre.gl re-
cipiente 258 sea minimo. Las toberas de chorro de aive -
estén situades en los extremos de las guias ersctus 264
ilustradas en la figura 7. Estas gulas sirven tambilén -

para mantener la pila de recepticulos lnvertidos en po-
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sicibén en la cabeza 234 de caida de receptfculss. la

figura 6 muestra tambidn los rotores 2 y 6 que son -

accionados continuamente con ¢l funcionamiento conti

nuo del aparato y que comunican una separacibén inial
al receptéculo inferior de la pila antes de que el -

mismo sea acelerado meparindeose del resto de la pila

y en direccién descendente por los chorros de aire, -
como antes se ha dich&.

La presente solicitud que oorresponde a la w-
presentada en Gran Bretaﬁa, el 5 de Noviembre de 1971,
vajo los nfimercs 51, 446/71, 51. 447/71 ¥y 51.448/71, se acg
ge awlos beneficios del artioulo 51 del vigente Eatatu-
%o de la Propiedad Industrial,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propla y nueva que se
presentan para que sean objeteo de esta solicitud de Pa-
tente de Invencién en Easpafla, por VEINTE aflos, son los
que se recogen en lag reivindicaciones siguisntes:

lg,~ Un aparato de tratamliento para manipular
reciplentes de pared delgada, que incluye uns unidad de
tratamiento que comprende una pluralidad de portadores

individuales de reoipientes destinados, ocada uno de ellos

~ 27 -
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a situar y soportar un recipiente en 81, estandn des-
tinados dichos portadores s moverse gseglin una trayec-—
toria sinfin, e incluyendo cada uno dos o mis partes,
que son capaces de moverse una con relacibn a otra -
5 con el fin de abrir y cerrar el portador, estando non
tados los portadores de modo que cada uno de ellos, -
al menos una vez durante un.ciclo completo de movimien
to a lo largo de dicha %fayeetoria sinfin, sea cerrado
ﬁaré sbﬁortar un recipiente en 81, mientras se lleva -~
10  a cabo alguna otra operscién en relacién con el recipien
te y sea abierto para permitir la retirada y/o la inser
cibén del recipiente,
28.~ Un aparato.segin la reivindicacidn 1,
en el que dicha trayectoria sinfin est4d definida por un
15 circulo de paso de una mesa giratoria horizontal sobre
la que estén montados los portadores.
38.~ Un aparato segln la reivindicacién 22,
en el que los portadorss tienen, cada uno, dos envolven
tes, una envolvente interior y una envolvente exterior,
20 en relacibn con el eje geométrico de giro de dicha mesa,
giendo capaces dichas envolventes interior Y exterior de
realizar un movimiento de deslizamiento relativeo de ma g~
nitud limitads suficiente para abrir y cerrar el portador
en direccidn paralela a dicho eje geonétrico de rotacidn
25 de la mesa,
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48, Un aparato segln la reivindicacilin 3g,
en el que la envolvente exterior de cada portador estd
destinada a desligar hacia abajo dejando al descubisr-
to la envolvente interior y de modo qué un recipiente
5 pueda moverse a dentro de la envolvente interior, en -~
direccidn transversal al eje geowétrico de la mesa.
58,~ Un aparato segln la reivindicacidn 43,
en el que la envolvente exterior de cada portador estd
montada para deslizar hacia arribe en un dngulo de giro
10 prefijado de la mesa, hasta que se encuentre en alinea-
cibn horizontal con la envelvente interior.
6¢.~ Un aparato segin la reivindicacibn 42 o
la 58, en el que hay una conexidn de leva y seguidor ds
leva entre cada envolventse y unos medios de guia esta-
15 cionarios que rodean la mesa, para asegurar que cada en
volvente exterior es levantada y bajada por lo menosg una
vez por cada revolucidn de la mesa,
;é.» Un aparato seglin las reivindicaclones 48,
52 § 68, en el que cada portador tiene conectado a é1 -
20 unos medios elevadores guhe se mueven con é1 a medida que
gira la mesa y estin destinados a levantar el portador -
con independencia de la mesa cuando la envolvente exte-
rior estd en alineacidn horizontal con la envolvente in-

terior.
25 8a,- Un aparato segin la reivindicacién 78, -

21-73 /| - 29 -
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que incluye una cabeza de llenado destinada a 1ienar
los recipientes uno por unc cuando estdn soportudos
en dichos portadores, siendo tal la disposicidn gue
le cabeza de llenado gire con dicha mesa, tenga una
tobera de llenado en coincidencia vertical con cada
portador, y llene un recipiente cuando éste es levan
tado contra la toberz de llenado apropiada por dichos
medios elevadores.

9&,~ Un aparato segﬁnuuna cualquiera de las
reivindicaciones prscedentes, qus incluye una unidsd
de desapllamiento, para desapilar los recipientes que
son'alimentados, subsiguientemente, 2 la unidadde twa
tamiento. '

108,~ Un aparato seghn la reivindicacidn 98,
en el que dicho unidad de desapilamiente couprende un
almacén para la pila de reciplentes, medios mecdnicos
accionados para comunicar sl recipiente inferior una
separacldn inicial del resto de la pila, medios para -
aplicar un chorro de aire operativo para desplazar por
soplado el recipiente inferior parciaslmente desalojado
de su posicidn, separéndolo del rssto de la pils, y una
pluralidad de medios receptores de recipientes, indivie
duéles, destinados & moverse continuamente en una trayec
toria sinfin que pasa bajo la parte inferior de la pila

de reciplentes, estando interconectados dichos medios ng
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cénicos accionados, dichos medios para aplicar wr -
chorro de aire y dichos medios de recepcibn de reci
pientes para funcionar de mwanera sincronizada con el
fin de asegurar el desplazamiento por soplado de un
reeipiente al interior de cads uno de los medlos de
recepceibn, a medida que estos pasan por debajo de di
cha pila. _

112.~ Un aparato seghn la reivindicacidn
108, en el que los medios mecénicos sccionados com-
prenden una pluralidad de rotores dispuestos en tor-
no & la pila e interconectados para ser hechos girar
gn sincronismo, estando situados los rotores de tal
modo y teniendo gargantas helicoidales que se acoplan
a pestaflas superiores de los recipientes de la pila -
al girar, para comunicar a cada recipiente infericr -
dicha separacibn inicial,

128,- Un aparato seghn la relvindicaocién
118, en el que les medios receptores de'recipientes -
estdn montados en una mesa giratoria y estén situados
en un oirculo de paso de l= misma, a intervalos equian
gulsres, estando engranada la mesa con los medios mecd
nicos acolonados con el fin de girsr simulténesmente -
con el funcionamiento de los medios meoénicos acclona-
dos, estando destinados la mesa y los medios mecénicos

accionados pare girar y funcionar continuamente.
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132.~ Un aparato sagln la reivindicac:lia 128,
en el que los medios de chorro ds aire estédn sinoroniza
dos con los wediocs mecénicos accionados y con la mesa al
estar prevista una leva que gires con la mess y hace fun-

5 cionar, en el.inétante deseado en cuantc al tiempo v & -
la freocuencia, un seguidor de leva, cuyo funcionamiento
da como resultado la aplicacibdn de un chorro ¢ de chorres
de aire al recipiente paréialmente separado,

148,~ Un aparato segin una cualquiers de lag -

10 reivindicaciones precedentes, que inecluye una unidad com
binadora destinada a combinar receptéoulos exteriores in
dividuslmente con.recipientes que han sido manipulados -
previamente por la unidag de tratamiento.

158,~ Un aparato segfin la reivindicacibn 145,

15 en el que la unidad combinadors comprende medios trauspo
tadores pars transportar reciplentes invertidos en una -
hilera més alld de una cabeza desde 1z que se dejan caoyr
los receptdoulos exteriores en disposicidn invertida, &
dlos para geparar los reciplentes & intervalos regularss

20 y wedios que interconectan s accionamiento la ¢abeza y -
los medios transporiadores, de modo que se dsje caer un
receptéculo invertido sobre ceda recipiente invertido, -
cuando éste pasa. por la oabeza.

168,- Un aparato segln la reivindlemeibn 144,

25 en el que los medlos para separar los recipientes 8 in-
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tervalos regulares comprendsn un tornillo de « i.ene-
tacibdn y una banda ¢ cadena sinfin que tiene aletas

regularmente espaciadas en.ella, que pasan bajo la -
cabeza y cada una de lag cuales se aplica a un reci-
piente interior invertido, cuando pasa bajo dicha cg

beza.

172,- Un aparato seglin la reivindicacibn
152 o la 162, en el que la cabeza cémprende un alme-
cen para mantener una pila de recepticulos invertides,
alojados uno dentro de obtro, medios mecfnicos acociona-
dos para comunicar al receptéculo inferior una separa-
cién inicial del resto de la pila y medios para apli-
car chorres de aire que funcionan para desplagar por
goplado el recéptdcnlo inferior parcialmente desalojf
do del resto de le pila, estando conectados dichos me-
dios mecénicos accionados, dichos medios de chorro de
aire y dichos medios transportadores para funcionar -
en sincronismo, con el fin de asegurar la caida de =
los receptédculos sobre los reolpientes individuales,
g medida que estos pasan bajo dicha cabsza, |

182,~ Un aparato de tratamiento para manipu
lar reciplentes de pared delgada,

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue

entecede, representado en los dibujos que se mcompaiian
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y para los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de treinta y cuatro
hojas escritas a méquina por una sola cara.

adrid, -8 ENE. 1973

’ P.A,
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