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PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS PARA ENDEREZAR LAS CARROCERIAS
Y CHASIS DE VEHICULOS AUTOMOVILES,

- e e we we e em e e

» .

é&éﬁbwbﬂﬁw SOCIETE INDUSTRIELLE DE FOURNITURES D'CUTILLAGE
ET D'ACCESSOIRES, entidad francesa, residente an
105, rue Jules Guesds, 92-LEVALLOIS~PERRET,

Francia,

La presante invencidén ss refiere a unos perfeccio~
namientos en aparatos destinados a enderezar las carrocerias

y chasis de vehiculos automoviles.

Se conoce ya un aparato para enderezar las carro-

5. carias qus esta constituido de una viga horizontal sstabili-
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zada por dos brazos laterales montados sobre ruedecillas oriesn-
tables y de un brazo articulado por unoc de sus extrsmos sob?e
la vliga, sobre un sje ssnsiblemente perpendicular al ejes lon-
gitudinal de é&sta, sstando interpuesto un gato hidraulico en-
tre dicha viga y el mencionado brazo de modo a accionar el
basculamisnto de este Ultimo en torno a su eje.

Con dicho dispositivo, se fija el vehiculo a reparar
a la viga y se uns la parte a enderszar al brazo, por ejemplo
per una cadena, daspueés ss acciona sl gato a fin de hacer bas—
cular al brazo, de modo gue gste tire de la parte s enderszar.

Con dicho dispositivo, se esta muy limitado para loss

diferentes trabajos a efectuar para snderezar las diferentes

i .
partes des un vehfcule accidentado, ya que es preciso no solo 0 |

poder efasctuar una traccidn sobra la parte dafiada,’ sino igual-
mente poder trabajar por empuje, por descenso y por .elevacion
sin riesgo de deterioro de los puntos de apoyo.

Se han propussto aparatos que permiten trabajar por
traccian, empuje, descensc o elevacién, pero estos aparatos,
aunque dan una satisfaccion plena, presentan el inconveniente
de ser onerosos, de mado que su difusidn estsd limitada,

La presente invencidn tiens por objeto realizar un
aparato para esnderszar las earrocerias y chaeis de vehiculos
susceptible de trabajar en todas las direcciones citadas y
mucho mencs oneroso qus los aparatos existentes.

El aparato sagﬁn 1a invencion es del tipo constitui-
do por una viga horizontal que comprende unos medios de ancla;
je y estabilizada por dos brazos latsrales montados sobre rus-
decillas orientables, por un brazo movil que se erige sensible-

P} .« P
mente vertical y articuladoc por una porcion sxtrema sobre la

viga, sobre un ejehorizontal perpendicular al oje de la viga,

ss ..
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y por un gato interpuesto entre el brazo y la viga, caracteri-
2andose porque comprende una vigusta articulada en un punto
intermedio de su longitud sobre el brazo alrededor de un eje
paralelo al eje de articulacion del brazo sobre la viga, medios
para fijar una de las porciones extrémas del gato, selectiva-
mente, sobre la viga de uno o del otro lado del brazo, medios
para fijar la otra porcion extrema del citado gato, selecti-
vamente, del uno o del otro lado del brazo sobrs este (ltims

o sobre la vigueta y unos medios para calar angularmente sl
brazo con respectoc a la viga cuando 8l gatoc es interpussto en-—
tre esta y la vigueta y/o para calar angularmente la vigus-

te con respecto al brazo cuando el gato es intsrpuesto entre
al citado brazo y la viga,

Prefersntementa, la vigueta es montada articulada
de forma amovible sobre el brazo a fin de poder ser retirada
si el trabajo a efectuar es una simple traccidn o un simple
empu je,

Seqlin una caracteristica constructiva, la vigueta
esta constituida por dos elementos tubulares coaxiales unidos
gntre si por dos placas, estando previsto un sspacio libre
entre las porciones extremas vueltas una frente de la otre de
los dos slementos tubulares y en el que se ajusta el brazo, &s+
tando las placas y sl brazo horadadas de un orificio atravesa-
do por un perno que constituye el ejs de articulacidn de la
vigueta sobre el brazo. Se realiza asi un montaje simple que
permita retirar y eslevar facilments la vigueta sobre el brazo,

Seglin todavia otra caracteristica constructiva, la
viga comprends en su cara vuelta snfrente de la vigueta dos

soportes dispuestos a una y otra parte del brazo, y destina—~

dos a recibir selectivamente una de las porciones extremas del
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gato, comprendiendo dicho brazo en cada uno de los dos lados

ppuestos vueltos del lado de las porciones extremas ds la vi-
ga, una patilla destinada a recibir selectivaments la otra por-
cion extrems del gato, estando prevista la vigueta en su pati-
l1la vuelta del lado de la viga, des al menos dos patillas dis-
pusstas a una y otra parte del brazo y’dgstinadas a recibir
selsctivamente la otra citada porcicn extrema del gato,

Por,ﬁltimo, los medins para calar angularments sl
brazo con respecto a la viga cuando el gato ms interpuesto an-
tre ssta y la vigueta y/o para calar angularmente la vigueta
con respecto al brazo cuando el gato es interpuasta entre el
citado braszo y la viga, caomprenden al menos un puntal destina-
do a ser fijado por una porcion extrema a un soporte de la vi-
ga y por la otra porcién sxtrema a una patilla correspondiente
del brazo o por uns porcién extrema a una patilla dal citado
brazo y por su otra porcién extrema a una patilla corraspon~
diente de la vigueta.

La invencidn va @ ser ahora descrita con mas deta-
1le con refersncia a una forma de realizacidn particular, dada
a tituloc de sjemplo Unicamente y representada en las figuras |
anaxas, en las que:

La figura 1, es una vista en alzado de un aparato
segln la invenciadn,

La figura 2, as una Vvista en planta del aparato de
la figura 1, R

La figura 3, es una vista en seccidn segdn la linea
I1I-111 de la figura 1. |

Las figuras 4 a 9, son vistas a menor escala gue
muestran diferentes montajes y diferentes utilizaciones del

aparato,

ain @ 0
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El aparato representadc en las figuras comprende una
viga horizontal 1 solidaria de dos alerones laterales 2 sopor-
tados por ruesdecillas orientables 3, estando soportada una de
las porciones extremas de dicha viga por una ruedecilla orien-

table 4.

Cerca de la porcién extrema de la viga 1 opuesta a

la que comprande la rusdecilla 4, ssta articulado sobre un eje!

5 perpendicular al aje longitudinal de la citada viga un brazo]
6.

La viga 1 comprende un primer soports 7 dispuesto en+
tre el brazo 6 y la porcién extrema que comprende la ruedeci-
1la 4,y un segundo soporte 8 dispuesto en la porcion extrems
libre opussta.

El brazo 6 esta provisto de dos patillés 9y 10, es-
tando vuelta la patilla 9 del lado del soporte 7, mientras que
la patilla 10 ssta vuelta del lado del soporte 8,

Las patillas 9y 10 y los soportes 7 y 8 comprendsn
unos orificios para la fijacion ds un gato 13 o de un puntal
14 segln el trabajo & efectuar., Interponiendo un gato de sim=-
ple efecto sntre la patilla 9 y el soporte 7, se puede accio-
nar el basculamiento del brazo 6 an el sentido de la flecha 11
e interponiendo un gato entre la patilla 10 y el soporte 8,
se pusde hacer bascular el brazo 6 en al sentido de la flecha
12, Este gato es unido por una tuberia flexible 28 a una bom=-
ba de mano 27,

El trazo 6 esta constituido por un elemsnto tubular
y comprends en un punto intermsdio de su longitud un orificio
15 paralelo al eje 5 y destinado a ser atravesado per un perno

16 que constituys un eje de articulacion de una vigueta 17,

formada por dos porciones tubulares 18 y 19 unidas coaxialmen-
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te por dos placas 20 dejandoc un sspacio libre entre las por-
cionss extremas correspondientes de las porciones 18 y 19 a
fin de qus el brazo 6 pusda ajustarse an dicho sspacio libre,
y que la vigueta 17 pueda bascular sobre su eje 16,

La porcion extrema libre de la porcion 19 comprends

una patilla 21 horadada de un orificio para la fijacion de una
de las porciones gxtremas del gato 13 (ver figura 1), lo qué |
corresponde a un trabajo por d;scenso, sstando prevista una é
segunda patilla destinada a recibir la porcidon extrema dsl cin
tado gato para un trabajo por lsvantamiento,

Sobre el brazo 6 esta montado un manguito 23 que comt
prende una patilla horadada de un orificio 28 en el que se pugj
de fijar una da las porcionss extremas de una cadena, estando
provisto dicho manguito de un tornillo de bloquso 29 para ca=-
larls a cualquier altura deseada sobre el citado brazo 6.

La viga 1 comprende un organc de anclaje 24 y la vi-

gueta 17 esta provista da un manguito 25 que preseanta una patis

lla horadada de un orificio 30 para la fijacion de un organo
tal como una cadena, estando montado dicho manguito deslizante
y estando provisto de un tornillc de blogqueo 31.

El aparato ses utiliza de la siguiente forma:

Si sl trabajo solicita una simpls traccidn, despuas
qus el vehiculo haya sido fijado al organo de anclaje 24, se
interpons el gato 13 que es unido a la bomba de mano 27 entrs
la patilla 9 y el soporte 7, en este caso, la vigueta 17 pue-
de ser desmontada ratirando el perno 16 (figura 4),

Si por el contrario, se debe efectuar un trabajo em-—
pujando, la vigueta 17 al no ser Util es igualmente retirada y
el gato 13 es interpuesto antre el soporte 8 y la patilla 21
(figura 5),
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En los trabajos que necesitan o bien un levantamientd
6 bien un descenso, se bloquea el brazo 6 con respecto a la
viga 1 interponiendo al menos un puntal 14, ya sea entre la pa
tilla 10 y 8l soporte 8 o bien entre la patilla 9 y sl soporte
7 y el gato 13 es, en el caso de un trabajo por descenso, in-
terpuesto entre la patilla 21 y el soporte 8 (figura 6), mien-
tras que para un trabajo por levantamiento, ss interpusesto en-’
tre el soporte 7 y la patilla 22 (Figura 7). |

Igualmente se pusde para algunos traba jos calar la
vigusta 17 con respecto al brazo, por sjemplo uniendo las pa-

tillas 6 y 21 por el puntal 14, siendo interpuesto el gato 13

entre la patilla 9 y el saporte 7, Se obtiene as{ un movimien-
to de levantamiento (figura 8), |

En 1ls figura 9 se ha rspresentado un ejemplo de uti-i
lizacién del aparato en el qus la vigueta 17 y el brazo 6 san
hechos solidarios por mediacidn del puntal 14, una de cuyas
porciones extremas es fijada a la patilla 22 y la otra porciaon
extrema a la patilla 9, siendn fijado el gato 13 por una por-
cién extrema a la patilla 10 y por la otra porcidn extrema al
soporte B, En ests cjemplo, el trabajo se efectla ssgln un
movimisnto de descenso,

uede bien entendido que la invencion no se limita a
1a forma de realizacidn descrita y representada, sino que por
sl contrario pueden aportarse modificaciones dn detalle, sin
salir, por ello, del marco de la invencion,

N UTA

Dascrita suficientements la naturaleza dal invento

aal como la mancra de realizarlo en la préctica, debe hacerse

censtar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-

ceptibles de modificaciones de detalle en cuapto no alteren su
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prinecipio fundamontal.Tamblen se hace constar que sl invento
corresponde a un; solicitud de patente presentada en Francia
con el n2 72, 11013 de 29 de Marzo de 1.972, acogiendose por
lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo lo que constituye la assncia del re-
farido invento y por lo que se solicita ung Patente de Inven- .
cidn por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN APA- |
RATOS PARA ENDEREZAR LAS CARROCERIAS Y CHASIS DE VEHICULDS AU-
TOMOVILES, caracterizandose por lo siguienta:

1.~ Perfeccionamientos en aparateos para enderezar
las carrocerias y chasis de vehiculos automdviles, del tipo
constituida por una viga horizontal qus comprends unos medios .
de anclaje y estabilizada por dos brazos laterales montados
sobre ruedecillas orisntablas, por un brazo movil que se erigs
sensiblemente vartical y articulado por una norcién aextrema
sobres la viga sobre un eje horizontal perpendicular al eje
de 1la viga y por un gato interpussto sntre el brazo y la viga,
caracterizados porque dichos aparatos comprenden una vigusta
articulada en un puntoc intermedio de su longitud sobrs =21 bra=-
zo alrsdedor de un sje paralelo al ejs ds articulacion dsl
brazo sobre la viga, medios para fijaf una de las porciones ex}
tremas del gato, selsctivaments, sobre la viga de uno o del
otro lado del brazo, medios para fijar la otra porciﬁn extre-
ma del citado brazo, selectivamente, del uno o del otro lado
dsl brazo sobre sste (ltimc o sobre la vigueta, y medios para
calar angularmente sl brazo con respecto a la viga cuando el
gato es interpuesto entre esta y la vigueta y/o para calar
angularmente la vigueta con respecto al brazo cuando el gato
es interpuesto entre sl citado brazec y la viga,

2,- Perfeccionamientos seqin la reivindicacidn 1,
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caracterizados porque la vigueta se monta articulada de forma
amovible sobre el brazo,

3,~ Parfeccionamientos segln las reivindicaciones 1
y 2, caracterizados porque la viguseta esta canstituida por
dos elementos tubulares coaxiales unidos entre si por dos pla-
cas, sstando previste un espacic libre entre las porciones ex-—
tremas vueltas una shfrente de la ﬁtra de los dos alemantos
tubulares y en el que esta ajustado el hrazo, estandoc horada-
dos las placas y al brazo de un orificio atravesado por un per
no que constituye el eje de articulacion de la vigueta sobrs
sl brazo.

4,- Perfeccionamientas segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque la viga comprende sn su cara vuelta en-
frente de la vigueta dos soportes dispuestos a una y otra par-
te del brazo, y destinados a recibir selsctivamante una de las
porciones sxtremas del gato, comprendiendo dicho brazo en ca-
da uno de los dos lados opuestos vueltos del lado de las por-
cionss sxtremas de la viga, una patilla destinada a recibir
selectivamente la otra porcion sxtrema del gato, estando pro-
vista la vigueta en su cara vuelta dsl lado de la viga, de al
menos dos patilla dispuastas & una y otra parte del brazo y
destinadas a recibir selectivamente la otra citada purcién
extrama del gato.

5,- Perfeccionamientos seqin las reivindicacionas
1y 4, caracterizados porque los medios para calar angular-
mente él brazo con respecto a la viga cuando el gafo es inter-
puesto entre ésta y la vigueta y/o para calar angularmentes la
vigueta con respacto al brazo cuando el gato es interpussto
entre dicho brazo y la viga, comprenden al menos un puntal

destinado a ser fijado por una porcién extrema a un soporte
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de la viga y por 1z otrs porcién extrema a una patilla co-

rrespondients del brazo o por una porcion extrema a una pati-
l1la del citado brazo y por su otra porcidn extrema a una pati-
lla correspondiente de la vigueta,

6.~ Perfeccionamientos en aparatos paré endsrezar
las carrocerias y chasis da vehiculos automoviles, tal y como
queda sustancialmente descrito en la presents Memoria e ilus-
trado an los dibujos adjuntos,

Esta Memoria consta de 10 hojas escritas a magquina
por una sola cara. 98 0CT, 1972

Madrid,

SOCIETE INDUSTRIELLE DE FOURNITURES D'OUTILLAGE

ET D'ACCESSOIRES.

). GOMEZ ACESY Y HMOSEY

) FIZL Geota Fomﬁndﬂa
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