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El invento se refiere a un acoplaxiento articula
do, que consiste en al menos dos juntas homocinéticas que
tienen cada una un cuerpo exterior y un cusrpo interior con
ranuras que se extienden en esencia en la direccién axial
de los mismos y que se corresponden mutueameante, en las cua
les estédn alojadas bolas para la transmisién del nomento
de giro, asi como wna jaula disPuesfa entre los cuerpos de
articulacién exterior e interior, que retiene a las bolas
y las gufas, estando los cuerpos de articulacilén exterior
o interior unidos firmemente entre si o consistiendo en una
pieza.

En un acoplamiento articulado doble se sabe ya ha
cer de una pieza los cuerpos de articulacién exteriores pa
ra las dos mitades de la articulécién y unir los cuerpos
de articulacién interiorecs mediante dos espigas conducidas
en sendas dnimas de un cuerpo de articulscién interior y
que forman con su otro extremo conjuntamente una articula-
cién de rétula. Ia jaula para las bolas no estd conducids
vy ambos acoplamientos articulados permiten un desplazamien
t0 axial (véase la memoria de la patente briténica n®
377.761).

Pn esta realizacidn constituye un inconvenlente
que, para el movimiento de los cuerpos de articulacibn in-
teriores mutuemente acoplados, se necesite un camino de man

do relativamente grande en direccién radial. Ocurre esto
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porgue entre los dos cuerpos de articulacibn interiores
existentes es eficaz todo el dngulo de inflexidn. Por ello,
la articulacién se hace para dngulos de inflexidn relativa
mente grandes. Asimismo, un gran camino de mando tiene co-
mo consecuencia un desarrollo de calor correspondientemen-
te grandé ¥ una cargs térmica correspondiente de la articu
lacibn, én especial de las partes constructivas que trans-
miten el momento de giro, asi como tambidn un meyor desgas
te de las piezas que sirven para el mando. Por consiguien-
te, resulta especialmente inconveniente que el mando de

las distintas articulaciones lleve asocladas piezas cons-
tructivas que sirven para la transmisién de 1a fuerza. Ade
mis, se necesitan para el mando piezas constructivas adi~ )
cionales. No ha sido prevista la realizacién de este acoPig
miento articulado doble como acoplamiento articulado esta~
cionario,

Lo mismo puede decirse para otra solucidn conoci
da, en la cusl los cuerpos de articulacién interiores esidn
agrupados para formar una parte constructiva y los cuernos
exteriores de la articulacién estén uwnidos entre si con po
sibilidad de movimiento con eyuda de campanss subordinadas
a ellos, Ademds, la construccidn de este acoplamiento arti
culado results mﬁy grande (memoriz de la patente britdnica
n® 329,900),

Es conocido, ademds, unir entre si dos erticula-
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clones cardén para formar una articulacién cariinica doble
(memoria de la patente norteamericang n¢ 3.159.013). Para
ello se prevén en la prolongacidén de Arboles motor ¥y novi-
do medios de gufa, asi como una doble horquills., Pars con—
seguir un sincronismo de marcha en el lado de salida, como
las articulaciones cardédnicas, en pos sicién flexionada, pro
ducen una marcha desigual, el dngulo de inflexibn total de
be dividirse por mitades sobre las dos articulaciones cap-
ddnicas, con 1o cusl se snulan mutuenente los errores,

El invento se ?ropone resolver el problema de
crear un acoplamiento articulado que no esté limitado a 1lg
ejecucién como acoplamiento articulago doble, en el cual
las piezas constructivas que toman parte en la transmisién

de la fuerza estdn libres ge la carga térmica resultante

del moviniento de mando de las partes unidas entre si de

menera mévil y, ademds, estdn ampliamente aescargadas de
las fuerzas necesarias para el mando,

Por lo demds, el invento se propone resolver el
problema de crear una articulacidn de la construceidn méds
pequefia posible, es dec1r disminuir el camino de mando ra
dial de las piezas unidas entre sl de manera mévil y consg
guir en el espacio minimo posible un dngulo de inflexién
1o mayor posible aprovechando el maximo dngulo de inflexién
por articulacidn sin que para ello sean necesarias piezas

canstructlvas adicionales, Todavia, el 1nvento e propone
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disminuvir la carge %érmica y el desarrollo de calor en las

plezas constructivas que provoca el mando asi como las fuer

zas de mando necesarias, Ademds, este acoplamiento articu~

lado debe estar hecho con preferenciz de modo que se apro-

vechen 1as ventajas de wna junta homocindtica en la cual es
tén preVlS G0S Cuerpos de mando especiales y su cuerpo de ar
tiéulacidn interior, con la parte esencial de la profundi-

dad radial de sus ranuras para bolas, quede radialmente den
tro del cuerpo de mando,

Este problema, de acuerdo.con el invento, se re=-
suelve por el hecho de que en e jecucidn tanto como acopla~
miento articulado estacionario como tambidn como acopla-
miento articulado desplazable, las jaulas de dos Juntas ho
mocinéticas contiguas estén conducidas wna respecto a otra
por medios de mando de manera que sus ejes, bvajo inflexidn
a la posicidn extendida del acoplamiento articulado, adop-
ten dngulos, del 4ngulo total de inflexibn, que se encuen-
tren entre sf en una relacién seleccionable determinadsa.,

Por el hecho de que las jaulas estdn conducidas
de menera mévil una respecto a otra, y por lanto realizan
el movimiento de mendo, el camino de mando es relativemen—
te pequefio, Ias jaulas recorren en cada caso sblo la mitagd
del dngulo de inflexién de una junta homoeinética. Por ollo
queda garentizade ventajosamente una disminucién de la car

g2 térmica de las piezas constructivas que toman parte en

v W ® L twa p
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la transmisién de la fuerza (cuerpos interior v exterior dé
la articulacibn) y una evacuacién mis favorable del ecglor.
La jaula cuida de una buena evacuacién del calor ya que es
t4 rodeada por el lubricante existente Yy dispone de una sec
cidn transversal suficientemente grande.

f Para el mando do las juntas homocinéticas, las
aaulas estén provistas en direccién de su eje con al menos
una apénd"ce en un lado, siendo conducids una de las Jaulas
con su apéndice en el espacio interior hueco del apéndice
de la otra jaula.

Si cada jaula estd provista de apéndices a ambos
lados, resulta posible, para aumentar el dngulo de infle-
xién que puede conseguirse, una disposicién en serie de més
de dos juntas homocindticas.

' Ademds, para la gula de las jaulas puede preverw
se que uwna de las jaulas tenga un apéndice con superficie
exterior cilindrica y la otrs jeule tenga un apéndice con
un espaclo interior provisto de una superficie de esfers
hueca y que un anillo con superficie esférics exterior es-
€ dispuesto sobre la superficie esférica hueca y conduci-
do con un 4nima sobre la superficie exterior cilindrica que
¢s mantenlda sobre la superficie exterior cilindrica de ma
nera axialmente indesplazable, en especial por una ranubtag
¥y un anillo de lenglieta,

De este modo, las jaulas contiguas.estén reteni-
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das axialmente de una manera direcia, con lo cual las fija
ciones axiales de las jaulas con respecto a los cuerpos de
articulacibn exterlor o interior resultan superfluas. Ade-
més, es posible asl emplear la articulacibn comc acopla-
miento articulado estacionario si estd previsto un cuerpo
de articulacién interior de una pieza.

Para acoplamientos articulados con gran dngulo .
de inflexibn es posible también que ¢l apédndice de una de
lasg jaulag esté configuradoc en forma de espigae que estd
conducidal en un taladro de la otra jaula que discurre en

su eje. !

{De acuerdo con otra caracteristica, estd previs~
to como mando con cierre de fuerzas que las jaulas estén
apoyadas respecto a los cuerpos de articulaciébn exterior
y/o interior medisnte muslles o medisnte una barra de fle-
xibn, _

La subdivisién del 4ngulo total de inflexibn so-—
bre las distintas articulaciones puede conseguirse, por
ejemplo, por un dimensionamiento correspondientementerdiSF
tinto de los brazos de palanca eficaces de los apéndices, -
diferentes caracteristicas eldsticas o medidas similares.
De este modo es posible con un 4ngulc total prefijado crear
w acoplamiento articulado mdltiple por combinacidn de Jun
tas hompeinéticas individuales con 4ngulos ‘de inflexibn ng

ximos dados y adaptacién correspondiente de las jaulas., Es
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posible, en general, componer el acoplemiento articulago
miltiple a partir de dos o méds acoplamientos articulados
individuales. Solamente las jaulas se diferencisn de las ge
los acoplemientos individusles. En el caso de una disposi-
cibn en serie de varias juntas homocinéticas individuales,
también las clases de mando de las Jaules pueden preverse
eventualmente combinadas mediante apéndices, dentados, ba-
rras de flexibén y muelles.

En los dibujos se han representado esqueméﬁioamqg
te ejemplos de ejecucién preferidos del acoplamiento arti-
culado de acuerdo con el invento y en ellos:

- La figura 1 muestra un acoplamiento srticulado
doble en calidad de aCOplamientorarticulado estacionario
con cuerpo interior de articulacién de una vieza y mando de
las jaunlas por apoyo en el correspondiente cuerpo articuls
do interior y exterior sobre superficies esféricas cuyos
centros estdn situados a la misma distancia s ambos lados
del plano que contiene 1os centros de las esferas;

la figura 2 muestra el acoplamiento articulado do
ble de la figura 1 bajo inflexiébn;

la figura 3 muestra un acoplamiento articulado do
ble semejante a la figura 1, pero hecho como acoplemiento
articulado deslizante; .

' ~las figuras 4 y 5 son acoplamientos articulados

miltiples hechos en calidad de acoplamiento srticulado eg—
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tacionario pero con diferente ejecueibn de lzs jaulas que
se guian;g
| las figuras 6, 6a y 6b, muestran un acoplamiento

articulado doble semejonte al de las figuras 1 y 2 pero en
el cual, sin embargo, en ejecucibn como acoplamiento arti-
culado deslizante, el deslizamiento de los acoplamientos
articulados individuales se realiza mutusmente yen lacje
cucibn como acoplamiento articulado estacionario, 1os cuer
pos de mando estén libres de la fuerza axialj

la figura T muestra un acoplamiento articulado
doble cén cuerpo articulado exterior de uma .pieza para gran
des éngglos de inflexibn y gula de las jaulas mediante es-
piga y taladro en el eje de la jaulas

la figura 8 muestra un acoplamiento articulado

doble con cuerpo exterior de la articulacién de una pleza

_para dngulos de inflexidn extremadamente grandes y conduc-

cibn de las jaulas mediante un dentado anular;

la figura 8a muestra un acoplamiento artlculado
doble comparable al de la figura 8 pero con una guia de
las jaulas por solamente un diente ¥ un hueco entre dientes
correspondiente;

la figura 9 muestra un acoplamiento articulado do
ble con cuerpo interior de la articulacién de una pleza ¥
mando de las jaulas mediante muelles de iguales caracteris

ticas eléstlcas'
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la figura 10 muesira un acoplemiento articuladb
doble con cuerpo articulado interior de una pieza y mando
de las jaulas mediante barras de flexibn;

la figura 11 muestra un acoplamiento articulado
doble en calidad de a00p1amiento articulado estacionario
con cuerpo exterior de la articulacién de una pieza ¥y apo-
yo de la Jaula con su esfera hueca directamente sobre el
cuerpo de articulacibn interior provisto de una superficie
esférica; '

la figvra 12 muestra un acoplamiento articulado
doble en calidad de acoplamiento articulado deslizante gin
limitacién axial del camino de deslizamiento en direccién
del alargamiento con cuerpo articulado interior de una pie
za y apoyo de la esfera hueca de la jaule directamente so-
bre el cuerpo de articulacién interior;

la figura 13 muestra un acoplemiento articulsgo
doble en calidad de acoplamiento articulado deslizante con
mando de las jaulas por ranuras de bolas que parten por pa
res de la linea central y que discurren aparténcose Yy Jjun-
téndose mutuamente, cruzdndose las estrias de las bolas del
cuerpo interior y del exterior de la articulacibn, sin limi
tacién axial del camino de deslizamiento; y

- la figura 14 muestra un 4rbol articulado consig-

tente en dos acoplamientos articulados dobles, como se han

- representado, por ejemplo, en las figuras 1 y 3, que estén

- 10 -
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unidos entre si por un 4rbol intermedio rigido.

- Bl acoplamicnto articuludo doble sesin las figu-
ras 1y 2 consiste en esencia en dos juntas homocinédticas
individuéles 101 y 102, Cada una de las Juntas homocindéti-
cas 101 y 102 tiene un cuerpo de articulacibn exterior 103
o) iO4.'El cuerpo de articulacién exterior 103 est4 provis-
to de una brida 105 mientras que en el cuerpo de articula-
cibn exterior 104 estd conectado, por ejemplo, un Arbol tu
bular defarticulacidh 106.

E Los cuerpos exteriores de art 1cula016n 103 v 104
estédn nr&vistou de estrias 107 y 108 que d¢scurren parzale-
lamente a sus ejes y distribuildas sobre la periferia del es
racio exterior hueco ¥ destinadas a recibir bolas 109 y 110
(representadas smbas rayadas y desplazadas),

Ademds, el cuerpo exterior de artlculacidn 103 o
104 tiené vna superficie esfériea hueca 111 o 112 en la
cual estd apoyads una Jaula 115 o 116 con una esfera exto
rior 113 o 114, Ias jaulas 115, 116 sirven pera recibir y-
guiar las bolas 109 o 110 en el plano homoclnétlco. Las Jun
tas homoeinéticas 101 ¥y 102 poseen un cuerpo de articula-

eidn interior 117 de una pieza, comén & ambas, provisto de

estrias 118 que se corresponden con las estrias 107 y 108,
en. las cuales estdn recibidas bolas 109 y 110.

" Las jaulas 105 ¥ 116 tienen en su espacio inte-
rior también uns superficie esférica hueca 119 o 120, en 1a

'.. 11 -~
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cual estd recibido un cuerpo de mando 121 o 122 con su su~
perficie exterior esférica 123 o 124. Los centros de las
esferas exteriores 113 o 114 y de las esféras huecas 119 o
120 de la jaula 115 o 116 estdn situzdos a iguzl distencia
a ambos lados del plano que contiene los centros de las bo
las 109 o 110, ‘ .

| Ios cuerpos de mando 121 y 122 estdn hechos como
anillos y apoyados sobre la periferia del cuerpo interior
117 de la articulacién. Los cuerpos de mando 121 y 122 es-
tén retenidos respecto al cuerpo interior 117 de la articn
lacién gracias a medios de fijacién, por ejemplo, el anillo
eldstico 125, 126 o similares, dispuestos en ranuras de los
cuerpos de mando 121 o 122 y del cuerpo de articulacidn
117. El acoplemiento articulado doble estd realizado por
tanto como acoplamiento articulado estacionario.

La jaula 115 de la junta homocinética 101 +tiene
una apéndice 127 que estd provisto de wn teladro cilfndri-
co 128, Ia jamla 116 de la junta homocinética 102 tiene tam
bién un apéndice 129 cuya superficie exterior 130 estd he-
cha abombada en forma esférica. El epéndice 129 estd condu
cido con su superficie exterior 130 en el 4nima 128 del
apéndice 127. Ia distancia de separaci6n del centro de la
superficie esférica 130 a ambos centros de articulacién es
aproximadamente igual.

Gracias a la guia de las jaulas 115 y 116 wa res

-12 -



10

15

20

.25

20,10,72

recto a otra con ayuds de los apéndices 127 y 129 ge consi
gue une divisién aproximadamente a la mited del dnsulo de
inflexidén total (por ejemplo). Como las Javlas 115 y 116
reoorrenfen cada caso sélo la mitad del éngulo de inflexién
(veta/2) de una junta homocindtica 101 ¥y 102, El movimiento
radial de los apéndices 127 ¥y 129 durante el movimiento es
relativamente pequefio. Los ejes Ki 0 K2 de las jaulas adop
tan bajo inflexidn en cada caso s61o la mitad del dngulo
de infleiién beta/2 de los ejes A, 0 A, del cuerpo exterior
de art1cu1ac¢6n 103 o 104 respecto a la posicibn extendida
de la arﬁlculaelén (eje o - ) si, por eaemplo, debe tener
lugar una divisién a 1la mltad

' Fn la figura 3 se ha representado asimismo un aco
plamlento articulado doble que en su estructura es aproxi-
madamente comparable al de las Tiguras 1y 2 pero una Junta
homdcinétioa 301 estd hecha como acoplamiento articulado co
rredizo y la otra Junta homocinética 302, como acoplamien-
to articulado estacionario. El camino de deslizamiento en
la junta homocinética 301 se realiza mediante el cuerpo ex
terior 303 de la articulacién, E1 cuerpo interior 304 gde ar
ticulacibn y las jaulas 305 y 306 permanecen én reposo re-
lativamente entre si,

Para conseguir la posibilidad de deslizamiento o
de3p1azamlonto, el espacic hueco del cuerpo exterior 303 de
la articulacidén de 1a Junta homoecinética 301 estd hecho en

- 13 -
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forma cilindrica sobre una zona parcial 307. A uvm lado, la
parte cilindrica 307 se transforma en una esfera hueca par
cial 308 que limita el camino de desplazamiento respecto a
la jaula 305 conducida con su esfera exterior 309 en el dni

ma cilindrica 307. En el otro lado, el camino de despleza-

,mientorésté limitado por un anillo de tope 310 en el cuerpo

exterior de la articulacidn, 309, comtra el cual vienen a
aplicarse las bolas 31l. la guia de las jaulas de las jun-
tas hbmocinéticas 301 y 302 una respecto a otra correspon-
de a lo que se ha representado en las figuras 1y 2. Unica
mente considerando el camino de desplazamiento resulta una
insignificante variacifn en la ejecucidén de las jaulas en
la zona de los apéndices. Ademds, el cuerpo interior 304 de
la articulacién tiene una ranura periférica.

En la figura 4 se ha representado una parte de
una cadena de juntas homocinéticas hecha como acoplemiento
articulado estaclonario, Todo el 4ngulo de inflexibn estd
subdividido aproximademente en partes iguales sobre una plu
ralidad, de més de dos, de juntas homocinéiicas mutvamente
acopladas,

La junta homocinética 401 tiene en comin con la
Junta homocinética ya nod representada un cuerpo éxterior de
articulecidn 402 de una pieza. Por lo demds, la junta homo
cinética 401, con la’' junta homocinética contigua 403, tié—

ne uvn cuerpo interior de articulacién comén de wna pieza

- 14 -
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404, Bsta junta homocinética 403, junto con la siguiente
junta homocinética 405, posee un cuerpo exterior de articu
lacién comin de una pieza 406 y, en unién de ofra junta ho
mocinétioa ya no representada, tiene un cuerpo interior co
min de érticulaoién 407. la serie puede continuarse en la
medida que se desee, ,

Ia jaula 408 de la junta homocinética 401 tiene
en la prolongacién de su eje a ambos lados de las bolas 409
apéndices 410 y 411, El apéndice 411 tiene un taladro ci-
1indricé 412 y el apéndice 410 tiene una superficie exte-
rior 41$ abovedada en forma esférica. I2 jaula 414 de la
junte homocinética 403 estd provista, en la zona de su su-
perficie de esfera hueca 415, de un apéndice 416, que tie-
ne una superficie exterior esférica 417 con la cual estéd

conducido en el taladro cilindrico 412 de la jaula 408. En

~ la zona de su esfera exterior 418, gque constituye al mismo

tiempo el segundo apéndice, estd previsto un faladro cilin
drico 419 en el cuval esgtd conducido el apéndice 420 con su
superficie exterior esférica 421 que se halla en la zonz de
la esfera exterior 422 de la jaula 423 perteneciente a la

Jjunta homocinética 405, En el taladro cilindrico 424 del

apéndice 425 contiguo a la esfera hucca 426 estd conducida
una jaula con un apéndice con superficie exterior esférica,
que corresponde a la jaula 414. Ia sucesidén de varias jun-

tas homocinéticas se realiza de une manera analdgica tal

- 15 -
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como se ha descrito, necesitdndose dos jaulas 408 y 414 de-
distinta ejecucidn. .- '

El acoplamiento articulado miltiple representado
en la figura 5 es'igual en esencia al de la figurs 4.

;  Sin embargo, una diferencia consiste en la ejecu

cibn y la disposicién de las jaulas. Esto tiene como consg

ctiencia una prolongacibn axial de los cuerpos de articuia-
cibn eﬁterior e interior, pero una ventaja ha de verse en
que todas las jaulas pueden tener la misma configuracién.

Asi, la jaula 504 de la junta homocinética 501
estd provista en la zona del apéndice 506 contiguo a su es
fera exterior 505 de un #4nima cilindrica 507. Por lo demés,
el apéndice 508, que se encuentra en la zona de la esfera
hueca 509 de la jaula 504, tiene una superficie exterior
esférica 510. la jaula de la junta homocinética signionte
502 es igual a la jaula 504 y estd conducida con su taladro
cilindrico sobre la superficie exterior esférica 510 de la
jaula 504.

El acoplamiento articulado doble representado en
la figura 6 puede realizarse tanto como acoplamiento arti-
culado corredizo como también como ac0plémiento articulado
estacionario g6lo mediante ligeras variaciones. 7

_ La jaula 603 de una de las juntas homocinéticas,
601, tiene un apéndice 605 cuya superficie exterior 606 es

t4 hechs en forma cilindrica. Sobre esta superficie exte-

L 16 -
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rior 606 estd enchufado un anillo 607 cuya superficle exte
rior estd hecha como parte de esfera 608, Ia jaula 604 de
la otra junta homocinética 602 tiene un apéndice 610 cuyo
espacio hueco interior estd hecho como esfers hueca 609 y
recibido en la parte de esfera 608.

Ia realizacién como acoplamiento articulado esta
cionario (figura 63) se consigue, por ejemplo, porgue el
anillo 607 estd f£1jado mediante un anillo eldstico 611 o
nedio similar y ranuras respecto al apéndice 605 sobrersu
superficié exterior cilindrica 606, de manere que no pueda
deSplazarée axialmente., El cuerpo interior de .articulacién,
de una piéza, 619, comin a las dos juntas homocindticas 601
y 602 estd limitado en su desplazamiento axial por el he-
cho de qué, por ejemplo, el espacio hueco de la jaula 603"
tiene en el extremo una zona 620 cuyo didmetro es menor que
el didmetro exterior del cuerpo interior de la articulacién,
619. En su parte 614 vuelta hacia la esfera hueca 612, estd
adaptado a ella y el cuerpo interior de articulacibn 619
tiene también una superficie esférica exterior 613 addpta;
da a ¢l. En la otra direccidn, el movimiento del cuerpo in
terior de articulacibén 619 estd limitado por uma prolonga-
cién esférica 615 que hacc tope en un disco 616 insertado
en la jaula 604 de la otra junta homocinética 602,

- Adends, la realizacibn como acoplamiento articu-

lado estacionario puede conseguirse también (figura 6b),

- 17 -




por el hecho de que los cuerpos de mando 621 0 622 de las
Juntas homocinéticas 601 o 602 son mentenidos con imposibi
lidad de desplazemiento axial mediante anillos eldsticos
617 o 618 con respecto al cuerpo interior 619 de la articy
5 lacién.{
La egecuc16n como acoplamiento articulado despla
zable es nos1ble, por ejemplo, por el hecho de que el ani-
1llo 607 no estd flgado axialmente y el cuerpo interior de
articulacibén 619 puede moverse en medida limitada respecto
10  a las bolas 623 y 624,
El acoplemiento articulado doble representado en
la figura 7 estd ideado para Zdngulos de inflexidn extremos
(por ejemplo, dos veces 452), Las dos juntas homocinéticas
701 y 702 poseen un cuerpo exterior de articulacidn comin
15 703 de una pieza. Ias jaulas 704 y 705 estén hechias corres
das en sus zonas 706 y 707 vueltas una hacia otra y el cur
80 de las superficies de limitacibén estd adaptado al ovi-
miento. La jaula 705 de la junte homocinética 702 esté jaago)
vista de un apéndice en forms de esPlga 708 sobre el cual
20 estd dispuesta una esfera 709 que tiene un 4nima. El eje de

la espiga 708 se encuentra sobre el eje geométrico X, de la

2
Jaula 705, Ia jaula 704 de la junta homocinética 701 tiene
wn taladro 710 situado en el eje Kl de la jaula en 1a zona
706 vuelta hacia la otra jaula 705. En este taladro 710 es

25 t4 conducida la espiga 708 con la bola 709. ‘El eje del cuer

- - 18 -
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po exterior de articulacién 703 estd designado con 4 v log
ejes de los cuerpos interiores de articulacién 10 estén con
Jl y Jzﬂ
El acoplamiento articulado doble repreoentaao en
la figura 8, consistente en las juntas homocinéticas indi-
viduales 801 y 802, con cuerpo exterior de ung pieza 803 de
la articulacibn, se diferencia del acoplemiento de la fign
ra 7 por el hecho de que 21 mandoc reciproco de las jaulas
804 y 805 se lleva a cabo por dentados anulares dispuestos
sobre 1as superficies de limitacibn enfrentadas s Cuyos dien

tes 806 y 807 engranan mutuamente.

[

!
8, el mando de las jaulas mediante un diente 8§0la de sec—

La figura 8a muestra, como variante de 1a figura

cifén transversal redonda que, en seccidn longitudinal tiene

wn perfil aproximado de evolvente, el cual engrana en un

hueco entre dientes 802a hecho correspondientemente, de la

otra jaula,

En el acOplamlnnto articulado doble segin la fi-
gura 9, el mando de las Jaulas 803 y 904 de las auntas o=
mocinéticas 901 y 902 se lleva a cabo mediante muelles 905
¥ 906 que tienen iguales caracteristicas eldsticas., Ia con
duecidn de las jaulas 903 ¥ 904 una con respecto a otra se
hace, por tanto, por cierre de fuerzas. Los muelles 905 y
906 se apoyan, por una parte, en el cuerpo exterior de ar-
ticulacién 907 o 908 ¥, por otra parte, en la jaula 903 o

- 19 -
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904. Esta disposicibn estd pensada predomninantemente para,
una articulacién doble con cuerpo interior 909 de una pie~
Za. :
: Sin embargo, es también posible apoyar 1los mue-
lles en el cuerpo interior 909 de 1a articulacién,

El acoplemiento articulado doble segun la figurs
10 posee, para la gula de las Jaulas 1001 y 1002, una res—
pecto a otra barras de flexidn 1003 y 1004 que estédn inser
tadas en los cuerpos exteriores 1005 y 1006 de 1a articula
cibn y cuyos ejes se encuventran sobre los de los cuerpos
ex’serloreu 1005 y 1006 de 1a artloulaCLGn.,Con su extremo
delantero 1007 y 1008, las barras de flexidn 1003 s ¥ 1004
estdn conduc1das en taladros 1009 y 1010 de 1= jaula aso-
ciada 1001 o 1002, Ias barras de flexidn presentan caracte
risticas eldsticas iguales. Ias barras de flexibn 1003 y
1004 cuidan de que las Jaulas, bajo inflexibn, sean movidas
en iguales magnitudes desde l? posici6n Cero y que vuelvan
a ésta,

Sin embargo, tembién es posible asociar las ba~
rras de flexién a los cuerpos interiores de articulacién,.

Ia figura 11 muestra una Junta articulada doble

en calidad de acoplamiento articulado estacionario, en el

cual las juntas homocinéticas 1101 ¥y 1102 poseen un cuerpo

exterior de articulacién 1103 comtn, de una pleza. Ias jau

las 1104 y 1105 $ienen una superficie exterior esférica

- 20 -



1106 y 1107 con la cual estén conducidas en el espacio ci-
lindrico 1108 y 1109 del-cuerpofexteriof de la articulaciébn,
Fara mantener axialmente las jaulas 1104 ¥y 1105 durante la
inflexitn de la articuwlacién, el taledro cilfndrico se con
5 vierte en una zona limitadora esférica 1110 y 1111. Adem4s,
pueden montarse todavia anillos 1112 ¥y 1113 para la 1imit2
cidn del.movimiento en el taladro cilindrico 1109, Tas zo-
nas limitadoras esféricas 1104 y 1105 o 1los anillos 1112 v
1113, sin embargo, no basten por si solos para linitar el
10 movimie%to. las jeulas 1104 y 1105, que llevan las bolas
1114 y }115, presentan wna esfera hueca 1116 y 1117 con 1la
cual esﬁén conducidas sobre la superficie exterior esféri-
ca 1118 o 1119 de los cuerpos interiores de articulacién
1120 y 1121. Los centros de las superficies exteriores-eg-
15 féricas 1106 y 1107 y de las esferas huecas 1116 y 1117 ae
las Jawnlas 1104 y 1105 se encuentran 2 la misma separacibn
‘2 ambos lados del plano que contiene los centros de las es
feras 1114 y 1115. Ia javla 1104 de la Junta homocinética
1101 tiene un apéndice 1121 que posee una superficie exte-
20 rior cilindrica 1122 sobre la cusl estd enchufado un anillo
1123, E1l anillo 1123 tiene una superficie exterior esférica
1124 con la cual estd conducido en una esfers hueea 1125 de
vtn apéndice 1126 pertencciente a la Jaula 1105 de la junta
homocinética 1102, -

25 ' En la realizaci6n en calidad de acoplamiento ar-

- 21 -
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ticulado estacionario, el anillo 1123 estd retenido, con

ayuda de un anillo eldstico 1127 o un medio de fijacibn si
milar, de manera axialmente indesplazable respecto al apén
dice 1121, sobre la superficie exterior 1122,

‘Ia figura 12 muestra wn acoplamiento articulado
doble en calidad de acoplamiento articulado deslizante,
comparable con el de la figura 11, con la diferencia de que
los cuerpos interiores de articulacidén para las dos juntas
homocinéticas 1201 y 1201 estén agrupados para formar un so
lo cuerpoginterior de articulacién 1203. El desplazamiento
axial se realiza por el mevimiento del cuerpo de articula-
cibn exteéior 1203 o 1204 con respecto a la jaula asociada
1205 o 1206 que estd retenida de manera axialmente inmévil
respecto al cuerpo interior de articulacibn 1203,

La jaula 1205 tiene un apéndice 1207 que posee
una superficie exterior esférica 1208. Con esta superficie
exterior 1208 estd conducido en un dnima cilindrica 1209
del apéndice perteneciente a la jaula 1206.

El movimiento dirigido hacia demtro de los cuer-
pos exteriores de articulacidén 1203 y 1204 estéd limitado
por disposiciones esféricas de limitacién 1211 y 1212 en
las cuales se transforman los taladros cilindricos 1213 y
1214 del cuerpo interior de articulacién 1203 o 1204,

| La figura 13 muestra un acoplamiento articulado

doble cﬁyas articulaciones homocinéticas 1301 y 1302 o los

- 22 -
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cuerpos exteriores e interiores de articulaeié~ 1307 o 1308
¥y 1309 o 1310 tienen estrias 1303 a 1306 para bolas, que
discurren acercdndose y alejindose entre si por pares en di
receibn a los ejes de los cuerpos interiores de articulg-
cién 1309 y 1310 y los cuerpos -exteriores de srticulacién
1307 y 1308 pero cruzéndose, dos de ellas, 1303 y 1304 o
1305 y 1306, que se encuentran en cada caso en el cuerpo in
terior 1309 o 1310 y en el cuerpo exterior 1307 o 1308 de
articulacibn,

Los cuerpos interiores de articulacibn 1309 y
1310 estén dispuestos fijos sobre un eje 1311, Ias jaulas
1312 y 1313, en esta disposicién y ejecucibn de las estrias
que reciben las bolas 1314 y 1315, recorren la mitad del g
mino de desplazamiento, Con sus esferas exteriores 1316 o
1317 son guiadas en el taladro cilfindrico 1318 o 1319 del
cuerpo exterior de articulacién 1307-0 1308,

Ta jaulé 1312 posee un apdndice 1320 con superfi
cie exterior esférica 1321 coﬁ-el cual estd conducida en el
taladro cilfindrico 1323 del apéndide 1322 perteneciente g
la jaula 1313. '

En.la figura 14 se ha representado um 4rbol de ar
ticulacién, Consiste, por ejemplo, en un acoplaniento arti
culado doble 1401 ‘del tipo de conutru0016n de articulacidn
estacicnaria como se ha GCrescntodo en la figura 1, de vm
acoplamiento articulado doble 1402 hecho como'acoplamiento

"'23"‘ 3 L]



10

15

20

25

20.10.72

407955
articulado corredizo y un &rbol intermedio rigido que umne
a ambos, 1403. El acoplamiento articulado doble 1401 estd
obturado bor un manguito 1404; asimismo, el acoplamiento
articulado doble 1402 estd obturado por un manguito 1405
que, sin embargo, es més largo, correspondiendo al hecho
de gue salva el camino de desplazamiento.'El acoplamiento
articulado corredizo 1402 corresponde al representado en
la figura 3,

EEsta solicitud que corresponde a la presenﬁada
en la Rephblica Federal Alemana, el 8 de Febrero de 1.972,
bajo el N% P 22 05 802.2-12, se acoge a los. beneficios del
articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus+

trial,

N | REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién, en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

l.- Un dispositivo de acoplamiento articulado con
sistente en al menos dos juntas homocinéticas que tienen

sendos cuerpos de articulacibn exterior e interior con ra-

.nuras que se extlenden en esencia en la direccidn axial de

- 24 -
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los miemos y que se correéponden entre sf, en 123 cusles es
tén recibidas bolas para la transmisién del momento de giro,
asi como wnz jaula dispuesta entre los cuerpos de junta ex-—
terior e interior, que retiene vy gula a las bolas, cuyos
cueryos de articulacién exterior o interior esién firmemqg
te unidos entre si o consisten en una pleza, caracterizado
porque, en la realizacién tanto como acoplamiento articuls
do estzecionario, como corredizo, las jaulas de dos juntas
homocinéticas contiguas estdn conducidas una respecto a otra
por medios de mando de tal maners que sus ejes, bajo infle
x16n hasta la posicibn extendida (eje I-I) del acoplamien~
to articulado adOptenréngulds del gngulo de inflexidn +total
que estdn entre sf en una relacidn.determinada selecciona-
ble, .

*

2,~ Un dispositivo segin la reivindicaceibn 1, ca
racterizado porque las jaulas estan provistas en la direc-
cifn ée sus ejes al menos en un lado con un apéndice, es~
tando vna jaula con su apéndice conducida en el espacio hue
co del apéndice de la otra Jjaula,

3.- Un dispositivo segin la reivindicacién 2, ca
racterizado porque una jaula tiene un apéndice con una su-—
perficie exterior cilindrica ¥ la otra jaula tiene un apén
dice con un espacio interior provisto de una superficie de

esfera hueca, porque wn anillo con wna éuperficie exterior

esférica estd conducido sobre la superficie esférica hueca



407955

¥y con un énima, sobre la superficie exterior cilindrica,
que estd mantenido sobre la superficie exterior cilindrica
en especial, por medio de ranura y lengiieta anular, de una
manera indesplazable axialmente,

5 4.~ Un dispositivo segin la reivindicacién 1, cg
racterizado porque una jaula estd provista de wna espiga
que se encuentra en la prolongacién de su eje, que tiene
una superficie exterior esférica o abombada ¥ que esgti con
ducida enfun taladro de la otra jaula, que discurre en su

" 10 eje. g
:5.= Un dispositivo segln la reivindicacién 1, cg
racteriZaﬁo porque las jaulas estdn apoyadas respscto a los
cuerpos de erticulacién exteriores y/o iateriores por mue-
lles o por una barra de flexidnm.
15 6.~ Un dispositivo de acoplamiento articulado.

- 7 Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante

cede, representado en los dibujos que se acompafian y con .

'1os fines que se han especificado,

- 26 -
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