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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE afios

en Espaiia, & favor de D, IB SCHREINER HANSEN, de na-
cionalidad danesa, establecido en Aasd DE-5953 Trane-
ker - DINAMARCA, la cual se refiere a:

" UN APARATO PARA LANZAR OBJETOS EN FORMA

" DE DISCO ®

004000404

MEMORTIA DESCRIPITIVA

Esté invencién se refiere a un aparato pa~-
ra lanzar objetos en forma de disgo, que se conocen -
como platos para el tiro al plato. Dicho aparato estd

5f; montado gobre un bastidor y comprende un brazo expul-
sor que se extiende transvergalmente desde un eje —-
principal précticamente vertical o ligeramente incli-

nado montedo en el bastidor y que sostiene también un:.
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brazo de mhnivela conectado & un extremo de un muelle
expulsor, cuyo otro extremo estd conectado al bastidor,
y el citado eje principal estéd adapta&o para sei acclo
nado por un motor a través de un engranaje de¢ torni--
1lo sinfin ouya rueda de tornillo sinfin estd montads
concéntricamente sobre el eje principal.

La finslidad de la presente invencién es pro
porcionar un aparato del citado tipo que sea mds senci
llo y més seguro que los aparatos previamente conoci-=
dos y, ademds, conseguir un lanzamiento de los platos
més preciso que el realizado hasta el presente.

La invencién estd fundada, entre otros con—-
ceptos, en el reconocimiento de gque la precisién con ~
que se lanza el plato depende en una parte muy conside«
rable de la magnitud del movimiento de giro impartido
al plato en el momento de lanzarlo y a la ausencia de
otros momentos de movimiento que pudieran dar lugar a
que el plaﬁo ge inclinase o reélizase otros movimientos
inestables durante su recorrido por el aire.

Para asegurar que el vuelc del plato consiga
le mixime uniformidad y precisién posible, el plato,
cuando se coloca sobre el brazo expulsor, sélamente de-
be realizar un desplazamiento limpio hacia fuera a lo
largo del brazo, lo cual significa que en modo alguno
debe resbalar con relacidén al trayecto de desplazaemienw=
to0 del brazo expulsor, ni tampoco debe perder el con--
tacto con el trayecto de desplazamiento en ningin mo-
mento antes de alcanzar el final del mismo.

Para conseguir este lanzamiento adecuado y -
especi{fico del plato, el aparato construido de acuerdo

con la presente invencidn estd dotado de un sistema de
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doble acoplamiento interpuesto entre la rueda de torni
llo sinfin y el eje principal, que consiste en un em-
brague de rueda libre de un lado y un embrague libera-
ble dotado de medios de disparo para liberar este em—-
brague en colaboracién con un dispositivo de maniobra
dispuesto en el medio de disparo o inmediatamenie con-
tiguo al mismo, en la posicién correspondiente al esta
do completamente tensado del muelle expulgor y la posi
c¢idn central exacta del braze de manivela, Cuando dicho
dispositivo de maniobra se coloca como se indica, el -
brazo expulsor, en el momento en gue se deposifa el -~
plato sobre el mismo y el brazo ba de prepararse para
lanzar el plato, es decir, la posicién de partida del
brazo expulsor, estarg situado de forma que el brazo -
de palanca 8e8 dirigido sustancialmente hacia el nuelle
expulsor, es decir, en la posicién . central exacta o
nuy préxims a la misma, de forma que el muelle en ésta
posicién gea realmente incapaz de disparar el brazo ex-
pulsor, y seri el engranaje de tormillo sinfin el que
dispara el movimiento del brazo. El movimiento inicial
gserd por tanto wniforme y relativamente lento y solamen
te cuando el brazo de manivela se hays desplazado una
cierta distancia, es decir, haya girado 5 6 62, se ac-
cionard el muelle expulsor y acelerard el giro del bra-
zo expulsor. Esto da como resultado una aceleracién —-—
suave justamente desde el comienzo, lo cual hace que el
plato de lanzar se desplace con gran precisidén a lo lar
go del trayecto de desplazamiento y alcancé el miximo -
giro gin verse sometido a otros efectos perjudiciales'

sino que sea capaz de volar por el aire de forma lo més
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# uniformemente posible y sin que se vea afectado por

el viento. Durante el movimiento de lanzamiento, el -
brazo expulsor estard totalmente libre como resultado
del funcionamiento del embrague de rueda libre de un
lado, y esto asegura la plena utilizacién de la fuer--
za del muelle de forms que pueden conseguirse grandes
distancias de lanzamiento con menos fuerze del muelle
que la que se precisaba en los aparatos conocidos.

8i el dispositivo de maniobras se mantiene -
inoperante mientras que se estd utilizando el aparato
de forma que el embrague estd constantemente en funcio
nemiento, el aparato puede utilizarse para lanzamiento
continuo, ya que tales aparatos estdn frecuentemente =
dotados de un cargador o depésito desde el cual los pla
tos son depositados sobre el brazo. El brazo expulsor
se moverd entonces uniformemente hacia la posicién de
partida, en donde recibe un plato, y continda su carre
ra uniforme: todavia bajo la influencia del sistema de
accionamiento del sinfin, hasta que el brazo de manive
la se ha girado ligeramente fuera de la posicién de —-
centro exacto, en la cual el muelle realiza la funcidn
explicada anteriormente, se producird el lanzamiento -
del plato y el brazo continda su movimiento y retorna
a su posicién de pertida pars realizar un nuevo lanze-
miento en igual forma.

Para obtener una mayor estabilizacidén en la
posicidén de partide, serd conveniente, segin la inven-
cién, que el dispositivo de maniobra se adapte también
pera congervar el eje principal en la posicién en gque -

gse desconecta el embrague liberable. Esta retencién se
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verd interrumpida simulténesmente con la liberacidn
del embrague liberable y el embrague se conecta nue-
vamente.

La invencién se refiere especificamente a
un aparato del citado tipo que estd dotado de wn car~
gador o depdsito para contener una pila de platos y
una unidad pars sacar los platos una cada vez del de-
pbsito y transmitirlo pars depositarlo sobre el brazo
expulsor. Dicha unidad de extraccién comprende un ele-
vedor y una abrazadera de retencién pare sujeter la =
pila de platos y controlada por una rueds de guia so-
bre el eje principal., La posicién de partida del brazo
expulsor es idéntica con la posicién del centro verda-
dero del brazo de manivela, por lo que la extraccién
de un plato de la pila se producird muy suavemente y ~
sin que exista riesgo de que el plato sea empujado f@g
ra de su posicién o caiga del brazo expulsor, pero la
invencién también tiene como finalidad construir la uni-
dad extractora ocon el fin de asegurar una operacidn sim
ple y segura que contribuya a aumentar la estabiliza-
cibén del suave movimiento del brazo expulsor. Esto se -~
ha conseguido, de acuerdo con la invencién, acciongndo
el elevador mediante un rodillo guia montado en un bra-
zo rigidamente conectado al elevador y colaborando bajo
la influencia de un muelle, con una rueda de gufa que -
tiene un recorrido curvo que se extiende hacia abajo -
concéntricamente alrededor del eje principal y una sec
cibén curve del cual estd adaptada para levantar el ele-
vador al menos durante la primera parte del movimiento -

del brazo expulsor desde la posicién correspondiente a
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la posicién central exacta del brazo de manivela., La
presién ejercide por el rodillo gufa del elevador so-
bre dicha seccién curva del recorrido de la rueda guia
produciréd por si misma un ligero momento de rotacién
adicional al brazo expulsor, un momento en la misma
direccibén que el momento causado por el muelle expul-
sor, y esta construccién de la unidad extractora por
lo tanto no solamente tiende a estabilizar el movi--
miento del brazo expulsor, sino qué aumenta también -
el momento de expulsibén/Este efecto resulta particu-
larmente distinto cuando el citado recorrido curvo =
tiene un' didmetro relativamente grande, y esto puede
hacerse sin dificultad porque el reocorrido curvo es
concéntrico con la rueda de tornillo sinfin, la cual
debido a la carga a yue se verd sometida, debe tener
en cualquier caso wn didmetro relativamente grande.
con uﬁ viento lateral relativamente fuerte
se ha visto que resulta diffcil hacer que el plato -
lanzado_siga una trayectoria deseada sensiblemente reg
tilinea., Para ajustar la colocacién del plato sobre el
brazo expulsor es normal disponer de un elemento blan~
do de presién flexible inmediatamente contiguo a la -
placa de soporte o el elevador y dirigido hacia abajo
hacia el recorrido de movimiento del brazo expulgors
La invencién pretende proporcionar medidas -
especificas que hagan posible controlar la trayectoria
de movimiento del plato lanzado con el f£fin de compen=-
gar la influencia ejercida por un viento lateral. Esto
ge ha congeguido, segin la invencién, montando el ele-

mento de presidén para que pueda ajustarse verticalmen-
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te con relacién al brazo expulsor. Por tanto el elemen-
to de presién, que es normalmente una escobilla, puede
accionarse para sujetar hacia atrads mds o menos el -
plato depositado sobre el expulsor en la seccidn inte-
rior del mismo, es deocir, la posicidn de partida del -
plato gobre el brazo, y esto causard un retardo ligera
mente mayor o menor de su movimiento de desplazamiento
a lo largo del brazo e#pulsor. Pambién da como resulia
do una variacién del momento en el cual el plato sale
del punto més exterior del brazo exﬁﬁlsor y 06n ello -
un cambio de la direccidn real de expulsién, direccién
que depende del tiempo de expulsidn porque serd siempre
tangencial al recorrido de movimiento del punto més -
exterior del brazo expulsor. Esta posibilidad de varia
cién comprende en s{ misma una posibvilidad de ajuste -
para compensar la fuerza y la direccidén del viento. -
Sin embargo, dicho sistema prevee tambiéﬁ"que el plato
en su recorrido por el aire obtenga una inclinacién'117
geramente distinta de acuerdo con la variacidén del ~-
tiempo de expulsibn, es decir, el ajuste de la altura
del elemento de presién, de forma que el eje principal
del apaiato sobre el cual estd montado el brazo expul-
sor estd ligeramente ineclinado con relacién a la verti-
cal, ¥y por congiguiente el plano en que egtd situado ~
el plato en el momento de la expulsivn, es decir, el
momento en que sale del brazo expulsor, dependeri de ~.
si la expulsibén se produce un poco antes o un poco -
después, y la inclinacién impartida al plato en su re-
corrido a través del aire, a causa de su forma especi~

fica, reducird también la influencia del viento y por -
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tanto asegurard, no sélamente un ajuste para compen——

gsar el viento lateral en el momento de 1a-expulsién;
sino también que el movimiento del plato siga una tra
yectoria que sea lo mds recta posible ain cuando el
plato pierda gradualmente velacidad.

Para congegulr la mayor variedad de posibili
dades de ajuste de la accién del elemento de presibn =
gobre el plato, serd conveniente, segin la invencidn,
hacer que el elemento de presibn sea ajustgble lateral
mente con relacién a la posicién del plato., Todo este
sistema y disposicién del elemento de pres;én es suma-
mente simple, pero se ha visto con sapresa que produce
las ventajas espec{ficas explicadas anteriormente, con
el resultado de que un aparato construldo como se espe
cifica en la invencidén puede emplearse realmente con =
gren seguridad y alta precigidn dbajo cualquier condi--
cién., ,

La invencidn y los detalles de la misma se -
explicardn a continuacién haciendo referencia a los -
planos adjuntos en donde:

La figura 12 repregenta una imagen vertical
del expulsor y dispositivo de maniobra de un aparato -
segln la invencién. _

Lg figura 22 representa una vista en seccidn
a lo largo de la linea II-II de la figura 1%, vista -
hacia abajo en perspeectiva.

La figura 32 es una vista en seccidén & lo ==
largo de la lfnea III-IIT de la figura 18, vista hacia
arriba en perspectiva. — 7

La figura 42 presenta una vista en perspecti
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ve de la seccilén especifica de un aparato segin la
invencidén, dotado de un elemento de presién ajusta-
ble,

Las figuras 52 y 68 ilustran esquemédtica-
mente la expulsidn teniendo un viento lateral de 1a
izquierda y de le derecha, respectivamente, y

Lag figuras 78 y 8% muestran la posicién -
de vuelo del plato de lénzar'gn las dos posiciones -
que se ilustran en las figuras 52 y 6%,

La figura 12 mﬁestra un aparato de lanzar
platos que comprende un bastidor -1- que sostiene dos
soportes salientes ¥2- y ~3-. Bn estos soportes va -
montado un eje princi?al -4-, en cuya seccidén superior
va montado un brazo expulsor -5- con un trayecto de -
degplazamiento -6—3

El eje principal -4~ es conducido desde un
engransje de ftornillo sinfin -7~ que estd conectado a
través de un sistema de acoplamiento -8~ al eje prin-
cipal =4~ y accionado por un tornillo sinfin -9-, el
cual ge muestra en la figura 3% y que a sk vez eg ac—
cionado por un motor =10-, El sistema de acoplaniento
~8- es del tipo que comprende un embrague doble con-
gigtente en un embrague de rueda libre de un lado y -
un embrague liberable, y la liberacidn del embrague
se efectfa mediante un pasador saliente ~11- en --
colaboracién con un fisdor -12-, cuya construccién
ge puede ver con m4s detalle en la figura 32, El fila-
dor =12~ oscila alrededor de un pivote =13=, sobre un
brazo =~l4- que sobresale del bastidor, y en el extre-

mo gue colabora con el pasador ~ll- el fiador esta do
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tado de un gancho =15-, y en el otro exiremo eatd co-
nectado a una barra de traccidén -16- que se extiende
de una bobina de eleoctroimén -~17-. La bobina esté su~
jeta 2l bastidor -1~ mediante un par de varillas de. -
soporte -18~, Una varilla de empuje =19« estd montada
en el bagtidor -1- y estd conectada de tal forma al
fiador -12- que en el caso de funcionamiento manual -~
accionard el fiador en la misma direccién que la bobi-
na de electroimin ~17-, la cual estd conectada a un ==
dispositivo de maniobra eléctrico en una forma que no
se muestra aqui.

El eje principal -4~ estd dotado en el extre
mo inferior con un brazo de manivela =20~ conectado
& un exfremo de un muelle =21-, gue es el mnelle ex-
pulsor real v estd conectado en el otro extremo al -
bestidor =1-, Bl fiador -12- egtd colocado de forma --
que el pasador -11- golpea en el gancho =15~ aproxi-
nadamente ;n la posicién en que el brazo expulsor se
gira haecia fuera unos 1802 con respecto a la posicién
que se muestra en el plano, es decir, en la posicién
en que el brazo de manivela -20- tiene tensado el mue
lle =21~ al grado méximo, y el sistema de acoplamien-
to =8~ estd adaptado para retener también en esta po-
gicidn el eje principal -4~ de forma que el brazo ex-
pulgor =5=~ gerd activado solamente cuando se accione
el fiador -12- bien sea mediante la bobina de electrol
mdn -17- o mediante la varills =19-,

El aparato comprende ademés un cargador o -
depdsito -22- para platos -23=-, Para tomar los platos
uno g uno de la pila contenida en el depdsito -22-, el

aparato estd dotado de un dispositivo extractor que -
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domprende un elevador ~24- controlado por un par de
columnas gulas ~25- y accionado con un movimiento ag=
cendente hacia los muelles -26-, estando montadas di-
chas columnasg en una pieza de soporte -27- sobre el
bastidor -1-. EL elevador ~24- estd sostenido ademds
por una columna -28- que tiene un brazo transversal -
-29~ que sostiene un rodillo ~30- que funciona en co-
laboracién con wna rueda de gufa ~31-. Esta rueda ~-
gufa tiene un curso curvado hacia abajo -32- sobre el

cual se desplaza el rodillo =~30- bajo impulso de la

ypresién ejercida por los muelles =26-, y el curso oi

recorrido curvado -~32- ge ha formado para asegurar =-
gue ¢l elevador -24- realice los movimientos ascenden
te y descendente en correcta sincronizacidén con los -
movimientos del brazo expulsor, de forms gque el ele-—-
vador -24- esté en su posicién inferior cuando el bra
%0 expulsor -5~ pase sobre el elevador y coja un plg-
to para expulsarlo. El curso curvado 32- se ha forma-
do ademds para colaborar a través de una seccién cur-
vada =33= con el rodlllo =30~ durante la primera par-
te del movimiento del expulsor desde su posicién de -
partida, con lo cual la presién ejercida por los mue-
lleg -26- gobre la seccidén de recorrido curvo =33~ im
parte una fuerzs componente al brazo expulsor en la -
nisma direcciéa que el movimiento rotativo impartido =
por el muelle =21~ al brazo expulsor. La direccién del
movimiento rotativo es indicada por la flecha =34~ en
la figura 12, por la flecha -35- en la figura 22 y por
la flecha =36~ en la figura 32.

Sobre el eje princiéal y encima del brazo -
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expulsor -5- va montada una rueda gufa -37-, la cual
se nmuestra con mds detalle en la figura 28%. Lie rueda

guie colaboras con un rodillo -%8- sobre una palanca

angular -39-; montada en forma basculante sobre un
pivote =40- y cuyo otro brazo soporta un par de ro=-
dillos de sujecién =-4l- que sirven para sujetar el =
plato inferior =23~ en el depbsito -22-. BEn la posi-
cidn que se ilustra en la figura 28 los rodillos de
sujecidn =41~ estdn levantados de forma que dejan 1i
bre al plato -23-, con lo que el rodillo =58~ se ve
impulsado a separarse del eje principal ~4- mediante
uma leva —42~ gobre la rueda guia -37- con el fin de
pernitir que los platos caigan sobre el elevador =~24-,
el cual en la posicidn que se muestra aquf estd en su
posicién superior, la cual corresponde nuevamente -
con que el rodillo -30- se desplace contra la seccidn
més alta del recorrido o curso curvado =32-,

‘Bl funcionamiento de las distintas plezas y
la interaccidén de las mismas se explicard con mas’de-
talle a continuacién, mediante la descripeidn de wn
ciclo completo de trabajo del aparato de expulsién.

Bl agparato, como ya se ha indicado, puede
verse en el plano o dibujo en una posicidn en que el
brazo expulsor -5- estd girado aproximadamente 180¢
de la posicidn de partida, y desde esta posicidn el
brazo expulsor continuard su movimiento rotativo en -~
la direccidn indicada por las flechas =34-, =35- y
-36-. Bl eje principal -4- es accionado entonces a =-
través del sistema de acoplamiento -8- desde el en--
granaje de tornillo sinfin -7-, el cual es accionado
a su vez por el motor de giro constantemente -1l0-, -

Cuando el pasador ~1ll- alcanza el gancho -15- que hay
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en el fiador ~12-, se desconectard el embrague libera-

ble del sistema de acoplamiento -8- y el eje =4~ es re
tenido en la posicién en que el muelle expulsor -21- ~
estd totalmente temsado mientras que el brazo de mani-
5e= vela -20~ estd en su posicién exacta o inactiva con --
relacién a la aceién dei muelle. Durante el movimiento
gue ha tenido lugar, el rodillo =30~ ha sido desplaza=-
do hacia abajo bajo la influencia del recorrido curvo
~32~ y con ello el elevador ha descendido g una posi~--
10.~ cién que permite que el brazo expulsor -5~ pase sobre
el elevador y coja el plato de lanzar depositédo gobre
el mismo. Antes de que se produzca el movimiento des-:
cendente del elevador, la rueda gufa -37~ ha girado -
de forma que el rodilio ~38- ya no descansa sobre la
15:= leva —42- sino que se ha movido hacia dentro hacia -
el eje principal de forma que los rodillos -41-~ han =
pasado a enganchar el plato de la parte més baja del -
depbsito =22-, sujetando de esta forma toda ia pila -
de platos.
20 = Cuando el fiador -12- se suelta del pasador
~11= ge activard el sistema de acoplamiento ~8~ de for
ma que el embrague de rueda libre de un lado accioné -
nuevamente el eje principal ~4- y por lo tanto el en=-
granaje de tornillo sinfin iniciaréd el movimiento rotg
25, tivo del eje principal -4~ y con ello también el brazo
expulsor.~5-, Durante la primera longitud corta de es-
te movimiento rotativo el muelle =21~ estard préctica-
mente gin efecto ya que comenzd a partir de la pogim-
cién dentral exacta, pero después de haber girado al-
gunog grados el muelle comenzard a ejercer su traccién

304w
* y acelerard al movimiento rotativo, el cual obtendrd tal
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aceleracibén intensa y suave que el plato de lanzar -
depositado en el brazo expulsor rodard con peffecta
suavidad hacia fuera a lo largo del curso de desplz
zamiento =6~ y serd lanzado cuando el brazo expulsor
haya girado 90¢, Durante este primer giro de 902 a
partir de la posicidn de partida el elevador ascen-
derdk con lo que el rodillo -30- girard hacia arri-
ba sobre la seccidén de recorrido curvo inclinado -33-
generando asi otra fuerza componente para sostener -
y estabilizar el momento de giro ejercido por el ~-
muelle -21-, Puesto que el sistema de acoplamiento -
~8- contiene un embrague de rueda libre de un lado,

el eje =4= y por tanto el brazo expulsor podrén mo--
vergse hacia delante antes del giro del engranaje de
tornillo sinfin y por tanto serdn independientes del
accionamiento del engranaje de tornillo sinfin. El =~
brazo exp&lsor pase la posicién indicada en el plano,
en la gque el muelle -21~ estd méds relajado y en la se-
gunda posicidén central exacta, y cuando el muelle co~
mienza a oponerse a que gire més el eje principal se
hard cargo de dicha rotacién el engranaje de'tbrnillo
ginfin a través del embrague de rueda libre de un la-
do y la operacién continuard como se ha descrito més -
arriba. Durante la dltima parte de la rotacidn hacia
la posicién de partida, la leva =42= que hay sobre la
rueda de guié =37~ ha pasado el rodillo ~38« y de egta
forma ha liberado durante un breve periodo de tiempo -
la retencién de los platos en el depdsito, con 1o cual
la pila ha descendido sobre el elewvador =24-, el cual,
antes de que ocurra esto, ha sido elevado a la posi--

cién que se indica en el dibujo, y cuando el elevador
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ha descendido una corta distancis los rodillos -4l
enganchardn nuevamente la pila de forma gue solamen=-
te el plato de la parte més haja quede libre para se
guir el movimiento descendente del elevador inmedia-
tamente antes de que el brazo expulsor -55 llegue g -
su posicién de partida y reciba el plato.

Con el fin de amortiguar las vibraciones -
durante la primera fase del movimiento bastante vio-
lento del brazo expulsor, el brazo expulsor de la reg
lizacién préctica que se muestra en el dibujo ha si~
do dotado de una contrapesa ~43-. También se ha obser
vado que el muelle -21- en egtg primera fase del mo-
vimiento del brazo expulsor puede hacerse que ogeile,
vy el muelle de la realizacién préctica que se muestra
agul ha sido dotado por tanto de un manguito -44~ de
materigl blando y f;exible tal_como goma, €l cual en-
cierra el muelle apretadamente.

Lg figura 42 muestra parte del bastidor ~51-
del aparato que sostiene un soporte ~52- para platos
de lanzar -53- el cual mediante un mecanismo (que no
se muestra aguf) puede depositarse sobre la seccién
nds interior de un brazo expulsor -54- con un rail -
guia ~55-,

El plato de lanzar -53%a~ depositado sobre el
brazo expulsor es retenido en posicién por un elemen=-
to de presién que adopta la forma de una escobilla =
~56= que tieme una curvatura que corresponde aproxi=
medamente con la periferia del platd y sujeta al bag=
tidor ~51- mediante un brazo vertical =57~ y con 61l =

la escobilla ~56.
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La figura 58 es una ilustracién esquemdtica

del lanzamiento del blato en la situacién en que vie~

ne de la izquierda un viento lateral y en donde el

plato ha sido. sujetado mediante la escobilla tanto

que deja el brazo expulsor solamente cuando el brago

5e- ha pasado la posicién en gque .estéd perpendicular a la

direccién principal del aparato. Por consiguiente, -
el plato tenderd a seguir un recorrido que estd lige
ranente inclinado hacia la izquierdaﬂy de esta for-
ma compensa la influencia del viento.

10.~ La figura 6% ilustra la posicianopuesta en

que el viento lateral viene de la derecha.

Las figures 78 y 88 muestran la posieién -
del plato durante el recorrido por el alre o vuelo,
en las situaciones que se ilustran en las figuras 52
15.= y la 68, regpectivamente.

" La presente solicitud, que corresponde a lag
depositaéas en Alemania de fecha 26 de octubre de
1971 bajo el n? P 21 5% 254.7 y otra en Dinamarca -
de fecha 23 de mayo de 1972 bajo e1‘n9 2542/72, se =
20, - acoge a losg beneficios del artfculo 51 del vigente =
Estatuto sobre Propiedad Industrial.
NOTA

Se¢ declara como de propiedad y novedad para
todo el territorio espafiol, el contenido de las si--
guientes:

255~
REIVINDIGCACIONES

12.~ Un aparato para el lanzemiento de ob=
jetos en forma de disco, que estd montado sobre un -
bastidor y que comprende un brazo expulsor que se ex

tiende transversalmente desde un eje principal préec-
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ticamente vertical o ligeramente inclinado montado en

el bastidor y que sostiene también un brazo de manive
la conectado a un extremo de un muelle expulsor, el -
otro extremo del cual est4 conectado al bastidor, es-
5:. | tando adaptado el eje principal para ser accionado -
por un motor a travée de una transmigién de tornillo
sinfin, cuya rueda de tornillo sinfin est4 montada -
concéntricamente sobre el eje principal, que se carac
teriza porque entre la rueda de tornillo sinfin y el
10~ eje principal hay interpuesto un sisteme de acopla--
miento doble que comprende un embrague de rueda libre
de un lado y un embrague liberable que tiene un medio
de disparo para liberar el embrague en colaboracién
con un digpositivo de‘maniobra colocado en el medio -
15.= de disparo o inmedistamente contiguo al mismo, en la
posicién correspondiente al estado completamente ten~-
sado del muelle expulqor y la posicién central exacta
del brazo de manivela.

28,~ Un aparato de acuerdo con la reivindi-

cacién 18 que se caracteriza porgue el dispositivo de

20.~
maniobra estd adaptado también para retener el eje --
principal en la pqsicién en que el embrague liberable
estd desconectado.
38,=- Un aparato de acuerdo con las reivindi-
25 caciones 12 6 28 y dotado de un cargador o depbsito Pa

ra colocer una pila de platos y una unidad de extrac-
cibn éara coger los platos uno a uno del depdsito y -
;ransmitirlos al brazo expulsor, comprendiendo dicha
unidad de extraccién un elevador y abrazadera de re--

tencién controlados por una rueda de gula que hay en =~
30%
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el eje principal para sujetar la pila, que se caracte
riza porque el elevador es manipulado por un rodillo
gufa montado en un brazo rigidamente conectado al ele-
vador y que colabora bajo la accidn de un muelle con
una rueda gufa sujeta al eje principal y tiene un cur
g0 curvado que se extiende hacis abajo dispuesto con-
céntricamente alrededor del eje principal, comprendien
do dicho cursoe curvado una seccién adaptada para hacer
subir el elevador durante por 1o menos la primera par-
te del movimiento del brazo expulsor desde la posicién
correspondiente a le posicién central exacte del brazo
de manivela.

42 ,~ Un gparsto de acuerdo con las reivine
dicaciones 18, 28 6 32, gue se caracteriza en que el
brazo expulsér eatd dotado de un contrapeso.

5&¢,- Un aparato de acuerdo con las reivin-
dicaciones iﬁ, 28, 38 6 42, que se caracteriza porgue
el muelle éxbulsbr eété encerrzdo apretadamente por
un manguito de material blando y flexible facultativa-
mente de goma.

68 .~ Uq.aparato de acuerdo con cualquier de
las reivindicaciones precedentes y que tiene parg —-
ajustar la colocacién o posicién del plato sobre el -
brazo expulsor, inmediatamente junto él elevador, un
elemento de presién blando y flexible, preferiblemen~
te formado por uns escobilla, dirigida hacia abéjo -
hacia la trayectoria de movimiento del brazo expulsor,
jue se caracteriza porque el elemento de presidn estd

montado para que pueda ajustarse laterslmente con res-

pecto al brazo expulsor.
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78~ Un aparato de acuerdo con la reivindi-
cacién 6% que se caracteriza porque el elemento de =
presién es ajustable latersimente también con respec-
to a la posicidén del plato de lanzar.

82,~ UN APARATO PARA LANZAR OBJETOS EN FOR_
liA DE DISCO.

Todo ello tal y como se representa en la pre~
sente memoris que consta de DIECINUEVE hojas, escritas
a méquina'por ung sola de sus caras y dibujos que la =

ilustran.

Madrid, 25 ge
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