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El invento se refiere a2 un detector para nmag-
nitudes fisiolégicas, que comprende dos brazos que es
tén unidos entre si mediante una charnela situada cex
ca de un extremo, alojando cada brazo un miembro de ex=
tremo cerca de su extresmo libre, siendo al menos uno
de los miembros de exhremo desplazable con respeoto al
brazo aso¢liado, siendo posible mantener entre dichos
miembros de extremo una parite dsl cuerpe tal como un
16bulo de oreja o una punta de dedo, comprendiendo al
menos uno de dichos miembros de extremo una cabeza de
medlde.

Es conocido un dstector de sste tipo por la
Memoria de Patente Norteemericana 3,152.587 y es uti-
lizedo frecuentemente para medir, por ejemplo, la pre
8idén sanguinea o la frecuencia cardiamca de pacientes,
en particular pacientes cuya vida estd en peligro, co
mo sucede después de una intervencion quirdrgica im-
portante, Es entonces de importencia esencial que todas
Lag pertinentes sefiales generadas por el cuerpo sean
deteotadas por el detector, mientras que el propio dg
tegtor no deberd originar sefales de interferencia.

Por sjemplo, ouando es medida la frecuencia
cardiaos se hace uso freouentemente de un detector que
ocomprende una lémpara y un elemento fotosensible, en-

tre los cuales es colocado un lobule de la oreje del
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paciente, de manera que la luz producida por la lémpg

ra page & traves del 1ldbulo de la oreja antes de que
la luz incide sobre el elemento fotosensible. Cual-
quier variacidn en la cantidad de sangre en el ldobulo
de la oreja, debido al latido del corazon, modificard
la cantidad de luz transmitida & través del lobulo de
1z oreje, lo cusl da lugar & una variacidn de la sefal
producida por el elemento fotosensible.

También ocurren variaciones en la cantidad
de luz reciblda por el elemento si el detector es des
plazado sobre el ldbulo de la oreja o si cambia 1la
distencia entre la lémpara y el elemento, Estas varip
ciones dan lugar también a verisciones de sefial (las
llamades sofiales falses de movimiento) las cuales no
puede generalmente distinguir el aparato de medicidn
oonectado al elemento de lag variaciones de sefiel que
gon provocadas por el latido del corazon. 7

Bl invento tlene por objeto ¢rear una cong-
trucoidn mediante la cual es evitada sustencislmente
18 aparicldn de tales sefiales perturbadorag. Respecto
# esto, un deteotor de acuerdo con el invento estd ca
ruoterizado porque el extremo libre de al menos uno
de log brazos esté provizto de una montura, estando
elegidas la forma, leas dimensiones y le naturaleza de

la superficie de la montura y de la superficie del
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miembro de extremo asociadé-que queda enfrentada con

la montura y que esté unida al brazo por intermedio
de un miembro flexible de unidn de tal modo gque el
niembro de extremo estd dispuesto de modo que esté en
posicidn fija en la montura cuando el miembro de ex-
tremo estd somstido & una fuerza que se aplica en la
proximidad de su centro y que actua en la direcoion
de la montura,

Gonsecuentementé, los miembros de sxtremo
son desgplazables libremente con respeeto & los hrazos
mientres estd siendo dispuesto el detector sobre una
parte del cuerpo, de modo que ez posible el ajuste dp
timo de los miembros de extremo a los contornos de es
ta parte del cusrpo, mientras que, después que ha sido
montado el deteotor, los miembros de extremo son man-
tenldos en forma fija en su montura de modo gue ya no
puaden moverse uno oon regpeoto & otro y las sefiales
felsas de movimiento son dificilmente posibles.

Una disposicidn constructiva que se ha encone
trado muy satlsfactoria esté caracterizada porque la
montura comprende un rebaje rotaclonalments gimétrico
en el brezo, teniendo la forma de la superficis del
miembro extremo que estd enfrentada con la monturs una
simetria rotacional que estd adapteda a la forma de

dicho rebaje, La superficie del miembro de extrenmo que
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esté enfrentada con la montura es preferiblemente eg-

férica, siendo la montura znulaw y comprendiendo tres
puntos de asiento para la superficie esférica que es-
tén distribuidos regularmente sobre su circunferencia.

El miembro flexible de unidn que es utiliza
do para unir el miembro de extremo &l brazo, esté cbns-
tituido preferiblemente por un alambre eléstico en for-
ma de e, cuya poreidn recta esta dispuesta de modo gue
puede girar en el miembro de extremo cerca del centro
de la superficie que estd enfrentada con la montura,
egtando dispuesta la porcicn curvada en una acanaladu
ra que esté mecanizada en el brazmo.

A fin de Oprimir los miembros extremos con
suficiente rigidez en las monturas, la fuerza de aprie
te debe exceder de un valor minimo dade. Por otra par
to, eata fuerza no deberd ser demasiado grande, ya que
esta molestard al peoiente, particularmente en el cé=
8o de uwo prolongado del detector. Une queja que se
presenta frecuentemente en relacidn con el uso de los
detectores oonocidos hasta shora es, por ejemplo, una
irritacidén pronunciada de la plel en las zonas en que
presiona el deteotor contra la parte del cuerpo. Ade-
més, deberéd evitarse que oualquier contacto accidental
del detector provoque seflales falsas de movimiento de

bidas & la veriacidn del dngulo entre los brazos. Con
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secuentemente, se requiere una determinada rigidez del

detector, al menos después que haya sido dispuesto sgo
bre la pertinente parte del cuerpo. Se consigue tal
rigidez para el detector descrito en la mencionada Ig
moria de Patente Norteamericana por cuanto debe ser
girado un tornillo pera cambiar el &ngulo entre los
brazos. Sin embargo, esto es engorroso y, ademés, es
dificil la evaluacién de la fuerza de apriete.

Una realizacidén del deteotor de scuerdo con
el lnvento que elimina estos inconvenientes al tiempo
que conservea las ventajas, esté caracterizada porque
la fuerza & ser ejercida en la gona del centro de los
atembros extremos con el fin de girar los brezos gobrs
1a charnela entre sf, estd compuesta de una combina -
eldén de una fuerza que es producida por un resorte de
apriete y une fuerza de fricoidn de &l menos 10 gra -
Mo .

la oharnela del detector puede comprender un
pesador de charnele que esté inssrtado a travée de oje
ten sltuados en ambos brazos del modo usual. La fuerza
de friceldén que se reguiere en la zona de log mieme
bros de extremo puede ser producida entonces en la char
nela por ouanto el pagador de charnela estéd insertado
tembidén & trevés de al menos un anillo de friccidn que

egtd diepuesto entre dos ojetes, estando comprimido
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el paguete de friceidn formado por los ojetes y los

enillos de friceidn en le direccidn axial por un resor
te de compresidn.

La fuerza ejercida por el resorte de com=-
presidn se hace preferiblemente de modo que sea 8jus—
table & fin de permitir el ajuste de la friceidn.

Después que ha sido dispuesto el detedton
gobre la parte del cuerpo, puede ocurrir algunag veces
que gea desplazado el detector por fuerzas externas
que sean grandes comparadas con la fuerza ¢jercida por
18 combinacidn del resorte de apriete y la fricoidn.
Tienen lugar tales fuerzas, por ejemplo, cuando el dg
tector estd sometido a sacudidas. Con el fin de evitar
egte tipo de desplazamienio, una variante del detector
de scuerdo con el invento estd caracterizada porque
purte del pasador de charmela estéd formeda por un per
no rosoado que coopera con una tuerca que, mediante
eprigte, pusde ejercer una fuerza de compresidn en la
direcoldn axial sobre el paguete de fricoidn, siendo
la mencionade fuerza sustancimlmente mayor que la fuer-~
z8 ejercide por el resorte de compresidn.

Se describird con detalle el invento com re
ferencis & los dibujos.

La figura 1 e# una vista en perspectiva de

una realizaoidn de un deteotor de acuerdo con el ine-

-7 -



10

15

20

25

27,1172

407839

vento,

ILa figurae 2 representa el modo en que esta
unido un miembro de extremo del detector representado
en la figura 13

La figura 3 repregenta una montura del mismo
detector,

Lag figuras 4, 5 y 6 ilustran el modo en qus
puede ser mantenido en forma fija el miembro de éxtrg
mo del detector en la montura mediante una fuerza sjer—
¢ida sobrs el mismo,

Las figuraa 7 y 8 son vistas en corte de dos
realizaciones de una charnela para un detector de acuer
do con el invanto,

La figura 9 es una vista en perspectiva de
un miembro de extremo y una cabeza de medida asociada
paré un detector de acuerdo con el invento,

L8 figurs 10 representa una realizacidn de
tal o2beza de medlda, y

La figura 11 1lustra el modo en que puede
ger utilizado el detector de acuerdo con la Figura 1.

Bl detector 1 para megnitudes fisioldglcas
que esté representedo en ls figura 1 comprende dos
brazos 3 que estén unidos entrs si cerca de uno de sus
extremos medlante una charnels 5. Cerca de su extremo

Libre, oada uno de los brazos 3 aloja un miembro 7

3 5
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de extremo que comprende una caveza 9 de medida, Entre
los doa nmiembros 7 de extremo puede ser mantenida una
parte del cuerpo tal como un ldbulo de la oreja o una
punta de un dedo, tocando entonces la piel lag cabe-
zas de medide 9. Con el fin de facilitar la disposicion
del detector sobre la parte del cuerpo, cada uno de
los brazos 3 estéd prolongado més €114 de la charnelsa

5 por una poreidn 11 de extremo que esté adaptada &

la forma de los dedos.

Ceda uno de los brazos 3 estd provisto de
une montura 13 anular que comprends un rebaje 14 roig
clonalmente simétrico en el brazo 3. Los mismbros %
Ge extremo estén unidos a log brazes 3 de un modo flo-
tante, de modo que tienen una libertad limitada de mo
vimiento en todas las direcciones. Sin embargo, si un
miembro 7 de extremo esta sometido a una fuerza que se
aplica cerca de su centro y que actia en la direccidn
de la montura 13 asoociada, el miembro de extremo esta
ré colocado en forme fija en la montura, Estas propig
dades son debidas a la elecoion adecusds de la forma,
lag dimensiones y los materiales de la montura y de
la superficie del mliembro de extremo que esté enfren
tade con la montura; se describiré posteriormente es-
t0 con referencia a las Figures 4 & 6,

La Figura 4 es una vista en corte transver-

-0
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sal de un cuerpo 15 semicilindrico que estd dispuesto

en una depresion acanelada 17 de tal modo que Se apo-
ya sobre los bordes 19 sobre la depresidn. Si es ejer
cida una fuerza F que actda en la direccidn de la de~
presidn 17 acenalada en el &res de un punto P, el
cuerpo estard sometido en sl drea de los bordes 19 de
la depresidén acanalada tanto a fuerzas normalss como

a fuerzas de fricoidn., Las fueres normales, designe-
des en la Figura 5 por N; y N, sstén dirigidas por
definicidn perpendicularmente a la superficie del cuer-
po 15 y por lo %anto en la direseidn del centro M de

la seccidn, Les fuerzas W

]
lelas a la mencionada superficie y su direccidén se opo=

y W, de friccicn son pare=

ne & aquslla en la cual podris empezer a girer el cuer—
po 15 como resultado de la fuerza F, El valor méximo -
de la fuerza ds friccidn depende del valor de la fuep
z& normael asoolada y del coeficiente £ de friccidm
que egtd determinado por las propiedades del material
del ouerpo 15 y los bordes 19 de la depresion. Esta
dependencia esté dada por la férmula W = fN. La resul
tante de les fuerzas W y N sotia & lo largo de una 1i
nea de osrga que forma un éngulo /M (1lamedo #Angulo
de friooidn) con la direcoidn de 1la fuerza N normel.
Serd obvio que sobre L& buse de la férmula precedente,

tg‘}4 = f, Esto significa que yz es independiente del

- 10 =
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valor de la fuerza F., Las lineas de carga para las

fuerzas en el drea de los dos hordes 19 de la depre-
sidn, estén designedas en la Figura 5 por 1, ¥ 1. B
tas lineas se cortan entre si en un punto Sl cuya pro
yeccidn sobre la superficie superior del cuerpo 15 es
ta designada por %)+ Considerando lo precedente, la
situacion de S5, ¥ S“l es tambidn independiente del va
lor de F,

Puede seguirse un razonamiento analogo para
una fuerza F que se aplique a la derecha de M, En ese
caro se encuentrs una segunda intersecoidn que egtd

designada en la Tigura 4 por S_, estendo designada por

S°2 la proyeceldn de la misma zobre la superficie su~
perlor del cuerpo 15, La situacidn del punto P de apli-
cagidn con respecto a 391 y S"2 es decigiva para la
cuestidn de si el cuerpo 15 serd estable en la depre-
gidn 17 mcanelada o no. Si P cae entre 8ty ¥ Sty el
cuerpoe 15 no puede ser hecho girar por la fuerza F,
independientenente del valor de F, En una vista en
plante, esta drea "estable" tiene la forme de una ban
da que pe extiende en la direccidn longitudinal del
cuarpo 15 en ambos lados del eje geométrico del mismo
(véase la gsona sombreada de la Figure 5). Una fuerza

que eoté dirigida hacia la depresidn 17 y que se apli

que exteriormente & esta zona hard girar el cuerpo.
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Sera obvio que el ancho de la zona sombreada
en la Figura 5 depende solaments del difametro G¢l cuer—
po 15, el ancho de la depresicn 1% acanalada y el cog
ficiente £ de friceidn. Si no son iguales los coeficien
tes £ de friccidn en la zona del borde 19 de la iz -
quierda y de la derechs, de la depresidn, los dos &ngu
los /M serén diferentes, y la zona sombreada serd asi
métrica con respecto al eje geométrice del cuerpo 15.

El requerimiento de que sl miembro de extre
mo debe estar oprimido en forma fija en la montura por
una fuerze que sea sjercida sobre el mismo y que actie
en la direccidn de la montura, puede ser satisfecho
aal eligiendo un miembro de extremo en la forma de un
semicilindxro y una montura que comprenda dos bordes de
depresidn. Sin embargo, pueds ser sdaptada mejor la po-
slcidn de los mlembros de extremo a la superficie de
1a parte del cuerpo ©i la montura 13 es anular (véase
la Pigura 3) y 1a superfiocie de miembro % de extremo
que estd enfrentada oon la montura es esférica. Ev de
observar que la montura debe coumprender tres puntos
21 de asionto pera la superficie esférica que estén pre
fariblemente distribuideos en forme8 vegular sobre su
oircunfersnoia, 31 no es este el cago, pueds evitarse
diffoilmente qua, debido & las tolerancias de fabri-

caoidn, el miembro 7 de extremo esté en contacto con
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la montura 13 solamente en dos lugares, de modo que

el miembro de extremo puede girar desequilibrado en la
montura,

Bs también posible, para la combinseldn de
una montura 13 anular con tres puntos 21 de asiento ¥
un miembro 7 de extremo que tiene una superficie esfd
rica, calcular un frea sobre el miembro de extremo
dentro de 12 cual debe aplicarse una fuerza que actia
en la direccidn de la montura 13 a fin de mantener el
miembro de extremo en posicidn fija en la montura. El
modelo bldimensional representado en la Figura 4, sin
embargo, no pusde ser utllizade debido a la presencis
de tres puntos 21 de asiento o apoyo independientes.
Bl odloulo tridimensionsl, muy complejo, que se reque
rirla en este cmmo, ha sido omitido en atencidn & una
mayor simplicided, Bl &rea estable sobre la superficie
del mlembro 7 de extremo que esté mas alejada de la
monture 13 que puede hallarse por medio de tal céleulo
o mediante una determinacidn experimentel mucho mds
gimple, estd indioada por une zona sombreada en la Fi
gura 6, Log lugares en gue esta drea estd més prdxinma
al borde del miemhwney 7 de extremo corresponden & las
gltuaoclones de los puntos 21 de agiento. La forma ¥y
16 oxtensidn de la zona dependen de los dibmetros del

miembro de extremo y de la montura y del coeficiente
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de friceidn en el area del punto 21 de asiento. Debido
a que el detector es utilizado en general solamente
sobre partes del cuerpo que se deforman facilmente, la
fuerza ejercida sobre el miembro 7 de extremo por la
parte del cuerpo estd usualmente distribuida de un
modo regular sobre la superficies del miembro de extrg
mo que esté en contacto con la parte del cuerpo. Esto
gignifice que la fuerza resultante se aplica usualmen
te cerca del cenbro de esta superficie de modo que un
érea estable cuyo borde en ninguna parte esté mds pro
ximo al centro de la superficie que un cuarto del re=-
dio del olrculo que limita la superficie, es por lo
general suficientemente grande para mantener el miem—
bro 7 de extremo en posicidon fija retenido en la montu=
ra 13 sh todos los casos prdcticos,

Ia sujeccidn flotente del miembro 7 de ex-
tremo a8l brazo 3 puede realizarse de diversos modos
por medlo de un miembro flexible de unidn. Tal miembro
de unidn puede consistir, por ejemplo, en tres o més
alaubres o handas que se extienden desds &l centro de
la superficie esférioca hasta la montura, Sin embargo,
un miembro de union flexible muy simple y eficaz con-
gigte en un alembre 23 eléstico en forma de @ heocho,
por ejemplo, de acero de resortes, ouya poreidn recta

gobresale & través de una abartura 25 situada en el

- 14 -
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niembro 7 de extremo con alguna holgura, de modo que
esté dispuesto para poder girar, La poreldn curvada del
alembre 23 cee sn una acanaladura 27 que esté mecanizam-
de en el brazo 3 y que es coaxial con la montura 13,
Debido & esta unicn, el miembro f de extremo puede rea-
lizar log sigulentes movimlentos: un movimiento de bas-
culamiento en el plano perpendicular a la porcidn reg
ta del alambre por cuanto el miembro de extremo gira
alrededor de esta porcidn recta; un movimiento de bag
culamiento perpendioula; al primer movimiento de bagw
culamiento, por cuanto la poreidn recta y la poreidn
curvada adyacente del alambre son flexionadas de un
modo eléstico; y un movimiento en la direcoidn del eje
geométrico de 1ls monturas, en ouyo ceso el alambre es
flexlonado también de un modo eléstico, El miembro 7
de extremo puede ser esi adapiado dptimamente a la su
perfiole de la piel de la parte del cuerpo sobre la
oual estéd dispuesto el detector. Después que se ha con-
peguido este adsptacidn, el miembro f de extremo es
fijado en la montura del modo descrito,

Sin embargo, para asegurar que el miembro 7
de extremo permanece inmévil en la montura 13, también
pl pe maeve el paoiente al cual esté conectado el de-
teotor, 1o fuerze que actua sobre el miembro de extre

mo en la direcoldn de la montura debe exceder de un

- 15 =



10

15

20

407839

velor minime dado. En la préctica se encontro que este

valor minimo es de 10 gramos. Por otra parte, la men-
cionada fuerza no deberd ser demesiado mlta ya que de
otro modo molestard al paciente. Se ha encontrado que,
en interés del paciente, debe asignarse & la misma un
valor mdximo de 100 gramos., Ademds, los movimientos de
uno des los brazos 3 regpecto al otro originan sefiales
falsas (sefiales falsas de movimiento), de modo gque
desde este punto de vista seris deseable un detestor
completanents rigido.

En el detestor representado en la figura 1,
la fuerza sjercida durante la spertura y clerre en sl
érea del centro de los miembros 7 de extremo esté de-
terminada por un resorte 29 de apriete y por la fric-
oidn en la charnela 5. Para oada movimiento de charns
la debe ser vencida entonces la friccidn de la charng
la 5. Ouando el detector es abierto, cooperan esta
fuerza ds friccidn y la fuerze del resorte 29; las dos
fuerzas e oponen entre si ouando se cisrra el detec-
tox. Medlante una elecoidn adecuasda de 1l elastioidad
y la fuerza de fricoidn, puede ser alecanzado un Compro-
migo adeeuado entre loeg tres reguerimientos antes men

olonadod, Una elacoidn adeouada es, por ejemplo, el

. oeso en que la fuerza produclda por el rssorte 29 de

27,1172

apriete an la zona del centro de los miembros 7 de
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extremo asclende aproximadamente & 50 gramos, mientras

que en las mismas aGreas debe ser ejercida una fuerza

de al menos 10 gramos, de preferencia aproximadamente
30 gramos, a fin de vencer la fricoidn en la charnels
5. Durante la apertura, la fuerza asciende entonces a
80 gremos, mientras que asciende & 20 gramos durante

el clerre.

Sera obvio que la friccidn de la charnela 5
debe ser correctamente reproductible & fin de satisfag
¢8r loas requerimientos impuestos. En el detector re-
pregentado en la figura 1 se hace uso de una disposgi-
¢idn construotiva de chernela por medio de la cual pue-
de obtenerse féeilmente una friceldn correctemente re
productible. En la figura f se da una vista en corte
de esta disposicién constructiva,

Cada uno de los brazos 3 comprende dos ojeo-
tem 31 & través de log cuales estéd insertado un pasa-
dor 33 de charnela, Entre los dos ojetes 31 (que forman
varte de diferentes brazos 3) gstéd dispuesto un nimero
de anillos 35 de fricolon (tres en el caso represents
do en 1a figura 7). Ll paguete de fricoidn formedo por
low dow ojetes 31 y los anillos 35 de friccidn estd com
primido en la direcoidn exial por un resorte 37 heli-
coldel de compresidn que estéd introducido suavemente

alrededor del pasador de charnela. La fuerza ejercida

-17 -
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por el resorte 37 de compresidn puede ser ajustada va
riando el espesor del paquete de anillos 35 de fric-
cidén, A este respecto, el pasedor 33 de charnela egtd
provisto de una cabez@ 39 solamente en un extremo, de
modo que pusds ser sacedo fécilmente de los ojetes 31,
Los dos brazos 3 son entonces separados y pusden qui-
tarse o afiadirse anillos 35 de friccidn segin se de-
see.

El valor de la friccion esté determinado no
golamente por la fuerza del resorte 37 de compresién,
sino también por las propiedades del material de los
ojetes 31 y los anillos 35 de friccion. Los ojetes 31
son preferiblemsnte moldeados, integrales con los bra
zo8 3, de un materisl de resina sintética adecuado,
por ejemplo, policarbonato. Los anillos de friceidn
pugden estar heohos de papel endurscido por impregna-
0ién o de un materisl de resina sintética con carga
de asbestos.

Bn la figura 8 estié representada una variap
ta de lo oharnslae repressntada en la figura 7. En este
0aso, una poraidn 41 del pasador 33 de charnela esté
formeda por un perno roscado que coopera con une tuep

oa 43, El perno 41 roscedo esté centredo en el paque

. 4e 31, 35 de friocoldn por medio de un casquillo 44. Ia

n
N

27.11.72

tueroa 43 y el extremo del pasador 33 de charnela

- 18 -
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que esté en posicidn opuesta al perno 41 roscade estén
provistos de una cabeza moleteada de modo que la tuer
ca puede ser fécilmente apretada a mano. Bl apriete
de la tuerca 43 provoca la compresidn del paguete 31,
35 de fricecion en la direceidn axial entre un anillo -
45 de fijacidén y una placa A7 de apriete. Esta fuerza
de compresidn es sustancialmente mayor que la fuerza
ejercida en la misma direccidn por el resorte 37 de com~
presidn, de modo que 1a friccidn causada por el aprie
te de la tuerveca 43 se hece también muy grande. Como
resultedo, por decirlo asi, los brazos 3 estén rigida
mente unidos entre si, Debido el apriete de la tuerca
43 despuds que ha sido dispuesto el detector 1 sobre
la parte del cuerpo, la digtancia entre los brazos 3
que existe en ese instante es fijada de modo que el de-
tector se hace sustancialmente menos sensible el con-
tacto y & movimientos dsl paciente. Esto es particu-
lurmente dtil en el oaso de pacientes que estdn someti
dog u medides durente periodos de tiempo prolongados.
La ogbeza 9 de medids esté montada preferible-
mento de modo que ey geparable en el miembro 7 de ex-
treame. En la Plgura 9 se representa un ejemplo de tal
construccidn, La cabeza 9 de medida tiene la forma de
un cilindro plano que comprende uns pleza 49 de cone-

xi6n que estd unida a le pered del cilindro y que se

- 19 -
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prolongs en un cable 51 de conexidn. La cabeza 9 ciline
drica de medida ajusta en una cavidad 53 ¢ilindrica
que esta mecanizada en el miembro 7 de extremo y que
comunica con el borde del miembro 7 de extremo por
intermedio de varics conductos 55 radiales (dos en la
figura 9) que pueden alojar la pleza 49 de conexidn.
La pieza 49 de conexidn estd hecha preferiblemente de
algln tipo de materiel de resina sintética eldstica y
gus dimensiones son tales que tiense un ajuste forzade
en el conducto 55 radial. Como resultado, la cabeza 9
de medida puede ser asegurada rigidamente y ser win
fécilmente separsble en el miembro 7 de extremo. La di-
reccldn del cable 51 de conexidn con respecto al eje
gondtrico de la sbartura 25 estéd determinada por la
eleoeldn del conducto 55 redial en el cual se inserta
12 pleza 49 de oonsxidn, Ha de asegurarse que 12 direc-
¢ion elegida implique, con vistas & la disposicion del
detsetor sobre el cuerpo, un riesgo lo més pequefio po
ulble de sefleles felsas de movimiento debidas al he=-
cho de tocar el cable 51 de conexidn,

De asouerdo con las medldas dessadas, la cabe-
z8 9 de medida puede comprender, por sjemplo, elementos

de medide meofnicos, dpticos o eléctricos. Una medida

. de aplicacidn freouente e la medida de la frecuencia

25
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riodices de la cantidad de gangre en la punta de un

dedo o en el 1oébulo de la oreja. Como ya se ha descri
10, una de las dos cabezas 9 de medida comprende en-
tonces usualmente une ldmpara y el otro elemento com-
prende un elemento fotosensible. Si la lémpara o el
elemento fotosensible se averian, la medida se hace
imposible hasta que ha sido sustituida la cabeza de me-
dida defectuosa., Si se requiere una supervisidn ininte-
rrumplda del paciente tal como, por ejemplo, durante
intervencidn quirurgica de importancia, esto puede ser
nuy peligroso. Consecuentemente, en cada detector 9
estén dispuestos preferiblemente asdyacentes entre si
uné lémpare 57 y un elemento 59 fotosensible (véese
la figura 10). i se presenta un defecto, la medicicn
puede ser ocontinuade simplemente por conmutacion, La
suetltucidn de la cabeza 9 de medida puede Ser propues=
ta entonces hasta un tiempo adecuado, Bl es necesario.
8i se dewea, la conmutecidn puede ser efeotuada de un
modo totelmente automético por el equipo de medida uti-
lizado, La lémpera 57 puede estar constitulde por un
diodo fotoemisor y sl elemento 59 fotosensible por un
dlodo fotosensible.

La figura 11 representa el modo en que pue-
de ser utllizado el detector en la prédotica., EL deteg
tor 1 esté unido al Lébulo de une oreja y el cabls 51
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de conexion estd sujeto al cusllo del pacisnte con una
cinta 61 adhesiva de modo que los movimientos del ca-
ble de conexion no son transferidos sl detector. Si el
paciente estéd en cema y debe llevar el detector 1 du-
rante un perfodo prolongado de tiempo, es deseable evi-
tar que el paciente se eche sobre el detector de modo
que el detector quedaria acufiado. Esto dar{a lugsr a
sefiales falsas de movimiento sustancisles y podria, ade
més, ser muy doloroso para el paciente. Por consiguien
te, estd dispuesto un anillo 63 grueso de un material
rigido y sueve, por ejemplo goma de silicona, elrede-
dor de la oreja a la ousl estd conectado el detector

1. Bl anillo 63 estéd sujeto a la cabeza del paciente
por medlo de una cinta 65 adhesiva.

Esta solicitud, que corresponde & la presen
tada en Holenda el 23 de Ootubre de 1.971, bajo el N2
71 14 606, me mooge & los benefioios del articulo 51
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrisl.

REIVINDICACIONES

Tos puntos de invencion propia y nueva, que

27.11,72 - 22 -
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ge presentan para que sean objeto de esta solicitud.de
Patente de Invencidn en Espafla, por VEINTE afios, son
log siguientes:
1e= Un dispositivo detector de magnitudes
5 fisiolégicas, que comprende dos brazos que estén uni-
dos entre si por una charnele situada cerca de un ex-—
tremo, alojando cada uno de los brazos un miembro de
extremo cerca de su extremo libre, siendo al menos uno
de los miembros de extremo desplazable con respecto
10 al brazo agociado, siendo posible mantener entre dichos
miembros de extremo una parte del cuerpo tal como el
18bulo de una oreja o la punta de un dedo, comprendien-
do al menos uno de dichos miembros de extremo une ca-
beza de medida, caracterizado porque el extremo libre
15 de @l menos uno de los brazos (3) estd provisto de una
montura (13), estando elegidas la forma, las dimensio
nes y la naturaleza de la superficie de la montura (13)
y de la superficie del miembro (7) de extremo asociado
) que estd enfrentada con la monture (13) y que estd uni
20 do al brazo (3) por intermedio de un miembro flexible
de unidn, de t&l modo que el miembro (7) de extremo
egtd dispuesto de modo que estd en posicidn fija en
la montura (13) cuendo el miembro (7) de extremo esta
sometido a una fuerza que se aplica en la proximidad

25 de su centro y que actua en la direccidén de la montura

27011072 - 23 s
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(13).

2,= Un dispositivo de acuerdo con la reivin
dicacién 1, caracterizado porque la montura (13) com~
prende un rebaje (14) rotacionalmente simé#rioo en el
5  brazo (3), teniendo 1a forma de la superficle del miem-
bro (7) de extremo que estd enfrentada a la montura
(13) una simetria rotacional que se adapta a la forma
de dicho rebaje (14).
3.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivin
10 dicacidn 2, caracterizado porque la superficie del
miembro (7) de extremo que estéd enfrentada a la monty
ra (13) es esférica, siendo anuler la montura (13) ¥y
comprendiendo tres puntos (21) de apoyo para la super
fiole esférica que estén distribuidos regularmente so
15 bre su oircunferencia.
4= Un dispositivo de mcuerdo con las rei-

»

vindiceolones 1, 2 ¢ 3, caracterizado porque el miem-
bro flexible de unién esté formado por un alembre 23
eléetico en forma de g, ouya porcién recta estéd dis~

20 puagta para poder girer en el miembro (7) de extremo
cerea del contro de le superficie que esté enfrenteda
2 1a montura (13), estando dispuests la poroidn curva
da en une acanaladursa (27) que estd msoanizada en sl

brazo (3).
24 5.~ Un dispositivo de acuerdo con cualquiera

de las redvindiocmsoiones precedentes, caracterizado por

27.11.72 - 24 =
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que la fuerza a ejercer en el drea del centro de los

miembros (7) de extremo con el fin de hacer girar uno
de los brazos (3) con respecto 8l otro sobre charnela,
consiste en une combingcidn de una fuerza que es pro-
5 ducida por un resorite (29) de apriete y una fuerza de
friccidn de al menos 10 gremos. '
6.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivin
dicacidén 5, en el ocusl la charnela comprende'un pasador
de charnele que estd insertado & través de ojetes dig
10 puestos sobre ambos hrazos, caracterizado porque el pa
sador (33) de charnela esté también insertado & tra-
vés de 8l menos un anillo (35) de friccidn gue esté
dispuesto entre dos ojetes (31), estando comprimido el
paquete de friccidn que esté formedo por los ojetes
15 (31) y los anilloe (35) de friceidn en la direccidn
axial por un resorte (37) de compresidn.
7.= Un dispositivo de acuerdo con 1a reivin
dicacicon 6, oaracterizado porque la fuerza que ez ejerci
da por el resorte (37) de compresidn es ajustabls,
20 8.~ Un dispositivo de acuerdo con 188 reie
vindiouclones 6 6 7T, ceracterizado porque una poreidn
(41) del pasador (33) de chernela estéd formada por
un perno roscado que ooopera con una tusroa (43), orl
ginando el apriete de la tuerca una fuerza de compre-

25 glén que se ejeroce en la direceidn exiel sobre el pa-
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quete (31, 35) de friceidn, siendo la mencionada fuer

za sustancialmente mayor gue la fuerza ejercida por el
resorte (37) de compresion.
9.« Un dispositivo de acuerdo con cualquiera
5 de las reivindicaciones precedentes, caracterizadoc por—
que la cabeza (9) de medida estd dispuesta de modo se
parable en los miembros (7) de extremo.
10.= Un dispositlvo de acuerdo con cualquig
ra de las reivindicacionss precedentes, caracteriza-
10 do porgue cade uno de log dos miembros (f) de extremo
comprende una cabeza (9) de medida en la cual estén
dimpuestos adyacentes entre si una lémpara (57) y un
slemento (59) fotosensible.
11+~ "UN DISPOSITIVO DETECTOR DE MAGNITUDES
15 FISIOLOGICAS",
Tal y oomo ss ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
y pare los fines que se han especificado.
Esta Memonria cohsta de veintiseis hojas es~
p ’
20 critas & méquina por une sola ocara. — -1 DiC. 1972
P.A.
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