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El invento estd relacionado con un aparato de

transporte y en particular con un aparato para efectuar un

- desplazamiento lateral de un elemento en forma de hoja mien

tras se desplaza simultdneamente hacia adelite a 1o largo
del trayecto de transporte., ZEl invento es-parficulannente
eplicable a la manipulacidn de hojas de vidrio.

Cuando se fabrica vidrio en forma de cinta,
se cortan tramos de longitud deseada de la cinta y a conti-
nuacioén pueden formarse placas,més pequefias dividiendo las
hojas a lo largo de una linea central paralela a la longitud
de la cinta. Puede ser conveniente efectuar una separacidn
léteral entre lasg dos placas formadas por dicha divisiodn
central con el objeto de impedir desperfectos en los bordes
0 para compensaf el deslizapiento de la cinta a lo largo de
la 1inea del t?ayecto de transporte o para facilitar wa se
paracidm wlterior de las ﬁlacas entes de las operaciones si
guientes tales como gpilamiento. Un objeto del invento
consigte en proporcionar un aparato me jorado para'realizar
un desplazamiento lateral de un elemento de hoja que puede
ser utilizado por ejemplo para la manipulacidnde hojas de
vidrio. : S o

El invento proporciona un aparato para reali-
zar un desplazaﬁiento lateral de un elemento en forma de
hoja mientras simultdneamente se desplaza hacia adelante &
lo largo del éircuito de un transportador, incluyendo dicho
aparato un dispositivo transportador para desplazar el ele~
mento de hoja en una direccidn orientada hacia adeL;nte,
una pluralidad de elementos giratorios gque pueden funcionar
céda uno para écoplarse por fricciodn con una superficie de

la hoja mientras se desplaza hzcia adelante en el -transpor-
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tador y que sirven para producir el movimiento de la hoja

con una componente en uma direccidn transversal a dicha di-

- receidn hacia adelante, y un dispositivo de accionamiento

que sirve para desplazar dicha pluralidad &é.elementos gira
toriog acopldndolos y desacopldndolos respecto a un elemen~
to en forma de hoja cuando sea necesario, con el objeto de
realizar el desplazamiento lateral deseado del elemento en
forma de hoja en el dispogitivo transportador.

- Preferentemente, dicha pluralidad de elementos
giratorios estan situvados en posiciones separadas a lo largo
del trayecto del desplazapiento de los elementos en forma de
hoja en dicha direccidn orientada hacia adelante, e incluye
preferentemente wna serie de ruédas gue pueden girar alre-
dedor de ejes paralelos inclinados respecto a dicha direc-
cidn orientada'hacia adelante. Ia utilizacidn de ruedas es
particularmente ventajosa porgue la direccidn de cada wno
de sus gies de rotacidn puede ajustarse para variar el grado
de desplazamiento lateral conseguido. E1 éngulo de incli—
nacibn se ajusta preferentemente para conseguir wa movimien
to lateral adecuado de la hoja gin oponer una fesistencia
excegiva al movimiento de transporte hacid adelante.

Preferentemente, dicho dispositivo transporta-
dor estd dispuesto de manera gue transporte las hojas situa
das en un planp sustapoialmente horizontal a lo largo dé un.
trayecto sustancialmente horizontal, y dicha ruedas estén
montadaes encima y pueden bajarse para acoplarse con vn ele-
mento de hoja en el dispositivo transportador, y pusden ele
varse separdndose de dicho elemento en forma de hoja. Ias
ruedas pueden girar libremente.

Una pluralidad de series de ruedas pueden uti
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lizarse, estando las ruedas de cada serie separadas a lo

largo del trayecto del desplazamiento de los elcmenfos en

“forre de hoja en dicha direceidn orientada hacia adelante,

y estzndo las series de ruedas separadas enuna direccién
trengversal respecto a dicha direccidn hacia adelante., Pre
ferentemente, la inclinacidn del eje de rotacién de cada
rueda es ajustable,

Cbnvenientemenfe, se proporciona un dispogi-
tivo neumético'para accionar cada elemento giratorio y para
acopluzrlo a presidn con la hoja. -

Pa?a controlar el funcionamiento del disposgi~
ti§o de accionamiento, puede utilizarse un detector dispueg
to de manera queidetecte la posicidn de un elemento de hoja
en movimiento en el transportador y proporcione una seffial de
control paré energizar dicho dispositivo de accionamiento.

El disposifivo transportador puede incluir
convenientemente una serie de rodillos provistos de neumét;
cos y con el objeto de svitar la deformacidén de la hoja cuan
do los ruedas estan aplicadas contra la superficie superior
de la hoja, es preferible que cada fueda esté gﬁtuada inme-
dsatumente encims de un neumatico, de mod&”que el elemento
de hoja esté aprisionado entre la rueda y el neumdtico.

Ei dispositivo transportador puede adaptarse
parsa transportgr un grupo de por 1o menos dos elementos.en
forma de hoja el uno al lado del otro y los elementos gira-
torios estan dispusstos para acoplarse con la superficie dé
wpo d2 1os elementos en forma de hoja para desplszar dicho.
lelémonto de hoja lateralmente respecto a otro elemento en
formi de hojéfdel grupo, Con el objeto de obiener la sepa-

racidn lateral mdxima entre dos elementos en forma de hoja
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adyacentes, el aparato puede incluir dog grupos de elementos
glratorios dispuestos en posiciones transversales respecto

a dicho trensportador, de modo que un grupo de elementos gl

ratorios se acople con la superficie de una hoja del grupo

v el otro grupo de elementos giratorios se acople con la

superficie de otra hoja del grupo, estando adaptados los dos
grupos de elementos giratorios para desplazar los elementos

de hojas respectivos acoplados con ellos en direcciones la-

terales opuestas, con el objeto de producir la separacion

deéeada entre los elementos en forms de hoja. Esta dispo-
gicidn puede utilizarse convenientemente cuando los elemen~
tos giratorios incluyen ruedas ya que las ruedas requiexren
solamente una zona de coﬁtacto localizeda y liﬁitada con
lasg hdjas. | . ' -

Se describirdiahora a titulo de ejemplo uvnas

construcciones especificas del aparato que incorpora el in

vento y con referencia a los dibujos adjuntos en los cunles:

Ia figura 1 es vna viste lateral esquems tica

- del aparato transportador que incorpora el invento;

Ia figura 2 es wna vista en planta del aparato
representado en la figura 1

I figurs 3 6s wna vista lateral de wna parte
del aparato represéntado en la figura 13 '7

Ia figﬁra 4 es una seccildn arlo largo de la
1{nea A-A de la Tigura 3; ¥ '

Ta figura 5 es una vista en planta de otro

* ‘modo de realizacidn del invento.

Tal y como se representa en las figuras 1y 2,
el aparato incluye un transportador de rodillos 11 gue con-

siste en wa pluralidad de rodlllos accionados 12 que glran
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alrededor de ejes horizontales pgralelbs. Cada rodillo tie-

ne una pluralidad de neumdticos 13 & intervalos espaciados

& lo largo de su longitud., Una hoja de vidrio 14, situada

en wn plano horizontal, es transportadé éncima de los neumé
ticos 13 a lo largo de un trayecto sustancizlmente horizon-
tal y orientado hacia adelante como lo i@dica la direceion
de ié flecha B de la figure 1, Dispuestésencima del trans- °

portador 11 se hallan dos series de ruedas destinadas a aco

" plarse con una superficie., Una serie de ruedas consiste en

tres riedas 15 separadas en linea a lo largo de la longitud
del trayecto del fransportador, Ia Qtrafserve consiste en"
tres ruedas similareg 16 igualmente éépafadas a lo largo de
la longitud del trayecto del transportador.' Como se repre-
senta en la figura 2, las ruédas 15 y 16 estan separadas en
el sentido de la anchura del transportzdor estando cada rue
da 16 alineada éon wa rueda jS encims de uﬁb de los rodi-
llos 12. Cada una de las ruedas 15 y 16 estén sitwedas en-
cima de wn neumdtico 13 en wno de los rodillos 12.  Segin
se representa en la figura 2, cada wa de las ruedas 15 y 16
estd dispuesta de manera gue pueda girar alrededor de wn eje
horizontal inclinado respecto z la direcéién hacia adelante
de; tré&ecto del transportador. En el ejemplo representado,
el dngulo de inclinacidn es aproximademente de 45°, Ias
rusdas 15 y 16 estdn montades en wnos dispositivos neumg ti~
cos de accionamiento 18 sujetos en wr bastidor de soporte

comim 19. ILos dispositivos de accionamiento 18 estdn conec

" tados a una fuente de aire comprimido comim conirolads por

wa vdlvula 10 de modo gue todas las ruedas montadas en el
bastidor 19 se eleven o bajen simultaneamente. Ias rusdas

15 y 16 pueden elevarse hasta una posicidn tal que lz hoja

-
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de vidrio 14 pueda pasar a lo largo del_transportador 11 sin

contacto con las ruedas 15 y 16. Por otra parte, las rue-

~das pueden bajarse de manera que se acoplen por fricciln
“.con la superficie superior de la hoja de vidrio y produzcan

- un desplazemiento lateral hacia el borde de referencia 20

del transportador representado en la figura 2.

Cada una de las ruedas 15 y 16 estd construi-

" da y montada de la misma manera. Se describira solamente

vna rueda 15 detalladamente con referencia a lag figuras 3

y-4. Ia rueda 15, que estd provista de una cubierta de go

--oma 22 puede girar libremente en un pasédor 23 gque se ex-

tiende entre dos placas de soporte 24 y 25. Estas placas

estan sujetas en la extremidad'inferior de wa barra cilin-

- drica 26 que estd montada de menera deslizante en uvn cas-

quillo 27 hecho de material pldstico., EL casquillo esta

provisto de wna ranura 28 y la barra 26 esta mentenida en

. una posicidn angular fija respecto al casquillo 27 por un

elementorde chéveta 29 que se acopla con un alojamiento 30
realizado en la barra 26 asi como en la ranura 28. El cag
guillo 27 ésté sujeto por adhésivo dentro de un manguito

coaxial 31, ﬁl manguito 31 puede girar dentro de uwn sopor-

te de montaje circundante 32 que estd sujeto en el basti-

“dor de soporte 19;‘ Bl eje de rotacidn de la rueda 15 pue-

de ser ajustado respecto a la direccidn del circuito de
transporte ajustando lé rotacibn del manguito 31 dentro del
soporte de monteje 32. La'posicién,'uné vez adecuadamente
ajustada, puede afianzarsérpof dbs'elementOS de tornillos
33 ¥y 34 que afraviesan el soporte de montaje 32 y penetra
en un alojamientélanular-44 realizado en el manguito 31. la

extremidad superior de la barra 26 esta spjeta por una ba-

1

2
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rra de conexidén 35 a un dispositivo newmdtico de émbolo y

cilindro 36, Se suministra aire al dispositivo 36 g partir

-de wna fuente no representada y que estd controlada por una

vdlvula de solenocide accionada eléctricamente.
Con el objeto de detectar la aproximaoién de
mea hoja de vidrio respecto al mecanismo de desplazamiento

lateral, se utiliza un detector Optico de hojas en la iz-

quiérda de los rodillos 12 representados en la figura 2.

Este detector incluye una fuente luminosa y wn detector 38

-‘dispuésto en wn lado del transportador 11,. Un reflector .

39 estd situwado en el lado superior del transportador de
modo que cuando ninguna hoja de #idrio se in%erpone entre
la fuente luminosa y el reflector, elrdetectof de luz detec
ta la luz reflejada indicando que no hay hoja de vidrio pre
sente. Cuando una hoja pasa entre la fuente y el réflector,
el hez luminoso reflejadb es.interrumpido y el cambi6 de._
la sefial procedente del detector 38 se utiliza paré contro~
ler el funcicnamiento de las vdlvulas Ge solenoide que con—
trolan el dispositive de émbolo y cilindro 36. Una uwnidad
de temporizador, no representada, esfé acophada a las vdl-
vulas ge solenoide para proporcionar un retardo variable
tanto del intervalo de tiempo entre wna sefinl procedente
del detector 38 y el momento en que se activa'la vilvula de
solenoide, comodl tiempo durante el cual la vdlvula de. so-
lenoidg es activada. .
Durante la utilizacidn, las ruedasr15 y 16. es~
tan norméimente en posicidn alta mientras gque las hojas.de '
%idrio se.desplazan a lo 1argé del transportador en la di-
reccién de la flecha B. Cada hoja es detectada sucesiva-

mente por el detector Optico 38 y si es necesario desplazar
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~ lateralmente la hoja hacia el borde de referencia 20, la

geflal procedente del detector 38 se wtiliza para producir

-gimultdneamente el descenso de todas las ruedas 15 y 16 so-

.bre la hoja de vidrio cuando estd debajo de ellas. TLa uni

dad de temporizacidn que controla el retardo de funciona-
miento de las vdlvulas de solenoide después de que la sefial

apropiada procedente del detector 38 haya sido producida,

 se ajusta de modo que las ruedas 15 y 16 bajen inmediatamen

te en cuanto el borde delantero de la hoja de vidrio haya

pésado debéjo del grupo de ruédas 15 y 16 situadas hacia

adelante. De egte modo, el periodo maximo de empuje late-
ral es dado por la placa mientras pasa debajo de las ruedas
de presibn., Ia unidad de temporizacidn héce que las ruedas
15 y 16 se eleven después de quefel.borde trasero de le ho
jé de vidrio haya pasado debajo del grupo trasero de ruedag

Ge presién 15 y 16. De este modo, la hoja de vidrio es deg

. plazada lateralmente pero permanece paralela a la direceidn

del trayecto de trensporte. El funcionamiento se replite en
las hojas sucesivas que pasan a lo largo del transportador.
El grado de desplezamiento lateral depende de

la presién del sire suministrado a los dispositivos de ém-

bolo y cilindro 36 (ésta, a su vez, controla la presidn

‘aplicada por las ruedas 15 y 16 a la hoja de vidrio), la

longitud del tiempo durante el cual las ruedas 15 y 16 es-
tan en contacto con larhoja de vidrio, la inclinacidn del
eje de rotacidn de las ruedas 15 y 16 fespecto a la linea
del .transportador, y el coefiéiente de friccidn entre la

hoja de vidrio y los neuméticos acoplados con ella. En wn
ejemplo particuléf, 1a_presién de gire.suministrada puede

ser variable y tener un valor de hasta 7 bares aproximada-

t

2
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mente. La velocidad del transportador 11 puede ser tal que

las ruedas 15 y 16 estén en contacto con la placa de vidrio

durente un tiempo incluido entre 0,2 4 2,5 segundos. E1 eje

de rotacidn de las ruedas 15 y 16 puede aju%darse entre 0°
N 450 respecto al eje de los rodillos 12, eh cualquier lado
de la linea de desplazamento del transportador. Se ha com
probado que uwnos angulos incluidos entre 10 y 40° aproii—

nadamente son particularmente adecuados. Los neumdticos de

Jdes ruvedas 15 y 16 y de los rodillos 12 pueden hacerse con

goma nitrilo a 50° de la escala Shore "A", Puede obbenerse
un mayor desplazamiento lateral utilizando une cubierta de
reducido coeficiente de friccibn en los neumdticos 13 ée
log rodillos 12 del transportador. Esta cubierta com redu
cido coeficiente de friccidn puede obtenerse sujetando una,
cinta de poﬁ;tetrafluoretileno alrededor de la periferia de
los neumdticos, - |

El invento no se limite a los detalles del
ejemplo que antécede. Ta parte del transportédor represen-—
tada en la figura 2 puede formar la mitad derecha de un
transportador que incluye dos trayeétos de tragsporte el
wo al lado del otro. De este modo, puedéﬂ transportarse
dos hojas la una al lado de la otra, pasandio una de ellas
debajo del mecanismo de desplazamiento lateral representado

en la figura 2rﬁientras gue la otra hoja pasa por el meca-

" nismo de deéplazamiento de la otra mitad del transpoftador.

Dicha disposiecidn se representa en la figura

5 donde los ntmeros de referencia utilizados son similares

" a los de las figuras 1 y 2. Para separar las hojas l4a y

14b formadas cortando wna hoja mds ancha por su linea cen-

tral, se transportan la una al lado de la otra en un trens-



10

15 .

20

25

30

portadcr de rodillos 11, hacia un puesto de separacidn 50,

Ambas mitades del transportador: en el yvesto de geparacidn

.50 tienen grupos de rucdas 15 ¥y 16 siuliare a los que se

describen con referencia a las flguras 1 a 4, ILas rue&as de
la mitad 1zqu1erda del transportador than inclinadas de
manera que desplacen la hoja 14a ha01a 1@ izguierda mientras

que las ruedas de la mitad derechz gdel transportador estan

inelinadas en la direccidn opuesta para que desplacen la

" hoja 14b bacia la derecha. De eété“mbéo; las hojas ldg y

14b pueden desplazarse 91multaneamente alegandose iz una de
la. otra hacis los bordes extremos del uxansportador seghn
se representa en 14a' y 14b' Sl

El npecanismo de desplazamlento 1etevai descri
t0 mds arriba puede formar golamente una etapa de uma suce-
sibn de operaciones de desplazamiento létefal. En este ca-
so, la disposicidn representada en 1a.figura 2 o la figura
5 puede ser seguida por wm mecanismo de desplazémieﬁto late-
ral suplementario en una posicidn Situgda rio abajo en el
{transportador. Esta sucesidn puede incluir wna pluralidad
de mecanismos de desplazamiento lateral derla forma descri-
ta mds arriba dispuesfos en posicioneg separadas a 1o largo
del trénsportédor y accionados secuenéiaimente de modo gque
cada mecanismo sucesivo produzca un incremenﬁo de ia distan
¢ia total a la cuzal se desplaza lateralmente la hoja, y en

particular para auwmentar la separacidn entre las hojas si-

" 4uadas las was al lado de las otras,

- .2 ' ,
- Ia separaciin-satre ruedas sucesivas 15 (e
igualmente'entre ruedas 16) a lo largo de la viga de sopor-

te 1§ es preferentemente ajusteble de modo que el pago pue-

" da ser variado para adaptarlo a diferentes largos de placa
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de las hojas de vidrio,

Se observars que el numero de ruedes en la vi-

-ga de soporte puede elegirse para que se adapte a las nece-

sidades particulares y que el nimero de treél}uedas repre-
sentado se da solamente a titulo de ilustracidn y de ejemplo.
En }a prdctica, se ha comprobado a titulo de ejemplo que
tres ruedas con wa separacién de aproximadamente 30,48 cm.
(12 pulgadas) és vna disposicidn adecuada para largos de
placa de aproximadamente 274,32 cm. (108 pulgadas).

En lugar de usar el detector Optico 38 para de
tectar las presencia de una hoja de vidrio, pueden utilizar-
se otros debectores tales como un espdrrago montado en un
muelle situado en el trayecto de la hoja y dispussto para
gue sea oprimido por una hoja accionando asi un interrup-
tbr. ; )r,
- .En resumen: La Patente de Invehcidn que se so-

licita deberd recaer sobre las Reivindicaciones siguientes:

L]
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1. Aparato para realizar un desplazamiento la

-teral de un elemento en forma de,hojaQﬁientras ésta se des~

plaza simulténeamente hacia adelante é lo largo de un trayec
to de transporte, incluyendo dicho aparauo w disgpositivo
transportador para uransoortaL el elemenuo en forma de hoja
en wna direccidn orientada hacia adelante, y caracterizado
por una pluralldad de elementos glratorloa (15) que pueden
funcionar cada wno para acoplarss: po; frie ¢cidn con wna su-
perficie de la hoja mientras ésta es transportada hacia ade-
lante por el dispositivo transnortddo“ (11) ¥y que sirven pa-
ra producir el movimiento de la hoja con una componente
orientada en wna direccion transversal respecto g dicha di-

reccion hacia adelante, y un d130051t1vo de accionamiento

- (18) que sirve para desplazar dicha plurallaad de elementos

giratorios (15), acoplandolos.y desacopldndolos respecto &
un elemento en forma de hoja cuendo sea necesario,rcén el ob
jeto de realizar el desplazamniento lateral deseado del ele-
mento en forma de hoja en el dispositivo transportador (11).

2. Aparsto segin la reivindicacién 1, caracte~
rizado'yorque dicha pluralidad de elementos giratorios (15)
estdn situados en posiclones separadaé a lo largo del trayec
to del desplazamiento de los elementos en forma de hoja en
dicha direccidn orientada hacia adelante.

3. Aparato segin la reivindicacidn 1 6 2, ca-

racterizado porque dicha pluralidad de elementos giratorios

incluye. una serie de ruedas (15, 16) pudiendo las ruedas (15,

16) girar alrededor de ejes paralelos inclinados respecto a
dldha direccidén hacia adelante,

4. Aparato segin la. re1V1nd10001on 3, caracte-
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‘rizado porque dicho dispositivo transportedor (11) estd aig

puesto para transportar los elementos en forma de hojas si-

tuados en el plano sustancialmente horizontzl a lo largo de

un trayecto sustancialmente horizontal (B), dichas ruedas
(15, 16) estdn montadas encima y pued;n bajar para acoplarse
con un elemento en forma de hoja situadé en el digpositivo
trénéportador (11), y pueden elevarse désacoPIéndose de dicho
elemento en forma de hoja. 1 7- | |

5. Aparato segin la reivindicacibn 4, caracte-
gizado.porque dichas ruedas (15, 16) pueden girar librementg.

6. Aparato segin una cuélquiera de las reivin-
dicaciones 3 a 5, caracterizédo por ﬁna pluralidad de series

de ruedas (15, 16), estando las ruedas de cada serie separa-

- das a lo largo del trayecto de desplazamiento de los elemen-

tos en forma de hoja en dicha direceidn hacia adelaﬂte, ¥y la

“gerie de ruedas estdn separadas en wna direccidn transversal

respecto a dicha direccidn orientada hacia adelante,

7. Aparato segin una cualquiera de las reivin
dicaciones 3 a 6, caracteriiado porque la inclinacidn del
eje de rotacidn de cada rueda (15, 16) es ajustable.

8. Aparato segin una cualquiera de las reivin
dicaciéﬁes 3 a7, caracterizado porqué dicho dispositivo
transportadcr (11) incluye una serie de rodillos provistos
de neumdticos (12), y cada rueda (15, 16) estd situada en-
cima de un neumdtico (13) para aprisionar un elemento en for
ma de hoja entre la rueda y el neumdtico,

9., Aparato segln une cualquiera de las;anten
riores reivindicaciones, caracterizado porque se provee un

dispositivo neundtico (36) para accionar cada elemento gira-

torio (15) y pare aplicarlo a presién en contacto con la hoja.
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10. Aparato segin la reivindicacidn 9, caracte
rizado porque los dispositivos neumdticos (36) pera sccionar
cada elementc giratorio (15) estan conectados a una fuente
de aire comin (10) de modo que los elementos giratorios se
eleven o bajen simultdneamente,

11, Aparato segim una cuélquiera de las anto-
riores reivindicaciones, caracterizado por un dispositivo de
tector (38, 39) que sirve para detectar la posicidn de un
elemento en forma de hoja en movimiento en el dispositivo
transportador (11), y porque dicho dispositivo de acciona-
miento (36) es-energizado en respuesta a unz sefial proceden—~
te del dispositivo detector.

12. Aparato segin tma cualquiera de las ante-
riores reivindicaciones, para realizar una separacion desea~
da entre elementos en forma de hoja, caracterizado poraue
dicho dispositivo transportador (11) estd adaptado para trang
portar un grupo de por lo menos dog elementos en fdfma de
hoja sitwados el uwno al lado del otro, y dichos elementos
giratorios (15, 16) estdn dispuestos de menera que se aco-
plen con la superficie de uno de los elementos en forma de ho
ja para desplazar dicho elemento en forma de hoja lateral—
mente respecto a otro elemento en forms de hoja del grupo.

13, Aparato segin la reivindicacién 12, carac-
terizado por dos grupos de elementos giratorios (15, 16) dis
puestos en posiciones transversales respecto a dicho dispo-
sitivo transportador (11), de modo que un grupo de elementos
giratorios se acople con una superficie de una hoja de un
grupo y el otro grupo de elementos giratorios se acople con
una superficie de oira hoja del grupo, estando los dos gru-

pos de elementos giratorios adaptados para desplazar los ele

— S
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mentos en forma de hoja respectivoé con los cuales se aco-
plén, en direcciones laterales opuestas, a fin de producir
una separacion deseada entre los elementos en forma de hoja.

14, Se reivindica por Gltimo, como objeto
soﬁre el que ha de recaer la Patente de Invencién que se so-
licita: APARATO PARA REATIZAR UN DESPLAZAMIENTO LATERAL DE
UN ﬁﬁEMENTO EN FORMA DE HOJA.

Todo conforme queda descrito y reivindicado
en la presente memoria descriptiva que consta de dieciseis
piginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 19 ocfubre de 1.972

BERWARTO JUNGRTA
- L] P J
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