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MEMORTA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCTION EN ESPA-'

NA POR: " SISTEMA PARA SUPRIMIR EL SOBRENIVEL PRODUCIDO POR LA

REGULACION DE NIVEL EN SISTEMAS DE FRECUENCIAS PORTADORASM, A

NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, S.A., DOMICILIADA EN MADRID, CA-

LLE DE RAMIREZ DE PRADO No 5.

Bste invento se refiere a un sistema para suprimir el
sobrenivel producido por la regulaciobdn de nivel.en sistemas de
frecuencias portadoras, con varios repetidores en tandem.

En la técnica de portadoras, es. mormal transmitir una
frequenéia piloto de nivel constante desde el equipo transmisor
la cual, a lo largo de la transmisibdn, estd sujeta a todas las
variaciones de atenuacidn del sistema de transmisidm, tal como
el cable, y a todos los cambios de ganancia de los repetidores
intermedios. Para regular la salida‘de cada repetidor, se com-
para el nivel de esta frecuencia piloto con un valor nominal, y'
de la desviacidn desde este valor nominal se deduce umna variable

de control que se¢ almacena de tal manera que, si de pronto fa-
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l1la la alimentacidm o no llega la frecuencia piloto, se mantiene
en la condicidén Gltima. Con este valor almacenado, que sigue los

cambios lentos de la frecuencda.piloto, se reajusta la ganancia

del repetidor para compensar la desviacidén de nivel de la fre-

. cuencia piloto.

La Fig. 1 muestra un diagrama blogque de un regulador
controlado por dicho nivel piloto, para una estacidén repetidora.
"i" es el amplificador y 2 el atenuador variable situado en su

bucle de realimentacidn y que consiste, en la mayoria de los

‘casos, de un cuadripolo de resistencias y un termistor calenta-

do indirectamente que constituye la etapa final de dicho elemen-
to de control. 3, & y 5 constituyen el receptor piloto, siéndo
3 el filtro piloto, 4 el amplificador piloto y 5 el rectifica-
dor, Dicho rectificador suministra a su salida una tension d.c.
cuyo valor es andlogo al nivel de la frecuencia piloto. 6 es un
comparador, usualmente un amplificador diferencial; a una de cu-
yas éntradas se aplica la tensién d.c. cuyo valor es amdlogo al
nivel de la frecuencia piloto mientras que, desde la fuente 7
se aplica a la otra entrada una tensidn d.c. cuyo valor es ana-
logo al valor nominal del nivel de la frecuencia piloto. La se-
fial de salida d.c. del comparador 6, que es andloga en magnitud
y direccidn a la desviacidn del nivel piloto de su valor nominal
pasa a través de un elemento de bloqueo 8, normalmente comecta-
do, y llega a un elemento de adaptacidén 9, que adapta un ele-
mento de almacenaje 10. 5i el nivel piloto baja repentinamente
a valores gque no puéden ser originados por cambioé en la ate-
nuacion o eh la ganancia sino por fallo del generador piloto

o de un amplificador o descénexién de la linea de transmisidn, :

la sefial de salida d.c. del comparador 6 aumentaréd rapidamente

30 a valores normales, y el elemento de bloqueo producirad el corte,

Lo dan bl s Do
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de tal manera que la situacibdn previa a este fallo permanece al
macenada en el ele&ento 10. E1 elemento 11 convierte la situa-
cidén del almacenaje 10 en una corriente de control para el ter-
mistor del atenuador variable 2.

La estructura bésica de un repetidor controlado por
una frecuencia piloto, gque se ha descrito anteriorﬁente, es co-
min a todos 'los reguladores conocidos del tipo de almacenaje,
que puede estar contituido por un servomotor y su potencidmetro

6 un conmutador paso a paso:y un potencibmetro por pasos 6 un

.generador de impulsos con almacenaje digital 6 un condensador .

con su transistor de efecto de campo. Se conocen ejemplos de
todos estos tipos_de reguladores, bieﬁ de.la literatura técnica
o de especificacioneg de patentes, y su estructura basica ho
serid objeto del presente invento.

Se sabe que las pérdidas en una linea de transmisiénm,
tal como cab;es o lineas aéreas, aumentan cuando aumentala fre-
cuencia., Cuando aumenta el ntmero de canales de un sistema de
frecuencias portadoras, disminuye la distancia entre dos repe-
tidores sucesivos de tal manera gue para una distancia determi-
nada, aumenta el nimero de repetidores necesarios. Hoy dia, al-
gunas administracciones postales equipan parte de los repetido-
res empleados en secciones de cable con sistemas de regulacidn
controlados por la temperatura ambiente qué regulan, aproximada-
mente, las variaciones de atenuacidn causadas por influencia de
la temperatura. Esto lleva a errores residuales de tal manera
que, después de cierto nimero de repetidores controlados por
temperatura, se hace necesario situar un repetidor controlado
por una frecuencia piloto. Esto no eliming la necesidad de un .
mayor nimero de repetidores en tandem controlados pof un piloto,

En el caso de cambios de atenuacibén lentos, como los causados

.
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por variaciones de temperatura, cada repetidor controlado por

un piloto siéue los cambios de nivel de dicho.piloto producidos
por influencias durante el trayecto-entre ese repetidor y--la sa-
lida del precedente, pero no se actfia el sistema de regulacidm
del repetidor siguiente, dado que la velocidad de regulacién ‘de
los reguladores es mayor él ritmo de tales pambios dé'nivel, p;r
lo que el nivel del piloto a su salida permanece constante.

La situacidn esidiferente con transitorios de nivel.
Puedeg‘estar‘bausados por fallos o pequeflas interrupciones de
la tensidén de alimentacidén, por defectos en un componente de la
cadené de transmisidén, por la sustitucién'de parées de dicha
cadena o de partes del equipo de linea etc. Ya que el repetidor
controlado por piloto que sigue inmediatamente a la estacidon cau

sante del transitorio de nivel, no puede seguir inmediatamente

———

este cambio tan ré&pido, los reguladores de los siguientes repe-
tidores se activaran, Después de cada repetidor, esta regulacidm
simulténea auﬁenta el ritmo de cambio en el nivél,piloto. Por lo
tanto, y debido a que el regulador precedenfe cénﬁinﬁa operando
cuando el siguilente ya ha alcanzado el valor nominal del nivel
piloto, se produce, el sobrenivei. |

La Fig. 2 muestra el cambio de nivelAP, medido en
decibelios o neperios, a las salidas de seis repetidores sucesi-~
vos en el caso de que el transitorio de nivel sea funcidn del
tiempo;ﬁt,gesde elcomienzo de dicho tramsitorio.

” Fstas condiciones se describen en el articulo de

E. Koch FTZ(1951) N2 8, pp. 352-361. Como remedio, el articulo
ﬁropone filtrar la respuesta'de los repetidores controlados y
chectados en serie, en lo que a tiempo se refiere, de tal manera
qu§ el repetidor que se encuentra justo detras del que causa el

transitorio haya regulado la anomalia antes de gque el siguiente
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responda. Esto, sin embargo, produce tiempos de regulacidén into-

lerablemente largos, particularmente para ios‘fepetidores situa-
dos al final de la cadena. Las publicaciones de patentes alemana
1,261,890 v 1,811,055 proponen, por lo tanto, introducir de nue-
vo la frecuencia-piloto despues de cada seccidn. repetidora, de

tal manera que solamente el repetidor siguiente al. que causa la

variacién en la atenuacidén pueda realizar la regulacibdn, mientra
los siguientes permanecen en reposo. Si se uéiliza una~misma

frecuencia para los pilotos, todas las opgraciones de filtraje

y nueva introduccidn de dicha frecuencia, resulta en una intole-

rable inversidn en filtros. Si los pilotos individuales se Caér
bian en frecuencia por una cierta frecuencia[&f, se imponen:unos
requerimientos sobre anchura de banda que son practicamente im-
posibles de cumplir, y los filtros combinadores deben tener una
banda tan estrecha que ;610 podrian emplearse costosos filtros
de cristal. A esto debe afladirse la gran cantidad de componentes
necesarios y los requerimientos de alimentacidén para generar la
frecuencia y nivel piloto constantes en cada repetidor, tenien-
do en cuenta que la recepcidn de la sefial de entrada puede fa=:
llar por completo.

Asi, aunque la 0ltima posibilidad mencionada puede
parecer la ideal, su coste es tan alto que hace practicamente
imposible su aplicacibén préctica.-Por lo tanto, el objeto del
presente invento estd en proporcionar un dispositivo para supri-
mir el sobrenivel, gue no necesita elementos:ide filtraje adicion

les y permite la utilizacifn de dispositivos normales de regula-

.cidn en repetidores, requiriendo un gasto adicional relativamen-

te pequefio en componentes. BL logro de este objetivo se basa en

que pueda conseguirse un comportamiento de regulacidn cagi per-

fecto si durante el procego de regulacibn solamente el primero
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o el primero y el segundo repetidor detréas del lugar en que se
ha producido anomalia, realizan la regulacidn,.mientras que los
otros repetidores permanecen en reposo.

T ﬂé;édé'egkéyinvento, se trata de un sistema de frecueﬂ
cias portadoras con wvarios repetidores en tandem y donde el
transmisér transmite una frecuencia piloto de nivel constante,
cuyo nivel se compéra con un valor noﬁinal. a la salida de cada
repetidor. De la desviacidn del valor nominal resultante de esta

comparacidén se deriva una variable que después se almacena, y

cuyo valor almacenado se utiliza para reajustar la ganancia del

" repetidor-a fin de -compensar- las desviaciones de su valor nomi-

nal. El objeto mencionado anteriormente de logra supervisando
adicionalmente la desviacidén del valor nominal poxr su ritmo de
cambio., Si se excede un valor predeterminado del ritmo de cambio
se interrumpe el reajuste de aquellos repetidores en los que se
ha excedido este vaior predetermix}ado del ritmo de cambio.

0t¥a caracteristica del invento estid en que la .super-
visién del ritmo de cambio en la desviacidn del nivel piloto des
de su valor nominal se realiza con un discriminador de gradiente
Este discriminador envia a su salida una sefial de control si el
ritmo de cambio am la desviacidn a su entrada estid por encima
-del ritmo de cambio causado por la regulacidén de un repetidor
y por debajo del ritmo de cambio causado por la regulaci6n si-
multénea de dos repetidores; Dicha sefial de control bloquea un
elemento de blocaje, haciendo permanecer en reposo los regulado-
reé de los demis repetidores.

Otra ventaja esta caracterizada en que la supervisién
del ritmo de cambio en la desviacién del mivel piloto desde su
valor nominal, se realiza con un discriminador de gradiente. Deg

pués de exceder un umbral de respuesta mayor que el ritmo de cam

o et e e ————— e+ 4 o

Semarepen v i



a8 AR A e o

L e B s

L Y

’.

10

15

20

25

. 07695 °
bio causado por la regulacidn simulténea de dos repetidores
pero mésg peéueﬁo gue el causado por la regﬁiécién simulténea
de tres repetidores, dicho discriminador de gradiente envia
a su salida una seflal de control hasta que el ritmo de cam-
bio ha alcanzado un umbral menor que el ritmo de camﬁio{ cau~
sado por la regulacidn simulténea de dos repetidores ﬁéfo ma-
yor que el caﬁsado por la regulacidn simulténea de un sbélo
repetidor. Dicha sefial de control bloquea un, elemento de blo-
caje, haciendo que los reguladores de los repeﬁidores perma~'
nezcan en reposo,

En las Figs. ya mencionadas anteriormente :

La Fig. 1 es un diagrama bloque que muestra la con-
figuracidn bésica de un repetidor con piloto controlado, re-
gulacidén de nivel y almacenaje.

- La Fié. 2 es un diagrama que muestra, como una
funcidn del tiempo, el cambio de nivel a la salida de seis

repetidores conectados en serie y con piloto. controlado,

empezando con la aparicidn de un transitorio de nivel a la en

trada de la cadena.

A continuacidn describiremos el invento con mis de-

talle, refiriéndonos a las siguientes figuras, en las cuales:

s
.

La Fig., 3 es un diagrama bloque qué muestra la con-
figuracion basica de un repetidor con regulacidém de nivel por
piloto controlado y almacenaje y en el que se ha incluido las
medidas propias del invente para la supresidn del sobrenivel.

Las'Figs, L a 8 muestran algunas posibilidades de
realizar el discriminador de gradiente necesario segin el pre

sente invento.

La configuracidn basica de un repetidor con

’
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regulacidén de nivel por piloto controlado y almacenaje,
como se muestra en el diagrama blogue de ia fig. 3, corres-
ponde a la configuracién mostrada en la fig. 1 con excep-
cién del discriminador de gradiente 12, por lo tanto, las
unidades se designan con las mismas referencias. Este dis-

criminador de gradiente 12, cuyas posibilidades de realiza-

cibn se describirdn mds tarde, determina el ritmo de cambio

d([SP)/dt en la desviacién del nivel del piloto a partir

de su valor nominal, esto es, el gradiente del cambio en la
desviacidén de nivel del piloto, a lg salida de cada repeti-
dor regulado. En la fig. 2 puedé verse cémo muchos regula-
dores de la cadena de repectidores operan simultdneamente.

Si el ritmo de cambilo corresponde a la linea 1, actda, sola-~
mente, el reguladox de un repetidor; si corresponde a la 1li-
nea 2, realizan la regulacidén dos repetidores, etc. Puede
suponérse.que la estructura de todos los reguladores emplea-
dos en una cadena de repetidores son semejantes, esto es,
que sus velocidades de regulacidén difieren solamente en las
variaciones permisibles de componentes, particularmente de
1os.termistores. Si diferentes reguladores de la cadena res-
ponden simulténeamente, el ritmo de cambio que resulta a la
salida del dltimo repetidor que realiza la regulacidn sola-
mente ée dispersa, de tal manera que pueden reconocerse cla-
gamente intervalos entre los ritmos de cambio causados por
la regulacidn simultdnea de 1, 2 6 3 reguladores, siendo po-
sible su evaluacidn. Asi, si el discriminador de gradiente
12 tiene un embral entre el ritmo de cambio causado por la
regulacién de un repetidor y el causado por la regulacidn
simultdnea de dos repetidores, y si dicho discriminador esté

disefiado de tal manera que aparezca una seflal de control a

= o o et et 81 S s po it 3. Aiorares gt T GAPONR
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su salida cuando se exceda dicho umbral, esta sefial puede

» 1Al
3 Mizeys 93
R

emplearse para bloquear el elemento 8. De este modo, los

» -reguladores de- todos los repetidores, excepto el primero

que sigue a la estacién defectuosa, permanecen en reposo.
Esta detecién provoca, en el siguiente regulador, que ;l
ritmo dé cambi;.caiga de nuevo por debajo del ﬁmbral, de tal
nanera que se anula el bloqueo yrel regulador empieza a ac~
tuar nuevamente. Este ciclo‘se repite por si mismo. Se dedu-
ce de ello que este segundo regulador opera a una velocidad
de regulacidén reducida, concretamente a la mitad, Sin em-
bargo, el ritmo de cambio a las Saiidas de los siguientes re-
petidores regulados estd por encima del umbral, de tal mane-
ra que los réguiadores ée estos repetidores no actdan.

C&mo ﬁuede verse en la fig. 2, seria ideal
contar con dos reguladores de idéntica velocidad de regula-
cién,.dado que la anomalia podria ser regulada simultdnea-
mente en el mids breve tiempo posible, a finrde evitar él
sobrenivel. Puede comnseguirse esto eligiendo el umbral de res
puesta del discriminador de gradiente 12 de manera que esté
situado en un ritmo de cambio entre la linea 3 y la 2. Sin
embargo, si el discriminador de gradiente tiene una caida
del umbral que corresponde a un ritmo ée cambio entre las
lineas 2 y 1, no afecta a los reguladores 1 y 2, dado que a
las salidas de sus correspondientes repetidores, el ritmo de
cambio de nivel no puede nunca exceder el valor dado por la
linea 2. El tercer regulador, al igual que los siguientes,
responderi durante un corto tiempo, pero entonces se exccde
el umbral de respuesta de los discriminadores de gradiente y

estos reguladores quedan en reposo. Hasta que se alcanza la

desviacifn "cero" mediante la operacidén de los dos primeros
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reguladores, gl ritmo de éambio no cae por debajo del umbral pa-
ra los reg&l&dores tercero y siguientes; despdés de esto Y ya
que no existe sobrenivel, no hay necesidad de corregir minguna -
desviacidén del mismo.
5 Refiriendonos a las Figs. 4 a 8, describiremos‘a-cbn~
tinuacidn varias soluciones para el discriminador de.gradiente
12, Se supone que puede ocurrir tantg un aumento como una dismi-
nucidén repentina de nivel. La disminucidén de nivel ocurre, por
";jémﬁlo,ien él caso del fallo de un componente, al conectar nue-
10 vamente un enlace después de un fallo de la alimentacidn, etec.
El aumento de nivel puede estar causado.pqr la sustitucidn de
un éenerador piloto sobre lineas aéreas. Segin el presente in-
vento, se trata de aétuar después de tener lugar una desviacidn
. positiva o negativa de la seilal desarrollada a la salida del
15 comparadar 6 si, durante el comienzo de la regulacidn después
del cambio repentino, el ritmo de cambio .en esta sefial de salida
excede un valor predeterminados .
En la Fige. 4 la sefial de salida del comparador 6 se
aplica a través de un diodo Dl y, también después de haber sido
20 invertida en el inversor 13, a través del diodo D2, a la entra-
da de un diferenciador 14, cuya salida envia tensiones dece, la
_amplitud de las cuales depende del ritmo de cambio en la seflal
de salida del comparador 6 y, por lo tanto, del ritmo de cambio
.de nivel del piloto. La amplitud de estas tensiones d.c. se su-
25 . pervisa por un circuito disparador Schmitt 15 cuyo umbral de
xrespuesta se elige-anélogo al ritmo de cambio para el cual el
regulador asociado permanece.en reposo. La seﬁal;de salida del
d@sparador—Schmitt 15 bloque? entonces el elemento 8. Si el dis-
c;iminador de gradiente ha de tener un umbral por debajo del um-

30 bral de respuesta, se utilizan,. por cjemplo,‘digparadorcs Schmit

v e o
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con diferentes respuestas y umbrales, que se encuentran en el

comercio en forma de circuitos integrados.
‘. - En la FPig. 5, el circuito de entrada, que comprende

los diodos D1, D2 y el inversor 13, corresponde en su estructu-

'.5 ra y funcionamiento al de.la Fig. 4. Su sefial de salida se apli-

ca directamente a una entfada del amplificador diferencial 17,
por una parte, y por otra, después de pasar por la linea de re-
tardo 16, se aplica a la otra emtrada del mencionado amplifica-
dor, Si no existe cambio, o el ﬁismo es lento en la sefial de en-
10 trada, el amplificador diferencial envia la sefial de salkda Yce-
7>.‘;o". Cuana; el rifﬁé de camﬂio aument;,.envi; una senal d.c. de-
bido a la linea de retardo 16, cuyo nivel sube proporcionalmente
Yy que se supervisa'porrel disparador.Schmitt 15 controlando el
elemento de blogueo 8. Todo ello segin se ha descrito con refe-
15 rencia a la Fig. 4.

La Fig. 6 muestra una modificacién simplificada del
circuito de la Fig.5. En este caso, el amplificador diferencial
es un comparador de tensibén de, por ejemplo, 710K A, que es un
circuito integrado muy empleado. El divisor de tensidén R1, R2

20 suministra una sefial sin retraso, mientras que el R3, R4, C la
suministra retrasada. Si se excede el umbral de respuesta del
comparadoxr debido a una divisidén de tensidn desigual en propore
cién al ritmo de cambio, el comparador cambia y envia a su salis
da una seflal de blogueo para el elémento de blocaje 8. No'puede

25 conseguirse en este caso diferente respuesta ni distinta caida
del umbral, por lo menos, con los circuitos integrados disponi-
bles en el mercado.

La Pig. 7 muestra otra realizacidn del discriminador
de gradiente 12, Aqui, los circuitoé de entrada y salida corres-

30 ponden a los de las Fiés.& y 5. La sefial de salida del circuito
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de entrada se aplica a un modulador delta 19, cuya salida envia

un tren de impulsos cuya frecuencia de repeticién es proporcional
y «cuya polar;dad-corresponde al ritmo de cambio. Este tren de im-
pulsos se integra en un integrador 20, a cuya salida aparece una
tensién d.c. proporcional al ritmo de cambio de la sefial de en-
trada. El disparador Schmitt siguiente evalua solamente una pola-
ridad de la tensibén de salida del integrador 20, y su sefial de
salida controla el elemento de blocaje 8.

La Fig. 8 muestra una realizacion del discriminador

de gradiente que puede emplearse con ventaja en reguladores que

operan con su propia frecuencia reloj, tales como reguladores
con elementos de conmutacidn paso a paso, cadenas contadoras di-
gitales o almacenajes transfluxores.

En este caso, los circuitos de entrada y salida co-
rresponden a los de las Figs. &, 5 y 7. La frecuencia reloj del
regulador se aplica a la.entrada 27 del circuito conmutador bies
table 26, en una de cuyas salidas aparece un légico nin déspués
de todos los impulsos de reloj impares, mientras gque el mismo
lbégico aparece en la otra salida desﬁués de todos los impulsos
pares. El primer borde conmutador de la sefial de saiida dispara
los circuitos de conmutacidn monoestables 28 y 29, respectivamea
te, de tal manera que se obtienen dos trenes de impulsos JZn-l
y J2n’ respectivamente, desplazado uno respecto del otro por el
ciclo de impulso de reloj. E1l valor instantédneo de la seiial de
entrada -se aplica al condensador de almacenaje 23 mediante un =
circuito de conmutacidn 21, y pasa posteriormente a una entrada
del amplificador diferencial 17 si aparece un impulso en el treh

J « En el siguiente impulso del tren J

se conecta el cir-
2n-1

2n’

cuito de conmutacidn 22, y la sefial de entrada se aplica direc-~

tamente a la otra entfada. Al mismo tiempo, la sefial de salida

C M e
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del amplificador diferencial, que, durante la conexién del cir-

.

=
(%
L ]

[y

cuito de commutacidn 22 que sigue a la puesta;en régimen del am
plificador diferencial 17, es proporcional aljritmo de cambio

de la seiflal de entrada, se aplica, mediante un circuito de conmu
tacibn 24, que esta controlado también por los impulsos del tren
JZn’ al condensador 25, cﬁya carga se controla, controlando su
tensidn, por el disparador Schmitt 15, que controla .el elemento

de bloqueo 8, Las anchuras de impulso, de los impulsos enviados

por el circuito conmutador monoestable 29 deben ser suficiente-

_mente pequeflas comparadas con el ciclo de impulso de reloj, pero

suficientemente grandes para asegufar que durante este tiempo,
el amplificador diferencial ha al;anzado su régimen de funciona-
miento y el valor final de su sefial de saiida se aplica-al con-t
densador 25. El mismo condicionamiento se impone al circuito de
conmutacidén monoestable 28 respecto al condensador 23.

Las FPigs. & a 8 muestran solamente algunas.posibilti'
deé de realizacidn, pero son posibles muchas variaciones, En la
Fig. 7, por ejemplo, el integrador 20 puede sustituirse por um
contador de sebreflujo, que se restituye a cero al ritmo del re-
loj, ¥y envia una sgﬁal cuando llega a su cuenta final antes del
nuevo impulso de reloj. Esta sefial se almaceﬁa durante un impul-
so de reloj y controla el elemento de blocaje 3. En este caso
no puede obtenerse una caida del umbral.

Ha de quedar entendido que la anterior descripcidn de
una forma determinada del invento, se hace a modo de ejemplo y
no ha de considerarse como limitacidn de su alcance,

Este invento corresponde a una solicitud de patente
formﬁlada en Alemania el dia 18 de Octubre de 1971, sefialada cog
el ntmero P 21 51 794,2 y se acoge, por Lo tanto, a los bhenefi-

cios que otorgan los convenios internacionales vigentes.
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-Los puntos de invencidn propia y n@eva que se presen-
tan para que sean objeto de esta patente de veinte aflos, son los
siguientes:

1. Un sistema para suprimir el sobrenivel producido
por la regulacidn de nivel en sistemas de frecuencias portadoras
con varios fepetidores en tandem, en donde el tramnsmisor envia
también una frecuencia piloto de nivel constante. Este nivel se

compara, a la salida de cada repetidor gque ha de regularse, con

‘un valor nominal. Una variable controlada deriva de la desviacid

desde el valor nominal y se almacené posteriormente. Dicho valor
almacenado se emplea para reajustar la gapanéia del repetidor a
fin de compensar las variaciones de su valor nominal. El inven-
to esta caracterizado, ademés, porque la desviacibén del wvalor
nominal se supervisa por su ritmo de cambio, y porque, si se exc
de un valor predeterminado del ritmo de cambio en la direcciébn
de la compensacidon de desviacidom, el reajuste se interrumpe en
aquellos repetidores en los que el ritmo de cambio excede dicho
valor predeterminado.

2. Un sistema, segin el punto 1, caracterizado por&we
la supervisidén del ritmo de cambio en la desviaciédén del nivel
piloto a partir de su valor nominal, se realiza un discriminador
de gradiente 1l2. Dicho discriminador envia una seflal de control
si el ritmo de cambio dn la desviacidén a su entrada excede un va
lor mads grande que el ritmo de cambio causado por la regulaciodn
de un repetidor, pero mas pequeiio que el ritmo causado por la
regulacidn simulténea de dos repetidores. Dicha sefial de contrél
bloquea el elemento de blocaje 8, haciendo permanecer en reposo

a los reguladores de los repetidores.

3. Un sistema, segin el punto 1, caracterizado porgue
la supervisidén del ritmo de cambio en la desviacion del nivel pi

o —
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loto a partir de su valor nominal, se realiza con un discrimina-
dor de gradiente 12. Cuand,ﬁj se excede un umb:r"él de respuesta
mayor que ritmo de cambio causado por la reguiacién simulténea
de.dos repetidores pero mads peguefio que el causado por la regu-
lacidn simulténea de tres repetidores, dicho discriminador de
gradiente 12, envia a su galida una sefial de control hasta que
el ritmo de cambio ha alcanzado un umbral "caido" més pequefio

que el ritmo de cambio causado por la regulacidn simulténea de

dos repetidores pero mayor que el causado por la regulacidén de w

10  sdlo repetidor, Dicha sefial de control bloquea un elemento de bl

15

caje 8, haciendo que los reguladores de los repetidores permanez

can en reposo.

.
» .

k. Un sistema para suprimir el sobrenivel producid
por la regulacidn de nivel en sistemas de frecuencias portadoras.

Tal ¥ como se ha descrito en la memoria que antecede, .
representado en los dibujos que se acompafian y a los fines espe-
cificados;

Esta memoria consta de 15 hojas, escritas por una so-

la cara.

~ s q7 OCT. 1972

, MG, SANTAMARIA /
: VICE-SECRETARIO GENERAL )




l}(} 7 6 g 5 STANDARD ELECTRICA, 5. A. 7

7

Y

— 1P

]

17

v , |
e -
. G. SANTAW

VICE-SECRETARIO GENERAL




%

4() 7 % @ S * STANDARD ELECTRICA, S. A.

>
=
}
L
A%
¢,m %/#
w _JZ/.b'
¢~
G0
/7 r ’ * /6
Fig.3
17 0C1. 972
/" o7 T4 75 79
MR
{2l
13
Fig.4




D7 77 i f
T I o2 .
A F Ig ! 5
o1
. -

78 il
o7 L1 i L £
! e ]_A
/6 > Sf Int —{ ST
— T —Nj
0 .
7 Fig.7
75 &
27 .-—123 7y P ‘
o7 —J> -
/6 | T — - -'ll-: | .S];‘
4 + Y
v AT 8
| e ~= 28
7
73 # g /25‘]_?' At Ty,
27 29
h —— L
?'l“'F_Bi -72/7

Fig.8

q
TR 7.
197 %{/%ZM
7 G, SANTAMAR!A
VICE-SECRETARIQ GENERAL/




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



