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DXTRACTO DE TA DESCRIFPCION

Un dispositivo de control de %raccidn y de profundi

dad incluye dos porciones separables montadas en un elemento

~de base y un elemento separable de una caja, respectivarente,

permaneciendo los componentes de éstas porciones en posicidn
sctiva ‘cuando se separsn los elementos. En el estado ensambly
do las porclones estén scopladas por superficies de acoplamien
to sin sujecién que pueden separarse cémodamente cusndo se divi
den las porciones. La porcidn situada en el elemento separagble
incluye una vélvula de control hidrdulico y unas palancss angulz
res de acclonamiento. La porcién situeda en el elemento princi
pal incluye una barra de control y unos sistemas articulados.

Los sistemas articulados estan constituidos por un sistema arti

culado de control de traccidn que conecta la barra al dispogiti

vo sensible a la traccidn, un dispositivo de reglsje de 1a trag

cibn que ajusta el gistema articulado de control de“trdccién en
una gama de glturas dada, un sistema articulado de deteccidn de
la posicidén de la herramienta ¥ un sistema sriticulado de profun
dided maxima, Une palanca estd conectada de manera pivotante en
un punto intermedio de su longitud en la barrs de control y el

sistema srticulado detector de poéiéién asl como el sistema ar

ticulado de profundidad méxima estén conectados a las extremi

dades opuestas de la palanca para limitar el desplazamiento de

la herramienta a una profundided mdxima.

-DESCRIPCICN DEL INVENTO

El invento esté relacionado con los tractores del tipe
eqﬁipado con un sistema srticulado de enganche de una herramiep
ta que puede ser elevada por una fuerza motriz, y esta relacio
nado més particularmente con un dispositivo mejorado de control

automdtico del sistema srticulado y con su mantenimiento. .
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La mayor parte de los tractores provistos de ruedas,

en particular del tipo agricola, utilizsn un enganche en tres

puntcs que puede ser elevado mediante fuerza motriz psra conec-
tar el tractor a las herremientas arrastradss por éste Ultimo.
Se utiliza éeneralmente un dispositivo sensible 8 la traccién
que mie la fuerza de traccidén entre las herramienta y el trac-
tor y que actia ﬁor medio del sistema de control psra hacer
sﬁbir 0 bajar el sistema articulado y la herramienta con el

objeto de mantener una carga de traccidén constante. Ademds de mg

‘dir las fuerzas de traccidén se utiliza también corrientemente

la posicidn vertical de ls. herramients como factor de control.
Este control de posicién puede ser independiente del control de
traceidn o pueﬁe funcionar Simultaneémente con éste con el obje .
to de evitar que la herramienta scoplada como un srado, pene-
tre excesivamente en el suelo después de bajar inicizlmente
la herramienté 0 en otras condiciones de funcionamiento; es con
veniente establecer una prdfundidad méxima a la cual 1ls herra-
mienta podréd bajar dursnte el trabajo. Iguslmente, es convenien
te que el conductor pueda hacer variar a volunhtad ésts profun-
didad méxima. Es aconsejable igualmente que la elevecidn del
dispositivo de enganche se detenga automdticamente cusndo ha al-
canzado una altura predeterminada o la posicién de transporte
de la herrsmients de manera que descargue el sisteme hidriuli-
co pararreducir lo més posible las perdidas de energia e impe-
dir el calentamiento excesivo del fl(ido hidrdulico debido al
funcionamiento constante de la bomba. '

£l mantenimiento y el reglaje de un sistema de control
& éste tipo han de ser sencillos, y las piezas y ks eclementos de
ajuste han de ser ficilmente sccesibles.

Por tante, un objeto del invento consiste en proporcio-

nar un sistema de control pars dispositivo de enganche de Tradpr
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accionaéo hidrdulicamente, que puede dividirse en dos porciones
para permitir la- realizacién de los trebajos de mantenimiento-
dé'las dos porciones mientras los componentes permanecen en
sus posiciones activas en su estado de separacién, pudiendo aso
ciarse fécilwente al ser ensamblades.

: - Otro objeto del invento consiste en hacer que la val
vula de control sea ficilmente accesible sin desarmar el sistg
mg de control,

Otro objeto dei invento consiste en proporcionar un
dispositivo detector de la posicidn del sistema de engenche que
actla positivemente sobre una valvula de control para detener
positivamente la elevacidn del sistema de enganche del tractor
cuando ha subido a una altura predeterminada,

Otro objeto del inventoc consiste en proporcionar un

_gistema de control para limitsr la profundidad de ung herramiepn

ta arrastrada por el tractor relacionando mutuamenﬁerel disposi
tivo que detecta la posicidn de la herramienta y el dispositivo
que limita la profundidad méxims de la- herrsmienta:

FEstos objetos ssi como otros objetos y ventajas del in

vento podran verse claramente cn la siguiente descripcién v en

v

los dibujos adjuntos.en los cuales:

Ja Figura 1 es wna representacién_ general del contorno

.de wn tractor y de una combinacidén de sistema de enganche y he

rramienta & los cuales el indvento puede aplicarseé

Ia Figura 2 es una vista en seccién transversal a trg
vés de la porcién del tractor y de un sistema srticuledo que re
presenta el sistema articulado de contrcl que acciona la vaivu
la de control hidrdulico para controlar el dispositivo de engen‘
che; \

La Pigura 3 es una viste en perspectiva 3el sistena



1 articulado que interconecta una unidad sensible a la traccidn,
los mandos de control a disposicidn del conductor, ung unidad
sehsible a la posicidn y la-vélvula de control;
La Figura 4 es wne vista amplisda que représenta unos
5 detalles de lg porcibn del sistema articulado de control;
Ig Figura 5 es‘otra vista ampliada que representa unos
detalles suplementarios del sistema articulado de control;

. La

: o

igura 6 es una vista en seccibn del sistema arii

bzl

culado de control visto por encinas

10 : La FPigurs 7 es una éista en seccibn transversal toma
“ds a lo largo de la linea 7-7 ée la Figura 6; ¥ |
La Figura 8 ¢s wna vista en seccidn tomzda a 10 largo
de la 1inea 8-8 de la Figura 6.°
Haclendo ahora refersncia a los dibujos:
15 La:Figuré 1 representa un tractor 1 acoplado por un
dispogitivo de enganche o un sistenma articulado de traccidn a
una herramienta 3. El dispositivo de enganche incluye un par de
barras de erticulacion 9, de las cuagles se ve una, y una barra
de articulacidn superior 7. Las barras de articulacién 5 y 7 cons
2C - tituyen conjuntamente un dispusitivo de enganche convencional
en tres puntos. Las barras de articulacibn 5 son elevadas por
las barras de grticulacidn G conectadas a2 un brazo de articulg
cidn 11 sujeto 2 un eje Basculante 16. E1 brezo 11 es elevado
por una unidad hidrdulica que inciuye un éumbolo 14 que funciona
25 en el cilindro 13.
£l gsistema de control estd montado en una caja que
incluye ung base o parte principsl 15 y una parte separable 17,
La parte de base 15 tieng una snplia gbertura trasera 19 que .

se extisnde a través Ge la anchura de la base para pronorcionar

360 acceso para los trebajos de mentenimiento. Una psrite dessrmszble
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17 esté mentenida en la base o parte principal por unos medios
8e fijscidén tales como tornillos 20 enroscedos en la parte prig
¢ipal. las direcciones estan indicadas mirando hscie adelante
en la direccidn dél desplazamiente del tractor.

El'mecanismo.o sistemg de ccntrol'que girve pars con
trolartel dispositivo hidrdulico 13-14, y por tanto la elevsg
cidén y el descenso del sistema articulado, se representa esqus
méticamente en la Figura 3. BEste mecsnismo incluye una valvula
V que tiene un orificio de entrada 42 conectado a una fuente
de presibn adecusde, un orificio de sélida 44 conectado g los
¢ilind=os hidriulicos 13 y un orificio de escape o0 alivio 46,
Tos Getalles de la valvuls V no forman psrite del invento. Ia
vélvula V puede ser de cuslguier tipo éonvenoional y esté sg
cionada por un micleo buzo 41 que se amcopla con una palanca

angular 43 que pivota en un eje fijo 45, EL muelle 50 tiende

a desplazar el eje 41 hacia la derecha para slevar el disposi

tivo de engenche. Cuando el vastage de cmbolo 41 se desplazs

hacia la izgquierda hace bzjar el dispositivo de enganche., Un

brazo de la palanca angular 43 soporia, por medio de wn acopla
miente de bola, una barre de erticulacidn 47 que estd conectg
da & su vez en su otra extremidad por medic de un acoplamiento
de boleg a una segunda palenca angular 4% que pivota en un eje
fijo 51. El movimiento de la palanca angular 49 alrededor del

eje 51 produce un movimisnto correspondiente de la palanca an

- gular 43 glrededor del eje 45,

.

[$M]

Ta pslanca angular 49 estd =zcopleda a un nicleoc bu
z0 ‘0 barra de control 52. Una pelazca bifurcada 57 actla en ccp
tra de la presidén de un muelle 55 gue rodea el nGeleo tuzo 53

y que se gpoya sobre una porcidn ensanchada 53a del nlcleo by

‘zo 53. la pelarca engular 49 tiene un perno de reglaje 5% pro
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1 visto de una superficie curvs S5S4a éue éété en contacto con la
supérficie extrema plana 53b de la prcidn ensanchada 5%s. El .
muelle 56 del véstago 41 del nlcleo buzo presiona conjuntamente
las superficies y las sﬁperficies en contacto permiten la sepa-
racién de la palanca acodada 49 respecto al micleo buzo 53 sin
liverar la conexién. Esto constituye un-disbositivo de acopla-
miento entre las dos porciones. El brszo 57 forma parte del eje
‘tubulér 64 que estd montado de manera girastoria en el eje 60.
Este eje estd sujeto én los bra;os de un elemento 67 en forma
10 de U.'Cﬁando gira en el sentido horario de las menecillas de un
reloj alrededor del eje 66, como se ve en las Figuras 2 y 3, ha-
ce que el muelle 55 empuje hacia atrés la barrs.53. El brazo
bifurcado 57 esti provisto de un cubo 58 que ejerce una presidn
sobre el muelle 55 para empujar'la barra hacis atrés ¥ que se
15-apoya sobre la pestafis fijs 81 cusndo desplaza h-cia zdelante 1=
barra 55. El elemento 67 estd soportzdo en sus brezos_ppr los
drboles 61 y 62 que tienen un eje comin 59. Los frboles se ex~
tienden a través de las pesredes laterales de la caja 15 monteda
en el tractor. La otra extreﬁidad del érbol 6l esté provista de
una barrs de articulacidn 6%, no giratoria, que estd sujeta en
ella. La barra de articulacidén 63 pivota a2 su vez en una barra de
articulacidn 65 que permite el reglsje de la traccidén por el ope-
rario. Ls barra de articulacidén 65 estd conectada a una palanca
acbdada, no representeda.
25_ Ls posicidn del'elemento bifucardo 57 se controls por
la posicidn del eje 66 de los Arboles 60 y 64. En la figura
4, el elemento 67 estéd representado en uns posicidén intermedis,
estahdo el eje 66 de los érboles 60 y &4 situsdo en el punto
a . Desplazando la Earéa de articulacién 65 para h=zcer girsr el

20 4rvo1 61, los srboles 60 y 64 pueden oscilar alrededor del
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punto b o del punto ¢ . Ademds del movimiento que reslizan los
drboles 60 y 64, se puede hacer girar el arbol 64 elrededor del
eje 66 por medio del brazo 69 que estd sujeto §n é1. E1 brazo
69 ésté sonectado por un pasador 71 a wn elemento o barra de ar
ticulacidén 73. El pasador 71 se extiende o través de una ranurs
75 realizads en el elemento 73. Ia barrs de-artiqulaoién 73
esta conectada por un pasador 77 a un nacleo buzo 37 que esta
presionado hacia abajo por un nuelle 39 que se apoya contra una
porcidn ensanchada 40 del elemento 37. EL elemento de ceglaje
de traccidn 37 esta conectado a un dispositivo sensible a la
traceidn (no representado) que puede tener cualquier forma ade
cuada y que mide las flherzas de treccidn aplicadas al dispositi

vo de enganche. Bgto puede hacerse ya sea midiendo la fuerze

aplicada a la barra de articulacidn superior 7 ya sea g arbas

berras de articulacidn inferiores 5, 0 a una cualquiera de ellss.
El elemento 37 baja cuando la carga de traccidn aumenta.

La barra de control o ntcleo buze 53 tiene una prolon
gacidn 79 que esta conectads s una palanca flotante 83. Ia por
cidén superior de la palanca flotante 83 esta conectada de mang
ra ﬁivotante a w sistema srticulado 85 sensible a ls posicidn

el cual a su vez esta conectsdo de manera pivotante 2 un elemen

to de pestafia 87 sujeto en el eje basculante 16. EL movimiento

.8el eje vasculante 16 durante la elevacidn y el descenso del

sistema articulado es transmitido por los elementos &7 y €5 a
la palanca flotznte &3. La extremidad inferior de la palanca 83
estd conectada de manera pivotante a ﬁna barra de articulacidn
&9 provista de ung ranura g1 que estd destinsda a reeibir un pa
sador 93 situado en la extremidad inferior de una barra de ar
ticulacidn 95 sujeta en wn drbol g7. E1 arbol 97 lleva, en su

otro extremc, una barra de articulacidn 99 sujets en él y que
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puede hacerse girsr por mediotde una segundg barra de articula
cidén 101 que sirve para que el conductor pueda sjustar la png'
fundidad maxina., Ia barra de articulacidn 101 esta accionada
por una palanca acodada (no representada) situada adecuadamen
te para que pueda ser acclionada por el conductor del tractor.

‘ Iz palaﬁca 83 y su conexidén con la barra de control
53, la barra de articulacidén 101l y la barra de articulacidn 85
funciona como dispositivo limitador de posicidn. Ia ranurs 91
eatd representads en la Pigura 3 en la posicidn de limitacidn.
Un descenso ulterior de la herramienta dard lugar al desplaza
miento hacia adelante de la palanca &5. Esto hace que la vélvu
la V hage subir la herramienta. Tim palanca 83 pivoterd en el
sentido sntihorario y despla%afé hacis adelante la harra 53, .
La palanca angular 43 hard que el arbol 41 se desplace hacla
la derecha para limitar el descenso de la herramienta., -

El elementb de pestalia &7 soporvado por €l eje bascu
lante 16 lleva un pasador 109 gue actla para acoplarse con un
elemento de palanca acodada 1C7. EL elemento 107 actiia por medic
de vn tornillo regulable 105 contra un segundo elemento de pa
lanca acodada 103 que estd conectiada por una.barra de articula
cibn 104 a la palanca angular 49 que actls por medio de una
barra de articulacién 47 para empujar la vélvula.V en una dirsc
cién. Un dispositivo eldstico (no representado) mantiene la pa
lanca acodada 107 en la posicidn alta y contra el perno 105,

El sistema de control estsd dividido en dog porciones.

St -

Una porcidn A, que estd constituida por la barra de control
53, las barras de articulacién &5, 85, 101, el elemento 67 y
el elemento 37 asi como las barras de articulacién y palancas
conectadas con ellos, estd soportado'y montado en la base o par

te principal 15, Esto se ve mds claramente en la Figura 6. Ia
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otra porcifn B estéd formeda por la vélvula V,las palances snzu

leres 43, 49 y 107, y esté wontade en la parte desarmable 17.‘
"La primera porcibén esté montada en la parte priancipal

15. Los érboles 61 y 97 estén montedos rotativamente en la parte

principal 15 con 1las barras de srticulacidn 63, 65, 99 y 101 en

el extérior de 1z ceja y la barra de control 5%, el &rbol 6,

el elemento 67, el brszo 69, la barrs dé articulacién 89 y el

éiemento 37 en el interior de la caja.

td

Ia segunda porcibn B estd wontada en la parie deser
meble 17 y esté constitufda generslmente por la vélvula V v las
palancas angulares 43, 49, 103, 1C9. El arbol fijo 45 que sopcr
te de maners pivotante‘la palsnca angular 43 estd monhado en

la pared posterior, Ia palanca sangular 43 estd scoplads con el

vastago 41 del ndcleo buzo que se extiende paralelamente a la

pared posterior., Los arboles 51 y 108 estén montsdos en la p2

red extrema de la parte desarmsdle. El arbol 51 soporte de ua
nera pivotante la palance engular 4G9, y el arbol 106 soports
de mgnera pivotante las palancas angulsres 103 y 107.

La barra de control 53 puede tener un movimiento hacia
adelante y hacia atrés y, segiin se hs descrito més arriba; estd
dotada de una superficie 53b orientads hacia atrds qQue se eco

pla con una superficie curva 54s orientada hacia sdelante del

‘perno 54, Estas superficies, el elemento de palanca angulsr 1C7

¥y el pasador 109 interconectzrn las dos porciones y, segln ne ve
en los dibujos, pueden separarse sin perturbar la relsgcidn 3de
funcionamiento de las dos porciones. Los componentes de lzs 3os
porciones permanecen en las poéiciones de funcionamiento =1 ser
separadas. En la posicidn neutral, el muelle 56 estd comprimido
Y presions el carrete hacla la posicidén de elevecidn, mientrss

que el sistema asrticuledo de control impide éste movimiento. El
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muelle 56, las palancas angulerss 43 7 49, la extrenidad de la
barra 53 asi como la palanca angular 107 y el pasador 106 forman
un dispositivo de acoplamiento entre las dos porciones. La barré
de control 53 y el perno 54 pusden acoplarse y desacoplarse sin
deszrmar ningbn dispositivo de conexidn. La palanca éngular 107
¥y el pésador 1C9 pueden igualmente sepsrarse por wn simple mo
vimiento. '

| El funcionamiento del sistemz articulado de control

es el siguiente: suponiendo que la. herramients esta en posicidn

alta y gue el conductor desee bagjarla, acciona su palsnca zcod

fo

da nara controclar el reglaje de traccidn., Paras hacer bajar la

herramienta, se desplaza la barra de’articulacién 65 hacia ede
lante, seglw s2 ve en lss Tiguras, haciando que el arhol 61 gi
re en el sentido antihorsrio y por tanto haga girar el elemento

[

67 en forma de U en el sentido entihorario alrededor de su eje
59. Esio ha:é que el arbel 58 soportado por el elementb 587 se
desplace hacia atras desde la posicibn z hasta la posicidn b
¢ impulse simulteneamente la barra de conirol 53 hacia atris
por pedio del muelle 55, Este movimiento es transmitido por la
palanca angulsr 49, la barrg de articulacién 47 3y la palanca

angulaer 43 a la barra 41 de accionaenmiento de la vélvula, empu

jendo la valvula en contra de la fuerza de su muelle, hastz una

posicidn gque permite el descenso de la herramients.

Cuando la herramientz penetra en el suelo, ejerce una
fuerza de traccidn sobre el sistenma articulgdo y éota fuerza ade
traccidn, medida por el dispositivo de medicidn adecusdo, produ
cira el movimiento hacia sbajo del elemento de reglaje de irag

cion 37, ssgin se ve en las Figuras, Zste movimiento hacia abajo

_actla a través de la barra de articulacidén 73, del pesador 71

¥ de le palefica 69 para hgcer girar el Adrbol 62 en el sentido

ey
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antihorerio y sirve para aliviar la fuerzas aplicada gl elemento
53 a través del muelle 55 con el objeto de permitir el cierre

progresivo de la valvula V. Cuando las fuerzas de traccidn auy

" mentan debido a la penetracién de¢ laz herramienta en el suslo,

hastd un punto predeterminado por el reglaje de la barra de arti
cilaeidn 65, el elemento 37 se ha desplszado hacia abajo su

ol
J.
—

cientemente para que el elewento 57 vuelva a la posicidn g repre

éentada en la Figura 4, qus constituye una porecidn neutrsl en
la cual el aceite no penetra ni sasle de los cilindros.

Antes de hacer bajar la herramienta, el conductor hs
ajustado la barre de articulacidn 101 en una posicidn que co
rresponde a la profundided wéxita a lg cual desea que ls herra
mienta'trabaje. Esta operacibn actla 2 travéds de las barras de
articulacién 99, 95, del pasador 93 y de la barra de articula
cidén 89 para pOSicionar cl pasador inferior 90 de la palanca

N
flotante 83. Cuando lau herramienta baja, el eje basculante 16
gira en el sentido horaric, como se ve en las Figuras, produ
cigndo el desplazamiento hacia adelanie de la pelanca 85. 4 tra
vés del pasador intermedio 92. La prolongacidn 79 de la harra
de control 53 se desplaza hacia,aﬁrés, ¥y una ver alcanzada la
profundi@gd minima elegida por el conductor, la vilvula se 51

tua en wna posicidn neutral en la cual el geeite no entra ni

sale de los cilindros. Por tento, puede verse que tanto la fuer

za de traccién aplicada al dispositivo de enganche como 1lg poai
cidén de éste Gltimo afectan el funcionamiento de la vdlvula., El
control de posicidn actla mersmente como limite de profundidad,
mientras que el control de traccidn actia como tontrol constan
te éobre toda la profundidad de la herrsmienta, =Zn efecto, &l

control de posicibn actla como tope variable por medio del pa

sador 93 para limitar el desplazemiento hacia airds de la barr
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de control 53, y cuardo s2 gleanzs la ﬁrofunalded bredeteraing
da, hace que la harra de control se desplace hasta la posicidn
neutrel de la valvula.

Cuando les fuerzas de tracciln cambian durante el
trabgjo de la herramienta, el elemento sensible a la traccidn
o elemento de reglaje 37 sé esplaza hacia grriba y hacig aba
jo haciendo que la palanca 6% haga girar el arbol €4 % accione
1s barre de control 53. E1 comtrol de la vélvala que se abre
¥y se cilerra para elsvar y bajs> la herrgmienta con el objeto

de mantener ung fuerza de tracciln corstante se predeternina

’

por el reglaje de la palanca €5. 5i- 12 posicidn en el suslo,
tal y como estd ajustads por iz barrs QG articulaéién 161, ea
tal que la véivula vuelva & la"posicién neutral antes de que se
alcance la profundidead cepaz de produecir wna fuerzs 4z traccidn
que actla a través del elemento 37 suficiente para desplazar la

aI‘é haciz

N

vélvula g la posicidn neutral, la barra 53 se despla

atrds alejandoss del eleumento Fflotante 83 y el muelle 55 se

Cuanag el conductor desea elevar lg herramienta crci
ma del suelo desplazs hacla atrés la palaﬁca 65, como se ve en
las Figuras, para que el arbol 61 gire en el sentidc horario
dendo lugar gl desplazamiento hscie sdelante del elemento bifur

r

cado 57 y desplazando gsi hacis adelante la barra de control 53

¥, por medio de la palenca anguler 49, de la palanca 47 jy

la palanca angular 43, permitirsd que la vélvuls se desplace a

la posicidn elevada que permite la circulscidn del aceite en
los cilindros de elevacidén de la herramienta. Liientras la herrs
mienta se eleva, el eje basculante 15 gira en el sentido entli

.

horario, y cuando se slcerza iz posicidn de transporte més els

vada, el pasgdoxr 109 se acopls con el brazzo de la pelance ansy
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ler 107. Por medio del tornillo ajustable 105, la palanca anzu
lar 103 es empujada en el sentido horario para hacer subir lo

palanca 104 y hacer que le palanca angulasr 43 desplace ls ba

-rra de control de valvula o vdstazo 41 del nlGcleo buzo s su

posicidn neutral que corta la -circulacién hacia los cilindros
y por tanto pone fin gl movimiento ascendente de la herramien

ta. Tos conectores hidraulicos (no representados) de la valvu

la V estdn montados en la psrie desarmsble 17.

Los tornillos 54 y 105 son gccesibles g travéds de wios
orificios realizados en la pared posterior de la parte dessrug
ble 17, lo gue permite su reglaje. Losg orificios estédn cerrg
dos por tapones roscados 110 y 112. 7

' La ranure 91 de la péianca 69 permite que el sistepsa
articulado de control de pogicidn funcione dursnie la utiliza -
cibén normal del eqaipo, es decir dejando que la barra de ariticu
lacibn 85 ééz§esplace hacia adelante y hacia atrés pera hacer
pi?otar la palanca flotante 83 alrededor del pasador 92 y hzeien
do qde la barra de articulacitn 89 se desplace haciz adelante y
hacia atrés con el pasador 93 en la ranura 31. E1 movimiento ds
la pelanca &9 hacia la derecha estd limitado por la posicidn
del pasador 93 ajustado por la palanca 101, pero no haj limite
para el movimiento de la palanca hacia la imquierds. La rsnura
75 de la palanca T3 realizes una funcidn similar va que ﬁermiﬁe
el movimientc hacle arriba de la palanca 69 con el pasador 71
due se desplaza en lg ranura 73.

Se observars que el invento proporciona un sistgma
articulado de control para tractor gue permite que el condugc
tor establezca la fuerza de iraccldn que desea sin interforen
cia por parie del control de posicidn, Al miswo tiempo puede

establecer la profundidad maxima a la cual la herramienta tra
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bajard, Esto es particularmente importante pera impedir que la
herramnienta penetre a une profundidad excesiva enh el sucle des
pués de su penetracidn inicial, con lo cual le poreibn delante
ra tal como la escerds del arado no proporcionsrs por si misma
una fuerza de traccidn suficiente para que el mecanismo deten
ga el éescenso de la herresmienta y la penetracidén ulterior de
la porcidn posterior de la herremients no tendrs el efecto ag
bre el elerento sensible a la traccidn que tendrd una vez que
la herrsioienta haya alcansado su profurndidad corracta. Ya que
pueds establecer el nivel en el svuelo o posiciln winima a la
cual lg herramients llqgaré, el corductor puede tener la sezu
ridad de que la herramienta no penetraré exceslvamente en ed
svelo, ‘ .

Puede verse igualmente que el sistens de control eg
té montado'y contenido de manere originel., La caje del sistems
de conirol tigne un orificioc posterior completssente cublerto
por la parte separable 17 de la caja; Z1 orificio 19 porporcio |
na W amplio acceso a la porcidn situada 2n la base o parte
principal 15. Ya que la valvula V estd monteda en la pzred se
parable,el acceso a ésta védlvula para su ajusse, su reparacidn
0 su cambio es facil, Esta operacidn puede hacerse sin pertur
bar los componentes del sistema de control.

‘En resumen la presente éatente de Invencidn qﬁe g2

solicita deberd recaer sobre las siguientes.
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REIVINDICACIONES

1.~ Mejoras introducidas en dispositivos de con
trol de traccién de-profundidad para tractores que tienen
un sistema articulado dé traccidén para conectar el tractor
& una herramienta, un dispositivo hidriulico para hacer su-
bir y bajar dicho sistema articulado de traccién, un dispo-
sitivo sensible a la traccidén para medir las variaciones de
las cargas de traccidn aplicadas a dicho sistema articulado
de traccidén, un dispositivo de control acoplado a dicho disg-
positivo sensible a la traccién y que incluye una védlvula de
control conectada a dicho dispositivo hidréulico para contro
lar el funcionamiento del dispositivo hidrdulico en respues-
ta a dicho dispositivo sensible a la traccidén, una caja que
incluye una parte principal y una parte separable con unos
medios para sujetar dicha parte separable a dicha parte prin
cipal cuando estéan ensambladas, caracterizado porque dicho
dispositivo de control puede dividirse en dos porciones, un
sistema de acoplamiento que asocia activamente dichas por-
ciones cuando estén ensambladas, estando una de éstas por-
ciones montada en dicha parte principal y estando la otra

de dichas porciones montada en dicha parte separable de ma-

nera que coopere con dicha vdlvula de control montada igual-

mente en dicha parte separable, permaneciendo dichas porcio-
nes en posicidén activa en su estado dividido y pudiendo aso-
ciarse y separarse cuando la parte separable se ensambla y
se sgepara de la parte principal.

2.~ Mejoras segin la reivindicacién 1, caracte-
‘rizadas porque dichos medios de acoplamiento 1llevan unos

t
. elementos no sujetos en dichas porciones acoplables pars

transmitir la fuerza cuando estan ensamblados.
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3= Hejoras segin la reivindicacitn 2, caracte-
srizadas porque dichos elementos acoplados permanecen acti-
vos en sus posiciones’de reglaje cuando estan separados.

4.~ Mejoraé segin la reivindicacién 3, caracte- .
rizadas porque dichos elementos estan orientados elasticamen
te hacia ia posicibén de acoplamiento en el estado de ensam-
blado.

5.- Mejoras segin la reivindicacibén 2, caracte-
rizadas porgue dichos elementos son unas superficies no su-
jetas, las cuales cuando estan.en el estado ensamblado de
acqplamiento,'pueden separarse la una de la otra por un mo-
vimiento.

6.~ Mejoras sggﬁn la reivindicacidn 1, caracte-
rizadas porque dicho dispositivo de control incluye un dis-
positivo de«reglaje'de.traccién ajustado por el conductor,
interconectando dicha articulacién de control de traccién,
los medios sensibles a la traccidén, el elemento de reglaje
de traccidén y el dispositivo de accionamiento de valvula de
modo que los cambios de las fuerzas de traccién aplicadas al
sistema articulado de traccidn a partir de un valor ajustado
por el dispositivo de reglaje de traccidn por el conductor
haga que la valvula eleve, mantenga o baje el sistema arti-
culado para establecer y mantener dicho valor de reglaje;
incluyendo dicho dispositivo de control un segundo dispositi
vo ajustado por el operario para el reglaje de la profundi-
dad méxima; un dispositivo sensible a la posicidén que respon
de a la posicién vertical del sistema articulado de traccidn;
un dispositivo limitador de posicidn que interconecta el se-
gundo dispositivo ajustable por el conductor, el dispositivo

sensible a la posicidn y el dispositivo de accionamiento de
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vélvula para que el dispositivo de accionamiento de la val-

"vula impida que la vilvula haga bajar la herramienta debajo

de un nivel predeterminado, tal y como estd determinado por
reglaje del segundo &lemento que puede ser ajustado por sl
conductor. |

7.- Mejoras segin la reivindicacidén 6, caracte-
rizadas ademis por unos medios que responden al dispositivo
sensible a la posicién conectado a dicho dispositivo de
accionamiento de la vélvula para que la valvula pase del CERS
tado de elevacidén al estado de manteniemiento cuando el sis-
tema articulado de traccién alcanza una altura predetermina-
da.

8.~ Mejoras s?gﬁn la reivindicacién 6, caracte-
rizadas ademas porque el dispositivo de accionamiento de
vélvula incluye una barra de control capaz de realizar un
movimiento de vaivén que estd conectada activamente a la
vélvula, incluyendo.dicho sistema articulado de control de
traccidén un primer elemento que puede pivotar alrededor de
un primer eje fijo bajo el efecto de dicho dispositivo ajus-
t;ble por el conducto para el reglaje ée la traccidn, un se~

gundo elemento conectado activamente a la barra de control

. ¥ que estd soportado de manera pivotante por dicho primer

elemento en un segundo eje separado del eje fijo, estando
dicho dispositivo sensible a la traccién conectado activa-
mente con dicho segundo elemento para hacerlo girar alrede-
dor del segundo eje.

9.- Mejoras segin la reivindicacién 8, caracte-
rizadas ademds porque el dispositivo limitador de posicién
incluye una palanca flotante conectada de manera pivotante

en la barra de control en un primer emplazamiento, y un dis-
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positivo sensible a la posicibén conectado de manera pivo-

‘tante a la palanca flotante en un segundo emplazamiento y

porque dicho segundé¢ dispositivo que permite al conductor

ajustar la profundidad nixima estd conectado activemente a
la palanca flotante en un fercer emplazamiento. '

10.- Mejoras segin la reivindicacidén 1, carac-—
terizadas porque dicho sistema articulado de traccidn inclu

i ye un eje basculante en dicha parte principal que permite
tiun acceso, sin obstaculos parsa separ;},dicha parte desarma-
ble. '

11,- Se reivindica por Ultimo como objeto que
ha de reegser la Patente de Invencidn que se solicita MEJO-
RAS INTRODUCIDAS EN DISPO§ITIVOS DE CONTROL DE TRACCION Y
DE PROFUNDIDAD PARA TRACTORES. |

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria descriptiva que consta de diecinueve

paginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 14 de Octubre 1.972

BERN. UNGRTA
D.D.
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