N2 407.508,

JEe

NTE DE INVENCION

T
P RS -
g favor de
BAKER PERKINS LIMITED, de nacionalided briténice, domi-
ciliade en Westwood Works, Peterborough, (Inglaterra),
por; '

MMecenismo de sujecién por aprieter

- -

- eem S me ek e

Menmoria degcriptiva.

Ie presente invencilén se refiere & un mecanismo de
sujeci&n por apriete adecuado para su empleo en méquinas
perea pulir y desb&star con muela abrasiva del tipo des -
cerito en la patente de la mism& soliclitante presentada
en la misma fecha por ”Méquine pulidore y cortadore por

ebrasibn®, para sujeter una pieza de trabajo & mecanizer

-
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& un soporte sujetador de que estéd proviste la méquina, S0~
portade por we mesd giratoria de meners que se puede hacer
retroceder el mecanismo sujetador para proporcionar el &c-
cege por encime y alrededor de la pleza de trabajo.

T2 presente invencibn provee un mecenismo de suje-
eibn por"apriete que comprende wna conexibn articulsda que
terming en un elemento de apriete y una biela de mando o de
accionemiento de la conexifn, cuya biela esté soportada por
un braze y es susceptible de movimiento longitudinal junto
con ¢l mismo entre una posicibn retrafde y una posicibn ex-
tendida, comprendiende la biela un extremo para la aplice-
eién de presibn longitudinal & l2 misma con el fin de mover-
la con el brazo entre dichas posiciones y para moverla lon-
gitudinalmente independientemente del brazo en dicha posi-
¢ibn extendide pare accioner la comexibn articuvlada con ob-
jeto de eplicer y dejar de eplicar presiftn de sujecién en
wna direceién trausversel & la direccibn del movimiente de ™.
la bizla. )

Cuando se aplica & une méquina para pulide ¢ éesbaa—
tade del tipo citado, el mecanismo se montd sobre una mess
nmovible en vaivén de le méquina, cuys mesa soportassimismo
le mese giratoria para el monteje de la pieza de trabajo,
¥y la biela y el brazo son movibles en un plancfiorizontel
por encime del nivel de la superficie superior de la pieza
de trabajoe En la posicibén extendida de la biela y el bra-
zo, la eonexién artioulada se accions, apretindols hacis
abajo aproximademente sobre la linea central verticel de la
pieza de trabajo. BEl giro del elemento giratorie produce

w rozamiento entre la pieze de trabejo y el elemento de su~-
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Jeeibn, el cual puede estar constituido con este finali~
dad por una placa de fundicién proviete en su superficie
ective de una cape elésticd. Los movimientos de la bhiela
¥ el brazo pueden ser producidés por un conjunto de cillin-
dro y plstbn de doble efecto, cuyo véstago del pistén ests
conectado a una biels de accionamiento articulade.

A continuacién se describird la invencibn a t{tu-
locde ejemplo con referencie & loe dibujos adjuntos en los
que;

La figura 1 es un alzado lateral del mecanismo de
aujecion.con le biela articuleds de accionamiento y el bra-
zo en una posicibén retrafde, y

La figure 2 es uwna viste similar 2 la de la figura
1l con la biela y el brazo en(una posicibn extendida de su-
jecibn.

Lie finalidad del mecenismo ilustrado es aplicar
wne presién de sujecibn hacle abasjo sobre una piezé de tra-
bajo ~l- que puede ser, por ejemplo, una plez& de fundicibn
dispuesta en una méquina de pulir con muela abrasiva del ti-
po citedo enteriormente.

Una columne de soporte -2« soporta un brazo de su-
jeeién -3~ montado movible horizontelmente en la columna.
Une blela articulada de mandc ~4= ge &poya en cojinetes
-5~ gobre el brazo =3-» Un extremo -4a- de la>biela, 80~
bresale del brazo y esté conectado sl véstago de un cilin-
dro hidréulico o neumétice de doble accibn ~6- fijado a la-
columna. I8 biela -4~ lleva solidarizeda en un extremo
una oonexién srticulads -7~ que sobresale por un orificio

-8~ del brazo -3- y termina en wn elemento de sujecibn por
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apriete -~9-, tal como una placa de fundicibn provists en

su superficie activa de una caja de material eléstico. A

"la biela se halla vinculada otra conexifn ~10-~ que termina

en un rodillo -1l- y sobresele a través de un orificio por
el brazo =3-¢« En la posicibén retrafda ilustrede en la fi-
gura 1, el rodillo -1l- ruede sobre un perfil o curve mo-

triz de la leva =13~ situado sobre la columna.

Cuvando se provocs ai'retroceso del véstago del
pistén a partir de la posicidén indicada en 1la figura 1 pe-
re eplicar presiln a la biela de mando, el acoplamiento
del rodillo ~ll- sobre el carril -13- retiene de manera
efectiva la conexibn -10~ en posici6én de modo que con la
biela de mando se provoca el movimiento del brazo #3- ha-
cia la izqulerda heste que, en la posicibn extendide del
brazo representada en la figure 2, el rodille -ll- se des-
prende del éarril =~13~-, con lo que se libers la conexibn
~10- y casjfimulténeemente el brazo -3- se aplica & un to-
pe =15-, 1o que evita que el brazo -3- ce siga desplazando
y permite que la biela -4- se mueva independientemente del
brazo -3- para accionar la conexién articulade -7- y apli-
cer presién de sujecién a la pieza de trabajo -)- hasta
que la biela encuentra un tope -l4~ previsto en el brazo -
==

Cuando se provoca le salide del véstaego del pistén
a2 partir de la posicibh de la figura 2, la conexifm arti-
culade -7- determine el retroceso del sujetador -9~ hasta
que alcanzé su tepe (no ilustrado) y le biela -4~ junto
con el vrodillo ~1ll- tambin retrocede, lo que permite el
retroceso del brazo -3~ haste que el véstago del pistén

ge extiende completamente hasta la posicibn que se repre-
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genta en la figura l.

N 0 1 A

Se reivindice como objeto de est& patente:

l.= Mecanismo de sujecién por apriete, que compren-
de una conexién articulada que termina en un elemento de
apriete asi como una biela de mando de la conexifén sopor-
tada poT un brazo y movible longitudinalmente con el mismo
entre una posicibn retrafda y una posicién extendida, cuya
biela comprende un extremo pare la aplicacibn de presibn
a la mismpa con el fin de moverla con el braze entre dichas
rosiciones y para moverla longitudinalﬂentndependientemente
Gel braze en diche posicibn extendida y accionar la conexién
articuleda pare aplicar y dejar de aplicar presibn de suje-
ci6n en un sentido transversal :8l del movimiento de l&
biela.

2.~ Mecanismo, segfn la reivindicacién 1, en el
que el brazo esté soportado con posibilidad de movimiento
longitudinal en une columna que comprende un perfil de leva,
¥y la blela es portadora de otra conexibn que sobresale &
través de un orificio del brazo y termine en un elemento
seguidor susceptible de rodar sobre dicho perfil de leva
pare obligar & la biela y al brazo & moverse al unfsono y
de separarse de dicho perfil de leva cuendo el brazo alcen-
ge une posicibn predeterminade con relacibn a la columné
para permifir el movimiento de la biela independientemente
del brazo para el accionamiento de la conexifn artimlade.

3.~ Mecanismo de sujecibn, segtin las reivindicacio-
nes 1 6 2, que comprende un conjunto de pistéa y cilindro

de fluido a presifén para provocar l¢s movimientos de la
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biela y el brazo.

4.- Mecanismo de sujecibn, segfin las Teivindica~
ciones 2 y 3, en el que dicha porcibn extrema de la biels
sobresale de un extremo posterior del brazo y & diche por-
cibn extreme de la biela estéd conectado el véstago del. pis-
t6n de dicho conjunio de pistén y cilindro de manera que
los movimientos de retroceso del conjunto de pistén y ci~
lindro provocan movimientos de extensidén de la biela y del
brazo con relacifn & diche columna y los movimientos de ex-
tensibn del conjunto del pistén y cilindro determinamn los
movimientos de retroceso de la biela y del brazo con rela-
ei6n a dicha columna.

5.~ Mecanismo de sujecibn, segfin cualquiera de las
reivindicaciones, anteriores, en el que el elemento de &prie-
te consiste en una placa. .

Gom ﬁeeanismo de sujecibn, segln la reivindicacibn
5s eﬂ el que la placa estéd provista en su superficie acti-
va de una caps elésticas

Te— Mecanismo de sujecibn por eprietes

Esta memoria consta de seis hojas escritas por una
sola ocars,

BARCELONA, 5 de Octubre de 1972.
P. A
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