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- almacenamiento de soportes para cbpas de'muestras, para

‘analizar se contienen en unas copas almacenadas en s0poOT=

' plazados med;anté su acoplamiento positivo & un mecanismo

-tema pars almacenar objetos, cada uno de los cuales con-

tiene material magnético, ¥ para desplazar secusnclalmsnxe

_ ' ;;jﬂw i
407500 =

' Esta invencidn se relaciona con un sistema de

desplazar secuenciaimente talés soportes sobre un trans~
portador en uwn primer lugar, para desplazar aecuencialman-
te tales soportes desde el transpor%ador a8 un segundo lue
gar situado corriente abajo del primero y para almmocenar
los soportes_en el segundo lugar. _

' | Més especificaments, la invencidn se relaciona
oon un sistema del tipo descrito pare uso en wn aparato

automdtico de anélisie quimicos en el gue lag muestras a
teg alargadbs en forma de blogues. Estos soportes son deg-

transportador en wa plano horizontal; a través de una serid
de cabezas muestreadoras que retiran partes alicuotas de
las mestras a un aparato analitico. El sistema de 1a in—
vencién proporciona wn medio conveniente para mentener

los citados soportes en estrecha proximidad al mecenismo
transportadér antes de su acoplamiento & wna cadena ﬁrane-
portadora del citado mecanismo, y wn nedio conveniente pa-~-
ra recibir y almacenar temporalmente los soportes despuéa
de su transporte horizontal artravés de_las.cabezas mes-
treadores. N -

En consecuencia, Ia'invencién propbrcidna'un sig

los objetos sobre o fuera de un transportador, caracteri- '
zado porque incluye un miembro generalmente vertical aitug
do junto & un transportador, cuyo miembro vertical fiens

medios para sostener magnéticamente wng serie de objetos
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contra el mismo y medios pare desplazar secuencialmente
objetos sobre y fuera de dicho miembrd generalmente vorti-
cal respecto al trénsportadorQ

~ Preferiblemente, el miembro verticel serd wna
placa dotada de un fevéstimiento de material en el que se
hallan empotradas partioulas de ferrita magnetizadas, Asi-
mismo, se emplean preferiblemente dos placas combinadas
pare former un sistems de tolves magnéticss pars la carga ¥y
deacarga-de soportes de copas de muestras sobre y desde wn
transportador en -un aparato automdtice de andlisis quimi-

co8.

Seguidamente se describiréﬁglas versiones prefe-|

ridas de esta invencién, & modo de ejemplos, con referen=
cia e los dibujos que acompafian a laimemoria,‘en~los cua~
lest | o o |

Ie figira 1 es una vieta en alzado fragmentarie
de una porcidn de un Bparﬁfc autbmétido'de andlisis quimie

00 gque 1ncorpora el szstema de tolvamde 1a invencién.

Ia figura 2 es una vista en alzado fragmentaria

,similar a la figura 1, pero que muestra los cltados soporu’

tes en las tolvas del sistema de la invencién, con flechas

que indican la treyectoria recorride por cada soporte.

Ie figura 3 es uné vista en perspectiva fragmen—,

tarias de la primers tolva del sistema de la invencién mos-
trado en lag figuras 1 y 2.
la figura 4 es una vista en alzado fragmentaria

de la segunda tolva del sisteme de 1a invencién mostrado

'_en lasg figuras 1 y 2.

Ta figura 5 es una vieta en perspectiva de uno

de los soportes para copas de muesiras iluétradoa en las
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figures 2 y 3 y que expone su lado posterior; y
Ia figura 6 es una vista lateral de wno de los

dedos desviables que forman parte del mecanismo destinado

& dasplazar secusncislmente los goportes sobre el trans-

por'bador.

E siatema de tolvas magnéticas de la invenclén
se muestra en las figuras 1 y 2 e incluye una primere y
uns, segunda tolvas o depésitos 10 y 12 espaoiados antre si

'y montadbs junto & un mecanismo transportador 13. En la

versidn ilustrada, los depdsitos 10 y 12 estdn situados

respectivamente en los extremos dispuestos corriente arri-|.

ba y abajo de una estacién de muestreo 14 de un aparato

-,Véuxométioo-de gnélisis quimicos particularmenté adaptado

para realizar ensayos o anélisis automdticos de muestras

‘de sangre. Estae muestras Be obtienen primeramente de un

paoiente ¥ luego se colocan en copas que a au vez se dis-

ponen en un soporte 15 en forma de blogue (figuras 2 & 5).

'como_mejor ge iluatrs en la figura 2, se almacens ung se-

rie de soporteé 15, cada uno de'ellés'dbtado de un mete-
rial magnetizable, en al primer deposito 10 y luego se
deaplazan hacia su acoplamienﬁo con una cadena 16 del mew

canismo transportador 13 en momentos predeterminados. Los

;'aOportea 15 son luego ajuétados'por_el mecanismo transpor-

tador 13 e lo large y-sobre una superficie de sopbrte 1?

(figura 3) de nodo qus pasen por unasg cabezas muestreado-

rag (no ilustradss) dispuestas en la estacién de muestrso

14, hacia'el‘éeguhdo depdsito 12 situsdo en el extremo

‘ubicado corriente abajo de la estacién oitada 14, Después
de desplazarse un soporte 15 al fondo del segundo depdsi-

o 12, so retira del mecanismo transportador 13 y se oleva
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al depésito 12, ' - .

~ Como mejor se muestra en la figura 3, el depdsi-
to 10 incluye un miembro genenalmenté'vertical 18, prefe-

- riblemente una placa de acero, Que estd magnetizada o re-

cubierta con una sustancia magnética. Eu una versién pre-
ferida, la place 18 estd recubierta con una capa de caucho|-
en la que se empotren pertfculss de ferrita magnetizadas
de tal manera que los polos magpétidos de teles particulas
estén irregularmente distribuidos en laAcapa de caucho.
les paredes laterales verticales 20 y 22 eatdn
conectadas a bordes laterales opuesfds de ia placa 18 pa~
ra formar el depdsite 10 de forms acanalada. Cuando el de-
pésito 10 me emplea en un aparato sutomdtico de andlisis
quimicos, se éaegura una place frontal 24 (figure 1) a las

paredes laterales 20 y 22 an relacién espaciada con le

placa 18, Ia placa frontal 24 tiene una abertura 26 que da
acoeso &l debééito o tolva 10, de manera que los soportes

sean ﬁfrontalmente ca:gadoaﬁ a través de la abertura 26

en el depéaitd'lé. Como parte'de 12 placa frontal 24 estd

retirada en la fﬁgura 1, una 14nes disconbinua 27 delines

el borde inferior de la abertura 26.

Ia placa 18 tiene dos ranuras verticales 28 dis-|
puestas & través de ella, que reciben respectivamente uno
de dos dedos 30 que forman parte de un mecanismo de deg-
plazamiento de loa séporteé 15 secuencialmente desde la
placa 18 a la cadene transportadora 16, Los dedos 30 es-
tdn conectados detrds de la placa 18 poé una barra tréns-
versal 36 parcialmente ilustrads en'la figura 3, Un meca~-
nismo convencional de pistdén y cilindro 38 de funciona~

miento neumdtico (figura 2) esté conectado a la barra
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‘trensversal 36 y funciona & intervalos predeterminados
la cadena traensportadora 16, .

hacia arriba, de manera que puedan moverse en las ranuras

tal lado 44;.con el borde:postefo-inferior_45A(figura 5)
"dedo 30 se desplaza hevia erribe. EL dedo 30 tiene tame

|y abajo desde la porcién frontal 40, E1 dedo 30 estd ar-

" & un soporte 15 y se artieula alrededor del punto de arti-

" ro-inferior 45 (figure 5) de un soporte 15 y se erticula

4075

para desplazar el soporte inferior 15 del depésito 10 &
Los dedos 30 son desvigbles cuando se‘desplazan

mds alld del'siguiente'soporte inferior 15 sobre la placa
18 & una posicibn superior & dicko soporte inferior 15,
donde los dedos pueden acoplarse al lado superior 39 de
tal soporte 15 para desplazarlo hacia abajo sobre la cade~
na transportéaora 16, En 12 versién ilustrada, cada uno
de los dedos 30 incluye un contrapeso, como se muesira me=|
jor en la figura 6.

Como se ilusira en egta figura, cada dedo 30
t;ehe una poreién frontal 40 provista de un lado superior
inourvedo 44 que £ﬁéilita el aooplamiento‘deslizante de

de wn soporte 15 retenido contra la placa 18 mientras el
bién une poroién posterior 48 que se extiende hacia atréds
ticuladémente montado en 52 a un soporte 54 de tal manera
que el oentro de grevedad del dedo 30 quede detrds del
punto de articulacidn 52. E1l soporte 54 g6 agegure a la
barre trensversal 36 y tiene una aberture inferior 55 a

través de 1a cual se extiends el ‘dedo 30 cuando se acopla

culaoién 52. Es de destacar que la forma de la poroidn 48
del dedo es tal que cuando éste se acopla al borde poste

alrededor de su punto de articulacién a una bosicién ge-
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~ de acero, que estd magnetizado o recubierto de una sustan-

cia magnética. En una versién preferida, la placa estd re-

nerglmente vertical, el eéhtro de'gravedad del de@o 30
queda todavia situado detrds del punto de articulacién 52,
de modo que, déapuéa de que la porcidn frontal 40 del de~
do se desliza mAs alld del borde postero-superior 56 (fi-
‘gura 5) de un soporte 15 sobre la placa 18, el dedo 30 cae
de nuevo a su posici&n normsl acoplada al soporte. A este
respecto, la porcidén 48 del dedo constituye el contrapeso,
" Con referencia ahora a las figuras 2 ¥ 4, 18 se-
gunda tolve 6 depésito 12 esté formada sustancialmente de
igual meners que el primer deposito 10 e incluye un miem-

bro generalmente vertical 58, preferiblemente una placa

vegtida con una‘capa'de caucho en 1la que.se hallan empo~
tradas partfculas de ferrita magnetizadas'de tal manera
que los polos magnéticos de tales partioulas estén irre-
gularmente distrihuidos en la capa de caucho,. El segundo
depésito 12 incluye también dos paredes laterales verti-
calmente extendidas 60 y 62 conectadag a los bordes late-
rales dé la place 58-para formar el depésito 12 de forma
acanalada, Asimismo se asegﬁfa una placa frﬁntal 64 a las
paredes 60 y 62 en relaoién espaciada con la placa 58.
Iae placa frontal 64 tiene una abertura 66 que da acceso
e la segunda tolve 12 y & la placa 58, estando delineado
el borde inferior de la abertura 66 por una linea discon-
tinua 67,

Un arieter§ertioal ¥y alternativamente  desplaza—
ble 70 accionedo por wn adeouadd-mecanismo Aauuéxico de
piston y cilindro 72, va montado debajo de lg segunda tol-

va 12 junto a la cadens trausportadera 16, En la versidn

e e o ——— .
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R iz pered lateral 64 en posicidn de acoplamiento ¥ acciona~|
.;miento por un soporte 15 desplazado sobre el transporta-
- dor al extremo inferior de la segunda tolva'o depbsito 12.|

‘En el funcionamiento del sistema, un sopbrte 15 desplazado

- por la cadena~transporta&ora 16 8l extremo inferior de la

":Vsegunda tolva 12, se acopla al interruptor limitador 74,

Ve al;arieta 70 haoia arriba. Este arlete'entra entonoces

‘va hacia arriba junto & la placa vertiocal 58 & una posi-

Mg 58 estén provistos de suficiante magnetismo para esta-

pera vencer la fuerza de gravedad que actia sobre cada

(no ilustrade) dispuesto en la estacidn de muestrec 14.

f&@

ilustrada, un interruptor limitador 74 se extlende desde

determinando el funcionamiento del mecanisme 72, que mie-
en contacto con'elAlado inferior del sdporte 15 Y lo lie—

cién de almacenamiento temporal, donde es magnéticamente
retenido en la placa 58.

C Aunque en la versibn ilustrada se muestra un ine
terrupto: limitador 74 para accioner el mecanismo T2, se
éntenderﬁ qﬁp'ﬁuedeh.utiiizarse pera este fin otros me-
dios aocionédoree. tales como interruptores de proximidad
o circuitos fotocelulares. |

Se comprenderé que los mlembros verticales 18

blecer wné fuerza de aconlamiento magnétloo entre cads

miembro lB.y 58 y los soportes 15 colocados contra ellos,

soporte 15,

Se entendsré aginismo que el funclonamlento del
msoanismo 38 para desplazar los spportes 15 hacia abajo
Junto a 1a placa 18 y sobre la cadena transportadora 16
esté sinoronizado con el funcionamiento del mecanismo

transportador 13 y oon el de un mecenismo d¢ muestreo
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Eﬁ la figura 5 se muestra une vista ampliada de
uno de los sopdrtés 15 para copas de mhestras, observéan-
dolo desde el lado posterior del mismo. El aopbrte 15 se
muestra con cinco cavidades 80 en su lado superior 39, pe~-
rs recibir y muestrear diohas,oopaé (no ilustrades), lNa-
turalmente, loe sopories 15 pueden ser mds largos o mds
cortos, con mds o menos de cinco cavidades 80. En 1a ver-
gién ilustrada, el soporte 15 eatd construfdo preferible-
mente de un materiel no metdlico falféomﬁ_un pléstico, con
una tire de acero 82 aseguradas a su lado posterior, Se
disponen'unoe.huecos 84 en el lado pdstéro—inferior del
soporte 15 que estén adaptados para recibir unos espirra-
gos 85 (figure 4)Vextendidos desde clavijas seleccionadas
de 1la ocadena transportadora'IS; estableciéndose asi un
acoplamiento positivo entre 1a cadena 16 y cads soporte
15, .

Ea de destacar que, estableciendo la distribu~
oifn irregular de los pdlos,mggnéticoa sobre 1as‘p1acas '
18 y 58 y colocando el materisl magnetizable (la tira de
acero 82) en el lado posterior de cade soporte 15, las
cop;a de muestraes quedan expuestas a muy poco o nads de
las fuergas hagnéticas establecidas entre los polos mag~
néticos. Por consiguiente, el sistema de tolvas magnéti-
cas de la invencién puede ubilizarse para almecenar mues—
trag sensibles a fuerzas magnéticas;

| Es de destacar también que las paredes latera~
les 20 y 22 del depdsito 10 estardn preferiblemente espa-
cledas entre si en we digtancia sustancialmente igual a
1a longitud de cada soporte 15, de maners que el canal for

mado entre dichas paredes laterales 20 y 22 defina una
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via de guia para los soportes 15 en su desplazamiento de

scoplamiento & la cadena 16, asegurando diche via de guia

wne adecuada coincidencia de los huecos 84 con los espé~

rragos seleccilonados 85,

Aunque el sistema de tolvas para la cargé y deaw~| -
carga de un transportador se ha descrito con paritiocular
referencia a su empleo en un aparato sutomitico de andli-
gie quimicos, se comprenderd gque el_sisteﬁa de la inven-
cién puede utilizarse en otros ambientes con otroes.objetos
ademis de soportes para copas de muestras,’

Se entenderd iguslmente que puedenAutilizarée
otros medios ademds de los dedos 30 en las ranures 28 pa~-
rg desplazar-ohjetos degde la placa 18 en el ﬁrimér depéé
gito o tolve 10 & un transportador. Asimismo los objetos
pueden sér desplazados hacis arriba sobre un tranéportan
dor, en lugar de hacia abajo sobre el mismo. ,’

En restmen la Patente de Invencién Quetse soli-

cita deberd recaer socbre las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de almacenaniento de objetos, cadu
mwo de ellos dotado de material magnetizable,y’para despla
zar secuenciélmente tales objetos sobre y desde un trans-
portador, caracterizado porque incluye un miembro general-
nmente vertical (18 6 58) situado junto a un transportador,
incluyendo este miembro vertical (18 6 58) medios para
retener una serie de objetos (15) contra 61, y medios (30
6 70, 72) para desplazar éecuencialmente objetos sobre y
desde dicho miembro vertical (18 § 58) respecto al trans-
portador (13).

2. Sistena segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dicho miembro generalmente vertical (18 6
58) ez una placa vertical.

3., Sistema segin las reivindicaciones 1 § 2,
caracterizado porque los medios para retener magnética-
nente objetos contra dicho miembro (18 8 58) incluyen un
revestimiento de material sobre tal mienbro, cuyo materiall
incluye una serie de particulas de ferrita magnetizadas
empotradas en un aglutinante, habiéndose magnetizado di-
chas particulas de tal manera gque los polos magnéticos
de las mismas estén irregularmente distribuidos por todo
el citado naterial.

4, Sistema segin las reivindicaciones 1, 2 &
3, caracterizado porque dicho medio mévil (30) es acciona-
ble sbélo para desplazar objet. sobre el transportador
(13).

5. Sistema segin las reivindicaciones 1, 2 6
3, curacterizado porgue dicho miembro generalmente verti-

cal (18) tiene por lo menos una ranura vertical (28) y el
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citado medio mévil (30) incluye un dedo (30) recibido en

la citada ranura (28) y medios productores de fuerza (38)
pare mover alternativamente dicho dedo (30) en la mencio-
nada ranura,

6. Sistema segin la reivindicacién 5, carsc-
terizado porque dicho dedo (30) es desviable cuando se
desplaza hacia arriba contra un objeto (15) y mds alld de
€1, dispuesto en el miembro generalmente vertical (18),
vy es rigido cuando se degplaza hacia abajo 2 su acople~
miento con el lado superior del objeto.

7. Sistema segin lag reivindicaciones 5 6 6,
caracterizado porque dicho dedo (30) estd articuladamente
montado e incluye un mecanismo de contrapeso (48) para
impulsar al citado dedo (30) hacia su posicidn de acopla-
miento al objeto después de que tal dedo rebasa el lado
superior del objeto.

8., Sistema segin las reivindicaciones 1, 2 6
3, carzcterizado porque dicho medio mévil (70, 72) es ac-
cionable sdlo para mover objetos (15) fuera del trenspor-
tador (13).

9, Sistema segin la reivindicacién 8, carac-
terizado porque el referido medio mévil (70, 72) estd si-

tuado en estrecha proximidad con e. miembro generalmente

. vertical (58) para mc ¢ objetos secucncialmente desde el

transportador (13) soire el miembro generalmente vertical
(58) después de que cada objeto ha sido desplazado por el
iransportador (13) & una Lusicidn adyacente a dicho miem-
bro vertical (58).

10. Sistema seglin las reivindicaciones 8 & 9,

caracterizado porque dicho medio mévil (70, 72) ineluye
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un ariete (70) montado junto al extremo i'r\1§)eri0r de dicho

miembro generalmente vertical (58), wmedios productores de
fuerza (72) para mover alternativamente dicho ariete (70),
¥y wn medio disparador o activador (74) accionado cuando
un objeto es desplazado por el transportador (13) & una
posicidn adyacente al extremo inferior de dicho ﬁiembro
(58) pera poner en funcionamiento los medios productores
de ruerza (72) al objeto d? mover alternativamente el arig
te (70) pera desplezar el citado objeto desde el transpor-
tador (13) y sobre el miembro generalmenite vertical (58)”
donde el objeto (15) es retenido por fuerza magmética so-
bre el citado miembro (58).

11. Sistema segfn la reivindicacién 10, carac-
terizado porque dicho medio activador (74) incluye un in-
terruptor limitador situado junto & un borde del referido
miembro generalmente vertical (58).

12, Sistema segin wna o mds de las reivindica-
ciones 1 a 4, caracterizado porque incluye por lo menos
un depdsito generalmente vertical (10) situado junto al
transportador (13) y dicho medio mévil (30) es acclonable
sélo para desplazar objetos secuencialmente desde el de-
pésito sobre el transportador, incluyendo tal depdsito
(10) 2l miembro generalmente vertical (18) y una primera
v segunda paredes laterales (20, 22) espaciadas entre si
y conectadas al miembro vertical (18) y que definen entre
ellas wna via de gula de forma acanalada para guiar obje-
tos hacia su debida coincidencia con medios (85) acopla-
bles a los objetos en el transportador (13) mientras ta-
les objetos se desplazan desde el depdsito (10) sobre tal

transportador (13).
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13. Sistema segin una o mds de las reivindica-
cilones 1 a 4 y 12, caracterizado porque dicha placa ge—
neralmente vertical (18) estd situada en un primer lugar
adyacente al transportador, siendo accilonado dicho medio
mévil solamente para desplazar secuencialmente objetos des-
de dicho miembro generalmente vertical sobre el transpor-~
tador, y porque el sistema incluye un segundo miembro gene-
ralmente vertical (58) montado en un segundo lugar situado
corriente abajo respecto al primer luger y adyacents al
transportador (13), teniendo el segundo miembro vertical
(58) medios para retener magnéticamente contra si una se-
rie de objetos (15), ¥y un ssgundo medio mévil (70, 72) en
el segundo lugar citado para desplazar cada objeto (15)
que llega a dicho segundo lugar desde el transportador (13)
sobre el segundo miembro generalmente vertical (58).

14. Sistema segin la reivindicacién 13, carac-
terizado gorque el segundo medio mévil incluye wn ariete
(70) montado en dicho segundo lugar junto al segundo miem-
bro generalmente vertical (58), medios productores de
fuerza (72) para mover alternativamente el ariete (70) y
medios activadores (74) accionados cuando se recibe un
objeto en dicho segundo lugar para poner en funcionamien-
to los medios productores de fuerzu (72) a fin de wmover
alternativamente el ariete (70) para desplazar el objeto
desde el transportador (13) y sobre el segundo miembro g.

neralmente vertical (50).

15. Sistema sexln las reivindicaciones 13 §
4, caracterizado porque el primer miembro generalmente
vertical (18) tiene por 1o menos una ranura vertical (28)

y el medio mévil (30) destinade a desplazar objotos desde




10

18

a0

25

m

30

- 15-

407500

el primer miembro (18) sobre el transportadogsghcluye un

dedo (30) recibido en dicha rauura (28) y medios producto-
reg de fuerza (38) pare mover alternativemente tal dedo
en la citada ranura,

16. Sistema segin la reivindicacién 15, carac-
terizado porque dicho dedo (30) es desviable cuando se
desplaza hacia arriba contra un objeto (15) y més alld de
81, situado sobre el primer miembro mencionado, y es rigi-
Go cuando se desplaza hacié abajo a su acoplamiento con
el lado superior de tal objeto (15). ‘ ’

17. Sistema segin cualquiera de lag anteriores
reivindicaciones, caracterizado porgque incluye una serie
de objetos (15), cada uno de los cuales es un soporte de
copas de muestras & utilizar en un aparato automdtico de
andlisis quimicos, teniendo dicho soporte (15) una forma
de bloque generalmente rectangular con una serie de cavi-
dades (80) receptoras de copas de muestras, una tira de
material magnetizable (56) asegurada a2 un lado de aquél,

y una serie de huecos (84) en el mismo, estando adaptados
dichos huecos para recibir medios (85) de acoplamiento a
los soportes sobre el transportador (13) en virtud de los
cuales puede efectuarse un acoplamiento positivo enire ca-
da soporte (15) y el transportador (13) para el transpor-
te de cada uno de aquéllos,

18. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:

"STSTEMA DE ALMACENAMIENTO DE OBJETOS".
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria descriptiva que consta de dieciseis pa-
ginas mecanografiad%s y dibujos adjuntos.

Madrid, 10 de Octubre de 1.972

BERNARDP UNGRIA
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