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por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicita para Espafia,
sus territorios y plazas de soberania, a
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YOSHIDA KOGYO KABUSHIKI KAISHA
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Kanda, Izumi-cho, Chiyoda-ku, Tokyo, Ja-
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"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente ‘invencidn se refiere a un aparato para

aplicar los topes terminales a cierres de cremsllera y parti
cularmente a un aparato_perfeccionado para clavar los topes

5 terminales inferiores en su posicién sobre un cierre de cre-

mallera del tipo oculto.

Se han propuesto diversos aparatos para aplicar
los elementos de tope terminal inferior a clerresde crema-
llera del tipo oculto, pero muchos de los mismos han sido di
sefiados con una matriz de fijacidén montada en una bancada de
10. miquina fijada al suelo de modo que se dispone solo de un es-
pacio limitado pare sujetar los voluminosos tejidos de las
prendas y los cierres de cremallera cosidos a los mismos en
su posicién para la aplicacidn de los topes terminales infe-

PIOTESe = = = = = o m m e e e e e e = = = -

15. Con ello se retardaba la velocidad de la operacién
de fijacién. Ademéds, segin los dispositivos de la técnica antg
rior, se permite que los elementos de tope terminal inferior
traspasen tanto la cinta del cierre de cremallera como el te

jido de la prenda asociada con el MISMO. = = = = = - = = = = -

20. . Una finalidad de la presente invencién es proporcio
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nar un apareto nuevo y Util para la aplicacidén de los topes
terminales inferiores a cierres de cremallera del tipo ocul
to y particularmente uno que eliminari los inconvenientes

arriba citados de los dispositivos de la técnica anterior. -

.

Otra finalidad de la invencién es proporcionar un
aparato para la aplicaciénde los topes terminales que es de

construccidn sencilla y de funcionamiento muy seguro, = = - -

Otra finalidad de la invencién es proporcionar un
aparato perfeccionado para la'aplicacidn de los topes termi-
nales que tiene todos los componentes operativos importantes
reunidos en una sola unidad y que puede funcionar por enci-
me del nivel del suelo con lo que se proporciona una facili-
dad de acceso y un espacio suficiente para poder posicionar

la pieza de trabajo. — = = = = @ « @ - - _-_-—-a - - -~ -~

Otra finglidad de la invencién es proporcionar un
aparato perfeccionado para la aplicacién de los topes termi-
nales due es capaz de clavar los topes terminales inferiores
en su-debida posicién sobre un cierre de cremallera oculto
sin permitir que se deslicen en la cinta del cierre o en el

tejidode la prendf. = = = = = = = = = = C e - mm === - =

Quedarén evidentes éstas y otras finalidades y ca-
racter{sticas de la invencién en la descripcidn que sigue,

conjuntamente con los planos anexos en 1los cugles: = = - = =

la Figura 1 es una vista en alzado delantera de un
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aparato segin la invencidn; = = = = = = = = = = = = = = -~

la Figura 2 es una vista en seccién longitudinal

por la linea II-II de la Figura 1j= = = = =~ = = = = = = - - =

la Figura 3 es una viste en planta de las matri-

ces del aparato de la Figura 1; = = = = - = - — - = - -

las Figuras 4 y 5 son vistas en alzado delanteras

utilizadas para explicar el funcionamiento del aparato de la

'Figura 13 F =~ = = = = - m e e e - = - -

la Figura 6 es una vista en perspectiva de una pie

za de trabajo a la cual se aplica un tope terminal, - - -~ -

En breves palabras, el aparato de la invencién
consta de uﬁ aparato paras la aplicacién de topes termina-
les a cierres de cremallera ocultos, el cual comprende un
cabezal de soporte, un ariete alternativo montado en el mis
mo y dotado de superficies de leva, un punzén de sujecidén
que forma una sola pieza con dicho ariete, medios formado-
res de cavidad que constan de pinzas a resorte que retienen
un tope terminal & gon susceptibles de movimiento para tomar
contacto a friccidn con dicho punzén, un par de brazos bascu
lantes'opuestdé_acoplados pivotaﬁtemente a dicho cabezal de
soporte, un resorte de compresidnrque normelmente fuerza los
extremos superiores de dichos brazos hacia dentro €l uno ha~
cia el otro, y una matriz dobladora consistente en dos mita-

des idénticas cada una dotada de una punta de trabajo con una
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forma tal que doblan y fijan dicﬁowtgpé tefminal en su'posi—
cién sobre el cierre, estando dicha matriz dobladora monta-
da amoviblemente sobre dichos brazos, Feniéndo cade uno de
dichos brazos una superficie de leva susceptible de cooperar
con la superficie de leva correspondiente de diého ariete
pars mover dichos brazos a una posicidn vertical contra la

tensién de dicho resorte de compresibn, = = = = = = = = = = -

Con referencia zhora avloé planos y a la Figura 1
en particular, el aparato 100 de aplicar topes terminales
comprende un blogue o cabezal 101 de soporte fijado a una ba
se (no ilustréda) ¥y posicionado en una distancia apropiada'.
sobre el suelo para proporcionar un espacio suficiente pars
tgue el operario manipule la méquina. EL cabezal 101 de sopor
te tiene un alma hueca susiancialmente cuadrada para alojar
en la misma un ariete 102 y sus partés operativas asociadas
que se describirédn més adelante. El ariete 102 estéd acciona
do por un mecanismo apropiado de tranemisién de emergfa. (no
ilustrado) para que haga un movimiento alternativo vertical
con respecto al cabezal 101 y estd disefiado ﬁara realizar
una completa carrera alternativa cada vez que se deprime un
pedal de embrague (no ilustrado). Formando una sola pieza
con el ariete 102 o fijado al mismo se encuentra un punzén
103 de fijacidn que coopera'cop una matriz dobladora due se
describird més adelante, para clavar un tope terminal infe-
rior P en su posicidén sobre un cierre de cremallera oculto F
unido a una prenda C, tal como se ilustra en la Figura 6. El

punzén 103 estd dispuesto entre medio de dos pinzas 104 que
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se proporcionan para constituir unos medios 105 formadores

de cavidad para recibir topes terminales inferiores P, wno
a la vez, desde un cénal 106 de suministro que tiene un ex-
tremo que se extiende dentro de una cavidad 105' definido
5 por las pinzas 104, y el otro extremo acoplado a un alimen-
tador de plezas (no ilustrado). Las pinzas 104 estén acopla
das pivotantemente, mediante pasadores 107, a un blogue 108
que estd dispuesto parawme cooperacidn deslizante entre una
pared interior 109 del cabezal 101 y el punzén 103. Las pin
10. zas 104 estén unidas entre s{ en sus extremos superiores mg
diante un'resorte 110 de compresi&n, que se Ve mejor en la
Figura 2, el cusl resorte normalmente fuerza los extremos
inferiores o puntas de las respectivas pinzas el uno hacia
el oftro. Los medios formadores de cavidad, dque acaﬁan de deg
15+ cribirse brevemente son convencionales y bien conocidos y

por tanto no requieren una descripcién detalladas = = = = -

El cabezal 101 de soporte estd dotado en su extre-
mo inferior de partes laterales 111 de pestaiia que tienen mon
tados en sus respectivos extremos inferiores pasadores o per

20. pos limitadores 112 ajustables. Se proporciona un par de bra
zos oscilentes opuestos 113 que estdn alojados en las partes
111 de pestafia y unidos pivotantemente en su centro por los
pasadores 114 a la parte inferior dél cabezal 101 de sopor-
te. Se proporciona un resorte 115 de compresidén para unir el

o285, extremo superior de cada brazo 113 y la parte de pestafia 111
del cabezal 101, con lo que los extremos superiores de los

brazos 113 fespectivos estédn forzados normalmente el uno ha-
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cia el otro, tendiendo sus respectivos extremos inferiores =a
separarse pero hasta un punto definido por los pasadores li-
mitadores 112, tal como se ve mejor en la Figura 4. Mis es-

pecificamente, el alcance delbﬁovimiento arqﬁeado de los bra
zos 113, bajo la influencia del resorte 115 viene determina~
do por un espacio 116 definido entre la punta del pasador 1i

mitador 112 y la superficie exterior 117 del brazo 113 - - -

Se proporciona una matriz dobladora 118 asociada
operativamente con el punzdén 103 de fijacidn y consistente
en dos mitades idénticas 118a y 118b que tienen sus puntas

122 de trabajo respectivas relativamente anchas dispuestas

_ en una relacién opuesta y configuradas para doblar y fijar

las patas P! del tope terminal P segin la forma deseada .
sobre la parte doblada de la cinta T del c@erre oculto. Lar
medias matitices dobladoras 118a, 118b estdn montadas amovi-
ble y respectivamente en los brazos oscilantes 113 por me-
dio de pernos roscados 119. M4s especificamente, cada ele-
mento 118 de matriz esti dotado dé un rebaje 120 que coope-
ra con un saliente 121 que se extiende lateralmente de cada
brazo oscilante 113, tal como se ve mejor en la Figura 2. Eg
ta disposicién hace posible ventajosamente intercambiar los
dos elementos idénticos 118z, 118b de matriz, o sea, para
reposicionar el uno con respecto al otro de maners simétrica
cuando se encuentra que sus puntas 122 de trabajo estdn gage
tadas localmente en partes a un lado, por contacto abrasivo
con los topes-terminales P durante la operacidn de fijacidn

de éstos, con lo que se situan los dos elementos de matriz -
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con sus partes de punta no usadas respectivas orientadas en

el recorrido del punzdén 103 de fijacifn. = = = = = = = = = =

Segin un aspecto importante de la invencién, se
proporciona una superficie 123 de leva en el dngule interior
5. superior de cada brazo osqilante 113, la cual superficie 123
de leva estd disefiada para cooperar con una superficie 124
de leva correspondiente proporcionada en el ariete 102 para

unas finalidades operativas due se describirdn, = = = - =~ -

Estando el aparato de la invencidn construido de

10. esta forma, funcionari de la siguiente manera. — — - - - - -

Al apretar el pedal del embrague, el ariete i02
comienza su carrera ﬁescendente, el punzon 103 de fijacidn
aprieta contra la superficie superior plana de un tope'ter-
minal inferior P y obliga a éste dltimo a descender junto.

15. con los medios 105 formadores de cavidad. Con anterioridad,
los dosirazos oscilantes opuestos 113 han sido forzados por
los resortes 115 de compresién a la posicién ilustrada en la
Figura 4 en la cual sus extremos superiores respectivos, o
superficies 123 de leva, estén inclinados-hacia dentro el

20. uno hacia el otro y sus respectivos extremos inferiores estén
separados,'por el contrario, estando sus elémentOS asociados
de ﬁatriz 118a, 118b abiertos en una distancia suficiente
para recibir entre los mismos fiias acopladas‘de elementos
de acoplamiento E. A medida que el ariete 102 descieﬁde; sus

25, superficies 124 de leva se llevan a cooperacién deslizante

con las superficies 123 de leva de los brazos oscilantes 113
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con lo que se hace que los brazos 113 giren alrededor de los
pasadores 114 contra la tensién de los resortes 115 en una
direccién hacia la posicidn vertical que se ilustra en las
Figuras 1 ¥ 5 en la cual el plano de la matriz 118 estf sug
tancialmente normal con respecto al eje de movimiento del pun
zén 103 y tiene lugar la operacidn de fijacidn. Se calcula
la carrera del ariete 102 de forma que el punzén 103 de fija
cién se detiene sustancialmente en contacto con los elemen—
tos E de acoplamiento y en un nivel que coincide con la posi
cién de fijacién de la matriz doﬁladora 118 tal'pomo se ilus
tra en la Figura 5. El tope términal inferior P estd reteni-

do en sus patas P! por las pinzas 104 a resorite y es forzado

. hacia abajo a tope con el punzén descendente 103 hasta que

estd montado a horcajadas sobre los elementos E. En este mo-
mento, los medios 105 formadores de cavidad (pinzas 104) que .
dan detenidos jﬁsto por encima de los elementos E, mientras
que el punzdén 103 continua descendiendo y apretando el tope
terminal P contra los elementos E, reteniéndolo en su posi~-
cifipara ser fijado por la matriz dobladora 118. De esta for
me el tope terminal P queda clavado correctamente en su posi
cidn sobre el cierre F, y mids especificamente en una posicién
deseada en la cual las patas P' estdn dobladas arqueadamente

hacia dentro y ancladas en los pliegues del cierre de crema-

" llera oculto F por la accidn convergente de los elementos

opuestos de matriz 1182, 118b. = = = = = = = = = = = = - -

Al terminarse un ciclo de la arriba descrita ope-

racién de fijacidén, el aparato 100 vuelve a la posicidn ini~-
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cial que se ilustra en la Figura 4 en la que el punzdén 103
ha subido hasta justo por encima del nivel del canal 106,
estando el ariete 102 completamente libré con respecto a

los brazos oscilantes 113, dejando que estos Ultimos adopten
una posicién inclinada hacia dentro bajo la influencia del
resorte 115 de compresidn, en la cual posicidn.la matriz 4o-

bladora 118 se abre mds para recibir una nueva pieza de tra-

Descrita convenientemente la invencién, se hace
constar que la invencién no queda limitada a la forma y la
construccién precisas expuestas en la misma, sino que pueden
aplicarse a la misma distintos cambios y modificaciones sin
desvirtuar la esenciazlidad de la invencidén que es la que se

resume y concoreta en las siguientes reivindicaciones. -« = = ~

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberanfa, las siguientes:t - - - - -

REIVINDICACTIONES

1.~ Perfecconamientos en los aparatos para la apli
cacifn de topes terminales a cierres de cremallera ocultos,
caracterizados porque el aparato comprende un cabezal de so-
porte, un ariete alternativo montado en el mismo y dotado de
superficies de leva, un punzén de fijaeién que forma una so-

la pieza con dicho ariete, medios formadores de cavidad que



5.

10.

15

20.

25.

cdntienen y suministran topes terminales, ﬁn par de brazos
basculantes opuestos acoplados pivotantemente a dicho cabe-
zal de soporte, un resorte de compresién que normalmente
fuerza log extremos superiores derdichos brazos hacia dentro
el uné-hacia el otro, y una matriz dobladora coﬁsistente en
dog mitades idénticas cada una dotada de una punta de traba=
jo'con una formé-tal que doblan y fijan dicho tope terminal
en su posicidn sobre el cierre, esfando dicha matriz dobiadg,
ra montada amoviblemente sobre dichos brazos, teniendo cada
uno de dichos brazos una superficié de leva susceptible de
cooperar con la superficie de leva correspondiente de dicho-
arieﬁe para mover dichos brazos a una p&sieidn vertical con-

tra la tensién de dicho resorte de compresidne — - = = = - =

2.~ Perfeccionamientos segin la reivndicacién 1,
caracterizados porque dichas dos mitades idénticas de la ma

triz dobladora son intércambiables.‘- - e o = -

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el aparato incluye ademéds unos medios
que pueden cooperar con dicho resorte de compresidén pars man
tener el plano de dicha matriz normal con respecto al eje

de movimiento de dicho punzdén durante la operacidén de fija-

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 3,
ceracterizados porque dichos medios son uwn pasador limitador

acoplado ajustablemente 2l cabezal de soporie.s = = = = = = =
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5.= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque dichos medios formadores de cavidad
constan de unas pinzas a resorte para refener un tope ter-
minel y son susceptibles de movimiento para tomar contacto a

friccién con dicho PUNZONe = = = = = = - - - - - - - -~

6.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA LA
APLICACION DE TOPES TERMINALES A CIERRES DE CREMALLERA OCUL-

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de doce hojas, foliadas y meca-
nografiadas por una sola de sus caras, y de seis figuras que

la ilustran.

EAEGELONA, 30 SET. 1972
P A M. cureL suRod

b
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