
P.- 52.020
4 0 7. 4 0 5

Inquina para embalar 
6/141 EG/FN

i n

MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INTPornr'íi-rnxr¡ ^  iRií.ODUCCION por DIEZ años

a nombre de CAHNAUD-GALICIA/s.A

entidad; española

establecida en La Gándara ns 3, Corujo - Vigo

...... ^
AS ADECUADAS, EN PARTICULAR PARA EMBALAR LA-

TAS DE CONSERVA"
(Clase Internacional B 65b)

27.10.72
-  1  -

POORQUAUTY



10

15

20

25

27.10.72

.1 embalaje de envases para su transporte o alma.e 

"Rje y, mas particularmente, se refiere  a l embala­

je  de entrases de hojalata para conserva de pescado, en 
cajas de cartón o de madera adecuadas.

A pesar de los adelantos técnicos in- 
traducidos durante los últimos años en la industria 
conservera de pescados, no existe máquina alguna que
Simplifique la operación de embalar los envases de
conserva en las caías de ray+nn  ̂ vJ de cartón o madera utilizadas pa
ra su expedición y los conserveros continúan re a li-
sando esta operación de manera com pletam ente i
1 .  iue la  hace muy lenta y costosa por .1  número dÍ
personas necesarias para llevarla  a cabo.

Para solucionar este problema se ha 
oreado una máquina que, reuniendo las necesarias con 
dlciones de sencillez y robustez, fa c il ite  de modo 
apreciable la  citada operación de embalaje.

La máquina en cuestión permitirá que 
un solo operario (medianamente preparad.) embale fá­
cilmente SO. latas por minuto cadencia que, actual­
mente, solo se consigue con tres o cuatro personas 

dedicadas exclusivamente a esta tarea de embalaje. 
Convenientemente provista, 1 .  máquina de acuerdo con 
al presente invento, de un transportador de cajas va
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Cías y Otro para evacuación da cajas liaras, 'a  la­
bor del apararle sa limitará .  ^

crdarados y distribuidos p .r  1 .  Equipa con ^  

-"Mirada "pinza neu^tioa" (que f c r , .  parta dal a.p  

Jbbta), a introducirlas ap la s  cajas vacias.

m  objeto da a s t. ipyapto as, por tarta, 

P cparaiorar un, máquina q.a, an esencia, comprenda 

nn trarspcrtadar qu. irtr.duca las latas a embalar 

en unas guías qn,, a sa vez, la s  mantienen sobra ana 

cinta sin  fin , dejándolas caer sobre ásta en M ieras  

cay. námero de empopantes sa regala mediante un te -

pe f ie  activa un embrague deslizante transmisor del 
accionamiento. .................

Estas hileras se agrupan a l  fin a l de 

la  Cinta y, desda aquí, las tema al .pararle median­

te  al dispositivo da transporta de múltiples venta- 

. . s  o pinza da vacía, que separa y caga un manera de

hilaras correspondiente a l=s dimensiones da la  caja da 
embalaje. **

Otro objeto de este invento es una má­

quina cuy. sistema, u tiliz a d , para.la ordenación y ,o  

Sicionamionto de la s  la ta s  a embalar, u tilizad a una 

reposición da ambragua-tope-uñas de retención y qu. 

ace que aquellas (las la ta s) queden'dispuestas de mo­

do que el erario pueda tomarlas con la s  pinzas de va

......- 3; -..
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cío en grupos de, por ejemplo, 20, 25, etc. ^  '
las dimensiones de la  cala ^

 ̂ llevarse) y sindificu ltad  alguna.

A continuación, se describirá la  má

::: — — ri::
cía a los dibujos adjuntos, en los" "o, sn ios que se nresan+o

"  ° de . j e .p l . ,  una realización preferida d. l a '  
.a sm , y en i.,,  ^  de la

te ra l d. 1 .  r ^   ̂ "" alzad. la
° ^  .ara. .nva.ar la ta s  d. ..nserya 1

acuerdo . . .  esta invención,

la  „d - ^   ̂ ^ s ta  ^  Planta d.ia  máquina de la  fj^n-a i i,  ̂ ^
 ̂ ^ a n t e  una etapa de su fun

7^1?' ^  ̂e las latas de conserva duran+n ni 
dicha m ^ n a ,  ^  "am pliación p .r

esta .d - ^   ̂ ^  ^ " ta  ^  a x t r w
esta maquina tomada desde el Tâ r,  ̂ -,
figura 1, ^  la derecha i ,

esquemática d .^ latT ^ ^   ̂ ^  ^ ^ a  ah perspectiva,
'  ** "3 acuerdo e n  este inven-

da d.l 1= figura 5 , .  un detalle a .a c a l.

de ^ J ° * * * " °  ^  a te n ta c ió n  y crd.nación de la ta . *  
la  .aquiua ilustrada en la figura 4, y
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la s  f i a r a s  6a y 6b son e s q u í s  que 

n a f r a n  el funcionamiento de la  disposición de ac-  

e i.n a ,i,n te  de la s  gu ia, de soporte y colocación de

las la t a ,  y . 1  mecanismo de leva de activación del 
embrague.

Refiriéndonos ahora a los dibujos y ,  

en particular, a 1 ,  figura 1  d. le s  mismos, er ella  

ee representa la  Equina objeto de esta so licitu d  

constituida por una armazón o bastidor 1 ,  metálico, 

en cuya parte in ferio r de la  derecha está dispuesto 

nn motor eléctrico de accionamiento 2 que, a través 

de un mecanismo reductor adecuado 3 transmite su mo 

viniente, mediante una disposición de ruedas dental 

des y cadenas (disposición ,u ,  muy bien pudiera ser 

de cualquier ctro tipo canecida) a un ro d illa  de ao 

cicnamientc 4 para arrastre del transportador de cin. 

ta sin  f i .  5 de gran anchura, extendida a lo  largo de 

la  armazón entre dicho ro d illo  4 y otro ro d illo  4' so 

portado a rotación libremente en e l otro extremo de "  

la  parte superior de dicha armasen 1 ,  y a una rueda 

dentada 6 destinad, a accionar el mecanismo de leva  

<me controla la  retención y  la  liberación de las la ­

tas ya ordenadas en hileras sobre 1 .  correa transper

M e r a  5 ,n una forma que se describirá con d e ta ll."  
Mas adelante.

27*10.72 -r. 5 -
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1 .  ,  . ^  ^  " t r a p a s ,  entrena, in ferj.,r a .
la  - s o n  1 est^ dispuesta apa fuente ^

a. iaada a permitir e l fu n c io ^ n i.n t. ^  ^  

portaaer ae vacio (denominado en esta netoria pinta

- i :  a i ;  ; : : ; r ^  ^ — -

En la  figura 2 se ilu stra , en planta
la máquina áe la  figura 1  ssfiai^  ̂ '

' señalándose con L la s  la -  
uas ue conserva a embaí m- c u

P ^  un t r a n s p o n e r  na o I I

f i ^ a  3, y r e t e n e s  en u m i o t l r :  

^  transportadora 5, pudiende variarse a voluntad e l '

iri "" — y  ̂̂
te  la  I  r ° T ' °  "  ^  ^  cinco, ^edian-
eata I  I "  ^  " *  ^ ^ ^ p to r  representada en 

gura 4) que e.ntrala .1  movimiento de la  uña.

para .errar e l canino a la s  la ta s  L alimentadas des
de el transportador 8.

^  ^  S" esta Pleura 4, las latas  
Heredas por la s  guias de retención 11 van siendo a li.

T  U  T  ^  ^ - P . r t a d o r  5 en f i la s  espaciadas en

a g r u p l l  1 " ^  " "  ^  ^  ^
^  se en e l entrene de recogida del transportador,

l  o ^  y  - c i c n a d oSitrvo de Pinza de vacío.

- 6 -
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-< -^ a  en la  que se ilu stra  

la  máquina de acuerdo con este invento en vista  desde 

un extremo, se puede apreciar la  disposición del accio 

namiento por ruedas dentadas y cadenas del mecanismo 

perceptor de las la ta s  constituido, este último, por 

un vastago 12 que sobresale en la  trayectoria de a l i ­

mentación de las la ta s  sobre las guias 11 y que a l  

percibir la  fuerza transmitida por la  la ta  L en con­

tacto con el y  que, a su vez, es empujada por las otras 

la ta s  que van siendo alimentadas por e l transportador 8, 

activa un mecanismo de v a r illa je  de conexión, articu­

lado en 13, que activa  un fiador (no mostrado) que per 

mito e l funcionamiento del embrague de accionamiento 14 

que, a su ves, hace o scilar la s  guías 11 de retención 

de la s  la ta s  1 ,  cayendo e l grupo de cinco latas sobre 

el transportador 5, que se mueve continuamente.

El desplazamiento hacia la  izquierda 

(segdn se ve en la  figura 4) ¿el vastago perceptor 12, 

activa también el desplazamiento de la  barra 15 supe­

rio r que, mediante una disposición extrema de brazos en 

Y 16, 16' (véase figura 5) mueven la s  uñas 10, 10' una 

hacia otra cerrando el paso de las latas alimentadas por 

el transportador 8 a encima de las guías 11 (esta posi­

ción es la  representada en la  f ig u r a '2).

En la  figura 4, se puede apreciar la  

- 7 -
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&ente de y a c í. 7 qu., a travós de ad oonduot.u- 17 

p e r ^ t . e l funcionamiento de une pinza de vacío 1S 
para re tira r  las latas 1 ya ord en ad ,rep resen ta­
das asi en la figura 2, y n evarlas „ i  ^

fim tiv o  par. sn a lm e n a je  o transporte, estando" 

constituida dicha pina, de vacío p .r una pluralidad 
e ventosas de aspiración cada una de las cuales es 
a destinada a aplicarse a una la ta  en particular, 

estando todas las mencionadas ventosas en comunica­

ción o.n el conducto de vacío 17 y estando previsto 
un mango o asa en la parte recta vertica l de dicho

conducto para fa c i l i ta r  el manejo de dicha piusa de 
vacio.

Haciendo referencia a las figuras 4,
5 y 6a, 6b de lo s dibujos, se explicará .1  funcioné 

miento de la  máquina de acuerde con e l invento.

Las latas L, ya preparadas para su em 
ala^e en cajas (no representadas) llegan por e l trlns 

portador 8 y son alimentadas empujándose unas a otras, 
tre las guías 11 basculantes de la  máquina, hasta 

tropezar con el extremo del vástago perceptor 12 que 

sóbrenle en la  trayectoria de alimentación de dichas 
atas, consiguiéndose con e l l .  que, a cada ciclo  de 

funcionamiento de la  máquina el námebo de latas L agru 
P das sobre las guias es siempre el mismo. Este vás-

- 8 -
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tago 12 puede l e e r s e  sobresalir más .  Beños en dicha 

trayectoria para disminuir .  aumentar, respectivamen­

te , el nómero de la ta s  L que ha de construir cada hi 

le ra , mediante un mecanismo de regulación adecuado que, 

por no formar parte esencial de este invento, ni se re  

presenta ni se describirá en lo  que. sigue.

El arrastre que la  correa transportado­

ra 8 ejerce sobre la s  la ta s  L que están sobre e lla , en 

contacto de extremo con extremo y cuya fuerza se trans 

mite hasta 1 .  primera la ta  del grupo, en contacto con 

la  punta del receptor 12, origina un. cierta presión so 

bre este. Este perceptor ofrece una cierta resistencia  

que se gradúa por medio de un resorte (ne ilustrado) y 

que, una vez vencida, le  permite ir  hacia a trás [hacia 

la  derecha aegín se mire la  figura 5) y arrastrar la  va 

n l l a  21 mediante un mecanismo de articulación A, la  

cual, a l lib erar la  chaveta del embrague 14, permite a 

óste ser arrastrado solidariamente e.n la  rueda dentada 

6 , en gire constante. El embrague 14, gira en este me 

mente y activa por medio de una leva 23 solidaria del 

mismo, el mande de apertura de las guias 11  de retención  

de la ta s  y las uñas de retención lo , l o '  . La leva t ie ­

ne en su p eriferia  un rabaje dentro del cual cae el man­

de las guias 11 produciéndose su apertura gracias a 

lo s árboles longitudinales 19 que hacen bascular alas

9 -27.10.72
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^  âu.ett, , guias
i- í por ios pares de

r ,  "  '-sobre el transportador 5.

Las posiciones respectivas de estos 

atentos se representa, en isa  figuras 6a y 6b, en

q u e ^ I ó l^  ^  f i l a  de latas L ( i .  la s
que s le  se representa la  lata  en tren ) se encuentra

6 -ias l i a  de forma en general escalcnada ( , dance l e í  

U les), sobre lo s bordes más estreches in ferieres  

i .  archas guias. boa árboles 19a se encuentran inmó- 
^ le s  y la  leva 23 está girando.

' ^  ^  figura 6b, el seguidor de leva
a caído en e l rebaje forrad, en la  p eriferia  de la  

ata ¿3 y el v a r illa je  de conexión correspondiente ha 

eche ganar un caerte ángulo le s  árboles 19 hasta 

posición 19b, con lo  que las guías 11 han adopta­

da la  posición l lb  soltando toda la  hilera de latas L 

au alias retenida s.bre el transportador 5, que está 
en movimiento continuo.

Las unas de retención jo  i o '  - . °iiuj.un ru, 10 , como su
re indica, sirven para sujetar las latas L que es- 

un sobre el transportador .  de alimentación e impedir 

atanoe de l a ,  mismas durante el tiempo en que las  

S"ias 1  permanecen abiertas. L. apertura y el cierre

10

15

20

25
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de estas uñas están controlados por un resalte  forma­

do en la  oara externa de la  leva 23 y que transmite 

un movimiento de tracción o de empuje por la  palanca 

24 a travís del tiran te 15 con brazos en Y 16, 16- a 

lo -  arboles 25, 25 que tienen dispuestas la s  uñas 10, 

10 en sus extremo, in ferio res, respectivamente.

En la  figura 5 se puede apreciar una f i  

1 .  de cinco la ta s  1 ,  que está siendo llevada per el '

transportador 5 en .1  sentido señalado por la  íl.c h a
le  trazo grueso.

!
I una vez dejadas caer las latas L de la s

guias 1 1 , estas se cierran, se abren las uñas de re­

tención 10, 10 ' para dejar pasar nuevas latas 1  de las  

que están detenidas sobre e l transportador 8 de a l i ­

mentación, y vuelve a repetirse de nuevo e l c ic lo .

operación se rep ite constantemente y cuando hay 

una cantidad su ficien te de lata s 1  agrupadas en e l ex­

treme de salida del transportador 5, se recogen per 

medro del aparate 18 y se lleva n  a la  caja de embala­

je  (no representada) que puede estar dispuesta sobre 

otro transportador adicional de correas sin  fin .

Aunque en lo que antecede se ha descri 
to e ilustrado una realización preferida del aparato" 
áe acuerdo con el invento, que permite mejorar el ren­
dimiento en la-producción de latas de conserva en la

.27.10.72 - 11 -
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propia, no
nneva per. no establecida, practicada ni divulgada, 

pana que sean objeto de esta so licitu d  de Patente d 

introducción en Es,afta por DIEZ aíi.s son lo .  siguió

"33 Equina para enbalar envases 

de hojalata sn o a j.s  adecuadas, en particular ^,ra

- a ^ . i e t a s  de conserva, earacterisada pe J c c -
ende, un p rin ^  transportador de alinentacidn de 

carrea sin fin , destinado a entregar de nanera conti
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^ua dichos, envases en yuxtaposición, extremo con ex­

tremo, unos medios en general alargados de retención 

y liberación de envases, estando dispuestos dichos Ú1 

timos medios para dejar caer los envases en ellos.con­
tenidos, en un instante dado, en respuesta a la  perceg 

cion de un número predeterminado de. envases a embalar 
en dichos medios de retención y liberación; un segun­
do transportador de correa sin fin , de gran anchura, 

dispuestos directamente bajo dichos medios de retención 
y liberación de envases, de modo que su dirección de 

transporte forme ángulo recto con la  del primer trans­
portador, y que está dispuesto para llevar las f i la s  

de envases ya ordenados por dichos medios de retención 
y liberación, hasta una zona de agrupación; y medios de 

transporte destinados a aplicarse simultáneamente a un 
número determinado de latas ya agrupadas en la  salida

del segundo transportador para permitir su introducción 
en e l embalaje.

2. -  Una maquina según la reivindicación 
1, caracterizado porque dichos medios de retención y 
liberación de envases están constituidos por un par de 
órganos, en general alargados, paralelos y espaciados, 

dispuestos transversalmente a la  dirección del segundo 
transportador,' teniendo dichos órganos alargados una 
sección transversal en general escalonada y pudiendo ser
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hechos bascular, en torno a ejes geométricos horizon­
tales y paralelos, para separarse uno con relación a 
otro por sus partes de borde inferiores.

3.-  Una máquina según la  reivindicación 
1 , caracterizada porque, en un extremo de los medios 

.de retención y liberación mencionados, está provisto 

un perceptor de envases capaz de detectar la  existen­
cia de un número de envases predeterminado en dichos 

órganos alargados, estando interconectado dicho per­
ceptor con un fiador de dos posiciones para bloqueo y 
liberación de unos medios de embrague conectados, por 
una parte, con una fuente de accionamiento general na 
ra la  maquina y, por la  otra, con una leva prevista 
para operar, por un lado unos medios para interrumpir 
la  alimentación de envases a los órganos alargados y, 
por otro lado un v a r illa je  de articulación destinado a 

hacer bascular dichos órganos alargados separándolos, 
para dejar caer los envases en ellos contenidos sobre 
el segundo transportador de manera ordenada.

4. -  Una maquina según la  reivindicación 
3, caracterizada porque dicho perceptor de envases pue 

de regularse de manera que pueda aumentarse o disminuir 

se a voluntad el número de envases que ha de formar ca­
da hilera en dichos medios de retención y liberación 
de envases sobre dicho segundo transportador.

27<10.72



40740
¡ 5.— Una maquina según la reivindicación

3, caracterizada porque los mencionados medios para in 
terrumpir la alimentación de envases a dichos medios 

de retención y liberación están constituidos por un par 
5 de unas capaces de bascular en un plano horizontal, dis

puestas una frente a otra en e l extremo de salida del 

primer transportador, y que pueden moverse entre una 
primera posición de abiertas en la que pueden alimen­

tarse envases a la  máquina y una segunda posición de 
10 cerradas, en la que se proyectan en la trayectoria de

alimentación de los envases para interrumpir el avance 
de los mismos hacia la máquina.

6. -  Una máquina según una cualquiera de 
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque 

15 comprende un dispositivo de transporte actuado por va­
cío, capaz de recoger una pluralidad de latas desde 
una zona de agrupación a l lin a l de dicho segundo trans­
portador, para llevarlas hasta un embalaje adecuado pre 
visto en una zona próxima y capas de soltar dicha plu- 

20 ralidad de latas dentro de dicho embalaje en las mismas *
posiciones relativas en que las recogió de la zona de 
agrupación mencionada.

7*** Una maquina para embalar envases de 
hojalata en cajas adecuadas, en particular para embalar 

25 latas de conserva.

- 15 -



Tal y como se ha descrito en la  Memoria 
que antecede, representado en los dibujos que se acom­
pañan y para los fines que se han especificado.

La presente Memoria consta de dieciseis 
hojas escritas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid,

27.10.72
J Gm/.
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