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Lo Patente de Introduccidén o que se refiere la pre-
sente memoiia; se destiné a garantizar la explotacién y la
propiedad exelusivas, en todo el territorio nacional, de unos
perfeccionamientos introducidos en las ccpiadoras semi-guto-
maticas de llaves, especialmente de llaves planas.

El principal objeto de lg Patente tiene por fingli-
dad slcanzar mejoras condiciones de funcionamiento y obtener
determinadas ventajas de tipo constructivo que reducen el
precio de coste de la miquing y simplifican el montaje de
la mismg.

El mecanismo de funciongmiento consiste en un motor
que acclona por medio de poleas y correas al eje porta-fresa
en su parte izquierdas, que ss la que va o mecanizar la nueva
llave. En su parte depecha, dicho eje lleva unaréscobilla me-
télica que sirve paré elimingr las rebabas que pudieran que-
dar en lag nueva llave. Todo eqte sistema de poleas, correas,
escobillsa, et;. va recubierto con ung tapé pars evitar cual-
éuier pogible accidente.

lEl motor eléctrico lleva adscrito un condensador
que le da un par de arrangue mucho mds efectivo.

Dicho motor eléetrico va fijado sobre un soporte
que ve amarrado g la base; lleva un dispoégtivo para poder
tensar la éorrea que consiste en que el resalte que lleva
lg carcase pare encaje en el soporte de fijacidn estd des-
centrado con respecto al eje del motor con lo cual, por me-
dio de una palanca que lleva dicho motor, conseguimos girar
bien en un sentido o en otro, con lo que se tensa la corres.
Una vez logrado esto, se fija por medio de un espédrrago o
tornillo que lleva el soporte, con lo que se evita el desli-

zemiento,
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El mecanismo priﬁcipal de esta Patente consiste en
el movimiento transversal para el copiado de la llave; en el
sistema de blocaje del mecanismo mévil pare la colocacidn de
las llaves y posterior posicién para el trabajo, ¥y en el pal-
pador, copiador o indice de la llave.

El movimiento transversal de todo el sistema mévil
se realiza por medio de una palance que va fijada a un eje
que llevag un engrane que ajuste en lgs mussces del eje'princi-
pal que soporta todo el sistema mévil de la mdquina., Dicho
engrane sé posiciona por medio de un esparrago roscado que
lo bloquea a dicho eje.

En el otro extremo, dicho eje principal lleve un
chavetero gula con el objeto de posicionar dichss muescas
con el engrane y con el objeto de eliminar el giro del eje
sobre si mismo. |

- Ia miquina comprende también un sistema de blocaje
del sistema mévil para la colocacibén de las llaves y posterior
posicidén para el trabajo.

El sistema mévil consta de un brazo articulado con
su mango en cuyas columnas kleva las bridas de amarre de las
llaves con sus mariposas de apriete; valfijo gl eje principal
por medio de esparragos con sus tuercas de apriete, uno de cu~
yos espér&agos gsirve de regulacidn o tope del brazo articula-
do que se desliza sobre ung pleting fijada a la base.

Entre las dos articulaciones y en el eje van dos
arandelas con sus tornillos de apriete en la posicidén deseada.
Entre una arandels y la articulacién lleva un muelle en el eje
fijado por wn tornillo g la articulacidén y por wn orificio a
la arandela. Este muelle trabaja por torsidn y hace que todo

el sistema mévil se sitde en posicidén de trabajo. Para evitar
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que las bridas de amarra-llaves toquen en la fresa, lleva el
espérrago con su tuerca de regulacién diiche anteriormente.

Ia otra arandela lleva una ranura en toda su anchu-
ra que sirve para el blocaje de tode la parte mévil o brazo
articulado. Estebbazo articulado lleva ademds otro eje entre
las dos columnas de que consta, y en dicho eje lleva una aran-
dela con su tornillo de apriets al eje en la posicidn desesds
¥ un pequefio brazo con su mango con su articulacidn al eje;
entre este brazo y la arandels antes dicha llevs un muelle fi-
jado a éstos por orificios o tornillo qué trabaja tembidn por
torsién. Este brazo lléva en su parte inferio; un pivote ::o0
estoque. Por reiterar un poco en esta memoria, hemos dicho
anteribrﬁenté que 8l muells del eje principal, al trabajér
por torsidn hace que todo el sistens mévil o brazo articula-
do se sitde en posicién de trabajo. Ahors bien, cuando quere-
mos retifér diého brazo articulado de 1§ posicién de trabajo,
no tendremos ﬁés que empujar dicha parte mévil hacia abaljo
por medio de su mango hasta que el pivote del brazo que lle-
va el otro eje se intrdduzca en lg ranurg de la arandela antes
diche, pués, al trabajar el muelle por torsién, quedaria fijo.

Esta es la posicidn de colocaciép de las llaves en
las bridas sin riesgo de accidentes. Para la posicién de tra-
bajo haremos lo inverso, es decir, sacaremos el pivote intro-~
ducido en le ranura girando para grriba el brazo que lo parta.

La distancia entre la fresa y esta posicidn es varia-
ble segin se posicione la ranura de la arandele en el eje que
lo porta.

Lleve ademas dicho brazo articulado, en su parte me-
dia, dos cubos en los cuales va otro eje que termina en una

cebezg moleteada situada en su parte izquierda. Dicho eje
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entre los dos cubos lleva un muelle que btrabajs a compresién
¥ unga arandela desplazable a la posicién deseada y fijada a
dicho eje por un tornillo. Ileve también dos topes regulables
por medio de tornillos en el gentido s derecha o izquierda en
el eje, que sirven pars posicionar las llgves en las bridas.
La distanciz entre los dos topes sers, igual a la distancis
entre fresa y copiador, indice o palpador. El sentido de gi-
ro de este conjunto serd a derecha o izquierds y sobre el mis-
mo eje, El palpador i{ndice o copiador va situado en un peque~
fio brazo soporte en la columna izquierda dsl sopofte frontal.
ELl movimiento de este soporte hacia la derecha o Zguierda lo
realizamos apretando o soltando el tormillo qué lleva en la
parte posterior el soporte frontsl, cuya cabéza de tornillo
se introduce en la ranura del soporte-brazo., Una vez de posi-~
clonado el soporte, apretamos el tornillo frontal que llevs
el soporte frontal. ‘

- El pelpador, indice o copiador se mueve hacia den~
tro o hacia fuera moltando el tornillo que lleva el soporte-~
brezo pars su fijacidén en la posicidn deseada. Este movimien-
to lo mealizamos por medio de wn tornillo que lleva dicho bra-
zo-goporte y cuya cabeza se introduce en ls ranura que lleva
el palpador, con lo cual, apretando o soltando dicho tornillo
posicionaremos el copiador con resﬁecto a la fresa. Una vez
posicionado, apretamos el tornillo de fijacién.

A continugcién se hard una detallada descripeidn de
le mdquina con referencia s los planos que se acompafien, en
los cuales se representan a simple titulo de ejemplo no limi-
tativo ung forma preferente de realizacidn susceptible de to-
das aquellas variaciones de detalle gue no supongsn ung slte-

racidén fundamental de las caracteristicas.de.laimisma,
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En los citados planos:

Lg figura 1, represents una vista en perspectiva
de la méquina copiadora que comprende los perfecciongmien-
o5 objeto de la Patente.

7 La figurs 2, representa la vista frontal de la mis-
me méquina, parcislmente seccionada.

La figura 3,,répresenta la vista lateral izquierda.

Lg figura 4, representa wa detalle del conjunto de
topes para posicionamiento de las llaves.

En diches ilustraciones y en la subsiguiente des- .
eripcidn, los elementos componentes y sus partes principales
han sido designados de acuerdo con la siguiente nomenclaturas

1.~ Base de lg maquins fabricada en aleacidn ligera.
2.- Soporte frontal fabricado en alescidn ligera,
fijo a la base n? 1 por medio de tornillos, etec.
Conste de dos coiumnas a lg diestra y sinientra,
en lg diestrg lleva el eje n? 3 porta-fresa n¢ 4
¥y en la siniestra lleva un séporte brazo ng 5'que
porta el {ndice o palpador n? 6. En su parte infe-
rior, entre las columnas, lléva el eje ne # que
porta todo el sistems mévil de la médquing y en
su columna izquierda lleva el eje n? 9 con su
engrane n? 10 y su maghgo o palanca ne 12 pars
el giro transversal de la parte mévil. Todo ello
lo vemos en Figuras 2 y 3.

3.- Eje que porta la fresa n? 4 en su parte izquier-
da y en su derecha la poiea conducida n¢ 13 y la
escobille n® 14. Figuras 2 y 3. '

4.~ Fresa.

5.= Soporte brazo fabricado en aleacidn ligera que
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porta el {ndice, palpador o copiador n® 6. Figu-
ras 1, 2 7 3. '

6+~ Palpador, ndica o copiador; pieza gblida y ro-
busta fabricads en acero, adscritas al soporte
ne 5, Figurs 3.

To= Eje principal en el cual va fijo todo el sistema
méyil, figura 2.

8.~ Arsndels con su chaveta pars posicionado eje n2 7
atornillado a soporte frontael ne 2, Figura 2.

9.~ Eje que porta el engrgne ne 10 & palancs mango
ne 12 para el movimiento transversal de todo el
shgtems mévil. Pigura 2.

10.~ Engrane en eje n? 9,

11.- Tornillo aprieta‘engrane ne 10 g seje ne 9, Figu-
ra 2. " -

12.- Mango en eje n2 9, Figurs 2.

13.~ Polea conducidé en eje ne 3, Figura 2.

14.- Escobills en eje n2 3, Figura 2.

15.- Brazo articulado fabricado en aleacién ligers,
fijo al eje ne 7 por medio de esparragos o tor-
nillos con sus tuercas n? 16 y n2 17. Figura 3.

16.- Tornillo espdrrago fijacién brazo articulado

ne 15 y regulacidn de dicho brazo n® 15. Figu-
ra 3. "

17 .-Tornillo esparrago fijecidn brazo articulado
ne 15, Figurs 3.

18.,- Tornillo fijacién a brazo srticulado n® 15 mue-
1le ne 19. Figura 2. '

19.- Muelle o torsibn en eje n® 7, Figurs 2.

20.- Arandela fijacién muelle ne 19. Figurs 2.
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Tornillo apriete y regulacién arsndels ne 20

k
;
h

)

en eje ne 7. Figura 2. .
Arandela'fijacién blocaje sistems mdvil ne 15
en el eje n2 7, Figura 2. -
Tornillo apfiete arandela n? 22 en eje n? 7,
Figura 2. " '

E;g fijado en brazo articulado ne 15. Figura 2.
Arandela fijacién muelle n® 27 en eje ne 24,
Figura 2. — '
Tornillo apriete arandela n? 27 en eje n? 24.
Figurs 2. ‘ '
Muelle en eje n? 24. Figura 2. ‘
Brazo articulado con su mango ne 29 y pivote

a estoque n® 30. Figura 3. "

Tornillo spriets soporte ne 5 portador indice
ne 6 a soporte frontal ne 2, Figuras 2 y 3.
Tornillo para accionamien%o-toporte n? 5, Fi=-
gura 3. '
Tornillo regulacién palpaday indice o copiador
ne 6, Figurs 3.

Tornillo fijacidén palpador, indice o copiador -
n? 6 en soporte ne 5. Figura 1.'

Bridas de amerre llaves en brazo articulado ne
15. Figure 2. ‘
Mariposas gprieta bridas en brazo articulado
ne 15, Figura 2.

Régleta atornillada a bagd ne 1 en el cual se
desliza el tornillo de regulacidn o tope n® 16,

Figure 2.

Soporte motor fabricado en aleacidn ligera fi-
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jado a base n¢ 1 por tornillos. Figura 1.
39.- Motor eldctrico. Figuras 1 y 3.
40.~ Condensador adosado g motor n? 39. Figure 1 ¥y 3.
41.- Mango que porta el motor ne 39. Figure 3.
5. 42.- Tornillo que fija el motor»nﬁ 39, al soporte
ne 38 y evita el deslizamiento de la poles
ne 44. Figura 3.
43.- Correa. Figura 3.
44.- Polea conductora. Figura 3.
10. 45 .- Interruptor o 11avé pare puesta en macha motor
ne 39, Figurs 3.
46.- Tapa proteccidn, fabricado en aleacidén ligera,
poleas n® 44 y 13, correa ne 43, escobille no
14 fijad6 soporte frontal ne 2 y soporte motor
15. ne 38 por medio de tornillos. Pigura 2.
47.- Tape proteccién fress ne 4 fabricado en alea-
cidn ligera fijado a soborte frontgl ne 2, por
medio de tornillos. Figura 3.
48.~ Chape cubierta atornillada e soporte n¢ 2, por
20. medio de tornillos ne 49. Figura 3.
50.- Eje con su cebeze moleteada situado en brazo
articulado o sistema mévil ne 15. Figura 4.
51.~ Topes para posicionar las lléves en bridas n®
35 fijada al eje ne 50 ﬁor medio de tornillos
25. ne 52, Figura 4. 4
53,- Arandela fijacidn muelle ne 54 en eje ne 50.
Pigura 4. ’
55.- Lémpare con su brazo fijado a soporte frontal
ne 2 por medio de tormillos, etc. Figuras 1 y 3.

30. 56 ¢= Eﬁgrasador eje ne 3, Figure 1.
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E1l funcionasmiento es como sigue:

Ung vez de reglads la méquing y colocada la llave g
copier en la brida n? 35, apretamos por medio de la mariposs
ng 36 columnsg izquiefda del brazo articulado ne 15. En la co-
lﬁmna de lg derecha situamos la llave nueya e ﬁecanizar, ha-
ciendo lg misme operscidn antes dicha. Pare é1lo, posiciona-
remos ls llave g mecanizar, bien haciendo tope en la misma
brida n¢ 35 o bien por los topes sdicionales n¢ 51 que lleva
le mquine. Pare realizar esta operacién todo el sistems mé-
vil estd blogueado. Desbloqueamos ls parte mbvil sacando al
pivote n¢ 30 de la ranura de ls arandela n? 22 y por efecto
del muelle n® 19, se sitfia en posicidn de trabajo. Lleve un
espérrago con su tuerca n® 16 el brazo articulado n? 15, que
haréd tope en la regleta ne 37, para evitar la entrade de las
brides n® 35 en lg fresa ne 4, por lo cual se deslize dicho
espirrago. Pulsamos la llave interruptor -45- que pone en
marche lg mAquina. Posicionamos la llave patrén en el palpe-
dor y el movimiento transversal 1o hacemos por medio de la
palance n? 12 girdndole heoia la izquierda, con lo que con-
seguimos él mecanizado de la nueve llave. Péra'la colocacidn
de otra nueva. llave a copiar, blogueamos toda le parte mévil
haciendo lo inverso de lo dicho anteribrménte. Realizaremos
la mismg operaciéq para el copiado y asi sucesivamente.

Ie regulacidn del cslado del diente se congigue por
desplazamiento del palpador nf 6. '

Todo el sistema mdvil trabaja por balanceo por efec-
to del muelle @ torsidén ne 19.

La regulacién axiel del dentado se consigue por me~

discién del tornillo ne 32.

Esta mgquine puede dentar llaves de.tres o cuatro
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caras adeptando las bridaes para éllo.

Son variables las circunstanciss de tamafio, forme
y material particularmente referidas a cada uno de los ele-~
menfos integrantes del conjunto, en el que podrs ser variado
todo aquello que no suponga una alteracidn de la esencialidad
del objeto expuesto en la pasada descripeidn, la cusl deberd
ser tomade en su més amplio sentido y no como una iimitacién
de posibilidades de realizacidn.

N O T A

La Patente de Introdubcién, que se solicita por
diez afios, pars Espafia, de aduerdo con la vigente ILegisla-
¢idén, deberd recaer sobre: “PEREECCIONAMIENTOS EN_iAS COPIA~
DORAS SEMI-AUTOMATICAS DE LIAVES", citéndose como Fuente de
Procedencia: Ta firma IMCA GUALTIERO CASNAGHI, de Italia, se-
gin las caracteristices esenciales de las siguientes:

REIVINDICACTIONES

18,~ Perfeccionamientos en las copiadoras semi-guto-
maticas de llaves, caracterizados porque los medios motriées
de la méquina estdn constitufdos por un motor eléctrico que
ileva adscrito un condensador gque mejora.su par de arrangue
y que, a través de poleas y correas de transmisidn, de movi-
miento al eje porta-fresas que, ademds, lleva montada uns esco-
bille metdlica pare eliminar rebabas de’'mecanizado, cuyo con~
junto va recubierto con una tapa-carena.

28,- Perfeccionamientos en las copiadoras semi-auto-
maticas de llaves, segin la reivindicacidn 12, caracterizados
porque el motor eldetrico va fijado en un soporte solidario a
la base de sustentacién del conjunto, y lleva un dispositivo
pars poder tensaer la correa de transmisidn comsistente en que,

el resalte que lleva la carcasa para enceje en el soporte de



5.

10..

15.

20.

25.

30,

fijacién, estd descentrado con respecto al eje del motor, con
lo que, por medio de uns paianca que lleva dicho motor, se
consigue girar en uno u otro sentido, con lo que se tensa ls
correa, fijédndose despuds Za posicidén més conveniente por me-
dio de un esparrago 0 tornillo perteneciente al soporte.

32.~ Perfeccionamientos en ias copiadoras seni-auto-
méticas de llaves, segin las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizados porque ¢l movimiento trensversal del sistema mé-
vil para el copiado de la llave patrén se realize por medio
de una palance que va fijada a un eje que lleva solidario un
engrane o pifién que se acople en el dentado de uns cremalle-~
rg perteneciente sl eje principal que soporta al citado sis-
tema mévil, el cusl pifidn se posiciona sobre el eje portador
por medio de un esparrago roscado, cuyo eje lleva realizado
en su otro extremo un chavetero-gula que evita el giro y man-
tieﬁe el enfranamiento.

48,~ Perfeccionamientos en las copiadoras semi-auto-
méticas de llaves, ségﬁn las anteriores reivindicaciones, ca=-
racterizados porque el sistems mévil comprende wn brazo arti-
culado provisto de un mango y consistente en dos columnas que
llevan soliderias las mordazas de sujecién de las llaves patrdén
y copia, el cual brszo va sujeto al eje principal por medio de
espdrragos con sus tuercas de apriete, uno de los cuales espé-
rragos actlia de tope que se desliza sobre una pletina de guis
fijada a la base.

58,- Perfeccionamientos en las copiadoras semi-guto-
méticas de llaves, segin .ila reivindicacidén 42, caracterizados
porgue, entre les dos articulaciones del brazo y sobre el eje,

van dispuestas dos arandelas que se fijan con tornillos en la

‘posicidén deseada, entre una de las cuales y la articulacién
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articulacidn con un tornillo y a 1g arandela intrqduciendo

su termingl en un agujero de la misma, el cual resorte tra-
baja a torsifn y hace que todo el sistems mdvil se sitde en
pogicidn de trabajo, mientras que la otra arandela lleva una
ranura en toda su anchura que sirve pars el blocaje del cita-
do brazo grticulado, el cual lleva ademéds otro eje situado
entre las dos columnas de que conste y dicho eje lleva ung
arandela que se fije en posicién con un tornillo radial,y un
pequeiio brazo provisto de un mango con su articulacidn al eje,
entre cuyos brazo y arandela veg dispuesto un resorte que tre-
baja a torsién. _

68 ,- Perfeccionamientos en las copiadoras semi-auto-
mdticas de llaves, seghn las reivindicaciones 48 y 58, carac-
terizados porque el brazo articulado lleve en su parte infe-
rior un pivote o0 estogue, y en su parte media dos cubos en
los que ve otro eje que termina en ung cabezg moletemda ubi-
cada al lado izquierdo, el cuzl eje y entre los dos citados
cubos lleve circunscrito un resorte en espiral a compresién -
¥y una arandela gque se fija con un tornillo radizl en la pogi-
cidn deseada, llevando ademds dos topes regulables por medio
de tornillos en ambos sentidos y que sirven para posicionar
las llaves en las mordezas.

78 .- Perfecciongmientos en las copiadoras semi-guto-
mdticas de llaves, segﬁn las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizados porque el palpédor indice o copiador va situado
en un pequefio brazo-soporte que se fija en la columna de la
izquierda del soporte frontal, el cual brazo-soporte puede
correr a derecha e izquierds y fijarse en posicidén por medio

de un tornillo que atraviesa su ranurs y se rosca en la cita-



da columna, el cual copiador @std también provisto de movimien-
tos de regulacidn hacia adelante o detrds y de los correspon-
dientes medios de fijacién.
88 ,- PERFECCIONAMIENTOS EN LAS COPIADORAS SEMI-AUTO-
MATICAS DE ILAVES. ' o
Segtin queda sustancialmente deserito en la presente

memoria, que consta de cstorce hojas, escritas a mgquina por

una sola cara y dibujos.
Madrid, 5 de Octubre de 1972
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