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PATENTE
DE
INTRODUCCION

a favor de PROMOCION INTERNACIONAL MAQUINARIA INDUSTRIAL, 3,
A, -P.I.M.I.S.A., entidad espafiola, domiciliada en Barcelo-
na, Via Layetana 162, por "APARATO ELEVADOR DE PLATAFOZMAS

DE TRABAJO".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un aparato e-
levador que permite transportar una plataforma o balcén de
trabajo hasta el lugar preciso de utilizacibn y levantar la
plataforma hasta la altura necesaria para el ;rabajo, de ma-
néra sencilla y sin fatiga para los operarios.

El aparato en cuestién est& formado, en sus lineas
esenciales, por un carro o plataforma base provista de rue-

das neuméticas de apoyo sobre el suelo y sobre la que se ha-

1la montada verticalmente una columna elevadora, formada cor

una serie de estructuras de castillete, montadas coaxial y
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telescépicamente; medios de cilindro hidréulico para el accio-
namiento axial de la estructura de castilletes telescépicos,
un sistema 6leodinémico para el accionamiento del cilindro,

y medios de mando para gobernar los medios anteriores en los
movimientos de elevacién y descenso de la plataforma o bal-
cén de trabajo.

En la realizacién preferida de la invencién el apa-
rato comprende un juego de ruedas motrices accionadas por
un motor hidré&ulico conectado con el sistema 6leodinémico de
accionamiento, para el traslado del aparato, y un juego de
ruedas directrices, conectado con una lanza de direccién,

Los medios de cilindro hidréulico estén formados
preferiblemente por un cilindro hidré&ulico fijado inferior-
mente sobre la plataforma base y dentro del que juegan una
serie de émbolos telescédpicos, el interior de los cuales se
halla conectado superiormente al castillete interno o 2 la
plataforma de trabajo.

El aparato comprende, de acuerdo con otra caracte-
ristica, 6rganos de mando para el sistema éleodinémico, los
cuales se extienden hasta la plataforma de trabajo y son ex-
tensibles para seguir los movimientos de la misma.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejemplos
no limitativos del alcance de la presente invencidn Yy en re-
presentaciones esquemdticas, unas formas preferidas de lle-
varla a la practica.

En dichos dibujos: La figura 1 es una vista late-
ral alzada del conjunto del aparato, en una posicién semides-

plegada de la columna telescédpica; la figura 2 es una vista
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similar del aparato en posicién totalmente plegado; la figu-
ra 3 es una vista parcial que muestra la disposicién de un
mando telescépico; la figura 4 muestra el esquema hidréulico
del aparato en el caso de accionamiento por motor de explo-
sién, y la figura 5 es un detalle de la figura anterior, cuan-
do el sgistema es accionado por motor eléctrico.

De acuerdo con las figuras 1 y 2, el aparato com-
prende un bastidor o plataforma base -l- sostenido mediante
dos juegos de ruedas -2 y 3-. El eje de las ruedas -2- es fi-
Jo y éstas se hallan unidaé mediante unas transmisién dife-
rencial no representada, con un motor hidréulico -4-, repre-
sentado en el esquema de la figura 4. El eje de las ruedas
-3~ es giratorio sobre un dispositive de pivote -5- y tiene
unida una lanza de direccién articulada -6-. E1 contorno del
bastidor -1- tiene una serie de pivotes verticales -7- en 1os
que se encuentran articulados sendos brazos estabilizadores
-8-, cada uno de los cuales termina en una montura -9- dori~
de se encuentra montado telescé/picamente por rosca un husillo
-10-, provisto de una zapata inferior ~11~ de apoyo sobre
el suelo y de un manubrio superior de accionamiento -lla-.

Encima de la plataforma base -l- se encuentra mon-
tada fija una estructura de castillete -l12-, formada de per-
Files metllicos y de secciédn plana cuadrada, y dentro de ella
son libremente corredizas axialmente, adecuadamente guiadas,
ung serie de estructuras de castillete semejantes -13-, de
forma que el conjunto puede actuar ¢omo un sistema telescéd-
pico.

El extremo superior de la estructura de castillete
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~13- mas interna, lleva fijada una plataforma o balcén de

trabajo -14- de cualquier construccién usual, a la que se

puede acceder, en la posicién bajadel conjunto (figura 2),
mediante una escalerilla -15-, fijada entre el borde de la
plataforma y el extremo superior de la estructura -12-.

Dentro del conjunto de castilletes telescépicos
-12 y 13-, se encuentra fijado verticalmente sobre la pla-
taforma -1- un c¢ilindro hidréulico -16-, dentro del cual son
desplazables axialmente, una serie de é&mbolos telescépicos
=17~, el mis interno de los cuales se halla unido superior-
mente a la parte alta del castillete interior y a la plata-
Forma o balcédn de trabajo -14-.

El accionamiento de los medios descritos se lleva
a cabo mediante un sistema 6leodindmico que se representa
esquemiticamente, en su conjunto, en la figura 4.

Una bomba de engranajes -18-, accionada £or un mo-
tor de explosién -19- aspira aceite de un depésito de reser-
va -20-, a través del flitro -21-, y lo manda a2l conducto
de presién -22- a través de la valvula de retencibén -23-. El
aceite a presibén puede ser mandado alternativamente al motor
—4- 0 al cilindro -16- mediante dos v&lvulas distribuidoras
-24 y 25-, de tres posiciones y dos circuitos como se apre-
cia en la figura.

En la posicién de funcionamiento representada, el
aceite pasa libremente por los conductos -~22-, -26- y 27— al
depbsito -20-, sin efectuar trabajo alguno. Al desplazar
la vdlvula -24- hacia una u otra de sus posiclones extremas,

se manda aceite en un sentido correspondiente al motor -4-,
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por los conductos -~28-, accionando las ruedas motrices y
desplazando el aparato hacia delante o hacia atréds. En esta
fase queda interrumpido el paso de aceite hacia la valvula
~25~ de mando de la plataforma elevadora.

Con la vAlvula -24- en la posicién representada,
sl se pone la vélvula ~25- en la posicién de la izquierda,
el aceite es mandado al cilindro -16- por el conducto -29-
v la geccién de retencién de la vélvula -30- reguladora de
descenso. Cuando los elementos mecénicos del sistema teles-
cbébpico llegan al final de su recorrido, el exceso de aceite
es descargado por la véalvula reguladora de presién -31- y
el conducto -32- al dep6sito -20-.

En la misma posicién de la v&lvula -24~, si se des-
plaza la valvula -25- a la posicién de la derecha el aceite
del cilindro ~16~ es impulsado por el peso de la plataforma
a través de la seccién reguladora de la valvula -30- y los
conductos -29 y 27- al depésito -20-., E1 aceite procedente
del conducto -26- también llega al conducto -27- por el puen-
te -33-.

El aparato descrito también puede ser accionado
por un electromotor -34-, como se aprecia en la figura 5 que
representa tnicamente la secciédn generadora de presién-del
sistema 6leodinémico.

La figura 3 muestra con mayor detalle el mando te-
lescépico -35- de las figuras 1 y 2, sostenido por brazos
-36-, fijados a los extremos superiores de cada castillete
y que permite accionar el sistema desde lo alto de la plata-

-

forma ~-14-..



10.

15.

20.

Serén independiente del alcance de la presente
invencién los detalles accesorios y demés caracteristicas
constructivas no esenciales, empleados en la puesta en préc-
tica de la misma, por gquedar todo ello comprendido dentro

del espiritu de las siguientesreivindicaciones.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de introduccién:

1. Aﬁérato elevador de plataformasde trabajo, carac-
terizado esencialmente por el hecho de comprender un carro
o plataforma base provisto de ruedas neuméticas de apoyo so-
bre el suelo y sobre l; que se halla montada verticalmente
una columna elevadora, formada por una serie de estructuras
de castillete montadas coaxial y telescépicamente; medios
de cilindro hidréulico para el acciohamiento axial de la es-
tructura de castilletes telescédpicos, un sistema 6leodinédmico
para el accionamiento del cilindro y medios de mando para go-
bernar los medios anteriores en los movimientos de elevacién
y descenso de la plataforma © balcédn de trabajo.

2. Aparato elevador de plataformas de trabajo, de

acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado esencialmente

. por el hecho de comprender un juego® de ruedas motrices accio-

nadas por un motor hidraulico conectado con el sistema 6leo-
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dindmico de accionamiento, para el traslado del aparato y
wn juego de ruedas directrices conectado con una lanza de di-
reccién;

3. Aparato elevador de plataformas de trabajo, de
acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado esencialmente
por el hecho de comprender un cilindro hidréulico fijado in-
feriormente sobre la plataforma base y dentro del que juegan
una serie de émbolo; telescépicos, el interior de los cuales
se halla conectado superiormente al castillete interno o a
la plataforma de trabajo.

4. Aparato elevador de plataformas de trabajo, ce
acuerdo con la reivindicacibébn 1, caracterizado por el hecho
de comprender 6rganos d? mando que se extienden hasta la pla-
taforma de trabajo y son extensibles para seguir los movimien-
tos de la misma.

5. Aparato elevador de plataformas de trabajo.

La presente memoria descriptiva consta de siete ho-
jas foliadas escritas a méquina por una sola cara.

Barcelona, 28 de Septiembre de 1.972

. R — -
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