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MEMORIA DESCRIPTIVA

La tendencia de la evolucién técnica de los disyun
tores de proteccidn de lfneas eléctricas en las construccio-
nes es, por una parte, la reduccién de las dimensiones y,
por ofra parte, la mejora de las caracterigticas. Se tiende

asf, por 1o tanto, 8% = = = = = = = = = = @ %~ = =~ = = = = =

- aumentar el poder de corte, = = = = = = = = = =~
-~ limitar la corriente de cortocircuito, -~ — - -

~ obtener cortes muy rédpidos de la corriente. - -

Principalmente por lo que se refiere a las dos dltimas exi-
genciag, la mayor parte de los pequefios disyuntores conoci-
dos son adn inferiores a los econdmicos cortacircuitos con
fusibles que se han utilizado. A pesar de estas exigencias,

el precio de coste de estos disyuntores deberfa ser bajo. -

La presente invencidén se refiere a un disyuntor
eléctrico de dimensiones muy reducidas y de caracterlisticas
congiderablemente mejoradas. La invencidén se ocupa ante todo
del corte extremadamente rdpido de la corriente, en caso de
cortocircuito. Se ha observado que para alcanzar este obje-
tivo eg necesario tener una armadura mévil de un imén eléc-

trico, excitado por la corriente de cortocircuito, que gol-
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pee fuertemente el contacto mévil y ayude as{ a acelerar su

movimiento hacia la posicidén abierta, — = = - = = =« = = - -

El objetivo de esta invencién es crear, para manio
brar un contaqto mévil, un mecanismo con un minimo de pie-
zas, que ejersza una presién de contacto considerable, que
exija s6lo pequefias fuerzas de desenclavamiento (mfnima pre~
sién del enclavador), que deje libre el espacio necesario
para un disparador o desenclavador megnético de cortocircui-
to con armadura que golpee el contacto mévil y que ocupe,

en conjunto, un volumen minimo. = = = = = = = - = - =~ =~ - -

Este problema se resuelve segin la invencién con
un disyuntor eléetrico que presenta contactos fijo y mévil
¥ un mecanismo que comprende una manecilla para accionar ma
nualmente el disyuntor, un drbol fijado en la caja del dis-
yuntor, una palanca de dos brazos.de longitud desigual, pi-
votendo esta palanca en dicho 4rbol y pudiendo ser hecha gi
rar en la direccién de enclavamiento del disyuntor por la ma
necilla, y un resorte helicoidal con patas, calado sobre el
mismo dérbol y que actia sobre dicha palanca de dos brazos. Es
te mecanismo estd caracterizado porque el drbol lleva ademis
una palanca ranurada acoplada mecdnicamente a lz manecilla,
porque los dos brazos de la palanca de dos brazos forman
aproximadamente un 4ngulo de 902, cuyo vértice estd cerca del
4rbol y porque el contacto mévil estd montado en el brazo

corto de la palanca de dos brazog. = = = = = = = = = = = « =

Esta ejecucidén del disyuntor hace posible elegir la
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longitud de los brazos de la palanca de dos brazos de modo
que la presién sobre el enclavador sea aproximadamente igual
que la que existe entre los contactos. Asf, pueden reducir-
se considerablemente las fuerzas para el desenclavamiento.
Ademds, esta disposicién tiene la ventaja de precisar sola~
mente de pocas piezas. Por ejemplo, el Unico resorte helicoi
dal puede servir para la presién de contacto y para la aper-
tura de los contactos. La disposicién de las piezas y en par
ticular la forma de la palanca de dos brazos deja suficien-
temente espacio para alojar el desenclavador magnético de cor
tocircuito en un punto y en una direccidén en que la armadu-
ra puede golpear perfectamente al contacto mévil. En conjun-
t0, esta disposicién del mecanismo permite alojar todo el dig
yuntor en las dimensiones prescritas por la norma alemana DIN

49503 para disyuntores de unas caracter{sticas mucho més mo--

Varios detalles de modos de ejecucién ventajosos

de la invencidén son los siguientes: - -« = = - = = = = =« =~ <~

- La palanca ranurada es acoplada, en la direccién
de enclavamiento, al brazo largo de la palanca de dos brazos

POTr un énclavador. = = = - = = = = - = - = - = --- = e - -

~ Para evitar que las piezas méviles se inclinen ha
cia un lado, se pueden utilizar dos palancas ranuradas y sus-

pender pivotantemente el enclavador entre estas dos palancas.

El resorte helicoidal puede presionar, con una pata
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central, una alargadera del contacto mévil, mds alld de un
segundo 4rbol que acopla este conbacto al brazo corto de la
palanca de dos brazos, y las dos mitades del resorte, a la-
dos opuestos de la pata central, pueden estar arrolladas en

sentldos INVersos, — — = — - — - - - - - - = = = = = = = - -

- Otra posibilidad es calar dos resortes helicoi-
dales sobre el 4rbol fijado en la caja, cuyas patas contiguas

presionan la alargadera del contacto mévile - ~ = = = = = =

-~ El contacto mévil, que sirve preferentemente de
puente entre dos contactos fijos, cuyo desgasté 0 consumo
por el arco no es siempre igual, deberfa tener juego para gi
rar alrededor de su eje longitudinal. Esto puede realizarse
dando juego entre el drbol del contacto mévil y su soporte y
una distancia lateral suficientemente grande entre la palan-
ca de dos brazos y el contacto mévil para permitir a este Uil
timo girar por lo menos ¥ 102 alrededor de su eje longitudi-
nal., Con el mismo objetivo se pueden utilizar también dos
contactos méviles que estdn conectados eléctricamente por una

conexién flexible. = = = = = = = = = = = = = = = = o = = -~

Los planos anexos representan, a ti{tulo de ejemplo,
una forma de ejecucién preferida del disyuntor segin la in-
vencién, en posiocién de desenclavemiento, cuya descripcidn de

tallada se dard a continuacidn: = = = = = = = = = = = = -« = -

La Fig. 1 representa las piezas esenciales del me-

canismo de un disyuntor segin la invencién en vista lateral en
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la caja abierta, = = = = = = = = = ¢ "~ == = .- - -~

La Fig. 2 es una vista en seccidén transversal por

el disyuntor. — - = = = = = = = = = = - - = = = = — = = - -~

Haciendo referencia a los planos y, especialmente
a la Fig. 2, se observa que en la caja 14 estd fijado el 4r
bol 1 que lleva el resorte helicoidal 9 de patas, dos palan
cas ranuradas 2 y 2' y, entre estas Ultimas palancas, una
palanca 3 de dos brazos. Los dos brazos de la palanca 3 son
de longitud desigual y forman un 4dngulo de aproximadamente
902, cuyo vértice coincide aproximadamente con el 4rbol 1.
En las ranuras de las dos palancas 2 y 2' se introducen las
levas 7 que se hallan en los dos lados opuestos de una pun-
¥a 6 de una manecilla 5 que permite accionar manualmente el
disyuntor. En el extremo de las dos palancas 2 y 2! un encla
vador 8 estd suspendido de manera pivotante y puede engan-
charse en el brazo largo de la palanca 3. Un contacto mévil
4 esté acoplado al brazo corto de la palanca 3 por medio de
un segundo 4rbol 12 alrededor del cual puede bascular el con
tacto 4. El resorte 9 se apoya por sus dos patas exteriores
gobre la caja 14. Su pata central 10 presiona 1a$ alargade~
rag posteriores 13 y 13' del contacto mévil 4. La alargaders
13' se apoya sobre la palanca 3. EL resorte 9 tiene tenden-
cia a llevar al contacto mévil 4 y & la palance 3 con las P2
lancas ranuradas 2 y 2' a la posicidén de desenclavamiento rg
presentada en la Fig. 1. A una y otra parte de la pata central

10 del resorte 9, este Ultimo estd arrollado en sentidosinver
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Para enclavar el disyuntor, se basculard la mane
cilla 5 hacia la derecha (Fig. 1). Asf{ lag levas 7 hacen su

bir las palencas ranuradas 2 y 2'. Egte movimiento hace pi-

‘votar, por medio del enclavador 8, igualmente la palanca 3

de lo que resulta un movimiento del contacto mévil 4 hacia
un par de contactos fijos 11. Cuando el contacto mévil 4 to
ca los contactos fijos 11, el contacto mévil 4 actia sobre
los contactos fijos 11 y la alargadera 13 sale de su reposo
sobre la palanca 3. La presidn de la pata central 10 del re
sorte 9 ejerce entonces, con la ayuda del 4rbol 12, la pre-

sién de contacto degeada entre los contactos 4 y 11. = - ~

Para que el contacto mévil 4 presione siempre de
forma segura sobre los dos contactos fijos 11, el contacto
mévil 4 estd dispuesto de forma que pueda girar alrededor
de su eje longitudinal. Para permitirlo, el 4rbol 12 debe
tener bastante juego en la palanca 3 y la distancia late~
ral de las dos alargaderas 13 y 13' a la palanca 3 debe ser

suficientemente grande. — = = - = = = = = = = =« = -~ - -

La forma angular de la palanca 3 de dos brazos de
ja suficiente espacio, entre los dos brazos, para alojar
allf un desenclavador electromagnéticode cortocircuito, asi
como un desenclavador térmico de sobrecarga. Estos desencla

vadores, que son ambos conocidos en si y no se ilustran, es

tdn dispuestos de modo que puedan actuar sobre el enclavador _

8 para desenclavarlo de la palanca 3 de dos brazos en caso
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de cortocircuito o de sobrecarga. La palanca 3, asi libera~-
da, bascula bajo la influencia del resorte 9 y el contacto

mévil 4 se aleja rdpidamente de los contactos fijos 11 para
cortar la corriente. En caso de cortocircuito, una armadura
mévil del desenclavador electromagnético golpea fuertemente
el brazo corto de la palanca 3, en una direccién horizontal,
hacia la derecha en la Fig. 1, lo que hace acelerar el movi-

miento del contacto mévil 4 hacia su posicidén abierta. - - -

Despuéds de que se ha disparafo o desenclavado el
disyuntor como se ha descrito y a condicién de que la mane-
eilla 5 no see retenida manualmente, un débil resorte auxi-
liar (no representado) devuelve la manecilla 5 a su posicién
“ghierta" representada en la Fig. 1. Por este movimiento las
dog palancas 2 y 2' son pivotadas hacia abajo y el enclava-
dor 8 coopera de nuevo coﬁ la palanca 3. Asi, el disyuntor

guedard listo para ser enclavado manualmente por la maneci-

Se declaran de novedad y propiedad para BEspafia,

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: - - -

REIVINDICACIONES

1.=- Perfeccionamientos en los disyuntores eléctri-
cos, con contactos fijo y mévil y con un mecanismo que com-

prende una manecilla para accionar manualmente el disyuntor,
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un 4rbol fijado en la caja del disyuntor, una palanca de dos
brazos de longitud desigual, pivotando esta palanca en dicho
4rbol y pudiendo ser hecha girar en la direccién de enclava-
miento del disyuntor por la manecilla, y un resorte helicoi-
dal con patas, calado sobre el mismo 4rbol y que actia sobre
dicha palanca de dos brazos, caracterizados porgue el 4rbol
(1) lleva ademds una palance ranurads (2) acoplada mecdnica-
mente a la manecilla (5), poraue los brazos de la palanca
(3) de dos brazos forman entre si un édngulo de aproximedamen
te‘909, cuyo vértice coincide aproximademente con el 4rbol
(1) y porque el contacto mévil (4) estd montado en el brazo

corto de la palanca (3) de dos brazos, = = = = = = = = = = =

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la palanca ranurada (2) es acoplada
mecdnicamente, en la direccidén de enclavamiento del disyun-
tor, al brazo largo de la palanca (3) de dos brazos por un

enclavador (8). — = = = = = & & - & - oo e - e - - o

3.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque el disyuntor comprende dos palancas
ranuradas (2, 2') entre las cuales estd suspendido pivotan-

temente el enclavador (8)s — = = = = = = = = = = = = = = ~ -

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el contacto mévil (4) estd acoplado
pivotantemente al brazo corto de la palanca (3) de dos bra-
zos con la ayuda de un segundo 4rbol (12), porque el contac

to mévil (4) presenta una alargadera (13, 13°') que se extien
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de mds alld del segundo 4rbol (12), porque el resorte heli-

coidal (9) estd provisto de una pata central (10) que pre-
siona sobre las alargaderas (13, 13') mds alld del 4rbol

(12) que soporta el contacto mévil (4) y porque las dos mi-
tades del resorte (9) en los dos lados opuestos de la pata

central (10) estén arrolladas en sentidos inversos., - - - -

5.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el contacto mévil (4) estd acoplado
pivotantemente al brazo corto de la palanca (3) de dos bra-
zos con la ayuda de un segundo &rbol (12), porque el contac-
to mévil (4) presenta una alargadera (13, 13') que se extien
de m4s alld del segundo 4rbol (12) y porque sobre el drbol
(1) fijado a la caja estén calados dos resortes helicoida-
les que presionan con sus patas contiguas la alargadera (13,

13') del contacto mévil (4). - - - e e e e e e o

6.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 4
6 5, caracterizados porque el 4rbol (12) que soporta el con
tacto mévil (4) tiene bastante juego en la palanca (3) de
dos brazos y porgue la distancia lateral del contacto mévil
(4) a la palanca (3) de dos brazoses suficientemente grande
para permitir, durante el enclavamiento del digyuntor, que
el contacto mévil (4) gire alrededor de su eje longitudinal

en por 1o menos 408, e - et e e e e e e e . e -

7.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque la palanca (3) de dos brazos lleva dos

contactos méviles que estdn conectados eléctricamente por una
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conexidn flexible. = — = = = = = = = = = = - = — =~ = = = =

8.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISYUNTORES ELEC-

TRICOSM: = = = = = = e m e e e e e e = = = -

Todo ello conforme se degcribe y reivindica en la
presente memoria que consta de once hojas, foliadas y mecano
grafiadas por una sola de sus caras, y de una ldmina de di-
bujos que la ilustra.
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