éz@@ﬁhndw

Se

PATENTE DE INVENCION

Case 131,

407262

@///mmm @%ﬁ%’ 077,
sstre: |

Perfeccionamientos en motores de fluido

a2 presgién,

[

1

nt Clz_& o[ D

HOLLYMATIC CORPORATION, entidad norteamericana, resi-

dente en 80 North Street, Park Forest, Illinois,EE,UU.

de A,

I R —

. La presente invencién se refiere a un mobtor de

fluido comprimido que funciona con eficacia y cuyo flui-

do a presién fluye a través del mismo con bajas pérdidas

de presién y de fluido, que tiene un conducto de fluido

comprimido hasta un rotor, cuyo rotor tiene un interior
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confinado hueco limitado yprdécticamente en toda su periferia
interior por superficies inclinadas sncaradas al eje de rota-
cibn, y una junta de estanquidad anular de cenfraje automdti-
co, cuyo conducto central estd4 en comunicacidén con el rotor.
Motor de fluido comprimido que tiene un rotor sometido a pre-
sidén de fluido interna con una parte de conducto hasta el ro-
tor donde se sitda una junta de estanquidad anular de centra-
Je automético y sujeto en posicibn nor la presién del fluido
¥ que se encuentra prdcticamente exenta de desgaste por fric-—
cibn de rotacién.

Una de las caracteristicas de éste invento es propor-
cionar un motor rotatorio de gran eficacia y bajapérdida de
presién y fluido, que funciona por medio de fluido comprimido
0 que actia sobre fluido comprimido, bien gaseoso o liquido,
que fluye a través de un rotor, una junta de estanquidad flo-
tante de centraje automidtico, teniendo el rotor una construc-—
cién interior que coopera eficazmente con el fluido a presién
¥y donde la combinacién que comnrende la junta de estanquidad,
el interior del rotor y los conductos del fluido de baja pér-
dida por friceibén en el rotor, proporciona el desarrollo de
fuerze con gran eficacia y con bajas pérdidas tanto de presidn
como de fluido,

La figura 1, es une vista de costado acortada, par-
cialmente en seccién lonsitudinal, que ilustra una modalidad
del invento,

La figura 2, es una vista tomada a lo largo de la
linea de corte transversal 2-2 de la figura 1.

La figura 3, es una vista fragmentada y a mayor es-
cala, tomada précticamente a 1o largo de la linea de corte
3-3 dela figura 1.
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La figura 4, es una vista tomada practicamente a lo

largo de la linea de corte transversal posterior 4-4 de la fik
gura 1.

La figura 5, es una vista fragmentada queilustra
De una segunda modalldad del invento,

Bl motor 10 de la modalidad ilustrada comprende une
carcasa alargeda 11 que tione un eje rotatorio 12 en su inte-
rior, cuyo extremo delantoro sale de la carcasa y se puede '
utilizar para hacer funcionar una pequefia muela abrasiva 13,
10, por ejemplo,

E1l motor, cuyo término se utiliza genéricamente pa-
ra indicar un aparato que convierte presifn de un fluido en
fuerza, se disela para que funcione con gas comprimido, por
ejemplo aire comprimido, adnque el invento se puede llevar a
15. la préctica con fluidos a nresifén que en general pueden cCOm-
prender gases y liguidos, La modalidad ilustrada representa
una carcasa de motor 1l provista de medios de admisién de
fluido 14 en forma de una nprolongacién tubular extendida ha-
cia atrds solidaria de una tapa trasera 15 de la carcasa 11
20, y prédcticamente en el centro de la misma., Este tubo 14 se mo-
letea seglin se ilustra y recibe el extremo 16 de un tubo fle-
xible para aire comprimido, '

La tapa trasera 15 de la carcasa 1l comprende un ele-
mento de bese fijo, con una superficie interior 17 alrededor
25, del conducto de admigién del fluido 18 en el tubo 14,

La carcasa 11 se ensancha transversalmente por su extre
mo trasero o el extremo adyacente al tubo 14, para formar
una cgmara 19 donde se sitia un rotor hueco 20, Este rotor
es de pldstico rigido, por ejemplo de nilén, y se une al ex-

30, tremo trasero moleteado 21 del eje conductor metdlico 12,por




lo que el rotor 20 y el eje 12, as{ como el conducto de admi-
gién de fluido 18, son todos coaxiales entre si ¥y con el eje
central de rotacién 27,

\°F 4

El eje 12 se monta para girar sobre cojinetas de bolag
5. separados 22, uno de los cuales se sitda adyacente al rotor
20, sedun se ilustra, y el otro (no ilustrado) se sitda adya~
cente al extremo delantero de la carcasa 11,

El motor de fluido a presién 10 tiene, por lo tanto,
como pleza productora de fuerza, el rotor 20 que gira alrede-
10, dor de su eje ds rotacién 27 por las fuerzas de la presibén del
fluido que comprenden reaceidén sobre las superficies de pista
del fluido 25. El rotor 24 es hueco ¥y esta limitado por pare-
des extremas las cuales, segin se ilustra, son paredes delan-
teras 46 y trasera 48, Entres estas paredcs 46 Y 48 se encuend
15, tra una pared periféricamente circular 49, En una de las pa-
redes extremas 46 y 48, representada en los dibujos como pa-
red delantera 46, hay prevista una abertura central 54 a tra-
vés de la cudl fluye el fluido a presién, segun indica el
némero 44, al interior hueco 24 del rotor,

20, Hacia el interior.de lasbertura central 54 se encuen-
tra una cdmara interior lisa sin paletas 55 y adyacente y hacia
fuera de la misma se encuentra la parte impelente exterior
con aletas 56 donde se sitia una pluralidad de raletas 57,que
son dos en la modalidad ilustrada. Cada paleta 57 comprehde
25, : una seceién de pista de fluido, segfn se ilustra en la figura
: 2, que tienen cadam una una superficie aerodindmica curvada en
configuracién arqueada 25, Cada superficie 25 conduce a una
tobera 29, y dirige fluido hacia 1la misma, y cade tobera se
sitda entre un par adyacente de superficies de parte impelentd

30. 25. De éste modo, las paletas adyacentes 57 guardan una relaciér




e

10,

15.

20,

25,

30,

407262

-5 -

de cooperacién y d:finen entre si las toberas 29,

En 1a modalidéd ilustrada, cada paleta de seccién
aerodindmica 57 tiene un frente indicado por el ndmero 42 en
la figura 2 con la forma necesaria vara no constituir un obs-
tdculo sensitle al flujo de fluido sobre el frente y alrede-
dor del mismo, por lo que tampoco retarda dicho fluido.

Cada peleta 57 tiene su suverficie impelente 25
curvada con suavidad y en arco hacia afuera con relacién al
eje de rotacién 27 y termina, cada una, en un extremo trasero
indicado por el numero 58 en la figura 2, que se encuentra en
la pared circular periferica 49.

En la modalidad ilustrada, cada paleta 57 abarca préc
ticamente 180o alrededd del eje 27, y cada tobera de descar-
ga 29 es recta, corta, sin restriceién y précticamente tangen
cial, segin ilustra la flecha indicativa del flujo de descar-
&a 39.

El rotor 20 en la abertura central 54 estd provisto
de un dispositivo saliente incorporado en el extremo del eje
21, que sale de una pared extrema 48 hacia la vared extrema
opuesta 46, Este extremo de eje 21 o dispositivo saliente
estd provisto de un conducto de fluido axial interno grande
23 y aberturas laterales grandes 59; por lo aue el disposi-
tivo saliente 21, con el conducto interno 23 y 1és aberturas
59, Junto con su abertura extrema 60 definen superficies de
flujo suaves que se dirigen hacia fuera, por lo que el flujo
de fluido en el interior del rotor hueco 20, desde la abertu-
ra central 54, cambia suavemsnte desde una direccién axial 44
a wna direccién radial, segin indican las flechas de flujo
61, para penetrar en la parte de paletas 56 del rotor, con

un componente radial segin indicen las puntas referenciadas
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62 de las flechas de flujo 61.

El dispositivo de admisién de fluido al interior 24
del rotor, no solamente comprende el conducto de admisibn
de fluido 18, si no que comprende también los medios de entra
da.de fluido o camara 31 alineada con el conducto 18 y de ma-
yor didmetro, Una junta flotante anular 32, que tiene una
abertura central 33 alineada con el conducto de admisién de
fluido 18 se sitia en el interior de ésta cédmara 31 y tiene
una superficie éxterior cilindrica 34 ajustada y alojada de
una forma flotante en la camara de entrada de fluido 31 y un
extremo 35 para apoyarse contra =1 elemento de bage 17 alre-
dedor del conducto de admisién de fluido 18 para formar un ajus
te de estanquidad con el mismo. Ia Junta 32 comnrende también
medios los cuales, a su vez, comprenden la superficie extre~
ma interior 36 que se encuentra en el interior de la cémara 31
para someter la junta a la accién del fluido apresién en sl
interior 24 del rotor. Esto se consigue poniendo el conducto
de admisibn de fluido 18, que abastece fluido al interior del
rotor, en comunicacién no solamente con el interior del ro-
tor, si no también con la cdrra de entrada de fluido 31 y
el conducto de fluido 23,

Con esta construccién, la ligera holgura entre la super+
ficie exterior de la junta 34 ¥ la pared cilindrica exterior
de la cémara de entrada de fluido 31, permite que el rotor 20
¥y el eje 12 al que se une, giren alrededor de la junta 32
¥ con relacién a la misma, Debido a la vequefia separacién
del rotor alrededor de la junta 32, se vroduce muy poca pér-
dida de fluido en el espacio 37, y también muy poca pérdida
de presibén. Los conductos de salida cortos 29 en el rotor 20,
tienen también vajas pérdidas de friccidn, con el resultado dd
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que el rotor 20 y el eje 12 giran con relacibn a la junta
flotante 32 y la combinacién que comprende la junta 32, la su
perficie interna inclinada 25 del rotor'y el medio de salida
corto 29, que no tienen restricciones de compresién del flui-
do, convierten la energia del fluido 38 en fuerza de rotacién
de una manera muy eficaz y con pérdidas imperceptibles de
presién y de fluido,

El fluido de escape 39, procedente del rotor girato-
rio, fluye en el interior de la cdmara de la carcasa 19;donde
el rotor se encuentra situado, y retrocede deswués a través
de una pluralidad de aberturas 40 en la tapa trasera 15, se-
gin se ilustra en la figura 4.

Seglin se observard en la figura 2, los medios de su-
nerficie inclinada comprenden una série lineal, en este caso,
dos, de superficies inclinadas 25 dispuestas simétricamente
alrededor de la periferia interior del rotor 20 y provista
cada una de su propio conducto de salida 29, Estos conductos
de salida pueden tener didmetro uniforme, segin se ilustra,

o0 bien pueden estar aoampénados hacia fuera, bero en cual-
quier caso, se encuentran prdcticamente exentos de restriceio
nes al flujo de fluido comprimido, como ocurriria con una sa-
lida que tublera una garganta convergente,

En la construccién de preferencia, cada'superficie
deal rotor 25 queda al menos aprqximédamente a lo largo de
una espiral, preferivlemente uné espiral de Arquimedes, cuyo
centro se encuentra précticamenteleﬁ el eje de rotacién 27.

La superficie del elemento de base 17, que en la mo-
dalidad ilustrada es la sunerficie trasera interior de la ta-

pa 15, y el extremo de estanquidad 35 de la junta flotante

32, son complementarios en el sentido de que se acoplan entre
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i en una relacibn de estanquidad por toda la superficies
extrema 35 de la junta., La aberturs 33 de la junta es una su~
perficie cilfndrica, vrdcticamente paralela a la superficie
cilindrica exterior 34 de dicha Junta. Las superficies extre-
mas 35 y 36 de la junta son précticamente paraialas entre si,

Los conductos de salida de fluido 29 desde el interiox
del rotor 24 estén definidos por supariicies nrécticamente
cilindricas, segin indica el conducto inferior 29 en la Tigure
1. E1l lado 41 de cada conducto 29, m4s alejado del eje de
rotacién 27, es précticamente una continuacidén suave de la su-
perficie inclinada 25 que se dirige al condutto de salida
particular 29, El lado interior o parte de entrada 42 de cada
conducto, mds préximo al cje 27, estd redondeado, segin se ilys
tra en la figura 2, para reducir la resistencia a la rotacidn
por acoplémiento de su parte de entrada 42, fluyendo el fluidg
desde el interior 24 a travéds de 1a salida 29. En la modalidad
ilustrada, ésta parte de superficie redondeada es pricticamend
te el frente de una superficie aerodindmica,

Los medios de entrada de fluido o camara 31, ilustra-
dos con mayor claridad en la seceién detallada a mayor esca-
la de la figura 3, estén definidos por una pestafia anular
interior 43 situada hacia el interior de la junta flotante 32,
cuando el interior 24 del rotor se vé sometido a la presién
del fluido, Esta separacién de 1a pestafia 43 de la superficie
extrema interior 36 de la junta forma la cdmara de presién
31 donde el fluido comprimido actda para prensar la junta 32
hacia la derecha, segin se observard en las figuras 1 y 3,
¥y mantener la junta en contacto con la superficie 17, por lo
que el rotor gira alrededor de la junta 32, Como la junta 32

se puede desplazar lateralmente sobre la superficie 17,cuando

es necesario, la junta no es solamente flotante si no que se
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centra automdticamente, Esto ocurre porgue, suponiendo que
la junta esté descentrada al comienzo del funcionamiento,cuan
do el fluido comprimido 44 penetra idcialmente, la rotacitén
inicial del rotor 20 centra inmediatamente 1a Junta. Segin
ge observard particularmente en la figura 3, la abertura in-
terior o de entrada 33 de la junta se alinea con el conducto
de admisidén de fluido 18, asi como con las aberturaes interio-
res 45 definidas por la circunferencia interior de 1la pesta-
fla 43. E1 didmetro de ésta abertura 45 en la modalidad ilus-
trada es prdcticamente igual que el diametro de la abertura
33 en la junta flotante,

El motor de fluido de éste invento coﬁvierta la pre-
sién del fluido que pasa a través del rotor giratorio en fuer
za de rotacibén, con gran eficacia yicon baja pérdida de pre-
sibén y de fluido, Una caracteristica’muy importante del inven
to es la habilitacién de la junta flotante 32 que se alinea
automdticamente y se sostienc contra la tapa de la carcasa 15
en la primera modalidad, o adyacente al rotor Yy gira con el
mismo en la segunda modalidad. !n ambas modalidades, el flui-
do a presibn mantiene la junta cohtra su superficie de estan-
quided,

La Junta, que puede ser de pléstico sintético, por
ejemplo una resina de fenol-formaldehido, funcioné, en ambas
modalidades, con muy poca holgura en 135 proximidades de la
superficie exterior 34 y 53 de la junta, siendo una holgure
normal en ambas modalidedes 0,0127 mm, Tanto la fuga de flui-
do como el desgaste de la junta son muy bajos y se producen
muy poca resistencia por parte de la junta la cual, segin

ge ha indicado, se centra automaticamente de inmediato., Esta

Junta permite la expansién lateral del rotor 20 bajo la pre-
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"blemente de resina fendlica, nuede contenar tambidn materialeg

gibn interna sin a8garrotamiento adin en sy superficie exterior
47 adyacente g 1g tapa 15 y 115, Ia junta, ainque es preferi-

adicionales convenientes, como son el oréfito lubricante, fi-
bras de refuerzo y otpos materiales,

La fuerza del fluido impuesta sobre 1g Junta, que 1a
mantiene en contacto de estanquidad, no varia sensiblemente
durante el funcionamiento, Por lo tanto, no varia materialmen-
te con 1g velocidad de rotacidn ¥ el flujo de fluido eg préctil
camente constante,

Las modalidedes ilustradas se han eéxpuesto en combing

¢ibn con una muels abrasiva pequeta 13, puesto que un empleo
importante de éste invento es el funcionamiento de dicha muela
abrasiva a grandes velocidades. Cuando se utiliza, como miqui-
na de afilar o rectificar, las dimensiones son muy pequefiag,
por lo que un operario vuede llevar fécilmente elaparto con
la mano,

En la modalidad de 1a figura 5, 1g Junta 50 se sitda en
una cémara 51 en la tapa trasera 115 y ses=poya contra 1ls super
ficie tragers 52 del rotor 120, Bl fluido comprimido proceden-
te del conducto de admisién 118, nenetra en el espatio de lg
cdmara 51, por detrds de la junta 20y ¥ la oprime contra el
rotor giratorio, por lo que la junta, despuéds de centrarse
automdticamente o alinearse automéficamente, &ira con el rotor
120, quedando libre de las paredes laterales y extremas de 1la
camara 51, |
El invento descrito Y reivindicado eg aplicable a un
motor definido en general como cualquier méquine mediante 1a

oual se induzeca fuerga fisica para producir un efecto fisico,

Asi, el motor de fluido comprimido de 4ste invento puede ger
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un motor de fluido donde la presién del fluido se utilice

para ejercer fucrza mecénica o una bomba donde la fuersza mecsd
nica o fisica pase al propio fluido. Por lo tanto, cuando se
trata de un motor de fluido, la pregién del propio fluido

produce el efecto Tiico, mientras que cuando se trata de la

bomba, la fuerza fisica se utiliza para inducir presifn en el
fluido,

NOTA

Descrita suficientemente 1a naturaleza del invento,
asi{ como la manera de realizérlo en la orédctiva, debe hacer—
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de modifcaciones de detalles en cuanto no alte-
ren su principio fundamental, siendo lo que constituye la
esencia del referido invento, y por lo que se solicits PATENTH
DE INVENCION por veinte afog en Espafia sobre: PERPECCIONAMIEN
TOS E¥ MOTORES DE FLUIDO A PRESION, .caracterizdndose por lo
giguiente:

1.~ Perfeccionamientos en motores de fluido a pre-
si6n, caracterizados porgue se dota a cada motor de wn rotor
&lratorio alrededor de wn eje central, cuyo rotor es hueco y
estd limitado por paredes extremas con una pared limf{trofe
perlf/ricamente circular entre lasg mlsmas, teniendo dicho ro-
ﬁor una abértuza central en una de dlchas paredes extremas,
una pluralidad de toberas en dicha “wred limitrofe, una parte
de camara interlor lisa sin paletas adyacente a dicha abertu-
ra central, y una pluralidad de partes impelentes de palecta

exteriores, periféricamente sucesgivas, en dicha pared 1imitro-

fe, comprendiendo cada una de dichas paletas una seccibn aero-
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dinémica que tiene una superficie aerodindmica curvada en ar-
co que llega hasta dicha tobera y dirige fluido a través de

la misma, situdndose cada tobera entrs un par adyacente de dii

chas partes impelentes; medios salientes que definen una su-
perficie de flujo axial suave que sale desde la otra de las ci-

tadas paredes extremas del rotor hacia la primera pared axtre-

ma en la zona de dicha abertura axial, por lo que el fluido
fluye en un recorrido que comprende dicha abertura central,

Y dicha parte de cgmara interior tiene componentes axial y rad

diel en un énguio de aproximadamente 90° entre si; un elemento
de base fijo adyacente a dicho rotor, que tiene una abertura
de fluido en comunicacién con dicha abertura central en sl
citado rotor, teniendo el elemento de base una superficie al-
rededor de su abertura de fluido y adyacents a la superficie
exterior de dicha primera pared extrema del citado rotors

una junta de centraje automdtico que tiene extremos opuestos
adyacentes a dicho elemento de Pase y superficies del rotor

y un conducto de paso de fluido a través de la Junta alineado
con dicha abertura central del rotor y dicha abertura del eled

mento de base, para que pase el fluido a presibn a través de
la junta; y medios para someter dicho extremo de la junta a
la accién del citado fluido comprimido, con el fin de oprimir
el otro extremo citado en contacto de estanquidad con la su-
perficie adyacente, con ®l resultado de que se induce una pre+
sibn del Qluido total en dichas paletas aerodindmicas de las
cltadas pértes impelentes del rotor para conseguir un par mo-
tor méximd alrededor de dicho eje, ,
24m Perfecoionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque dicha junta se sitda en ol citado extre+

mo dentro de una cédmara cilf{ndrica que tiene una pared lateral
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adyacente al lado correspondiente de dicha junta,
3.~ Perfeccionamizntos segin la reivindicacién 2, oca+ .
racterizados vnoryue dicha cAmara se encuentra en dicho rotor
¥y el otro extremo citado de la junta se apoya contra la cita-
da superficie del elemento o bass.
-4,

racterizados ~orque - icha cdmara se encuentra en dicho elemen-y

Perfeccionami=zntos segin la reivindicacién 2, ca-

to de bage y dicho otro extremo de 1la junta, se anroya contra
la citeda superficie exterior del rotor.
>.— Perfeccionamientos segun la reivindicacién 2, |

caracterizados porque dicha junte es tubular con una superfi-

cie cilindrica interior wrédcticamente -aralela a dicha super- |
ficie'exterior cilfndrica y con extremos opuestos préctieamen;
te paralelos entre si,

6.~ Perfeccionamientos segn la reivindicacién 1,
caracterizados porque dichas partes impelentcs ¥y toberas se
disponen simétricamente alrededor de dicho rotor y cada una
de dichas %oberas es de seccidén transversal circular,

7.- Perfeccionamientns segun la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho robtor vé4 montado coaxialmente en
un'eje giratorio con el mismo, y vorque 21 rotor y el eje se
montan para girar en una carcase circundante que tiene una pa-
red extrzma adyacentc a dicho rotor que comvrende dicho ele-
mento de ste fijo.

B.— Perfeccionamientos segin lus reivindicaciones

anteriores, éaracterizados porque se?dispone en el motor, un
dispositivb de paso de fluido que tiene un elemento de base fi-
jo alrededor del mismo en relacidén de estanquidad; un rotor

que tiene una superficie adyacente a dicho elemento de base

y dicho dispositivo de paso de fluido, giratorio alrededor de

1
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'extresmos'de estanquidad para apoyarse en contacto de estan-

'caracteridados porque dicka junta es tubular, la cédmara se en

un eje de_rotacién que es coaxial con dicho dispositivo de
paso de fluido, teniendo dicho rotor wn interior hueco con
nedios mecdnicos de conversién de energia en el mismo someti~
dos a la accidn de dicho fluido a presién que fluye a través
de-los mismos; una tobera de fluido axial prédcticamente cir-
cular en c0mun1cac16n con dicho interior del rotor y dicho dipg
positivo de paso de fluido; medios que forman ung camara axial
anular en una de dichag superficies del elemento de base y
dicho rotor y adyacente a 1a otra, comunicéndose dicha cémara
con el citado dispositivo de paso de fluido y dicha lumbrera
del rotor; una junta flotante, anular, accionada por el flui-
do comprimido y mévil axialmente, que tiene una abertura
central alineada con dichos medios de admisién de fluido,pa-
ra que pase el flujo de fluido a través de la misma al inte-
rior del rotor; una superficie exterior cilindrica ajustada

y alojada de una forma flotante en dicha camara, y medios

quidad comtra la otra superficie de dicho elemento de base Yy
del rotoré adyacente a dicha cédmara, »ara evitar ls fuga de
fluido; y medios para someter dicha junta a la accidn del ci—
tado fluido a presién con el fin de mantener dicho contacto
de estanqdidad.

9 - Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8,
caracteriaados porque dicha junta es tubular, porque la céma-
ra se encqentra en dicho rotor, y pokque 1a junta se apoya
contra di@ho elemento de base, glranao el rotor con relacién
B la junts,

10.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8,

cuentra ed dicho elemento de base, y la junta se apoya contra
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dicho rotor y gira con el mismo salvando prdcticamente dichos
medios de cdAmara,

11l.- Perfeccionamientos segun la reivindicacidn g,
caracierizados rorque dicho rotor vé montado axialmente sobre

un sje giratorio con el mismo, porque el rotor Y el eje se mo

113

tan para girar en una carcasa circundante que tiene una pared
extrema adyacents a dicho rotor, donde dichos medios de entra-
da de conducto de fluido se sitdan de forma que una parte de
dicha pared extrema comprenda dicho elemento de base £1ja,
12,-"Perfeccionamientos en motores de fluido a pre-
gién, tal & como queda sustancialmente deserito en la presen-
te Memoriay ¥y en los dibujos adjuntos, 7
Est? Memoria consta de quince hojas, escritas a méqui-
na por unagsola cara, |
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