|iIrrt.C’.z: 2es G
|

MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompafia a una solicitud de patente de invencidn por vein=

te afios, para Espafia y sus posesiones, por

MAQUINA MOTORIZADA A BASE DE RODILLOS QUE FAVORECEN EL TRANSPORTE

Solicitante
Nacionalidad
Residencia
Domicilio

Prioridad

3
.

.
.

DE DIVERSOS RECIPIENTES

Olivier BRETING
Francesa

GARGES-18s- GONESSE (Val D®Oise) Francia
16 Résidgnce La Pinsonne

Solicitud de patente francesa n2 71 35627 de
fecha 4 de octubre de 1971 ’




10

15

20

25

30

l
|

. ' | ~2-
. 40 7 2 6 0 MEMORTA DESCRIPTIVA

Lz presente invencidn se refiere a un aparato motorizado>#lba--
se-de rodillos que favorece el transporte de diversos recipienteseo

En efecto, los maheriales de manipulacidn constituidos por row
dillos o grupos de rodillos arrastrados en rotacidn mediante medio|
gxternos favorecen el transporte de diversos recipientes, paquetesr
cestos, lingotes, muebles y similates,

Es conocido que es frecuentemente fitil para poder desenbragar
los tales rodillosf§ Si, en efecto, la carga no puede avanzar, la
permanencia de la rotacidn, aparte de que malgasta la energia inu-
timente, corre el peligro del desgaste o el calentamiento sobre el
mismo punto, debido a la frotacidn, del producto transportado. AdJ—
més, cuando se trata de paquetes en fila, este es el caso de las
"filas de espera', la accibén adicionada de los rodilles sobre todd
los elementos, pueden conducir a presnar exageradamente el fHltimo,
siendo éste el defecto de las llamas "filas empujadas". El desem-

brague, mediante la carga de un rodillo, del rodillo o grupo de rao

dillos, que le prcede, es el medio clisico de evitar tal clase de
riesgoe

Uno de los medios mbs antiguos de arrastrar los rodillos de
manipulacidn consiste en fijar en sn extremo ruedas de cadenas do-
bles, gue reciben y transmiten el movimiento de una cadena inlcial
suministrando asimismo por un motoreductor. La vulnerghilidad 4 lds
desgastes y debilitamientos mecfnicos, la dificultad de los desems
bragues secuenciales, y el precio, son en ello los defectos conow
cidose

Un segundo medio clésico de arrastre de los rodilles consise
te en colocar por debajo de ellos una banda, ella misma arrastradg
por medio de un motoreductor, y en apretar la citada bdanda, de f4r-
ma eventualmente interrumpida, mediante una ruedecilla o poleao
Esta solucibn econbmica impone, sin embargo, para los desembragues,

una mecfnica compleja, que, con frecuencia, compromete el buen fum-
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cionamiento de las filas de espera no empujadas, estando frecuente

mente crftica al final la sensibilidad al peso de las cargas des-
plazadas,

Un tercer medio cono¢ido de arrastre en rotacidn de un rodillp
le da el papel de inducido, al precio del material similar o comw
puesto requérido, de un motor elfctrico asincrono, del que el indup-

tor, completo o partido, le rodea. La subordinacidn de la alimenta

cidn de corriente del inductor a un reld el8ctrico sensible, asocip-

do o no, de proximidad por ejemple, permite alcanzar los automatis
mod mfs complejos de forma muy fiable. Por otra parte, el arrastre
mediante un mismo rodillo motor, de uno o varios rodillos contle
guos, mediante correas o cadenas, permite reducir notablemente el
precio del procedimiento cuando se aplicar Pero queda que la fija-
¢idn de inductor estd asegurada Sobre un soporte especial, diversa-

mente unido a los soportes de los mismos rodilles, mientras que

debe conducir a un entrehierro d8bil Yy preciso entre inductor y rg
dillo. Esta sujeccidn impone al conjunto una gran precisidn, debido
a que la multiplicidad de los elementos que aseguran esta fijaw
cién reduce desagradablemente la precisidn global. Ademls, y parti-
cularmente cuando se trata de un inductor parcial, los esfuerzos
magnéticos que hay entre inductor y rodille son tramsmitidos por
el mismo conjunto, y obligan a que tenga una gran rigidez, como,
por otra parte, a la capacidad aumentada de los rodamienfos o coji~
netes del rodillo. Este conjunto de sujecciones o initaciones ha
separado finalmente del dominio corriente esta clase de propulsidm,
cuyas cualidades son, sin embargo, muy grandeseo

El objeto de lapresente invencidén es un rodillo de manipulap
cibén, arrastrado en rotacidn conforme al tercer medio indicado anj~
teriormente, pero sin las obligaciones de robustez y precisidn crpa-
das por los esfuerzos magnéticos que se originan entre ibhductor y

rodillo.

A tsl efecto, y conforme a la invencifn, el inductor estf so
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de medios de suspensibn giratorios, aplicados directamente sobre es

te rodillo, y este inductor estl unido a una parte fija,por medios
de retencidn en rotacidn y en traslacibn axiale
De esta forma, el soporte citado anteriormente, &1 mismo unido

2]l eje del rodillo, desaparece, llegando el inductor a ser una espe

cie de manguito, gque rodea todo o parte del rodillo, y al que &1 es
suficiente para inmovilizar en posicidn lateralyy rotacidn, mediant

cualquier medio apreopiado: tirantes entre rodilles, vAstage fijo sopre

las chapas de orilla de una tabla de rodillos, o simplemente atiran
tamiento fijo a las piezas fijas de la instalacidn.
Conforme a una forma de realizacidn particularmente interesan-
te, el induutor se extiende sobre toda la parte periférica del inw
ducido, situmda por debajo del plano de carga fitil de este rodille,
integrado en un transportador.

Conforme a un mode de realizacidn ventajo, el inductor estd
embadurnado interiormente por vn producto autolubricante, formando
el entrehierro y excitando directamente sobre el inducido.
Conforme a otro modo de ejecucidn, el inductor esté provistj
de, por lo menos, tres ruedecillas o poleas locas emcitando sobre
el inducido en tres puntos, que cubren mfs de 1802 de la periferia
de este inducido,

Hay otras varias caracterfsticas y ventajas de la invencidn
las cuales se pondrfn de manifiesto en la descripcidn detallada qus
gigue a continuacidn,

La formas de realizacidn del objeto de la invenciSn estd
representadas, a manera de ejemplos no limitativos, en el dibujo
naexos

Sobre este dibujo:

La fig. 1 constituye una proyecciln, y la fig. 2 una vista
lateral, mostrando wna primera forma de realizacién del rodillo,
conforme a la invencin, y mis especialmente de la suspensidn del

inductors.
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Las figuras 3 y & constituyen vistas anflogas a las figuras an

teriores, que representan una segunda forma de realizacidm.

Las figuras 5 a 7 constituyen vistas anfilogas a las figuras
2 y 4, resaltando diversos modos de ejecucidn de los medios de re-
tensidn que inmovilizan al inductor tanto en rotacién, como en tra
lacidne

El rodillo 1, de la figura 1, no estid representado més que a
la derecha del inductor, que es la lnica zona interesada por la mo
torizaciln. Este inductor lleba una carcasa (2), unas bobinas (3),
hilos de alimentacidn (4), poleas o ruedecillas (5), y los ejes
(6), estando, tanto las poleas como los ejes, embutidos en el hier
del inductor, La figura 2 muestra en perfil la disposicibn de esta
piezas. Desde ahora, se puede apreciar que, si los esfuerzos magné
ticos son d8biles, y las poleas (5) de material de buen frotamien~-

to, se pueden suprimir los ejes (6), girando a pivote directamente

b

ro

5

T

las poleas en el hierro delinductor, debidamente pubido y lubrifiche

doe En el extremo, conforme se menciona anteriormente, el rodille
puede 81 mismo girar a pivote directamente en el hierro del induct
a costa de una preparacibén lubricante adecuadas. A tal fin, un pro=
ducto plastuco de escaso frotamiento,aplicado por ejemplo en “ha=
fio fluidificado" conforme se practica corrientemente, podria ju=
gar a la vez el papel de lubicante y de aislante de ranurae

La figura 3 muestra un inductor muy parcial. En &1 se encuen
tra el rodillo (1), la carcasa (2), las bobinas (3), los hilos de

alimentacién (4) y las poleas (5), con sus ejes (6), alineados

oYy

por pares, y situados en el exterior del hierro del inductor; este-

filtimo, al no poder encerrar al todillo, debe soportar unas élaqui
tas circundantes (7) por medio de los tirantes rfgidos (8), con
miras a sostener los ejes (6) de las poleas (5), La figura (4) re-
presentad, de perfil, la disposicidn de estos elementose |
Hayque haclr constar que el inductor c¢ircundante de las figu-

ra 1 puede adoptar la misma configuracidn de las poleas (5) de sog
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t8n de entrehierro , debiendo tan s8lo colocar en su lugar sus ejeg

130 (6) en el extremo de los tirantes rfgidos tales como (8), Esta so-
ucidn puede constituir un remedio sencillo ante la imposibilidad de
embutir las poleas en el hierro del inductore

La figura 5 muesta que el hierro inductor (2) presenta una mue%-
ca (9), para recibir al vhstago (10), fijo &1 mismo sobre el bas=
135 tidor-soporte del rodillo, con el fin de inmovilizar en rotacién
al inductor. Los vlstagos (10) alineados, estin prolongados median+t
te las orejetas (11), manteniendo lateralmente al inductor median-
te tope de detencidn o estribo. La figura 6 muestra una suspensién
funicular del inductor mediante los hilos (12), unidos a un ojete
140 (13). En fin, conforme a la figura ?, un entramada rigido de motor
a motor, mediante vAstagos (15), fijos sobre orejetas (14) de los
inductores, y ademfs mbltiples soluciones de inmovilizacidn en ro-
tacidn y posicidn lateral del inductor.

Ly aplicacidn industrial de la invencidn es evidentemente la
145 de tédos los rodilles accionados, agrupados o no en tablas de mae

nipulacidn, o en vurvas de rodilos cilfndricos accionados, la elas

ticidad de programacidn gque permite un simple relé elctrico asocia-
do a los motores que abren la via a las programaciones mis comple~
Jase |

150 Finalmente sdlo eesta sefiakar que en la presknte invencidn

caben cuantas variantes de realizacidn sean posibles sin que -se al

tere su cuadro general.

NOTA ~ Descrito suficientemente lo que antecede s8lo resta seiiale-

155 lar que lo que se declara propioc y nuevo de la entidad solicitane

te es lo contenidos en las siguientes:
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1 -~ Maquina motorizada a base de rodillos que favorecen

el transporte de diversos recipientes, caracterizada por estir conpge
tituida por un elemento alargado, de revolucidn, cuyas extremidade
160 estln soportadas en cojinetes, y del que una parte por lo menos es
de un metal o aleacidn metélica adecuada, para constituir el indu~
cido de un motor eléctrico asincrono, que tiene un inductor fijo,

soportado en forma que rodea parcialmente por lo menos a este indu

¥

cido, proporcionando un entrehierro de espesor comnstante, estando
165 el inductor alimentado por corriente continua, por intermedio de
medios dé mando gue permiten la auntomatizacibén de la manipulacidn,
estando este r0dille caracterizado porque el inductor estd SOpOT e~
tado por el elemento alargado.que forma el inducido, por interme.
dio de medios de suspensidn giratorios, aplicados directamente so-
170 bre este elemento. ~

2 - Maquina motorizada, segfn reivindicacidn 12, caracteri

S n

zada por estar constituida por un elemento alargado, de retoluci&nL
cuyas extremidades estén soportadas en cojinetes, y del que una pa%-
te por lo menos es de un metal o aleacidén met8lica adecuada, para
175 constituir el inducide de un motor el&ctrico asincromo, que tiene
un inductor fijo, soportado en forma que rodea parcialmente por lo
menos este inducido, proporcionando un entrehierro de espesor cong=
tante, estando el inductor alimentado por corriente conkinua, por’
intermedio de medios de mando que permiten la automatizacién de la
180 manipylacidn, estando este rodillo caracterizado porque este in-
ductor est& unido a una parte fija, por medios de retencidn en ro-
tacidn, y de traslacibn axialo

3 - Maguina motorizada, segln reivindicadidn 1 y 2, carac-
terizado porque el inductor se extiende sobre toda la parte peri=-
185 férica del inducido, que esti por debajo del plano de carga ftil df

Gwﬁ;i,este rodille, integrado en un trnasporitador.




4 - Maquina motorizads, segln reivindicaec: ones 1 a 3 carac-
terizada porque, para constituir los medios citados anteriormente
de suspensidn giratoria, el inductor estd recubierto interiérmente
190 de un producto autolubricante, formando el entrehierro, y excitaw
do directamente al inducidos

5 - M#quina motorizada, segln reivindicaciones 1 a 2, caracw
terizado porque, para constituir los medios citados anteriormente
de suspensidn giratoria, el inductor esti proviste de, al memnos,
195 tres poleas local, que actunan sobre el inducido en tres puntos,
cubriendo mis Be 1802 de la periferia de &ste inducidos

6 - MAquina motorizada, segln reivindicacién5, caracterizads
porque las poleas estfn embutidas en el hierro del inductors

7 - MAquina motorizada, segln reivindicaciénS, caracterizada
200 especialmente cuando el inductor rodea al inducido en menos de
1802, porque las poleas son llevadas locas por unas dapas pequefias)
fijas rigidamente sobre los extremos de este inductor,

8 - MBquina motorizada, segfin reivindicaciones 6 y ?, carac-
terizada porque las poleas estfn montadas locas alrededor de ejes
205 fijos a su soporte hierro del inductor,

9 - MAquina motirizada, segln reivindicaciones 6 y 7 carac-
terizada porque las poleas estfn montadas locas alrededor de ejes
fijos a su spporte hierro del inductor,

10 - MBguina motorizada, seglin reivindicaciones 6 y 7 carac
210 terizada porque las poleas estén alojadas en unos vaciamientos de
su soporte hierro del induetor, para girar alli libremente, excitﬂnn
do directamente mediante su periferia sobre la pared lubricada
de estos vacimientose

11 - Maquina motorizada, segln reividicaciones 6 y 7 carac~
215 terizada porque las poleaé estin aloljadas en unos vaciamientos
de su sopsrte, chapas pequefias extremas, para girar alli librementle

Q“%;E/ excitando directamente mediante su periferia sobre la pared lubri-

cada de estos vaciamientos.




220

225

230

235

zada porque 1los medios citados anteriormente de retencidn estén

12 - Maquina motorizada, segln reivindicacidén 52, caracte=~
rizada porque las poleas estin montadas locas sobre ejes que pro=
longan las extremidades de libs tirantes del hierro del inductor,

13 - Maquina motorizada, seghn reivindicacidn 1, caracteri-

constituidos por unos vhstagos de espol&n, solidarios de la parte
fija, y acoplados en las muescas del inductore.

14 - Maquinamotorizada, segln reivindicacionesl, caractew
rizado porque los medios citados anteriormente de retencidn estén
constituidos por un elemento eldstico, que une el inductor a la
parte fijae

15 - Maquina motorizada, segln reivindicaciones 1, carac-
terizada porque los medios citados anteriormente de retencisidn
estén constituidos por un entramado establecido entre los induc-
tores de varios rodillos agrupados, as! como uno de estos inductod
res y la parte fijae

16 - MAQUINA MOTORIZADA A BASE DE RODILLOS QUE FAVORECEN

EL TRANSPORTE DE DIVERSOS RECIPIENTES.

gy b W e o




Todo seglin se describe-en esta memoria que consta de diez hojab e
pscritas y foliadas por una cara, con doscientas cuarenta lineas y

240 dibujos anexose

Madrid, 3 octubre 19

Pelo

s,
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