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Ex la prdetica ocurrs frecuentemenis que en ura
plsza do trabaje Wsngan que %allarse dvs ¢ mds roseas que
dsben sor perfectamente coaxleles, Este problems no puede
rosolverss wbilizando machos de roscar o terréjas. En log
tornns sudomdticos reinan en la zona de trabajo, donds -
tlenen que uwillizerse verios dtiles en un ciclo de mecani-
zaaidn para tornsar supsrficies lisas (oilfndricss, plam
naz, oénlcas o perfiladas), unas condiciones muy epretadas
en cusnte al sspacio. Por tanto, es prdcticamente imposi-
ble praver allf, sobre un carrs transversal o sobre un ca=
rro de movimientos psrpendiculares, mds de un aparatc de
peins ds roscsr, cuyo Whtll vealiza, gobernads por platos
givatorios de levas, movimientos longitudinalss en la di-
recceldn del ejs geométrico de la pieza de trabajo, en ca-
rrevas de roscado y carreras ds retorno, y movimientos trang
verszales para ol avanss y el retorno del Util. Por tanto,
no existe posibilidad de realizar dos o mds roscas en la
pleza de trabajo sin cembiar dute de postura. Ademds, hay
que temer en ousnta que para el funcionamiente de cada ape-
rato da pelne de roscar s nevesario que los platos de le-~
vap, en partiouler los que estdn destinados al goblerno de
los movinientos longitudinales, sean acolonados en un régi-
ren ds revoluclones determinado respeots al husillo para
la pleza de trabasjo, para lo cual es necesaria la existen-

ola do una unidn de accionemients de une realizacidn co-



338

15

et nl 2

4071 35 o1 ;

rroagindliente,
El invento se bass en el problema de crear una
midquing rogcadora aubomdtica de peine que hags posible tg
1ler doe o més rosces en uns piezé de trebajo, sin cambisr
cota de pagtura. Ademds, se asplra a lograr una sgtructu~
ra qus akorre sapacic, con unos costos constructives relg
tivaments bajos, sn eapaciallcbstos en drgenos en la unicn
de anéicnamients entre sl hupille pasra la piezs de‘trabéjo
¥ las leveg de mands del o de los eparatos de peine de rog
car., )
En una méquine roscadora automstica de peine con
un huglllo para la pisza de trabajo debe resolverse este
provlema porque en un plato portadtil, que puede ser accis
nads de forma girstoria en torno a un eje geométrico que
interséea en &ngulo recto, el eje de glro del husillo para
la pleza de trabajo, estd guJeto al menos un apsrato de
peine do roscar en el que um portadtil de peine estd guia-
do en un alojamiento de aparato pare la reslizacidn de mo-
vimientos longitudinales en direceidn rad;alidel pléto por
tad%il, y de movimientos transverssles en la direccidn del
vitado efe geumétrico, y en el qus un drbol goportado en el
alojumiento del aparete lleva un drgano de leva para el go-
bierno de lop movimientos longitudinales y un drgano de le
va para el goblerno de los movimientos trangversales, por-

qua exlete, adends, una unidn de amccionamiento entre dicho
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drbol del ¢ de cada aparato de peine de roscar y el husi-
1lo para la pieza de trabajo, y porque existe un dispnsi-
tivo, acclonado por motor, para el movimiento del plato

portautil en la direccidn de su oje geomdtrico.

n

En cuanto al estado de la técnica se hace refe-
rencia a la Memoria de la Patente Estadounidense 3.435.498.
E.sta memoria ilustra y describe una mdquina-herramients uni,
versal; en la que una pleza de trebajo eg sometida, mien-
tras estd sujeta en un primer portsplezes, s una primesra
10 gerie de me canizaclones, es recogida después por un gegunN-
do portaplezes y tresladada a la zona de trabsjo de unos
Utiles llevados por un revdlver de estrella. Entre estos
Utiles se encuentren machos simples, cuyo accionamiento de
glro @se realiza con medios de accionsmiento montsdos en el
15 revélver, Sin embargo, se encuentra tembién un sujetador ra
ré un macho de rogcar O peras una terraje, con medios nara
el acolonemlento glretorio y para el avance longitudinal
en un gentido o en el otro. En esta mdquina falten, en can
biv, por completo:
20 a) un aparato de peine de roscar, tal como el que
g6 ha definido antes;
b) el dispositive acelonado por motor paras el mg
vimiento del revdlver en la dirveccidn de su els de avance,'
J

¢) una unidn de acoionamiento entrs un drbol (que

Dhwt a2 - g -
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partensce al aparsto de pelns de roscer que falta) ¥y el hu-
sille pera la pisza ds trabajo .

Bl aibujo adjunto representa un ejemplo de reali-
zacidn del obieto del invento, mostrando:

lag figuras 1, 2 y 3, wn alzado frontal, un alza-
do leteral y una vieta en planta de 1g méquina roscadora -
automdtica;

la figura 4, una seocidn horizontal parcial ze—
gin la 1fnea IV-IV de lg filgura 1, en la que estdn ilustraw-
dosy a escale awrentada, detallss de un aparato de peine
Ge romecar y su unidn de acclonamisnto con el husillo parg
la pleza de trabajo;

la figure 5, una seccidn parcial segun la 1fnes
V-V deo la figura 4;

la figure 6, una geccidn parcial gegin la lfnea
VISVI do 1o flgura 1, en la que estdn ilustredos, a escala
autentadd, detelles del sccionamlento de un 4rbol de men-
do y do wn dlepositive para el avance (graduacidn) de wn
plato portadtil, y

la figura 7, en parte un alzado lateral y en par-
te une seceldn transversal a la figura 6,

Sobre una bancada 1 de méquina estd dispuesto un
cabazal 2, en el que putd dispuesto un husillo 3 pare la
ploza de trabejo; este husillo estd equipado c¢on un man-

dril do sujecidn 4 y es accionade por un motor eldetrico
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ancads 1 egtd conducido un carrs longitudinal 9, de mang=
ra que pusde ser desplazado en una direccidn paralels al
aje de giro X del husillo 3 para la pieza de trabajo. So-
byre sste carro longitudinel 9 estd condusido un carve -
trangvergal 10, de manera que puede ser desplazade en uua
diracaidn perpendioulsr al eje de giro antes citado. Bate
carro dramaverszal en su parte supsrior estd reslizads como
seporte 10a; sobre cuya parte 10b (figuras 4 y 7), ciline
drica huesa y mobresaliente hecim adelante, estd apoyado
un plato poriadtil 11, de menera que pusde ser girado en
torne @ un efe ¥ que interssca en dngulo recto al sje de
glro del hisillo 3 para lo pleza do trabajo, Mediante un
dimpoultive de avence, que ha do describirves ain, el plato
portedtil 11 puede ser avanzado (graduado) en pascs de, por
ojemplo, 609,

Sobre el lade delantere del plato portedtil 11
satdn avfetos ahore, on ol ejemple de realizacidn mostra-
do, Junimmente ocon portedtiles tales como los indicados
wont el mimexo 17, on los que estdn sujetas una cuchilla
Ao oo 13 on oada uno, doo apsratos 14 de peins de roo
oy que presentan un Wtil roscader 15 8 158, Mediante el
avanes dol plato portadtil 11, los dlversos Utiles pueden
per aoloondos on poaicidn de trabelo en la pleza de tra-

Lajo A, e mobwontlende gue en ol plate portadtil 11 po-
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drfa montsrse tembién, por ejemplo, un portadtil equipa-
do con un macho de roscar, y que se podria veriar a volun
tad segin les necesidades ls secuencis de los Utiles que,
unc tres otrs; entran en funcionsmiento,

Pars el gobiernc de los movimientos de los ca=-
rrog 9 y 10 con el plate portautil 11 estdn previstos drga
nog de leva 16 y 17 que tienen un asiento fijo sobre un
grbol de mando 18 y qie estdn indicados sdlamente de for-
ma completamente esquemdtica., EL perfil del platoc de le-~
vag 16 es explorado pur une palanca de exploracidn 19, so
porteda en la bancada 1, que amctda sobre un carril 20 su-
Jeto, de manera gue pueda ser ajustado en sentido longitu
dlnal, en el carro longitudinal 95 un muelle 21 tiende cong
tantemente a desplazar el carro longitudinal hacia la dere
cha (figurs 1). EL drgano de leves 17 -un tembor de levas-
es explorado por una palanca de exploracidn 22, soportada
en la banceda 1, que actde sobre el lado trasero del carro
trenaversel 10, un muslle 24 tiende constantements & tirar
de dete hacla atrds.

El drbol de mando 18 estd soportado en el besti-
dor de poporte e, sujeto en uno de log lados frontales de
le bancada 1, que llevae también micro-interruptores eldc-
tricog 119 que girven pars el goblernc de funciones suxi~
liares y que mon sccionados por levas 120; ciertes levas

de este tipo estdn sujetas, de forma gjusteble, en la cir
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cunferencia, en un tambor 118 que tiene asiento fijo s0-
bre el drbol de mando 18; otras estén sujetas, por ejem-
plo, en el cuerpo del tembor de levas 17,

El accionsmiento del drbol de mando 18 se reali
za por el motor 5 medisnte un sccionamiento de correas, al
que pertenecen las poleas escalonadas 25, 26 y la corres
57 y, ademds, mediante un grvol de transmisidn 28, 28a ¥
un scclonsmiento de tornillo sin fin 29, 30. Entre los
sectores 28, 28a del drbol de transmisidn estd insertado
un embrague de garras 31 que medignte el varillaje 32 pue-
do ser desembragado a mano, por ejemplo, al ajuster la mé-
quina, despuds de lo cual el sector 28a del drbol, y con
¢1 el drbol de mande 18, pusde ser girado a mano median-
te une manivela enchufada en el extremo cuadrado.

En la realizacidn representeds, los aparatos 14
de pelne de roscar presentan, cada uno, una caja 33, suje
ta gl plato portaﬁtil 11 mediente permos roscedos 32, en
cuyo lado delentero estd realizeda una via de conduccidn
que dimourre en la Qireocidn radial del plato portautil
11. En esta vie estd conducids, de menera desplazeble,

ol ala 3a de un drgeno 34 en forma de L, cuys otra ala
Db tiene une via de conduccidn paralels al eje del plato
portadtil 11, En ésta estd conducido un carro 35 en el que
sstd fijado un sujetador 36 para el dtil de peine de ros-

car 15 (4 1%a). En la caja 33 del aparato sgtd soportado

- 8 -
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un Arbol auxiliar 37, sobre el que sotdan agentados fljemen-
te vn btembor de levag 38 con ranura curva 38a, un plato de
leras 39 oon ranurs curva 398 ¥ una ruada dentada conica 40,
Ta ranura curva 38a es vna leva de avance longitudinal para
ol dtil correspondients 15 (4 15a) y en desarrollo tiene un
curso en forma de dleale de sierra; es explorada por un por-—
no 41 que tlems aglento fijo en el gla a3 la ranura curva
0a es una leva de levantemiento para el mismo atil 15 =
(6§ 15a) v se compone de dos sectores soncéntricos y dos sec—
tores de unidn (figura 5); es explorada slempre por un perno
42 que tleme aslento fijo sn el carro 35

E1 drbol 37 del (o de cada) eparato de peine de
rogoar 14 tlene que girar durente cada periodo de trabajo s
ngto aperato a una velocidad constante que estd en une re-
laoldn ndecuada predeterminada con la del hugillo 3 para le
pleza da trabajo. For tanto eabd prevista una wnidn correg-
pondilente de scclonemiento, de la sigulente forma. El hugi=-
110 3 para la pleza de trebajo, medlante un engranaje de rue-
dag ofniocas 43, 44, wn drbol intermedio 45 y un engranaje de
muadas odnioan 46, 47, acciona un drbol de entrada 48 en un
engranaje G ruedag de cambio} las rusdap de cemblo del mis-
mo eabdn indilcadas con 49, 50. Mediante un grbol 51 y una pa-
raja de plffonea 52y 53, sl accionemiento es trenapitido @ un
drbol articulade telescSplco 543 dentro de la caja de sopor=-

te 108, que pertenece al carrd tpansversal 10, el accione-
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miento ss transmitido , mediante un sngrangje de ruedag ofe
nicag 55, 56 y un embrague de garras 57 desembrageble, a un
drbol ds transmisidn 58, que es coaxial al plato portadtil
11y Lo atraviesa, y finalmente mediantes una rueda dentada
odnica 59, asentada en el sxtremo delantero de ests drbol,
& la rueda dentada cfnica 40, que tiene asiento fijo sobre
el driol auxilier 37, Bl embragus de gerras 57 sdlo estd
embragado cuande uno ds los aparatos de peins de roscar

14 se encuenira en la posicidn de trabajos de ells se ocu~
pa vn electroimdn 60, cuya alimentscidn egtd gobernada me-
dlante slementos sdecuados para elle, a los que pertensce
uno de loas niero=interruptores 120,

Para ol avance por pasos del plato portadtil 11
entd previsto, en el ejsmpleo de realizscidn mostrado, un
dlspoaltive en el que estd montado, sobre la caja de so-
porte 10a, que pertensce al carre transversal 10, un blo-
que con un motor eldetrice 61 y un engranaje de tornillo
sin £in 62, Una correa 63 basa por una polea 64, que esid
assntada gobrs ol drbol de salida de egte bloqua, por uns
polea de fesviacidn 65 y en wna vanura de une parte sgca-
lonada del plato portedtil 11, Lg polea de desviacidn 64
egtd woportada en uno de los extremos de un balunofn 65,
poportado en la oaje de soporte 10a, ocuyo otro bramo lleva
ung ufla de bloqueo 66 y estd wnido a un electroimen de acw -

clonemiento. ALl estar en mercha el motor 61 y al estar mce

- 10 -
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tivado el oleotroimdn 67 (embos gobernados mediante una de
las levas 120 y ol micrs-inderruptor 119 asociado, es decir,
en dependencia de la posicidn de giro del drbol de mando 18),
la correa 63 estd tensada mediante la polea 65, y la ufla de
bloqueo 66 ss encuentra en su posicidn inactiva; a conse-
cuenclia de #llo ze gimrs sl plate portadtil 11, Irmedigta-
mente despuds se desactiva de rmevo el electroimdn; la ufia
de bloqueo 66 engrana sutoncss en une de las muescas de en-
clavemisnte 68 que exisben en un platc de enclavamiento 69
sujeto en el plate portadtil 11,

Fn funcionemiento, el dérbol ds mando 18 realiza
waa revolucidn pera un ciclo completo de mecanizacidn en
ung pleza do trabajo. En este caso, dicho drbel goblerns
ol motor eléctrico 61 y el electroimdn 67 para el avance
(graduscidn) del plate portedtil 11 y el electroimdn 60 para
embragar y depembregar el embrague de garras 57; con sus
drganoa de levam 16, 17 goblerna ademds los movimlentos lon-
gltudinales y trensversales del platc poriadtil 11 y, por
tanto; de los Utlles montados en 41,

En apte ompso, para un utll de peine de rosear
15 & 18a que se encuentrs en peslcidn de trebajo, log mo-
vinlentos tremnsversales reprssentan, uno tres otro, el gvan-
oo rdpide haoia lu pleza de twrabajo, el avance ebnstante
para svmentar la profundlded del corte y el retroceso rd-

plds despuds . de completar ol tellado de la roseca; al avence

- 11 -
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constante pare swentar la profundidad de corte o lg pene=

tracidn an la pleza de trabajo le eztdn superpuestos, para .
un 4til 15 4 158, los movimientos que son gensrados por

las levas 38a, 39 del aparaio de peins de rosear ¥ que son
repetldos dQurants variss revolucicnes de las partes 37,

38, 39 dsl aparato ds peins. Bn cads wia gde sstas revolu~
clonss s¢ realizan, una tras otra, las operaciones siguien—
88 3

a) el Util sz scsrcado rdpidamenie, en la pequefia
dlebarcle a, a 1o pilezs de trabajo mediants 1z levs 3%a3

b) al inlelar sl corfe en'la pisza ds trabajo se
desplava en sentido paralslo al ejs geométrico de ld pie-
za de’ trabajo mediante la leva 38a de avance longltudinals

) nadiante la leva 392 de Lévantemisnto se levanta
de la pleza de trabajo en la magnitud a3

d) medlants un sesctor supinado ds lg leva 38z ge
vuslve 8 dssplazar rdpidemente a la posicidn de partida.

Bo svidente que la allbura de peso de la rosca g8
nerada queds determinade por la inelinscidn del sector an~
tew oltado baje b) 4 la leva 38a de avange longltudinel y
por la relsoldn ds revoluclonss snive sl drgano’ de levas .
38 (por tanto, del drbol suxiliar 37) y del husillo 3 para
la pleza ds trabajoj por conslgulente, pusds variérss introe
duelendo otra parsla de ruedasm de cambio 49, 50, El avance

orlglnado por el drgano de levas 17 tilsne qus ser igual a

o 12 -
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esro durante Ia dlbime (o ya la persiltima) revolucidn de

ey

laz partes 37, 38, 39 del aparatc de peine, para que la
rosca originada gsea perfectemente oilindrica,

Con la mdquina roscadora automdtica descrita
paeden ser talladas tembien en uns pleza ds trabajo, con
wia gola operacidn ds sujecidn juntemente con necaenlzaolo=-
neg usvalss de formo, dos roscas, por ejemplo, una rosca .
interior y otra exterior, estando gobernado de forma com-
pletaments suitomdtica tods el oiclo de funcionemisnto.,

. Eata soliciiud qus correspondes & la Presentada
en Sulza; el 30 de Septiembre de 1971, bajo el n®, 14230/71
58 8coge & los bemeflicios del art{culo 51 del vigente estatu~

0 sobre Propiedad Industrial,

- v BETVINDICACIONES =

log puntos de invgnéigﬁtifopia,y nueva, que ge
pragentan para que sean objeto de egta.solicitud de Patents
ds Invencidn, sn Espatia, por VEINTE afios, son los siguienw .
tapt

1,= Méquina roscadora sutomdtica da peins con wn

- 13 -
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hugillo pera la pieza de trabaje, caracterizada porgue en
un plato portadtil, que puede ser accionado de forma gira-
torla en tormo a un eje geométrico que interseca en angulo
racto el eje de giro del husillo pere la pieza de trabajo,
estd sujeto al menos un aparato de peine de roscar en el
que un portautil de peine estd guiado en un alojamiento de
aﬁarato pera la realizscidn de movimientos longitudinales
en direccidn radisl del plato portadtil, y de movimiéntos
transversales en la direccidn del citade eje geomdtrico, y
en ol qus un drbol soportado en el alojemiento del aparato
1leva un drganmo de levas para el mendo de los movimientos
longitudinales y un drgano ds levas para el mando de los
movinientos transversales, porque existe, ademds, une unidn
de acclonemiento entre dicho drbol del o de cada aparsto de
peine de roscer y el husillo pera la pieza de trabajo, y
porque exisbte un dlspositivo, asccionsde por motor, para ol
novimiento del plato porteutil en la direccidn ds su eje
gaomdtrico,

2o Méqulna roscedora automdtice de peine ségﬁn
lo reivindicmeidn 1, con wna bencada,; caracterlzada porque
ol plato portautll emtd apoyedo de forma giretoria, pero
1nnévil en pentldo axlal, sobre un soporte que pertenecs al
dlspositive acelonado por motor, en el que este soporte estd
dlspuesto mobre un cerro transversal cuyos movimisntos son

gobernados por un drgane de levas asentado sobre un drbol

- 14 -
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de mando amccisnedo por motor, y porque a la unidn de ac-
clonemisnto entrs sl husillo pares la pieza de trabajo y
sl arvol dsl o de cada aparato de peine de roscer perte~
necen un €rbol ds itransmisidn que atraviesa el plato -
portadtil y estd apoyado, coaxialments con respecto a
dicho plato, en el soporte, un drbol-articulado telescd-
pinc ¥y un engranaje de rusdas de cembic dispuestoc sobre
la bancada,

3o Mdquina rescadora automdtica de psine ge-
gén la reivindicacidn 2, caracterizada porque entre el
drbol de tranmmisidn y el drbol articulado estd montado un
dlaposditivo de embrague embragable y desembragabls, estan-
0n previstos medios que hacen que este dlgpositivo de em~ -
brague astd embragads uUnicamente cusndo el plato portedtil
ocupa una posicidn de meniobrs en la que sl apareto de pei-
be de romcar o-uno de los aparatos de peine de rogcar-ge
snouentra en poglcidn de trabajo,

* 4 o= Mdguina roscadora automdtica de peine,

Tl y como se ha descrito en la memoria que ante-

oade repreapentado en los dibujos que se acompafian y para los

finea que pe han especifioado,

- 15 m



Esta solicitud consta de dleciseis hojas escri-

4as a mdquina por una sola cara,

Madrid,

P4, -1 D¢, 1972

25w Ll 2 - 16 -
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