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La presente invencién se refiere a perfecciona-—

mientos en conjuntos de pared mévil de un servomotor
vy a su método de montaje,

Los gsarvomotores accionados: por vacio se utilizan

" 5. actualmente como fuente de energia para hacer funcionar
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sistemas de frenos potentes de vehiculos, El tamafio de servo-
motor depende directamente deél péso del vehfculo para que se
detenga de acuerdo con las normas de seguridad establecidas.
Los servomotores fabricados actualmente tienen en general un
intcrior dividido en una camara de vacio y una cémara de re-
gulacidn pbr medio de un diafragma. El diafragma interior mon

tada sin apretar en un cubo de pléstico mévil., El cubo de plé

[y
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tico tiene una placa de diafragma moldeada enteriza que se ex:
tiende précticamente has'a el didmetro interior de la caja.Ung

pluralidad de nervaduras ra.iales que salen del cubo opuestas

‘a2 la cara del diafragma ddn suficiente resistencia a dicha

placa de diafragma para aguantar la fuerze de asccionamiento
creada a través del mismo. A medida que aumenta el difmetro
del servomotor, necesitan aumentar la placa de diafragma y

las nervaduras de sustentacién correspondientes mientras que

.el interior del cubo donde se sitda la vélvula de regulacién

conserva el mismo tamafio,

Se ha ideado un método para montar una contraplaca,que
corresponde al didmetro de un servomotor, a un dispositivo
de cubo de tamafio uniforme. La contraplaca, que tiene una
abertura central de menor diémetro_con una ranura arqueade
se hace bascular y se desliza sobre un borde del dispositivo
de cubo antes de colocar sobre un’resalto'aéyacénte a un so-
porte arqueado. Un saliente en el soporte se hace coineidir
con la ranura arqueada para evitar quela contraplaca gire y

deteriore el dispositivo de diafragma. El dispositivo de dia=-

| fragma, situade entre el borde y la contraplaca, cjerce elés-
ticamente una fuerza uniforme de compr3516n para empuaar la
‘placa contra el soporte,

Por consiguiente, 6ste invento tiene por objéto Pro-




porcionar un dispositivo para sujetar una contraplaca, gque
corresponde al didmetro de un sérVqutor, a'un.dispositivo de
cubo de tamatio uniforme que cdntienefuna védlvula de.regulaciég
de funcionamiento. '
5 | Otro objeto de éste invento o8 proporcionar medios
de pared péra dividir el interior de un scrvomotor con una
contraplaca sujeta eldsticamente, para "crasladar una fuerza
de funcionamiento creada a través de un diafragma hastael dig
positivo de cubo, . }
iQ. Otro objeto adicional del invento es nroporcionar un
| método de unir una contraplaca a un diafresgma por medio de
una fuerza de comrresidn creada por un,diafragma.

Estos y otros objefos resultaran evidentes on el trans
- curso de la descripcién gue sigué, tomando como referencia log
15. dibujos . | A

La figura 1 eg una vista en secciébn de los componen—
tes internos de un ssrvomotor. | ' ,

La figura 2 es una vista tomada & lo largo de las
' lineas de corte 2-2 de la figura ; ¥y
- 20, Ia figura 3 es una vista ‘en pergpectiva del cubo y
la coqtraplaca de la figura'i. )

.In ei dibujo ilustrado en la figura 1, un servomoton
10 que tiene una envuelta delantera 12, se fija a una envuelta
. trasera 14 por medio de una unién de cierre por torcedura 16,
'525. _ 1La envuelta delantera 1?2 tirne una aberfura 18 donde se sujeta
una védlvula de rotencidn 20. La vdlvula de retencién 20 se co-
necta a una fuente de vacio parcial, normalmente el célector
de admisién de un vehiculo. Un dispositivo de pared 22 divide

el interior del mrvomoltor 10 en una cémars delantera 24 y

30, wa cémara trésera'QG. Un dispositivo‘de pared 22 comprende me
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{elemento de vé1vula de resorte, anular, de caucho 60, rodea a

un tubo de sustentacibén 62 que transmite una fuerza de accionad

de valvula 58, El elemento de vdlvula 60 tiene una parte de dig

dios de cubo 28 con un saliente 30 jue pasa a través de una
abertura estanca 32 en la envuelta trasera 14. El cubo 28 tig
ne un 4nima interior escalonada 34 con un pfimér conducto 36
conectado a la cémara delantena 24 y un segundb econducto 38
conectado a la cémara trasera 26, Un dispositivo de micleo mé
vil 40,-que tieqe una superficie de guia 42, se coloca en ung
seccién de peguedio didmetro 44 del 4nima escalonada 32. Una .
cabeza cilindrica 46 en la barra de afaque 48, se coloca en
el énima escalonada 32 adyacente a la seccién de pequefio dié—
metrb 44, Un disco de reaccién 50, dél tiyo descrito en la pa-
tente Bstadounidense nimero 3.110.031, se sitéa entre la ca-
beza cilindrica 46 y el extremo 52 de la superfzcie de guia 42
del dispositivo de ndcleo mévil 40.

Una barra de control de véLvula‘54 tiene un extremo
esférico 56 unido al dispositivo de nﬁcleé m6vi1>40, gegin
se describe plenamente en la solicitud Estadounidense nimero
128,54, presentada el 20 de Marzo de 1971 e incorporada a titu
lo de referencia. Un asiento de vdlvula atmosferica anular
encarado hacia atrds 58 en el dispositivo de nticleo mévil 40
rodea la barra de control 54 para nrOporcionar.un asiento para

un elemento de vdlvula de rcsorte, anular, de caucho 60, El

miento para ssentar el elemento de vdlvula 60 sobre el asiento

fragma flexible enteriza 64 con una periferia exterior radial

66 que se agranda ¥y se sujota contra'ei énima eascalonada 32 por

de resortes 60 se vé emnujadb contra el asiento de vdlvula ate

medio de un anillo de retén 68, E1 elemento de'vélvula'anular-

bosférica 56 por un muelie espiral 70 gue actia sobre una pes—
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|- de cubo 28 tiene un soporte vertieal anular 88 en el extremo

. vertical 88, La contranlaca 108 tiene ‘una faldilla periferi-

tafia 72 en el tubo de sustentacién 62 v un primer anillo de
presién T4 situado sobre 1ls barra de control de la vdlvula
54,Una chaveta 76 situada en una ranura transversal 78 hace
tope con la parte trasera del dispositivo de guia 42 para
sujetar el dispositivo de nicleo mévil 40 pn-ei dispositivo
de cubo cuando la barra de control,dé la vélvula 54 queda re-
tenida en el lugar de reposicién,rségﬁn se ilustra en la fi-
gura 1, por medio de un muelle de fécuperaciéﬁ 80 situado en-
tre el enillo de retén 68 y uﬁ segundo anillo de presién 82
situado sobre la barra de control de la Qélvula 54,

Para dar mis detalles particulares, el dispositivo

situado en la camara delantera 24 con un nervio ée'sustenta-
cién concéntrico 90 en la periferia exﬁgrid} 92; Un canal’ 94
con un resalto 96 concéntrico a la periferia 92; se sitda en-
tre el soporte vortical 88 y un borde anular 98, Un saliente
10 se sitda en el msalto 96 adyacente a la ranura transﬁer-
gal T8 que estd en el fondo de canal 94.

El cierre de torsién 16 sujeta la periferia exterior
104 de un diafragma 102 cntre la envuelta delanteré 12 y
la envuelte trasera 14, mienfras que la periferia interior 10
ge monte a presién con accién de resorte en el canal 94'para

empujar elésticamente una contraplaca 108 contra el soporte

ca 110 sujeta a su ppriferla externa vara evitar el deterioro
del diafragma 102, Ia contranlaca tiene una abertura axisal
112 con una ranura argueada concéntrica 114, jue coincide

con el resalto 96 y el saliente 100, vease la figura 2. El
saliente 100 evita que la confraplaca 108 gire sobre el resal

to 96. La abertura axial 112 tiene un didmetro menor que la
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-108 se desplaza ahora sobre la linea x~x"hacia la derecha,

ca basculada 108 se maeve shora 2 1o largo de una linea 124

fondo del canal 94 en un lugar 1gual a la mitad de la anchura

| abertura central de la contraplaca en una -direccién que permi-

la periferia del borde 98 y se coloca sobre el resalto 96
como sigue; . .

Consideremos una linea imaginaria y;y'que se extiende
a través del centro de la abertura axial ‘112 y la ranura ar-
queada 114 de la contraplaca, Segin se ilustra en la figura
3, y una linea x-x’que intersecta en un punto 16 a lo largo
de una linea z-z; cuya linea es el eje ggométrico central del
dispositivo de cubo 28, EL 4ngulo X formado entre la linea

z~z'e y-y’es de aproximadamente 900, La bontraplaca vertical

sevﬁn se ilustra en la figura 3, ﬁero podria desplazarse igua
mente hacia la izquierda, hasta un punto 118, La contraplaca
108 glra ghora sobre su eje y-y’en un dngulo B, por lo que
el punto 120 bagcula con respecto al punto 122. Ia contrapla—~

fr=

que es paralela a la li{nea z-z; hasta que el punto 120 se po~
ne en contacto con el soporte vertical 88. Esta contraplaca
basculada se desplaza ahora hacia atrds en dlrecclén a la 14-

nea z-z’'hasta que el punto 126 se. pone en contaeto con el

128 de l1a renura 114 fuera de la 1{nes x—x:-La contrﬁplaca
se hace pivotar ahora alrededor dg.ﬁn punto 126, lo cual

permite que el borde 98 pase a través de la abertura axial
112 y la ranura arqueada 114, El movimlento pivotal alrededor
del punto 126 es necesario porque’ el didmetro del borde es
mayor que la abertura axial 112, pero la anchura 128 de la

ranura arqueada 114 sumentard eficazmente el didmetro de la

te el paso de dicha contraplaca 108 sobre el borde 98. Cuando
la contraplaca 108 hg girado en un éngulo igual a B, dicha




=10,

15,

20.

25,

© 30,

contraplaca serd de nﬁevo parglela,al sopofte vertical 88.Ia
contraplaca 108 se mueve ahora sobre el resalto 96, Como la
periferia interior. 130 del diafragma 107”llena completaménte
el canal 94 y el &rea. entre el saliente 100 y el borde 98, se
crea un clerre estanco al £luido entre la cémara delantera 24
y la cémara trasera 26.

En respuesta a una fuerza de accionamiento, el brazo
de palanca 84 pivotars sobre el pagador 86 haciendo que se
transmita wna fuerza a través de la barra de control de la
vélvula 54, Esta fuerza de entrada hard que el dispositivo de
nicleo mévil 40 se deslice sobre la guia 44, permitiendo que’
el elemento de vdlvula flexible 60 se vea empujado contra ol

asiento 86 cerrando la comunicacién del vacfo a través del

-primer conducto 34. El movimiento adicional de la barra de co

trol de la vdlvula separard el asiento 58 del elementé de
vdlvula 60 y permitird que el aire'a'presibn atmosférica pa-
se o través del segundo conducto 36 al interior de la cémara
trasera 26, Con el aire a presién‘atﬁOSférica y un vacio par-
cial en la cémara deianteré 24, se p:oduciré ung diferencial
de presifén a través del dispositivo de pared 22, Esta dife-
rencial de presién, que actda sobre el drea del diafragma
102, éesarrollaré una fuerza de salida, Esta fuerza de sali-
da se trasladard a través de la Qontraplaéa 108 al dispositi-
vo de cubo 28 y el disco de reaccién 50 hasta la barra de
sélida 48, para transmitir una fuerza de funcionamiento, nor-

mal a un pistén hidraulico, no ilustrado,
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento

1124
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"|JUNTOS DE PaRED MOVIL PARA “LRVOMOTOBES, caracterizandose por

‘fragma que tiene una periferia exterior sujeta a la caja del

[la cdmara delantera a la cémars, trasera y. de aire a presién at

|ae accionamiento, definiendo el canal en dicho oubo, un borde
' anvlar édyacehmé a su borde'traserd ¥y un reselto anular situadd
_|entre un borde delantero y wna pestaﬁa del cubo que forme un £9

|porte, y una contraplaca con abertura en el cemtro que se alojg

aQi como 1la ﬁénsra de realizarlo en 1arpféctica;jdefé hacer— -
se constar que las disposicidnes'énteriormsnie, indicadas son
susceptibles de modiflcaciones de detalle en cuanto no aglteren
su prineipio fundamental. También se hace comstar que el inven
%o corresponde s una solicitud dé pétenie presentada en Norteg
merica con el n9-184.773 de 27 de-septiembre de 1971, acoglén

dose por 1o tanto a 10s beneficios que conceden los Convenios

Internacionaleg en vigor, siendo lo qué constituye la esencia -|
dei ;eferido invento y por lo que se solicite Patente de Inven
¢i6n por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN CON

lo siguiente: ' ,

~1.- Perfeocionamientos en conjuntos de pared mévil
pare servomotores, adeocuados para dividir el interior de unsa
caracasa de servomotor en un cdmaras delantera y une cémara tra

sera, cuyo conjunto de pared es del tipo que comprende, un dia

servomotor y un periferia interior sujeta a un ocanal formado

en un cubo, que couprende wn dnims central, cuya dnima contien

una védlvula yara regular la comunicacién altefna de vacfo desd

Bosférica en el interior de la cémara trasera paras crear ung 4il

ferencia de presién de funcionamiento en respuesta a una fuerza

sbbre dicho resalto; entre dicho diafragma y dicha pestaﬁa que

forma soporte, para evitar el movimiento entre los mismos, cara@

terizados porque la abertura oentral de la contraplaca presenta
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. |dicaciones anteriores, caracterizados porque la contraplaca

‘1lado fuera del centro de dicho eje céntral; se mueve la contra

un didmetro menor que dicho borde y porgue ge fprma-una‘indég
tacién semicircular en 1a periferia'&e-dicha'abérfura para per
mitir'que dicha contraplaca pege sobre-dicho'bo:de ¥y Be asien
te sobre dicho reéalto. | '

, 2.~ Perfeccionamientos segin la feivindioqcidn 1, ca
racterizados porque un saliente formado ‘en el cubo, parcialmen
te alrededor de dicko resalto, corresbonde a la indentacién
semicirculsr, pars evitar que dicha contraplaca gire egobre di-
cho resalto, )

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2, ca+
racterizados porgue dicho saliente sé sitia adyacente a una rg
nurg transversal que at:aviesa el cubo desde el fondo de dicho
canal y recibe una cheveta que retiene la citada v&lvula en el
dnima central del cubo, proporeionandordioho saliente, por lo
tanto, une superfieie précticamente plana con la contraplaca
para asegurar uh asiento de cierre estanco para el diafragma.
4,- Perfeccionamientos'seéﬁn cualquiera ae las reiviﬁ
ti

ne ung faldilla periférica que prOporciona una superficie liss
para ponerse en contacto con el diafragma,

5.~ Perfecoionamientos segin cualquiera de las reiwu¥
dicaciones anteriores, carsoterizados porque para montar dicho
conjunto de pared, se hace bascular dichs contraplaca respecto
a una linea imaginaria que atraviesa la abertura central y el
centro de lu indentacién semicircular, cuya lines imaginaria
forma un 4ngulo de prdcticemente 909 con el eje geoméirico cen

tra: del cubo, se.desplaza le contraplaca basculads hgelg un

place nacia la pestefin que forma soporte hasta que dicha contp%

placa se pone en contacto con la pegtafia; deglizado la contra-
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‘ldicha aberturs central se deslice sobre dicho resalto; y se co

. lpara servomotores, tal y como queda sustancislmente descrito

placa basculada hacia atrds en direccién al eje geométrico cen
tral del cubo, hasta que un punto delia periferls de lé abertuxs
central hace tope con el fondo de dicho canal encontrdndose i
cho punto por debajo del eje central'en una dlstancig igusl s ls
mitad de la anchﬁra de dicha indentacién, cuye indentacién an
menta el didmetro efectivo de dicha abertura central & lo lared
de la citads 1fnes imsginaria hasta slcenzer un didmetro mayor
que dicho bords se hace girar dicha contreplaeca basculada alre
dedor de dicho ﬁuntb haciendo que el citado borde pase a través
de la indentacibn y la abertura central; moviendo;dicho punto

de giro o pivote separdndolo de ‘dicho canal, permitiendo que

loca la periférie.interior de dicho diafragmas en el citado cansl
pare que proporclone une fuerze de compresién uniforme para em
pu jar dicha contraplaca ooﬁtra la pasﬁaﬁa que forma soporte y

evitar el desplazemiento entre las mismas,

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, ca
racterizados porque se dispone un sgliehte alzado en dicho re-
palto correspondiendo con dicha indentaclén, para evitar que dil
che contraplaca gire sobre dicho resalto y pare proporcionar

poa superficie de asiento plema con diche contraplace para el
citado dlafragma.

7.~ Perfeccionamientos en conjuntos de pared mévil

en la. presente Memoris, .
Esta Memoria consta de dlez hojas, escritas a mdquina

Por ung sola cara.

27 SET. 1972

Madrid,
THE BENDIX CORPORATION

L GOMEZ AcEgg Y Koogr
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