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La presente invencién se refiere a una
disposicidn pare mover o accionar un portador de re
gistro de forma de cinte (1llamado genéricamente cin-
35), disposicidén yue estd provista de dos motores
de corriente conbtinua gue pueden servir gada uno ra
ra mover un carrete, y de un circuito para controler
estos motores en el sentido de desenrollur rdpida
¥ simultdneamente el portador de registro de uno de
los carretes y arrollarloo bobinarlo en el otro ca-
rrete, o viceversu (avance rdépldo y rebobinado), -
siendo 8l par suminigirado por sl moto:‘del currete
de recogida opusgto al par suglnisitrado por el motor
del. ocurrete de entrega o alimentacidn de cinta.

Ia invenocién se refiere en particular
n une disposicidn pars mover portadores de reglstro
de forme de cintu aoomodados en “"cassettes". La prdc
$ioa ha demostrado que el rozasmiento que se produce
en teles ocasuettes puede variar apreciablemente, no
610 de wna cassotte e otra sino dentro deuna misma
ocapeette, Este rozamiento se debe por una perte al
movimionto de paso del portador de reglstro por los
olomentos de guia, tales ocomo los rodillos de guia
y los pusadorss de gufa, y por otra parte al monta-

je da los dos carretes o rollos en la envolvente de

la caamsette. Como se apreclard claramente, incluso
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en cagsettes del mismo tipo y fabricante, el valor

de este rozamiento puede diferir de una cassette &
otra, debido a las tolerancias de manufacturas; y
en cassettes de disgtintos tipos o fabricantes estas
diferenciag pueden ser apreciablemente mayores. Es
més, durante la vida dtil de unae cassette, el va-
lor de este rozamiento veriard, debido al desgaste.
Otro efecto de rozamiento, distinto y muy variable,
en las cagsettes es el originado por la ausencia
de pestaling en ambos carretes. Como consecuencia de
ello, el portador de registro no va guiado lateral-
mente por los ¢arrstes. Debido a las desviaciones
laterales que se producen cuando se estd bobinando
o arrollando el portador de registro, este Wltimo
ge aplicard a la envolvente de la cagsette, dando
lugnr a4 une componente de rozamiento que dependes de
lu oondieidn de srrollamiento o bobinado del porta-
dor de registro y, por tanto, es muy variable. Bl
portador de roglstro puede incluso llegar a atascar
ga, debido a una accidén de bobinado deficiente, has
ta el punto de detenerse el movimiento y quedar ex-
puassto a daiios el portador de registro.

1l bobinado irregular del portador de
registro tiene lugar principalmente durante las -
funciones de avunce rdpido y rebobinado. Por ejemplo,
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en una disposicién conocide, durente estas funcio-
nes el motor del carrete de recogida se aliments
con una tensidén eléctrica constante, de tal modo
gue este carrete recoge el portador de registro a
velocidad consgiante y, por tanto, el tiempo de arro
llemiento o bobinado es constante, mientras que el
motor del carrele de alimentacidén es alimentado con
corrliente constante, de modo que este motor sumi-
nistra un par de freno congtante. Ahora bien, en
este método de bobinado, el par suministrado por el
motor para el carrets de tome o recogide sumenta de
nenera que la ftensién de atirantado de le cinta, es
decir, la fusrza d¢ traccidn ejercida sobre el por-
tador de regisiro, aumenta durante el bobinado. Eg-
$0 lleva consigo un bobinado excesivamente tirante
de la Wltime perte del portador de registro en el
carrete de recogids, que puede dar lugar a que 9o
agarre. Ademds, el valor absoluto de la tensién mé-
odnlce instanténea en le ointe depende del rozamien
to producido en la cessette, de modo que pars una
cagsette de poco rozamlento esta tensién en la in-
te sea demasiedo baja, y para una cassetté de gran
rozamiento la tensidén en la cinta resulte demasiado
alta, pars obtener un bobinado regular satisfacto-

rio del portador de registro.
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Bs objeto de la presente invencibn rea-
lizar una disposicifn del tipo descrito en el predm
bule de esta Memoria, que permita evitar con senci-
llez las dificultades mencionadas. Ia invencidn se
caracteriza por el hecho de que, durante las funcio-
negs de avance rdpido y rebobinado, uno de los extre-
mos de cada wno de los dos devanados de motor va co-
nectado a uno de los terminales de una fuente de ali
mentacién por medio de una impedancia comin, mien~
tras que sl otro extremo del devanado del motor de
recogide va directamente conectado al otro terminal
de la fuente de alimentacidn y el ofro extremo del
devanado del motor de entresga va conectado & este
otro terminal de le fuente de alimentacidén por me-
dio de un elemsnto dependiente de la tensién eléc-
frioa o voltaje, cuya impedancia, por lo menos por
enolne de un voltaje dado, disminuye al aumenter el
voltajoe.

Le digposicidén conforme al presente in-
vento du la seguridaud de que la tensidn mecdnica pro
ducidae en le cinta es esencialmente independiente del
valor del rozumiento, ya que el par de freno suminig
trado por el motor de alimentacidn o entrega de oin-
to se adapta sutomdticamente al rozemiento instenté-
neo, Como consecusncia, el valor y la variacién de
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la tensidén mecénica de la cinta elegida al proyec-
tar la disposicién se mantendrdn con unwu buena apro
ximacidn, sean cuales fueren las veriuciones del ro
zamiento debidas <l uso de diferentes cassetliss o
gl desguste. Asil, independientemente del valor ins-
tantdneo del rozamiento o fricecidn, el portador de
registro se bobinard siempre en el carrete de reco-
gida de una maners deseads y conveniente, asociada
a la tensién mecdnica elegida para la cinta,

BEs mds, la disposicidén conforme al pre
sent¢ invento mantiene constunte el tiempo de bobi-
nado o arrollazmiento de la cinta, porgue la suma
de las velocidades de los motores de recogida y de
entregu es sonsiblemente constante, Como, dados los
didmetros de los curretes vacios y la longitud y
el grosor de lu cinta, la relacibén entre estas ve-
locidades viene deverminada de modo gingular y Uni-
co en cualyuler instante durante el booinado, esto
significa que las dos velocidudes vienen también
determinadus de modo singular y unico en todo mo-
mento durunte el bobinado, independientémente del
rozamiento instuntineo, con lo cual el tiempo de
bobinado se halla también determinado de modo sine
gular y dnico,

EL elemento dependiente de la temsifbn
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elgctrica usado pusde ser una resistencis que depen~
du del voltije (una VDR). En una forma preferida de
realizacidén de la dizposiocidén conforme al presente
invento, e Use un diodo de Zener como elemento de-
vendiente del voliaje. Bl uso de tal dicdo de Zener
tiene la veunlajw de gue, debido al acentuado codo dg
la caracterisiica de corriente/tensidén, la suma de
lag veloeidades de los curvetes de recogida y de en-
tregn ¥, por tanto, ln tensibn mecdnica de la cinta,
vienen determinadas con exactitud.

la impeduncia comin, por medio de la
cual se conecta wno de los extremos de cada uno de
los dos devanados de mobor a uno de los terminales
de la fuente de alimentacidén de energia, puede adop
tur la forma de une fuente de corrisunte., Utilizando
una fuente ds corriente segin lo indicado, se des-
cubre que el paso de corriente por el devanado del
motor de recogida puede suponerse aproximadamente -
constontbe., Bobo siguifica que el par ejercido por es-
te mobor pusde suponecse asimismo constbante durante
la operacldn de bobinado de la cinta, lo que quiere
deeir gue la tensién mecdnica de la cinta disminuye
congtantenente durante la funcién de bobinar, pues
ssta tensién mecdnica de la cinta varfa inversamen-
te con ei didmetro del rollo o carrelte ds recogida.
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Aun cuando de esta manera se obtiene
un bobinado satisfactorio del portador de regisiro
en el carrste de recogida, es mds ventajoso gque la
tensién mecdnica de la cinta disminuya en grado -
menos acentuado durante ol bobinado. En olra forma
preferida de realizacibn de la disposicidén confor-
me &l presente invento, esto puede lograrse usando
una resistencia como impedencia comin. So tiene asi
la seguridad de que, durante el bobinade de la cine
te, la corriente que cirecula por el motor de xeco
gida y, por tanto, el par suministrado por este mo
tor, aumentan constantemente, lo que tiene por efec
40 el de aumentar la tensién mecdnica de la einta,
de modo yue la progresiva disminucidén de la tension
de la cinta, producida por el aumento del didmetro
del rollo o carrete de recogida, puede ser compens-
sada de mancra tal gue se obbtenga una variacidn de-
geada do la tensibn mecdnica de le cinta durante
el bobinado,

Para poder hacer que el circuito de -
control sea de proyecto sencillo, es convenienthe que
el elemento dependiente del volitaje tenga un compoxr
temiento simétrico. Cuando s¢ use wna resistencia
dependiente del voltaje, esto pueds lograrse fdcil-
mente empleando una resistencia de caracteristica

-
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sindtrica, Ahore bien, un diodo de Zener tiene una
caracteristicu asimétrica. Para poder usar wn cir-
culto sencilleo de control & pesar del empleo de un
diodo de Zener como elemento dependiente del volta
Je, en otra forme preferida de realizacidn de la dis
posicién conforme al presente invento, al diodo de
Zener antes mencionado se le conecta, opuesto en
goerie, un diodo de Zener adicional. Bsta forma pre-
ferida de realizacifén tiene la ventaja adicional de
que pusden hucerse c¢on gencillez otras provisiones
para ‘transportar el portador de registro a velocidad
de reproduccidén y para frenarlo rdpidamente hasta
detonerlc por completo, y otras similares.

En lo que sigue se describirdn a titulo
de ejemplo unas formas e realizacibén del presente
invento, con referecncia los dibujos esquemdticos ad-
Juntos,

Con referencia ahora a la fig, 1 de esw
tos dibujos, se representa en ella una primerz forma
de realizucidn de una disposicién conforme al presen
te invenio, Se representan log devanados de dos mo-

toras iddnticos Mi

ras que pupden estar acoplados ocada uno a un carrete

¥y M2 de corriente continua, moto-

de unsz cassette. Se supone que el portador de regis—
tr0 se va a bobinar pasdndolo desde el carrete aco-
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plado al motor Mé hagta el carrete acoplado al mo-
tor Ml‘ Durante la operacién de bobinar, ambos de-
venados del motor tienen uno de sus extremos conesg
tado, por medio de ung fuente comin de corriente
I, al terminal positivo Vg de la fuente de alimen
tacibén. Es de notar gue los conmuwtadores para CoOn-
muter la disposicién de wna a otra de las diversas
funciones, tales como las de reproducir, reproducir
al revés, avance rdpido y rebobinado, no 86 repre—
gentan por no ser esenciales para la comprensidn
del presénte invento. E1 otro extrsmo del devanado
del motor Ml ve conectado, por medio de un conmuta
dor Sl' al terminal negativo de la fuente de alimen
tacibén (por ejemplo, la masa), yendo el otro extre-
mo del devanado del motor Mé conectado a este ter-
minel negative de la fuente de alimentacidén a tra-
vés de le combinacién en serie de un conmutador Sy
y un dlodo de Zener Z. Cuando se cambien de posi-
cién los dos conmutedores S, y S, mecénicamente aco
plados, se intercambian o conmutan los dos devanados
de motor, de manera que el devanado del motor M2
queda directamente conectado al terminal negativo
de la fuente de alimentacidén y el devanado del mo-
tor Ml es el que gueda conectado a éste por medio
del dlodo de Zener Z, haciendo que la cinte se bobi-
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ne en el sentido inverso, esto es, pasando desde el
carrete acoplado al motor Mi haste el carrste aco-
plado al motor Mz.

Supcniendo que los conmutadores S1 Yy S2
estén en las pogsiciones indicadas en el esquemas, al
comienzo de la operacidén de bobiner la corriente -
que venge de la fuente de corriente I serd enteramen
te absorbida por el devanado del motor Mi, de manera
que serd Il = I, por no originarsé voltajes en los
devanados de los motores Mi ¥ M2, ya que estos moto-
g6 hallan todavie estacionarios y, por tanto, el dip
do de Zener Z egtéd sin conducir, de modo que se tie-

ne 12 = 0. Debido a esta corriente I, = I que circu=-

1
la por el devanado del motor Ml’ este motor se pon~-
drd en mercha rdpidamente, y su velocidad y, por
tanto, la velocldad del motor M2 aumenterdn con ra-
pidoz., CQomo consecuencia, aumentardn tembién rdpida-
mente las tensiones eléctricas E vy E, inducidas en
los devanados de los motores Mi y M2 regpectivamen-
te, tengiones o voltajes que son proporcionales a la
velocidad de los motores. Haciendo ceso omiso de las

impedancias internas de los devanados de los motores,

los voltejes inducldos El

las tensiones eléotricas totales en los extremos de

Yy E, representan también

los devanedos de motor. Como el motor de entrega o
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alimentacién de cinta estd movido contra su propio
sentido de rotacién, la suma de los voltajes El ¥y
Eg aparece en bornes del dlodo de Zensr Z. Si las
velocidudes de log dos motores mleanzan valores ta-
les que ls tensidn sums El & E2 se hace igual al vol
taje de rupfura o de avalancha del dicdo de Zener 2,
este diodo se pondréd a conducir, y circulard una
oorriantei5;£0 por el devenado del motor M,. Como
congecuencia, el motor M2 ejerce un par de freno que
contrarreata todo aumento ulterior de las velooida-
des, pues tal aumento ulterior de las dos velocida-
des llevaria oonsigo un aumento de la tensidén suma
El & Ez' de modo yue I2 ¥y por tanto, el par de fre
no, wumenterian. Como mis alld del voltaje de ruptu-
ra del alodo de Zener la oorriente sumenta mucho con
el voltaje, se alcanzurd y manbtendrd una condicidn
en la yue ol voltaje suma El + E2 ges esencialmente
igual el voltaje de Zensr y, por consiguiente, la su
ma de las velocidades de los dos motores seu igual

8 un velor correspondiente u este voltaje suma.

De ese modo tan sencillo se tiene la se
guridad de que la suma de las velocidades de los ca-
rrotes de recoglida y de entrega es siempre constante,
sea cual fuerse el rozamiento instentdneo, Como la re-

lacibn o cooiente entre las veloecidades de los dos

- 12 =
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carretes viene completamente determinada en cusl-
quier momento durante el bobinado, esto significa
que la velocidad de cada uno de log carretes estd
también determinada por completo em cualquier ins
tante, independientemente del rozemiento instsnta
neo. La figura 3 es un diagrama que representa, a
t{tulo de ejemplo, las variaciones de los volbajes
E, ¥ E, agociades a las variaciones de las veloci
dedes en funcidén del tiempc. Se supone que en un

instante t, el carrete de recogida estd vacio, ¥y

0
tode la cinta se halla en el carrete de entrega.
Suponiendo que el didmetro de un rollo o carrete
lleno ses, por éjemplo, de 4 veces el dfdmetro del
ctrrete vaclio, en el instante to la velocidad del
carrete de recogide serd 4 veces mayor que la ve-
locidad del carrete de entrege y, por tanto, El =
= 4.XE,. Suponiendo que la operacibén de bobinar ter
mine en el instante tg, esto es, que en este ing-
tants el carrete de recogida esté lleno y el carre

te de entregn ssté vacio, la relacidn o cociente

entre los velocldades de los dos carretes es enton

ces la contrarie, es decir, E2 = 4.El, en tanto que
en el ingtente %, en el que los didmetros de los dos
carretes o rollos sean iguales las velocidades son

lguales y, por tanto, El = E2' Conforme & la presen

-3 -
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te invencidn, se tiene la seguridad de que la suma
El + E2 eg slempre congtante e iguwal al volbaje de
Zensr VZ’ 1o que da por resultado las variaciones
indicadas para logs voltajes El y E2° Eg de notar que
Jas variscionss lineales de los voltajes El ¥ E2 ine-
dicadas en el diagrema estdan idealizadas. De hecho,
en realidad, estas variaciones son ligeramente irre
gulares, pero esta irregularidad no es esencial, ni
perjudice al funcionamiento satisfactorio de la dig
posioién, Bs rasgo caracteristico esencial el de que
el recurso conforme & la invencidn da la seguridad
de que en todo momento durente el bobinudo de la ein
ta el valor abscluto de los voltajes E1 Ng E2 ¥, por
tanto, el valor absoluto de las velocidades, es fi-
Jo ser ousl fuere el rozamiento instanténeo. Los per
files de onda realss de egtos voliajes El ¥y Ez no
son de importancia en relacibn con esto, ya que ta-
lesperfiles son datos constantes.

51 bien de 1lo que anteceds se sigue ya
que'el tiempo de bobinado es constanté; independien~
.temente del rozemiento instantdneo, un hecho mds im-
portante, con mucho, es el que se desprende de un
andlisis de lé tensién mecdnlca producida en la cine
ta.

Cuando se utiliza una fuente de inten=

= 14 =
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sidud de corriente I como impedancia comin, se des~-
cubre que el par ejercido por el motor de recogida
puede considerarse como esencialmente constante du
rante una operacifn de bobinar, pues la corriente
12 gue circula por el devanado del motor de entre-
&a Mé resulta ser considerablemente més pequefla que
la corrisnte I1 que circula por el devanado del mo~
tor de recoglda Mi. Se debe esto al hecho de qus,
por estar gulado el portador de registro entre los
ocarretes de entrega y de recogida por unos rodillos
de guia, unes espi as de gula y similares, un par

o monento ejercido en la extremidad de recogida
pusde estar equilibrado o compensado por un par con
piderablemente mdsg débil, Por consiguiente, las va-
risciones en la corriente I, que circula por el de-
vanado del motor de entrega M2 originen sélo unas
pequefies varitciones correspondlentes en la corrien
te I, que ciroula por el devanado del motor de reco
glda Ml, de modo que esta corriente Ilyq por tanto,
el pur desarrollado por este motor de recogida pue
den suponerse aproximadamente constantes.

Cono ge desprende de lo que antecede,
el par de freno ejercido por el motor de entrega se
ajusta sliempre autométicamente a un valor tal que
lo sume de las velocldades de los dos carretes es

- 15 -



10

15

20

25
10.11.72

505977 ¥

slempre constante. Ahors bien, esto significa que
en el caso de variaciones del rozamiento produci-
do, el par ejercido por el motor de entrege debe
hacerse variar de modo inverso, para mantener la
suma de las velocidades a un valor congtante, Es-—
t0 lleva consigo, en cambio, que en todo momento
durante el bobinudo la fuerza total de freno sjer
olda sobre el portador de regisiro, fuerza que cong
t2 de una componente producida por el par de fre-
no del motor de entrega y una componente produci-
de por el rozamiento, tieme un valor independiente
del valor del rozamiento. Como también en todo mo
mento durante el hobinado el par ejercido por el
notor de recoglda tlene un valor que es indepen~
dlente de este rozamiento, ello gignifica dque en
todo momento, durante el bobinado, el valor de la
tenelén mecdnica de la cinta es independiente del
rozamlento instantédneo,

Esta tensién de la cintae no ea cons—
tante, alno que dilsminuye durante el bobinudo, pues
con un par congtante eJereldo por el motor de rew=-
coglda la fuerza de traccidén ejercida sobre el por
tador de registro y, por tanto, la tensién mecdni-
oa de la ecinta, disminuyen el aumentar el didmetro
del rollo, Ahora bien, como se he demostrado en lo

w 16 -
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que antecede, la variacidén y el valor absoluto de

la tensién mecdnica de la cinta es independiente
del rozamiento instantdneo y, por tanto, indepen~
diente de la casseltite que se uge y de los efectos
de desgaste. Esfo da la seguridad de que ls manew
ra de bobinar el portador de regisire en el carre-—
te de recogida siempre es idéntica y, por tanto,
s¢ mantiene siempre una manera de bobinar venta-
josa y elegida a voluntad, independientemente de
la casgette que se use y de los efectos de desgas-
te.

El elemento dependiente del voltaje
0 tensién eléctrica puede ser una resgistencia de~
pendiente del voltaje (VDR) en lugar de un diodo de
Zener. Sin embargo, el uso de un diodo de Zener =
tlene la ventaja de que, debido al ocodo brusco que
tiene la caracterfutica de corriente/voltaje, la
tensién suma B 4 B, se define con precisién y, por
tanto, la suma de las velocidades de los dos carre
tes queda exactamentie fijada.

El diodo de Zener, como variante, pue-
de ser sustituido por un transistor cuyo trayecto
de basewemisor y cuyo trayecto de base-colector es—
tén shuntados por una resistencia.

Ia figura 2 ilustra una segunda forme

- 1T
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de realizucidn de la disposicidn conforme al presen
te invento que, comparada con la realizacién de la
fig. 1, tiene la ventaja de que la disposicidén de
conmutacién puede ser més sencilla. Le primera dife
rencia respecto a la disposicién de la fig. 1 estd
en que en la disposicidén ilustreda en la fig. 2 el
elemento dependiente del voltaje comprende la coms
binaeién en oposiciénwerie de dos diodos de Zener
Zl ¥y Z2’ que va directamenie conectada a los extre-
mos de los devanados de los motores Ml T MZ' Para
invertir el sentido de bobinado de la cinta sbélo es
necesario usar un Wnico conmutador S que en una de
las posiclones conecte a mesa el extremo del devana-
do del motor M1 y en la otre posiclén conecte a ma-
aa el axtremo del devanado del motor M2° En l& po-
pieidn del conmutedor § representada, el motor My
eotds oomo motor de recogida. le regulacién serd
tal que 18 tensldén eléctrica sume El + E2 es igual
al voltaJe de Zenor o de ruptura del dlodo de Zener
Zl, porgus en e¢ste caso el dlodo de Zener Z2 estéd
conectado en ol sentido direoto. En la segunda po-
gioidn del conmutador S, con el motor M, actuando
oomo motor de recogida, la tensién de Zener del dig
do de Zener 22 es la que determina la tensidén sume

El + E2, y ol diodo de Zener Zl es el conectado en
- 18 -
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el sentido directo.

Una segunda diferencia respecto de la
forma de realizacién ilustrade en la fig. 1 consig
te en la provisidn de una resistencia R que, en lu
gar de la fuente de corriente I, sirve de impedan-
cia comin para los dos devanados de los motores M,
¥y M,. El uso de este resistencia R permite bobinar
ol portador de registro en el carrete de recogida
mejor alin de como se podfa con el uso de la fuente
de corriente I (véase la fig. 1).

Como ge ha dicho antes, utilizendo wna
fuente de intensidad de corriente como impedancia
comin, la tensién mecdnica de la cinta disminuye al
awnentar el didmetro del rollo en el carrete de re=
cogida, Como congecucncia, la Ultima parte del por-
tador de reglistro puede quedar bobinada con demasig
da flojedad. Un resultudo mds préximo al del bobing
do ideal es el que se obitiene mediante el recurso de
asegurar que la tensién mecédnicae de la cinta dismi-
nuya g6lo un poco durante el bobinado,

Bgte dltimo efecto puede obtenerse -
usando la resistencia R como impedancis comin, en
lugar de la fuente de corriente I, pues durante el
bobinado el voltaje El indueido en los extremos del
devanado del motor de recogida disminuye constante=



(4]

10

15

20

25
10.11.72

506077

nente (véase la fig. 3). Como consecuencia, aumen-

ta el voltaje en bornes de la resistencia R, de mo
do que la corriente yue circule por esta resisten—
¢la y, por tanto, la corriente Il gue circule por
el devanado del motor Ml de recogida aumentardn rd
pidamente. Por %anto, el par ejercido por el motor
de recogida ird aumentando censtantemente durante
el bobinado. Una eleccidén apropiadsa de los valores
de la resistencia y del volbaje de alimenbacidn VB
respecto 8 la tensidn eléetrica inducida en el de-~
vanado del motor de recogida permiten asegurar que
1la tendencia de la tensidén mecdnica de la cinta a
disminuir por aumento del didmetro del rollo o ca~-
rrete se compense con el aumento del par ejercido
por el motor de recogida, de tal manere qus se ob-
tenge en 1o cintu une tensidn mecdnica que disminu
ya 86lo lentamente durante el bobinado, con lo gue
el portador de registro guedard, por consiguiente,
satisfactoriamente bobinado.

La figura 4 ilustra una tercers forma
de realizacién de la disposicibén conforme al presen
te invento, que en gran parte se corresponde con la
ilustrada en la fig. 2, pero en la que los conmuta=
dores son unos conmutadores electrénicos, represen-

tédndose también los conmutadores para cambiar la

w 20 wm
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disvosicidn do una o obra de lus diversas funciones

tales como las de reproduceidn en sentido directo,
reproduceidn al revés, y avance y rebobinado rdpidos.

Ia disposicidn incluye también los dos
devenados de los moberes Ml ¥y MZ. kstos motores tie
nen tunbién aqul en paralelo la combinacidén de opoe=
gicidn en serie de dos diodos de Zener zl Y Zye Un
primer commutador electrénico es el formado por ﬁn
fransistor Tlg a cuya base estd aplicuda una sefial
de¢ cuatrcel por medio de un teraminal 2, Un segundo
conmrtudor electrénico es el que toma la forma de
un trensistor sz al cual se aplica una sefial de
control por medio de ua terminal 3. Las posiciones
de estos dos conmutadores electrbénicos determinan
el soutido de rotuclén, esto es, el sentido del mo
vimlento de log portudores de registro, tanto en la
reproduccelén como en marcha rdpids (avance rdpido y
robobinado).

La diegposicidn incluye un tercer cons

mutador electréduico que comprende un transistor T

3
gn wnlén de un diode Dl’ una resistencia Rl y un
transistor T, aplicdndose una sefial de control a

4

eate coumuwsedor por medio del terminal 1. Este ter-
cor conmitaedor ssegura el cwnbio de "reproducir" a
"bobinarty, y "viceversa.

@ D) =
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la dispogicién incluye edemés un cuar—
to conmutador o interruptor electrénico que compren
de un transistor T6, al cual se le aplica una sefial
de contrcl por medio de un terminal 4. Este cuerto
oonmutador electrénico sirve pars llevar la dispo-
siolén al estado de parada,

Bl punto de unién de los dos devanados
de los notores M1 ¥y M2 va por une yarte direchtamenw-
te ooneotado &l emisor del trensistor T4 ¥ por otra
parte estd conectado, por medio del trayecto de co-
lector~emisor de un transistor TS de tipo PNP cuysa
base emtd conectada por medio de una resistencia R6
al acoleotor del transistor TG’ al punto de unién
do log dos diodos de Zener.

La disposicién emplea dos tensiones eléc
trloas de alimentecidén (indicadas por los simbolos
+ y 4+ en la figura), siendo de 8 voltios, por ejem
plo, la tensién de alimentecién indicada con 4, y de
24 voltiom, por ejomplo, la indicada con 4+,

Tento on las situaclones de "reproduc-
clén' oomo en les de "hobinado répido", la tensidn
eléotrica de oontrol del terminsl 4 estd & nivel ba-
Jo, de modo yuwe el transistor TG no conduce y, por
conslguiente, tampoco conduce el transisgtor TS’ ine

terrunpiendo la conexién entre el punto de unién de

w 22
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los diodos de Zener y el punto de unibén de log dos

devanados de motor.

Para las funciones de bobinado répido,
la tensidén elédctricu de control aplicada al termi-
nal 1 estd a nivel bajo, de modo que el transistor

T. no conduce y su tensién de colector estd a nivel

3
alto. Como consecuencia, el diodo Dl tampoco condu-
ce, de modo que la tensién de base del transistor
T4 estd a nivel alto y, por consiguiente, este tran
sistor es conductivo. En estas eircungtancias, se
suministra une corriente al punto de unidén de los
dos devanadogs de motor, por medio de la resistencia
RZ
El sontido del bobinado viene determinado por las

y yus corresponde b la resistencia R de la fig. 2.

pefiales ue control gue haya en log terminales 2 y
3. 3i la tengildn eléctrica en el terminal 2 estd

a nlvel alto y la del terminal 3 estd a nivel bajo,
el trensistor Tl estd conduciendo y el transistor
T2 no conduce. EL devanado del motor Ml se halla
entonces conectado & mesa & través del transistor
Tl’ en tanto gue el devanado del motor M2 ostd co~
neoctado & masa & través de la combinacidén en serie-
~oposicidén de los diodos de Zener, y de dicho tran=
gletor Tl, lo que de lugar a une situacidn que co-
rregpondse & la representada en la fig. 2, en la cual



10

15

20

25
10.11.72

506977
] J ! ?

el motox Ml actia como motor de recogida y el motor
M2 como motor de entrega o alimentacién de cinta,
Cuando las tensiones eléetricas de control estén in
tercambiaedas, esto es, la tensién en el terminal 2
estéd a nivel bajo y la del terminal 3 esté a nivel
alto, la situacidn serd exactamente la contraria,
actuando el motor Mé como motor de recogida y el mo
tor Mi como motor de entrega.

Para dar f£in répidemente s las fun-
clones de bobinar y reproducir, esto eg, en la si-
tuacidén de "parar" ("stop"), la tensidn eléctrica
en el terminal 4 se pons & nivel alto, y la ds los
demds terminesles 1, 2 y 3 se pone a nivel bajo. Asi,
8l frensistor TS ¥, por tanto, el transistor TS es—
tdn conduciendo. Como consecuencia, el devanado del
motor de entrega de cints es puesto en cortoocircui=
0 por medio del diodo de Zener, que pars este deva-
nedo de motor estd oonectado en el sentido directo,
¥ por el trensigior T5, de manera que este motor de~
sarrolle un gran per de freno, y el movimiento se dg
tlene rdpldemente. Asi, el diode de Zener actlie tam
bién como diodo de elternsncia libre de control -
("free-wheeling") pare este devanado de motor.

Para tener la seguridad de que, estan-
do parado 0 en reposo, el portador de reglistro per=

- 24 =
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manece tenso, es conveniente que ambos motores con
tinden suminigtrando momentos o pares pequeflos y
opuestos., Esto se asegura por medio de un diodo D3
¥y una resistencia R7, que establecen una conexién

5 entre el devanado del motor M; ¥y el colector del
translator Ts, ¥y por medio de un dlodo D4 y ung re-
glgtencia RB’ que establecen una conexién entre el
devanado del motor Mé y el colector del mismo tran
slstor T6° En reposo, este colector del transis-

10 toxr TG se halla aproximademente al potenciel de ma-
sa, permitiendo que pase corriente por ambos deva-
nadog de motor de modo gue los dos motores produz-
oan parss opuestos.

En "reproducclén”", el voltaje en el

15 terminal 1 estd a nivel alto, con el resultado de
que el translstor T4 no conduoe, Por consigulente,
no puede puminietrarse corrients de motor slguna por
la resistencis Ha. La corrlente requerida para el
motor de recogide viene entonces suministrade por

20 la combinacidn en serie de la resistencia R3 y el
diodo D2, conmbinacidén en merie gue por uno de sus
extremos ve oonectodn al mds bajo (+) de los dos
voltajes de alimentacién, y por el otro extremo al
al punto de unidén de los dos devanados de motor. Ia

25 elecoldén entre "reproduccién al derecho" (en senti-
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do direceto) y “reproduccidn al revés" se hace aqul
también por medio de los voltajes de control pre=
sentes en los terminales 2 y 3, que hacen que la
corriente suministrads sea absorbida, ya por el de-
vanado del motor Ml’ ya por el devanado del motor
U,. En esta configuracidn es conveniente que el de
vanado del motor de recogida lleve bambién una co=-
rriente pequeila, para producir un pequeh par de
freno, a fin de asegurar que el portador de reglisg—
tro continie tenso. Esto se logra incluyendo una rg
sistencia R4 entre el punto de unién de los diodos
de Zenser Z1 y'Z2 y el colector del transistor TB'
Como en "reproduccién" la tensién de colector de es
te transistor T3 es sensiblemente de O voltios, cir
culard una corriente por el devanado del motor de
entregr, el diodo de Zener (conectado entonces en
sentido directo) y la resistencia R4, viniendo el
valor de esta corriente determinado por el voliaje
presente en el devanado del motor de recogida y el
valor de la resistencie R4, Ia combinacién de opo
sicibén en serie de los diodos de Zener no desempefia
otros papeles en "reproduccidn®, pérqﬁe pare esta
funcibén las velocidades de los dos motores son tan
reducidas que la suma de las tensiones eléctricas

presentes en sus devanados es apreciablemente menor

- 26 =
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que la tensiin de Zener.
La alimentacién de corriente en "repro

duccifn" por medio de la resistencia R, y el diodo

3
DQ, en la disposicién de cireuitos representada,

es Util también en “bobinado" rdpido. Come se ha ex
puestbo con referencia & ja fig. 2, durante el rebo-
binado o el avance rdpido la tensibn eléctrica en

el devanado del motor de recogida decrecce constante-
nenta.

Babto significa que la tensidn eoléetri-
ca o voltaje en el enisor del transistor T4 también
digminuye congtantemenis. Cuando este voltaje ha dig
minuido & un valor tal gue el diodo D2 ge pone a
vondueir (este diodo estd normalmente sin condueir,
por wor la tensidn eléctrica de alimentacidén aplica-
da o la resistenciu R, més alta que la aplicada a la
resistencia RS)’ pe suministra sdbitamente wa co-
rrieute wdicional al devanado del mobor de recogida,
¥ el pur producido por este motor aumsenta. Una elec-
clén adenuada de los valores correspondientes permi-
te tener la segzuridad de que, con cassettes que ten=
gan un rozamiento particularmente elevado, este efec
10 se produce durante la ebapa final de la funcidn
de bobinar, wsto eg, cuando el carrete de recogida
eatd cwel lleuo y se desea tener un par grande para

w 27 =
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poder mantener la velocidad de bobinado deseads,

Como variante, la alimentacién de co
rriente en "bobinado" rdpido puede efectuarse por
medio de una resistencia Rg (representada con Li-
neas de trazo interrumpido) puesta en paralelo
con ¢l trayecto de colector—emisor del transistor
T49 ¥ en ese cago puede prescindirse del diodo D2
¥ la resistencia R3o Esto tiene la ventaja de que
s8lo hace falta una dnica tensibn eldctrica de -
alimentacidn. En cambio, tiene la desventaja consi
gulente de aumentarse considerablemente la disipa=
eidn durante la "reproduccién”,

Como es obvio, la invencién no se li-
mita a las formes de realizacidn representadas en
leg fipguras, gino que pusde usarse una gran variedad
de dispositivos de conmutacibn, tento mecdnicos CO~
mo electrénicos, y de elementos sensibles al volia=-
Je, para reelizar la idea de la invencién. Ademds,
la invencidn puede usarse también para operar de
carrete a carrete, aun cuando las ventajas de la
dispouicién conforme al invento se desprenden mis
claramente utilizando cassettes.

La presente solicitud que corresponde
4 la presentada en Holanda, el 25 de Septiembre de
1971, bajo el ndmerc 7113225 se acoge a los hene-

= 28 o
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fieios dul articnio 1 del vigente Estutubto sobre

Propiedad Induwsitrial,

RELVIUUTCACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva,
que se presenbun para gque sean objelo de esta soli=~
citud de Patente de Invencibén en Espafa, por VEINTE
atiog, soh log siguientess

).~ Disposgicibn para accionar un pore
tador de registro de forma de cinta, disposicidn
que estd provista de dos motores de corriente con-
tinua que sirven cadd uno para mover un carrete, y
do un circuito para controlar estos motores en el
gentido de desenrollur rdpida y simultdneamente el
portador de registro de uno de los carretes y arro-
llarle o bobinarlo en el otro carrete, o0 viceversa,
siendo sl par produeido por el motor del carrete
de pgcogida opuesto al par producido por el motor
del carrete de eutrege o alimentacidn, caracteriza-
da dicha disposicién por el hecho de que, durante
las funciones de avance rdpido y rebobinado, uno
de log extbremos de cada uno de los dos devanados de
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motor va conectado a uno de los ferminales de unsa
fuente de alimentaocién por medio de una impedancia
comlin, mientras que el otro extremo del devanado
del motor de recogida va conectado al otro termi-
nal de la fuente de alimentacibn y el otro extre-
mo del devanado del motor de entrega va consectado
a esta fuente de alimentacidn por medio de un ele-
mento dependiente de la tensibén eléctrica o vol-
taje, cuya impedancia, por 1o menos por encima de
un voltaje dado, disminuye al aumentar el voltaje,

20 Da disposicién de la reivindica-
oién 1, caracterizada por el hecho de que el ele-
mento dependiente de la tensibn eléctrioca o volta-
Je 88 un diodo de Zener,

3,= La disposicién ds la reivindica-
elén 2, carmoberizada por el hecho ds haber un se-
gundo diodo de Zener coneciado en oposicién de se—~
rie oon el diodo de Zener primeramente citado, =
yendo la combinacién de oposicidén en serie direc-—
tamonte conectada a los devanados de los dos mo~
tores.

4o~ La disposicién de la reivindica-
oibn 3, caruoterizada por el hecho de que 1las Po-
laridades de los diodos de Zener estdn elegldas de
manars qua gl diodo de Zener acoplado al devanado

:uBO-n
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dei wotor de enbrega se halla conectado en el sen-
tido directo para el voltaje que sé¢ tiene entre
los extremos de los dos devanadoes.

Ho.w L disposicibn de la reivindica-

5 cidn 4, carsclerizada por el hecho de gue el punto
de unidn de lus dos diodos de Zener estd conectado
por modio de un conmutador a las extremidades de
los dos devanados de motor mids préximas a la impe-
danciu comin, coumutador yue puede cerrarge para

10 frenar rdpldamente el movimiento del portador de
reaglatro,
6o« Lu disposicibn de la reivindicacién
4 o la 5, caracberinada por el hecho de gue el pun—~
to de unlbn de los dos diodos de Zener estd conece
15 tado, por medio de una resistencia y de un connmuta-
dor 6 interruptor yue durante la funcidn de "repro-

duceidu" estd cerrude, a un punto de potencial conse

tunteo.
Toe La disposicifdn de cuslquiera de -
20U las reivindicaciones precedentes, curwsceierizads por

el hocho de que La impedanciz comin es una resisten—
Cla.

B, La disposieidn de la reivindicacién
1
: Ty curueterdsudn por el hecho de quey para las fun-
25 /,cionus de "reproduccidn®, la corriente de alimenta-

¢
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cibn pare el devanudo del motor de recogida se su-
ninistry por medio de una conexidn adicional de uno
de log extremos de este devanade g un punto de poten
cial constante lLul yue, durante las funciones de -~
"reproduccidn’, un elemento rectificador ineluildo
en este conexidn estdéd normalmente sin conducir, ¥y
se¢ hace conductivo s6lo si el voltaje presente en
el devanudo del motor de recogida cse por bajo de
un valor winine dado,

9,~ Digpesicidén para accionar un porta-
dor de registro en forma de ginta,

Tal y como se ha descrito en la Me
moria que antecede, representado en los dibujos gue
se acompafian y pura los [ines que se han especifica~

do,

[f'/ = 32 =
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Biste Llemoria consta de treinta y tres

hojas eseritas o miquina por una sola cara.

Madrid,§& )

10,1072 A - 33 =
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