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PERFECCIONAMIEHTOS EN MAQUINAS TARA IA RECOGIDA
DE BAYAS DE TOMATE.

DITTA TANZI ARKANIO, entidad italiana, rosidente

en Via Zarotto n.69/bis, PARMA =~ ITALIA -.

PAOLO BROGLIA Y 1LuIcI SANDEI, ambos de nacionalidad
italianz, residente en RAVADESE, FARMA - ITALIA-

respectivamente,

Ia presente invencidn tiene ror objeto uma
miquina pare 1z recogida de lag bayas de tomate,
' Son ys conocides las miquinzs pura la reco~
gifa mecinica de lss bayas de tomate que prevén el

empleo de discos cortantes sdecuado para cortsr la
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planta del tomate a la superficie. Ia planta cortada es luepo:

enviada, sobre una correa transportaders central, a la migqui-
na mediante planos vibrantes y planos a rodillos.

Las bayas que van llerando sobre la corres

|
|
!
?
transportadora central son luego geleccionadag por personas !
situadas en la mdquina. Estas mdquinas son considerablemente
complicadas tanto por lo qe se refiere a los dispositivos de
corte cuanto por lo que concierne a los brparics de transporte

de las hayas a la correa central sobre la que se efectus la

seleccidén de las bayas recogidas.

Ademfs las miquinas hoy conocidas no efeg!
tuan la recopida del tomate recostado sobre el suelo sino quoi
Unicamen:e recogen la blunta entera con lag huyan unidan &
ella,

£l principal objetivo de la presente in-
vencién es el de realizar une miouina noteblemente simplifi-
cada y por consiguiente de un costo notablemente inferior
8l de las hasta zhora existentes.

Un objetivo mis es el de efectusr la re-
cogida completa de lag bayas, incluso de aquellas que se han
desprendido de la planta y han caido al suelo,

Otro objetivo de la presonte invencién
es el de mantener invariado el dngulo de inclinacidn del dis-
positivo recolector con respucto sl terreno aunque pudiendo
variar la profundided de penetracidn del mismo,

Otro objetivo de esta invencidn es el de

mejorar el cortado de las plantas bajo el nivel del terreno i

I
antes que £stas sean cogidas, cortade que en los miquinas i
conocidas e¢s efectuado por ura o dos cuchillas fijus disruvgi

tas en 13 pirte delantera de li wiquina, i
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tro objetivo de la presente inveneidn es

i
H
f

tomate de la planta recogida por el dispesitivo recolector y

el de favorecer el desprondimiecnto complato de las buyus de

transportador,

Otro objetivo, no Gltimo, es el de poder

permitir umabuena seleccidn del producto recogido con menor on

!
pleo de personal. Forma por tsnto objeto de la presente invon~%
cién una mfquina psra la- recogida de las bayas de tomate car&g!
terizada por el hecho de comprender en combingcién; una barra ;
cortante; un dispositivo recolector y trsnsportador situado &
continuacién de la barra cortante sin espacios libres dotado
de peines trasladadores sdecvados para penetrar debs jo del ni ;
vel del terreno y para recoger y transportar las bayas y las
plantas de tomate a uns corres transportadora central, estanm
do orientados dichos peines en direccidén casi normal.y transe
versal 8 la de traslacién durante la fase operativa de recogl
da y trangporte y en direcciln casi paralela y transversal a
la de traslecién durante la fase no operative,

Una caracteristica mis congiste en el
hecho de que esté dotads de dos guias laterales deslizanbes
aptas para permitir ol despluzamiento vertical del dispoeitie-
vo recogedor y transportador dejando invarisdu su inclinacidn
respecto al terreno.

lss caracteristicas de las méquina que {og
ma objeto de la prcsente invencién serén ahors mis ampliamento
descritag e ilustrades con referencia s una forma prdctica de
realizacién 8 puro titulo de ejemplo no limitetivo con ls 8yu-
da de lag ilustraciones reproducidas en las tsblas de disefio
adjuntas donde:

Ta figura 1 ilustra en una vista prospecH
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tiva lateral la miquina para la recocida de 123 bayas de toma-
te;

La figura 2 ilustrs la raguina de que tra’
ta la figura 1 en uma vista en plano;

Ia figura 3, ilustra en una vists lateral

un detalle de la miquins, concretamenteel dispositive recolec-

Is figura 4 ilustra el dispositivo a que |
§

so refiere la figura 3, en una prepectiva parcial,
Is figura 5 ilustra en forma esquemética, |
el recorrido del tomate recogido segiin una posible variante de

realizacién,

Con referencia a dichas figuras y especial

. |
mente 8 las figuras 1,.2, 3, & con (22) estd indicsdo un chasis

s

portante de la méquina soportedo por dos cremallerss anteriore$
motoras (23) y por dos ruedas posteriores (24),

El chasis portante (22) debe sostensr: el
aparato motor (25) con los correspondientes érgsnos de trang-
misién, los érganos de comando (26) situados en ls parte fron-
tal de la miquinz de manera que el operador, desde el asiento
(27), pueda controlar y dirigir la recogida del tomate segtn
las exigencias; los érpenos de traslade de las bayss de tomi-
te asi como los 6rganos de traslado de las bayas & un cajén
de recogida;

vipguiendo el trayecto de las bayss de to-
mate, sobre la mdquina del objeto, primeramente se encuentra
una berra cortante (21) ubicada en la parte delanters cuyo

cometido es cortar las plantas & tomate bajo el nivel del te-

Irreno.

l
Después de lz barra cortante sigue, sin |
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espacios libres, un dispositivo recolector ¥ transportador
(1) constituido esencialmente por una serie de peines (32) ¢
dientes (41) arqueados hacia el sentido de traslaciénm,

Los peines (32) estén soportados por dos

cadenas bilaterales (33) cada una de las cuales gira en torno

8 una rueda denteda motriz (34) y a otm rueds dentada condu-

cida (35) (véase figura 4). Ias ruedas motrices (34) estdn

ensamhladas sobre un 4rbvol motor (36) soportado por dos bordes

5

laterales (%) mientras las ruedas conducidas (35) estén ensan

biadas sobre un 4rbol (38) también soportado por los bordes

laterales (3).

E1l érbol motor (36) es puesto en rotacién

POT un pequeno motor oleodindmico (39) alimentado mediante
conductos unidos & la instalacién hidrdulica ée la méquina,
ios dientes (41) del pei@e pssan entre
una serie de astas (42) paralelas e-iguslmente distanciadas
gue formin un plano de deslizawiento del producto recogido

por los peines mismos como se dird & conbinuecién.

Diches astas (42) estdn encorvadas en lg |

parte posterior, como se ilustra en lag figuris 3 y 4, y éstdy
soldadas a una barra transversal (46) soportada por las plan-
chas laterales (3) (véase figura 1),

A las extremidades de cade-uno de los pex
nos (43) de cada peine (32) estd soldado un brazo (44) dotado
de un perno (45) scbre el que ests empernado un rodille (40),

Dicho rodillo (40) se desliza en uns guis

(47) convenientemente moldurads que hace de excéntrico.

Dicha gufs (47) sigue en la parte anteria

¥ superior la march: de la cadena mientras en correspondencia

de lss ruedas conducidas (35) sufre un descentramiento hacis

on
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el érbol (38), como se ilustra en la figurs 3; :
kEn la parte posferior e inferior la gufa

(47) permanece alzada con respecto 8 la li{nea normal de degli-
zamiento de la cadena (33) pzra disponerse después curvédndose
bruscamente (48) seglin la 1fnea de marcha normel de la cadenn,

' Ia funcifn de dicle gufe o excéntrico es b

de llevar los dientes de los peines a una posicién tal que no

impida la rotacién de los mismos cuando éstos se encuentran en
correspondencia de un transportador elevador a rodillos (19) E
del que se hablard. misz adelante.

Ademds el desplazamiento de ls gufa on la
parte posterior e inferior obligs a los dientes a pasar entre
las astas (42) como se ilustra en la figura 3.

Cuando el rodrillo (40) éobrepasa la cuxr
vatura (48) los peines alcanzan la condicién de penetracidn
bajo el nivel del terreno y recogen toda la planta de tomate,

Sobre cada uno de los dos bordes laters-
les (5) del dispositivo recolector-transportador (1) estdn
soldados dos perfiles en "U" (4) y (5) convenientemente incli-
nados y a cuyos extremos estd soldado un montante (6) constid
tuido sustencialmente por un perfil de doble " cuyas alag
encajun en un perfil en "U" (6a) solidario al chasis portan-
to de la miquina,

Los dos perfiles (6) y (Ga) formun una
gula de deslizamiento que permite el desplazamiento verticsl
de todo el dispositivo recolector-transportador impidiendo
todo desplszamiento transversal.

Con (7) estd indicado un martinete hi-

dréulico cuyo cilindro estf abisagrado en (8) al chasis de v

méquina, mientraséd asta estd abisaprada en (9) a un estribo
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(10) soldado 81 montante (6), Otro mertinete (7)), visible en |
la figura 2, estéd puesto al otro lado de la miquins.,

Ll deslizamiento verticel del dispositi-
vo recolector~transportador esti por tanto obtenido medisnte el

e

accionamiento de los dos martinetes (7).

Las plantes de tomate recogidas por el
dispositivo recolector~transiortador caen sobre un trensport3~§
dor elevador @ rodilles (19) y son enviadss a la rarte superioL
de la méquina pars luego coer en un sacudidor (11) formsdo susL
tancialmente por uni serie de astas abisagradas por un extremo
B un drbol en forma do codo (12) y spoyadas por el otro extre-
mo sobre ung barrs fija (13), El sascudidor realiza el completo
desprendimiento de las bayés de tomate de la planta. lag bayus
de tomate caen sobre el transportador a rodilles (14) que e:td
debajo y que las conduce 2 un transportador transversal (15)
mientras les plantas caen en la zona que estd debs jo de la
correa traunsportadors elevadora (19). |

Con (16) esté inéicado otro transporta=
dor & rodillos, en lines con el transportador (15), que envia

las bayas 8 los cajones de embzlaje dispuestos en un remolque

La inclinmcidn en la correa transporta-
dora (l&) puede veriar accionande un martinete (17) cuyo cilin
dro estd abisagrado a un chasis (18) y cuys asta estd sbisagra
da 8 un soporte (20) solicario & la correa transportadora (16)}

Con referencia a la figura 5 se descri-
bird ahora una posible variinte de realizacidén préctica del

recorrido de las bay:s de tomate una vez llegadas al tranapor-

tador a rodillos (19).

Los bayas desprendidag de la plants caenj
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inclirnado hacia el lado derecho de la méquina o hacia el izquir

segln esta versién, sobre un tapete transportador (50) que ent
i

do (en el caso ilustrado hacia el lado deracho),
El tapete transportador (50), que susti-

tuye 8l transportador (14) envia todss lag bayas de tomate a

una correa lateral derecha (51) la cual conduce les bayas a8 la

rarte posterior de la mfquina donde lag deja caer en umg tolvs

(52) bajo la cusl estd situado un transportador a barras transg

versales (5%) que a su vez lleva las bayas al lado izquierdo
de lg méquina,

Tag bayas caen luego sobre una corres
transportadore latersl isquierds .(54) que las lleva hacia la
parte anterior de la miquina.

Bajo la parte terminal de la correa tran
portadora (54) estd ubicado un transportador a barras (55)
transversal al sentido de svance de 1la mdquina el cual condu-
¢e las bayas a un carro agricola que sigue al lado de la mé qui,|
ng misma,

Por tanto el recorrido del tomate es el
indicado por la flechas (60),

Las hayss siguen asi un recorrido que
envuelve toda la parte posterior de ls méqhina ¥ 8 lo largo de
dicho recorrido los operadores pueden efectusr con répiden y
facilidad la seleccién de las bsyas que han de ser retiradas.

Naturalmente la invencién, en su reali-
zacidn préctica, podrd asumir otres formas distintas de les
agqul descritas e ilustradas, asi como poérdn variar los deta-
lles constructivos sin que con ello se salga del dmbito Qe

la presente patentoe,
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Descrita suficientemente la naturalezs E

del invento, asi como la maners de realizarsee la practica, ;
debe hacerse constar que lag disposiciones enterioruente indi%
cadas son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto}
no alteren su principic fundamental. También s6 hece constar i
gue el invento corresponde s una solitud de Patente presentadé
en Italis bajo el nfimero y 1la fecha siguiente: no 3530 A/71 dé

|
24 de Septiembre de 1.971, acogiendose por le tento a los bené

iy
ot

ficios que conceden los Convenios Internscionsles en vigor,
siendo lo que constituye la esencia del referide invento ¥ poy
lo que se solicitu una Iatente de Invencién por 20 aliog en s+
pata sobre: PERFECCIONAMILLTOS EN MAQUINAS T'ARA LA RECOGIDA D
BAYAS DE TOMATE, caracterizandose por lo siguiente:

1.- Perfeccionanientos en mdquinas para
Ja recogida de las bayas de tomate, caracterizados porque cada
méquina en combinacidn: una barrs cortante, un dispositivo rg¢
colector y transportador situado despues de la barra cortante
sin espaclos libres y dotado de peines trasladsdores adecusdos

l
para penetrar debajo del nivel del terreno y para recoger y

trangportar ls bayas y las plantas de tomate a una correa trang

portadora central, estan dichos peines orientados en direccidn
casi normal y transversal a la de treslacidn durante la fase

operativa de recogida y transporte y en direccibu casi paralg

la y transversal a 1ls traslacién durante la fase no operativs,

|
2.~ Perfeccionamientos seglin la reivin-

dicacidén 1, caracterizados porque al dispositivo recolector y

trangportador se le dota de una gufa que hace de excéntrico dbr

tre de la cual so deslizan rodillos solidarios @& los peines

transladadores, determinando dicha gufa la orientacién de di-
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chos peines trasladudores.

%.~ Perfeccionamientos segln la reivin-
dicacién 1, caracterizados porque los dientes de los peines
son arqueados.

4.~ Ferfeccionamientos segln la reivin- |
dicacién 1, caracterizados porque se dota de dos grias lasters.|
les de deslizamiento aptas para permitir el deSplazamiento
%ertical del dispositivo recolector y transportador dejando
invariada su inclinacidén respecto al terreno,

5.~ Perfeccionamientos segln la reivin-
dicacién 1, caracterizados porque se disponen modios hidrdu-
licos servocomandados aptos para provocar el desplazamiento
vertical del dispositivo recolector y transportsdor.

£.- Perfeccionamientos segin lass ante~
riores reivindicamciones, caracterizados porque los medios
hidréulicos servocomandados son dos martinetes.

7.~ Perfeccionamiontos segin la reivin-
dicacién 1, caracterizados porque se dispone; un transporta-
dor elevador & rodillos situado despuls del dispositivo'reco-
iector—transportador; un dispositivo sacudidor ubicado en lu
parte terminal y debsjo del transportador elevador a rodillos;
un transportedor a rodillos situado debajo del dispositivo
sacudidor y apto para onviar las buyas a la parte posterior de
la mdquina, teniendo lugir a lo large de dicho tranaportador
a rodillos le seleccién de las bayas; un transportador a ro-
dillo orientable para el transporte de las hayas a un carro.

8,~ Ferfeccionamientos segin la reivin-
dicacidn 1, caracterizsdos porque se dispone un tapete trang-

portador central situudo hsjo el transportador elevador s ro-

dillos e inclinado bacie un lado de 1z miquinz; dos correas
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transportadorzs laterales al tapete transportadoxr central; un
transportador a barras transversales situsdo en la parte pos-
terior de la miquina y apto para unir en serie el recorrido
de las corress transportadoras laterales.

9.~ Perfeccionamientos en mquinas para }
recogida de bayas de tomate, tal y como queda sustancislmente
desgerito en 1s presente Memoria e ilustrado en los dibujos

adjuntos.

Esta Memoria consta de once hojas escrits

& miguina por unas sola cara.

Madrid

DITTA TANZI ARMANDO
PAOLO BROGLIA y LUIGI SANDEI

mados L Gaata Faradnday
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