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MEMORIA DESCERIPTIIVA

Le presente invencidn se refiere e una méquina pere la re-
coleccidn de frutos destacados de plantas cultivadas en hileras,
especiglmente le vendimia en los vifiedos plantados en hilera.

Ls mequins segin la invencidn comprende una estructurs en marco
con dos montantes que lg levantan scbre su base en carretela,
destinade & ser movide a lo largo de ume hilada, a caballo sobre
la mismg, mientres que el marco puentesa a la referids hilada,
estando provista de medios colectores para la recoleccidn de los
frutos destacados, los cuales medios estan montedos sobre esta

estructura en carretela y se extienden longitudinalmente a 1o
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largo de le misma, mientras que medlos de traslado y registro,
asociados a cada uno de estos medios colectores resultan aptos
pere trasledar los referidos frutos destacados, asi como gyue eg
tos medios de traslado estdn operativamente asociados a medios
elevadores y de control aptos paras reaccionar a los desvios efec
tivos de la hilers trabajada por la méquine con respecto a una
predetermingds posiocidn media de la referida hilera, con el fin
de aputar los mencionados medios de traslado, automdticamente,
de modo que los frutos destacados resulten siempre correctamen-~
te dirigidos g los medios colectores.

De preferencia, cada uno de los medios colectores comprende
una cinta colectora sin fin, accionada de tal forme que glimen-
te,de forms obligada, a un contenedor apropiado, de frutos, el
cual estd previsto en el extremo de descarga de la cinta sin fin
y sostenido sobre la respectiva estructurs en carretela del mar-
co de la maquina,

Los mencionados medios de traslado y registro comprenden deg
de ls superficies de <traslado que se extienden longitudinalmen-—
te al respectiva cinta colectors y estan inclinados hacis ella
¥ encimg de elle, trasladendo sobre lg misma a los frutos, mien~
tras que el ancho de tales superficies de traslado en la direc-
cidn trensversel a la cintae colectors, estd regulado por medios
elevadores y de control, de acuerdo con el desvio efectivo de
la hilada con respecto a su posicidn medis preestablecida.

Estes y otras caracteristicas de la invencidn, sus ventajas
conseguidas, seran puestas en evidencia en la descripcidn que si
gue particularizada a una forma ejecutiva preferida, dada a titu
lo de ejemplo, no limitativo, y referida a los dibujos adjuntos,

en los cuales:

Ta fige 1 o8 ung viste superior de una forma de realizacidn
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de 1a méquins recolectora segun la invencidn;

1a fig, 2 es una vista en elevacién frontal esquemitice de
la maquing segin la fig. 13

ls fig. 3 es wne vista superlor, a mgyor escala, sobre una
de las tejas oscilantes que constituyen los medios palpadores
de las plantas de la hilada y los medios de cobertursa de la par
te superior de la superficie de treslado.

Les fig. 4, 5 y 6 son vietas esquemdticas en plania de la
méquing ilustreds en la fig. 1, sin las tejas oscilantes y se-
gin tres diferentes posiciones del astil de registro de los me-
dios de registro y control.

Refiéndose a los dibujos, una mégquina segin le invencidn y
para recolectar frutos de plantas cultivedas en hilers, compren-~
de ung srmadurs en marco P provisto de dos montantes M, los cua-
les levantan su respective estructura de una base 101 y 102 pro-
viste de ruedas R. Esta estructura en carretela esta destinade
a #er movida & 10 largo de una hilada F de plantas cuyos frutos,
destacados tal como se ve, seran regogidos por la maquina reco-
lectora. Las dos piezas de base 101 y 102 se extienden a lo lar-
go de los dos lados de la hilada, manteniéndose a wna cierta dis
tancia de la misma, mientras que el armszon en marco discurre a
caballo sobre la misma. -

Sobre la estructura de base 101 y 102 estén montados 1os me-
dios colectores de los frutos recogidos. Estos medios estan cong
tituidos por cintas colectores sin fin 1 y 2 que discurren coplg
narismente en direccién paralela a la hileda F. A cada una de es
‘tas cintas colectoras ests asvciado un apropiado contenedor, sos
‘tenido a lo ancho de la estructura de la base 101-102 ¥y no repre
sentado, ¥y, el cual, recibe ls descarga de los frutos recogidos

¥ depositados en la cinta recolectors.
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Los frutos (en el ejemplo,racimos de uve,vendimigdos de vi-
fiedo en hilada) que destacen de la planta debersn ser acercados
a los medios colectores, al mismo tiempo que el marco P es hecho
avanzgr a 1o largo de la hilada, evitando que dicho fruto pueda
cager en tierra ¥y preveyendo que la maquing recolectora pueda
adaptarse glos eventusles desvios de la hilada con relacibn a
una direccidn medie de alinegmiento de la misma.

A este respecto, a cada una de las cintas recolectoras estan
agsociados medios de traslado y registro que acercan hacia das
respectivas cintas recolectoras los frutos colgsntes de la plan-
ta de la hilada. Estos medios de acercamiento estén constitui-
dos por plenos inclinsdos, cgda uno de los cuales comprende un
par de places 201, 15 y 202, 16, respectivamente asociadas a las
cintas recolectoras 1 y 2. Las placas de cada una de las parejas
estén parcialmente montadas deslimantes una sobre otra e incli-
nadas hacia las respectivas cintas colectoras con una pendiente
tal, que garantice el traslado por gravedad de los frutos hacisa
las referidas cintas colectoras,

Ias placas 201 y 202 estén montadas fijas en la estructura
de lag bases 101 y 102 y se extienden con su borde inferior en
el sentido de la longlitud de la respectiva cinte colectora 1, 2,
2 lo largo y por encimg de la misms, con lo cual los frutos re-
cogidos que caigan, por gravedad, sobre tales placas sersn lle-
vados, siempre por gravedad, al correspondiente cinta colectors
o2

Las plaecas 15 y 16, que estan parcialmente montadas de mane-
ra deslizante sobre las placas fijas 201 y 202 y a lo largo de
ung zona adyacente al borde inferior de las placas 15 y 16 cita-
das, estén operativemente ligadas a un dispositivo elevador y de

control que hace variar autométicemente la anchura del plano in~
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c¢linado constituido por cade una de estes parejas de placas,
en la direccidn transversal sl respectiva cinta colectora.

El dispositivo elevador y de control esta constituido por
ung pareja de astiles o guias de registro 4 y § entre si para-
lelos y equidistentes, entre log cuales discurre lg hilers de
la cual se esta recogiendo los frutos, Estas guias eston arti-
culadas en su extremo interno, esto és en el extremo més prdximo
a la hilera, por una respectiva pareja de brazos horizontales
3y 103 ¥ 5, 105, interdistenciados y paralelos de igual longi-
tud. La otra extremidad de estos hrazos estan articulada a la eg
tructura de base 10L y 102 sobre ejes de insercidn verticales,
dispuestos interdistanciados g lo largo en el lado interno de
las cintas colectoras 1l y 2, entendiendo como lado interno de
las cintas el lado mas proximo e aguel correspondiente de los
flancos de la hilada.

Lag guks registro 4 vy & estén colocadas, por consiguiente,

a un nivel mds alto que el de las cintas colectoras 1 y 2 es
decir, sustancialmente a la albtura del borde mas alto de la res
pectivas placas deslizantes 15 y 16. Los extremos anteriores de
las guias 4 y 6, en el sentido del avance de la maguina recolec-
tora a 1o largo de la hilada, estan curvados hacia fuera, de mo-
do que gbarquen las plantas de la hilada entre las guias cuando
la miquine avanza a lo largo de la misma.

Cada una de las guias de registro 4 y 6 constituyen, en unidn
de los respectivos brazos 3, 103 y 5, 105, wn sistema de parale
logremo articulado, y estos dos sistemas estén, mecanica y corre
lativemente enlazados operativamente y entre si, de modo simé-
trico respecto a la direccidm de avance de la miquine a lo lar-
go de la hilada. Por lo tanto, una oscilacidn igugl y concorde

de la pareja de brazos 3, 103 y 5, 105 en el sentido del avance
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de la mequine a 10 largo de una hilada, hace aproximarse parale-

lamente entre si, a 1los brazos 4 y 6, hacia el ehe longitudinal
de la hilada, mientras la mencionade oscilacidn, en sentido con-
trario hace alejarse una de otra a las barras 4 y 6, simétrica-
mente & 108 lados opuestos de la hilada, pero manteniendo siem~-
pre el paralelismo de las barras entre si y con la hilada.

Por el contrario, diferentes osailaciones de la pareja de ba
rras 3, 103 y 5, 105 provocan una colocacién asimétrice de los
brazos 4 y 6 con relacidn a la hilade, pero manteniendo siempre
el paralelismo entre los brazos citados, independientemente de
su interdistancia, la cual esta prefijada y registrada al princi
pio del trabajo de recoleccidn de los frutos, en funcidn de las
caracteristicas de las hiladas de plantas, en las que ha de efec-
tuarse 1s recoleccidén. El mantenimitmto de esta interdistancis
predeterminada entre los brazos paralelos 4 y 6, independiente~
mente del desvio lateral de los brazos mencionados con relacidén
a la direccidn media del alinesmiento de las plantas en la hila-
da, estd conseguido empalmendo entre si{ a los brazos, mediante
un cable flexible ¢ inextensible 9, de una longitud util corres-
pondiente a un desegado valor de tal interdistancia. Este cable
puede estar guiado, de vma o otra de estas barras, por medio de
una guia tubular 10 fijada sobre el armazdén del marco P.

Gracias & este empalme, cuasndo un brazo de registro, por ejem
plo el 4, es separado un cierto valor hacia la correspondiente
cinta 1, cede hacia el brazo § le longitud de cable 9 precisa pa-
ra. permitir, a la misms, alejarse en igual tramo de la respectiva
cinta colectora 2, en el sentido hacia la hilada. Para realizar
efectivamente estas separaciones paralelas de los brazos 4 y 6 ,
a ceda wno de los dos brazos (por ejemplo el 3 ¥ el 5) de los pa-

ralelogramog articulados que regulan tales desvios de las barras
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4y 6, estan asociados medios elésticos de llamada, constitui-
dos, por ejemplo, por muellss helicoidales 7 y 8, que tienden a
mentener 1os brazos 4 y 6 en su posicidn lateralmente mds proxi
ma al eje de la hilada, y simétricamente de las partes opuestas
con relacién a este eje,

Este desvio, sincrono y equivalente de los brazos 4 y £ de-
termina un consiguiente corrimiento de las placas méviles 15 y
16 con respecto a las correspondientes placas fijas 201 y 202,
con 10 que la superficie de traslado constitulda por la pareja
de placas 15, 201 y 16, 202, y asociada a las cintas colectoras
17 2, estd siempre automdticamente adaptada al desvio efectivo
de un tramo de hilada con relacidén a una direccidén media de ali-
neamiento de la referida hilada.

El empalme entre los brazos 4 y § por medio del cable 9 no
impide los movimientos paralelos de separacidn reciproca entre
tales brazos, en cuanto tales movimientos solamente estan contras
tados por medios elasticamente cedentes 1 vy 8. Entre los citados
brazos pueden, ademas, pasar otros tramos de hilada que tengan
ung anchura superior a la predeterminada de interdistenciamiento
registrado entre los brazos citados.

Las placas méviles 15 y 16 presentan, en correspondencia con
su borde superior, sendos ojales 115, 116 que permiten el desli-
zamiento correspondiente de sendos brazos 13, 14 fijados transver
salmente entre lg respectiva barra 4 o § y un correspondiente tra
vesafio 11, 12. Este travesafio estg fijado paralelamente a la ci-
tada barra, en la zona comprendida entre ella y la cinta de reco
leccidn 1, 2 asociada, por medio de diagonal de extremo 111, 112.
Este enlace por deslizamiento entre los ojales 115, 116 con los
brazos 13, 14 permite asociar operativamente los movimientos de

las placas 15 y 16 con los alejamientos de las barras 4 y 6.
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Ademgés, cada una de las placas méviles 15, 16 estd unida a
la correspondiente placa fija 201, 202 por medio de una palangui
ta acodada previstas en cada uno de los extremos longitudinales
de cada una de estas parejas de placas 15, 201 y 16, 202. Cada
ung de las palenquitas acodadas comprende una palanca 21 con un
extremo 17 vinculado a una de las placas méviles 15, 16 y wna pa
lanca 22 con un extremo articulado en un punto intermedio 121 de
la palanca 21, mientras que la palanca 22 estd vinculada a la ¢O
rrespondiente placa fija 201, 202 en un punto 23 préximo a la
otra extremidad de la referida palanca 22, y este Oltima extremi
ded ests empalmada a su vuelts a un punto de la correspondiente
placa fija 201, 202 por medio de un muelle helicoidal 28. Un ang
logo muelle 27 estd tensado entre la otra extremidad de la palan
ca 21 y un punto de la palanca 22 intermedio entre las articula-
ciones 121 y 23. Los ejes de articulacidén de cade una de las pa-
lanquitas acodadas son légicamente perpendiculares a los planos
de las respectivas parejas de placas 15, 201 y 16, 202, Por otra
parte, las palanquitas acodades y los respectivos muelles 27, 28
estén calculados de tal modo, que cuando las placas méviles 15,
16 tlendan a alejarse de las respectivas placas fijas 201, 202,
¥ cuando las barras de registro 4 y 6 se encuentren a igual dis
tancia de les respectivas cintas colectoras 1 y 2, los ojales
115, 116 de las placas 15 y 16 llegan al contacto de la citada
barra.

Las palancas 21 y 22 estan calouladas de tal modo que cuando
una de las barras 4, 6 se aproxima a le respectiva cinta colec~
tora 1, 2 el borde inferior de la correspondiente place 15, 16
sobresele de la parte superior de tal cinte y tal saledizo esta
limitado y fija por tope la posicidn de maximo acercamiento de

una de las barras 4, 6 a la respectiva conte colectora 1, 2.
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Cuando, por el contrario, una de las barras 4, & se aleja de la
respectiva cinta colectora 1, 2 , les palancas 21, 22 alcanzan
progresivamente la posicidn de maxime extensidén en la palanca
acodads, de recorride limitado por tope apropiado, ¥y las placas
15, 16, permaneciendo siempre apoyadas sobre las respectivas pla
cas fijas 201, 202, se deslizan transversalmente a lo largo de
los brazos 13, 14, hasta tropezar con el travesafio 11 o 12 aso-
ciado a las barras 4, 6 (ver fig. 5 y 6).

Naturalmente, la pareja de placas inclinadas 15, 201 y 16,202
constituyen, solo, una formg ejecutiva de los medios de trasla-
40 asociados a la maquins recolectora, y tales medios pueden ser
reglizados en cualquier otra manera, por ejemplo, bajo forma de
telas flexibles y/o elasticamente extensibles.

Mientras las placas mbéviles 15 y 16 trasladan a los frutos
hacia las correspondientes cimbas colectoras 1 y 2 en el tramo com
prendido entre las mencionadas cintas y los respectivos travesa-
fios 11 v 12 asvciados a los brazos de separacion 4 y 6, la zona
comprendida entre los referidos travesafios abarca la de 1os bra-
zos 4 y 6 entre los que debe pasar la hilade, estd cubierta por
una superficie de traslado constituida por dos filas F1 y F2 de
tejas o paletas 29, entre si cooperantes de manera que formen una
especie de techumbre con estructura en vertiente y con el vértice
dispuesto segun una linea media paralela a las barras 4y 6 ¥
tendido a cota superior a la de las referidas barras. Las tejas
29 tienen la forma que se muestra en la fig. 3 y estan montades
oscilantes sobre bulones fijados de manera equidistante a 1o lar
go de los travesafios 11 y 12. Medios elasticos apropiades, por
ejemplo, muelles, mantienen las tejas 29 en una posicidn incling
da en sentido contrario al sentido del avance de la maguins re-

colectora a 10 largo de la hilada. En esta posicidn, las tejas 29
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de las dos filas F, y Py, estén parcialmente sobremontadas una

sobre la otra, como las tejas de un tejado, y estdn inclinadas
entre s{ segin una configuracidén de "espina de pescado", tal co-
mo se muestra en la fig. 1.

En otros términos, las tejes de las dos filas Fy y Fy, ade-
mas de estar parcialmente sobremontadas una sobre otra, estdn
inglinadas hacia arriba, sea en el sentido transversal como en
el sentido longitudinal de la méquins recolectora. La inclina-
cidn en el sentido transversal es necesaria en cuanto todas las
tejas de una fila estdn insertadas en un mismo plend y cualquier
oscilacidn de una teja, debida al paso de una hilada entre las
dos filas F, y F, de tejas, no debe ser impedida por la adyacen-
te. La inclinacidn de las tejas en sentido longitudinal es nece-
saris , asimismo, para obtener una determinada solapacibén entre
las tejas de lg file F1 ¥ las de la £ila FZ’ de manera que garan
tice que un fruto colgante que caiga sobre tales tejas see siem-
pre dirigido por gravedad hacia una u otra de las places 15, 16
¥y por consiguiente hacia una u otra cinta colectora 1 y 2

Si la méquina se destins a recolecter rmcimos de uva colgan-—~
tes de paxra, con el fin de evitar que se pierda el jugo de los
grenos de uve y que se filtre entre las tejas 29, estas, llevan,
sobre su cara superior, una pestafia perimetral realzada 30(fig.3).
Este borde 30 estd realizado, preferiblemente, en materia plasti
ca y, en este caso, esto sirve para evitar el descortezamiento
de los sarmientos de la vid, en el momento de su paso por entre
las files Fy 7 F2 de tejas.

Los medios elasticos asociados a las tejas 29 estan destina-
dos a mantener a las tejas en su posicidn de reposo ilustrada en
la fig. 1, y pueden estar constituidos, para cada teja, de un mue

1le de torsion (no ilustrado) montado sobre el buldn 31 de la te-



ja. A este muelle puede ser asociado (o eventualmente sustituido)
a un muelle helicoidel 32 con wn extremo fijado en el punto 132 a
la parfe inferior de la teja 29 ¥ con el otro exitremo fijado en el
punto 33 con el brazo correspondiente 11 o 12, estendo, ademas, pre
5. vista, para cada teja, un resalte 34 para guiar el muelle 32.
Durante el funcionamiento de le mfquina, las plantas de la hi-
lade hacen oscilar hacia afuers a las tejas 29 hasta la posicion
limite ilustrads con linea de puntos en la fig. 3, en contra del
muelle 32 y/o de su muelle asocizdo de torsidn. En esta posicidn

10. limite, el resalte 34 topa con el contiguo travesafio 11 o 12. Por
otra parte, la posicidn limite de las tejas 29 puede ser determi-
nada por tope de los resaltos 34 con otros asociados de fin de re—
corrido.

En lugar del muelle helicoidal 32, puede usarse un muelle lami

15, nar w otro medio mecanico flexible. EL muelle helicoidal 32 cons-
tituye, no obsitante, una realizacidn preferida, por cuento no im-
pide la oscilacion de las tejas 29 en el sentido contrario de las
oscilaciones correspondientes al funcionamiento normal de la maqui-
ng recolectora.

20, La uva, u otros frutos que cgigan sobre las superficies de con-
duceién de la maquina recolectora, tienen facilitado su movimiento
de caida hacia las cintas colectoras 1 y 2 no solo por la pendien-
te de las tejas 29 y de las places 15 y 16, gind poi' el movimiento
de lag citadas tejas y de las placas e incluso por los movimientos

25, de las traviesas 11 y 12 ascciadas a los brazos de separacidn 4 y 6.
Los bordes superiores de las placas deslizantes 15 y 16 se extien~
den por un cierto tramo por debajo de las respectivas filas F1 ¥y F2

de las tejas 29, con el fin de regoger una eventual y pequefia can-

tidad de zumo que pueda infiltrarse entre las citadas tejas, lle-

30.  véndole hacia las cintas colectoras 1y 2.
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Naturalmente, las variaciones y modificaciones serén siempre
posibles respetando el ambito del principio general de ls inven-
oién, Asi, por ejemplo, en lugar del cable § guiado en el tubo 10,
podra usarse un sistems hidrailico o eléctrico, con el fin de men-
5. tener el deseado distanciamiento entre los brazos de registro 4 ¥
6. El borde o pestafia 30 de las tejas 29 podra estar formado de
ung pieza con lm tejas citadas. Estas tejas podran estar realiza-

das en forms céneava hacia arriba.

N O T A

Hecha la descripeidn del presente invento se hace constar que
10, esta solicitud se acoge a la priorided de la solicitud de Patente
italiana n? 12.946, A/71, depositada el dia 27 de Septiembre de
1971, y que lo gque se declara como nuevo y de propia invencidn com
prende las reivindicaciones siguientes:
1.~ Méquina pars la recoleccidn de frutos destacados de plan-
15, tas cultivades en hileras, en particular la vendimia en vifiedos
en parra, caracteriza da por el hecho de comprender ung
estructura en marco con dos montantes apoyaedos en armazén en carre
tela destinada s ser movido a lo largo de una hilada a los lados
de ella e interdistanciado, mientras el marco abarca e caballo a
20, la hilada mencionada, estando previstos medios colectores para la
recogida de los frutos colgados, log cuales medios estan montados
sobre esta estructure en carretela, y se extienden a lo largo de
lo misma, asi como de medios de traslado y conduccidn controlados
asociados g cada wno de los citados medios colectores y aptos pa=—
25, re, la conduccidn de los referidos frutos, estando, los citados medios

de conduccidn, operativamenie asociados a medios elevadores y de
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control aptos para responder a un desvio efectivo de la hilsda
trabajada por la maquina con respecto a une predeterminada posi-
cibén media de la mencionads hilade y accionar los medios de con-
duceidn y traslado, automaticemente, de maners que los frutos col-
gantes resulten siempre correctamente conducidos a los medios re-
colectores.

2.~ Maquina segin la reivindicacién 1, cerac ter i z a—
d a por el hecho de que cada medio colector comprende una cints
de recogida, sin fin, accionada de menera tal que traslade a los
frutos hacia un contenedor apropiado previsto en la extremidad de
evacugcidn de 1las referida cinta y acoplada sobre la respectiva
estructura de la carretels de la maquina.

3.~ Maquina segun las reivindicaciones 1y 2, carac t e -
rizada por el hecho de que los medios de conduccidén y trasla-
do controlados comprenden superficies de conduccién que se extien-
den longitudinalmente a la respectiva cinta colectora y estan in-
clingdes hacia la misma y por encima de ella, para conducir hacia
elle a los frutos, mientras que la anchurs de tales superficies
de conduccibn, en la direccidn transversal a la cinta colectora,
viene regulada por medios elevadores y de control, de acuerdo con
desvios efectivos de la hilada respecto a su posicién media prees—
tablecida.

4.~ Maquina segin las reivindicaciones 1 a 3, carac t e -
ri za da por el hecho de que log medios elevadores y de control
de la anchura de las superficies de conduceidn y traslado compren-—
den dos brazos de registro entre s{ paralelos y equidistantes y que
se extienden paralelamente a la predeteruinada direccidn media de
la hilada, sobre lados opuestos de ella y a cota superior que las
ya mencionadas cintas colectoras, mientras que los extremos ante-

riores de los brazos de registro estan curvadas hacia afuera y ca-
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de wno de tales brazos esta asociado a medios palpadores de las
plantas, los cuales medios palpadores se extienden sustancialmen-—
te por toda la iongitud del brazo y lateralmente al mismo por den
tro hacia la hilada, detectando la plante de la hilada y separan-
do consiguientemente al mencionado brezo, perc manteniendo invarig
ble la condicidn de paralelismo y de interdistancis entre los bra-
zos referidos, regulando as{ y 21 mismo tiempo las extenslones de
las superficies de conduccidn y traslado.

5.~ Maquina segin las reivindiceciones 1a 4, carac t e =
rizada por el hecho de que cada una de las superficies de con
duccidn y traslado registrado estan constituidas por una pareja de
placas inclinadas, sobrepuestas en parte una a otra y, como conse-
cuencia, wna estd montada fija y con el borde extendido longitudi-
nalmente a la respectiva cinta colectora y por encima de ella, mien
tres la otra placa estd montada deslizante en el armazdén del marco
v estd operativamente empalmada a uno de 10s brazos de registro,
de esta manera podra variar el solapamiento de la placa deslizante
con relacidn a la asociada plava fija, de acuerdo con el desvio
de la respectiva barra de registro,

6.~ Maquina segin la reivindicacin 5, caracteriza -
d a por el hecho de que 1® barras de registro estan operativamente
asociadas entre si mediente palancas que consisenten el desvio si-
multaneo de las referidas barras, transversalmente a la hilada, pe-
ro manteniendo la predeterminada correlacidn de paralelismo y de
interdistancia entre las mismas, comprendiendo tales palancas em-
palmes g charnela con partes fijas al armazdn de la méduina ¥ pre-
feriblemente gla estructura en carretela.

Te~ Miquina segin la reivindicacidn 6, carac t er iz a =
d a por el hecho de que estan previstos medios eldsticos de llama=

da, operativamente empalmados con las barras de registro y con las
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correspondientes palancas, de maners que se mentengan tales barras
en una predeterminedas posicidn no desviada, hasta que la planta
de la hilada empefiada entre las barras de empuje no desvie lateral
mente g las mismas como consecuencia de una diferencia entre la po
gicidn efectiva de la hilada sbarcada entre les barras y la posi-
cidn media presstablecida de la mencionada hilada.

8.~ Méquing segin las reivindicaciones 1 a f, caracte-
rizada por el hecho de que estan previstos medios cooperantes
operativamente vinculados a las barras de registro, con el fin de
obtener un movimiento de desvios paralelos de una de tales barras
en gentido de marcha de la hilada y un concomitante e igual movi-
miento de desvio paralelo de la otra barra en el sentido hacia la
hilada mencionada.

9.~ Miguing segin la reivindicecién 8, carasc ter iz a -
d a por el hecho de que los medios cooperantes comprenden, al me-
nos, de un cable flexible e inextensible que esta empalmado a las
dos barras de registro y que ests guiado de menera obligada.

10, - Miquina segin las reivindicaciones 129, carac ter i
%z a d a por el hecho de que las barras de registro estdn asociadas
a medios de cobertura eldsticamente flexible, apta pars pemmitir
el paso entre ellos de las plantas de la hilada, aunque mantenien-
do una sustancial continuidad superficial en la zona intermedia en-
tre las superficies de conducciéigr traslado controladas constitui-
das por la pareja de placas inclinédas sobremontadas.

11.- Méquing seglin la reivindicacidn 10, carac teriza
d a por el hecho de que los medios de cobertura comprenden, al me-
nos, dos filas (¥y, F,) de tejas o paletas elasticamente oscilan-
tes, cada una de cuyas filas esta asociada a una de las barras de
regigtro y con las tejas de cada fila entre si parcialmente sobre-

montadas a teja planag e inclinadas hacia la correspondiente super—
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ficie de conduccidn y trasledo conatituida, respectivauente,

en la pareja de plocag, esiando las tejes disouestas o modo -
de espina de nescado, asi como convergentes en sentido opues-

t0 al Ge avance de la maquinn recolectora a lo largo de Lo hi

12.- Wdquina seegin las reivindicaciones 1 a 11, cara g
t erdizada por el hecho de que cadz una de las barras de
registro estd scoplada deslimante con la correspondiente pla-—
ca deslizante, estando nrevigtos medios de articulacidn a ro-
dillers eldstice oporativemente interpuestos entre cada wma -
de las barras y la corresnorliente nlace fija, con misidn de
solicitar a las mencionadas barras hacia la correcpondiecnte -
cinta colectora oblicuamente en alto, hacia la hilada abarca-
da entre las filas de tejas oscilantes asociadas a la referi-
da barra.

13.- Maquina segin las reivindicaciones 1 a 12, cara g
t erizada por el hecho de que cads una de las barras de
registro estd asociada a una traviesa que se fija a la referi
da barra paralelamente a ella y que esta dispuesta sobre el -
lado de la respeéfiva cinta colectora, estando entre cada ba-
rra y la asociada traviesa montads transversslmente une barri
ta que guia en deslizamiento a la correspondiente placa mévil
con relacidén a la correspondiente place fija, mientras las te
Jas oscilantes estan articuladas a las referidas traviesas,

14.~ Mdquina para la recoleccidn de frutos destacados de

plantas cultivadas en hileras.

POOR
QUALITY
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Segin se describe y reivindica en la presente Memoria que
consta de diecisiete hojas foliadas y mecanografiadas por una
sola cara y de dos laminas de dibujos.

Madrid, a 23 de Septiembre de 1.972.

co BUBANI.
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