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La presente invención se refiere a un dispositi 
vo de corte para seccionar porciones cortas de hilo de —  

una alimentación del mismo, y es particularmente apropia­
do para ser usado en una máquina de acopetado en la que - 
el dispositivo de corte es necesario para seccionar tales 
porciones de hilo de una o más alimentaciones del hilo y- 
para alimentarlas a una aguja hueca de la máquina de aco­
petado.

Una máquina de acopetado para fabricar una al—  
fombra acopetada en la que se puede usar el dispositivo - 
de corte consiste en una pluralidad de agujas huecas que­
so extienden a lo largo de una barra de agujas que es mo­
vida alternativamente de manera que las agujas pasen a —  

través y sean extraídas de un género de soporte. Se hace- 
pasar una porción corta o copete de hilo a través del con 
ducto formado en cada una de las agujas huecas y se intro 
duce en el género de soporte y puede llevar un adhesivo - 
u otro medio aplicado a la misma para asegurar la reten­
ción en el soporte. Tal máquina de acopetado precisa un - 
dispositivo para cortar longitudes deseadas de hilo y per 
mitir su alimentación a la barra de agujas.

De acuerdo con la presente invención se propor­
ciona un dispositivo de corte para seccionar porciones —  
cortas o copetes de hilos procedentes de una alimentación 
de hilo, comprendiendo un cuerpo que tiene una porción —  

definiendo una superficie de contacto del eje de cuchillas 
y teniendo al menos un conducto de entrada del hilo y ai- 
menos un conducto para el aire comunicando oon dicha su­
perficie, un eje de cuchillas desplazable de manera desli 
zable sobre dicha superficie y teniendo al menos un conduc



to desplazador de los copetes extendiéndose a través del 
mismo, medios en foima de conducto o canalización alinea 
dos con el conducto de desplazamiento de dicho eje para­
recibir los copetes del mismo cuando es desplazado el —  
eje para ponerse en comunicación con dicho conducto para 
el aire, y medios alimentadores del hilo para suminie—  
trar el hilo a través de dicho conducto de entrada del - 
hilo dentro del conducto de desplazamiento del copete del 
eje cuando está alineado con el mismo; siendo desplazad- 
bles el conducto de desplazamiento de los copetes y el - 
eje de las cuchillas desde su posición de alineamiento - 
con el conducto de entrada del hilo a la posición de ali 
neamiento con dicho conducto para el aire y cooperan con 
el conducto de entrada del hilo y la superficie de con—  

tacto con el eje de las cuchillas para seccionar el hilo 
cuando es suministrado por los medios de alimentación. - 
El cuerpo del dispositivo de corte definirá preferente—  

mente una porción en forma de canal que formará la super 
ficie de contacto del eje de las cuchillas, y el eje de- 
las cuchillas tendrá una superficie cooperante correspon 
diente al mismo.

Preferentemente el eje de las cuchillas tendrá 
la forma de una barra cilindrica y el canal será de sec­
ción parcialmente circular correspondiente. En esta rea­
lización preferida, el eje de las cuchillas será despla- 
zable para ejecutar una rotación circular o un movimiento 
oscilatorio que puede ser axial o rotatorio y en cuyo ca 
so, la amplitud será preferentemente de 22^° ó 90^ apro­
ximadamente.

Preferentemente se prevé una pluralidad de con



5.

10.

1 5.

20.

25.

30.

ductos de entrada para el hilo en el cuerpo y que serán- 
alimentados por una pluralidad de medios alimentadores - 
del hilo. Se prevé una pluralidad correspondiente de con 
ductos para el aire y conductos de desplazamiento de los 
copetes y los conductos de cada grupo serán dispuestos - 
en forjación en linea recta o relativamente desplazada - 
alrededor de una línea para reducir las dimensiones tota 
les del dispositivo. Se prevé también una pluralidad de­
medios en forma de conducto para los copetes y, durante- 
su uso, cada uno se pondrá en comunicación con una aguja 
de una máquina de acopetado.

El cuerpo puede estar compuesto por un cierto- 
número de secciones conectadas. Cuando el eje de las cu­
chillas tiene la forma de una barra cilindrica, el mismo 
puede ser previstq-én el lado alejado del conducto de en­
trada del hilo con un medio accionado por resorte u otro 
medio de apriete para empujar la porción activa del eje- 
contra la superficie de contacto activa del cuerpo consi 
guiendo asi que la superficie del eje de las cuchillas - 
y la superficie de contacto del cuerpo estén en estrecho 
contacto y sean por consiguiente oapaces de realizar un- 
oorte limpio y nítido del hilo. El medio en forma de - - 
conducto puede comprender un tubo flexible, preferente—  
mente de material plástico, conectado con el orificio —  

de salida de cada conducto de desplazamiento de los co—  
petes del eje de las cuchillas cuando ha sido previsto - 
el mismo para ejecutar un movimiento oscilatorio o puede 
oomprender una abertura extendiéndose a través de una —  
sección de cuerpo del dispositivo. En cualquier caso, el 
medio en forma de conducto, durante su uso, comunica - -
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con/o está previsto en la linea de alimentación princi—  
pal de copetes de la máquina de acopetado. Cada aguja de 
tal máquina puede estar asociada con una pluralidad de - 
cuchillas de corte.

El dispositivo de corte incluirá un medio de - 
alimentación del hilo que actúa para desplazar porciones 
predeterminables de hilo a través del conducto de entrar- 
da del hilo dentro del conducto de desplazamiento del —  

eje de las cuchillas. El medio de alimentación del hilo- 
puede comprender un órgano que tiene un canal a lo largo 
del cual puede pasar el hilo, una rueda arrastrada de ma 
ñera intermitente que tiene una porción extendiéndose —  
dentro do/o adyacente a una primera abertura que comuni­
ca con el canal y un medio de presión desplazable, por - 
ejemplo, un rodillo o patín, sensiblemente opuesto a di­
cha porción de rueda y desplazable a través de una según 
da abertura que comunica con el canal para empujar el —  

hilo contra dicha rueda para suministrar el hilo a tra—  

vés del medio en forma de canal y el conducto de entrada 
del hilo que comunica con el mismo dentro del conducto - 
del eje de las cuchillas. El medio de presión puede ser- 
portado por un vastago de pistón y conjunto de pistón y- 
cilindro y puede ser empujado por resorte para alejarse- 
del hilo. El pistón puede ser desplazable neumáticamente 
por el aire comprimido que puede ser controlado por una- 
válvula de solenoide. Se puede prever medios de alimenta 
ción del hilo auxiliares y comprender un conducto para - 
el aire en comunicación con el conducto de entrada del - 
hilo y en la región de unión entre los mismos, una forma 
ción de venturi será prevista para impulsar el hilo a en



trar en el conducto del eje de las cuchillas. Cuando se- 
precisa una pluralidad de medios de alimentación, se pue 
de prever una pluralidad de secciones planas en forma de 
placa, cada una de las cuales tiene el canal y las aber- 

 ̂ turas formados en una superficie y estando formados en - 
yuxtaposición lado a lado para formar una unidad. Se pue 
de prever una rueda sencilla, teniendo posiblemente un - 
revestimiento de caucho u otro, y con una pluralidad de- 
pestañas circulares o salientes separando las secciones. 

1 0. Alternativamente, el dispositivo de corte pue­
de incluir medios de alimentación del hilo que pueden —  

comprender cada uno un órgano de empuje del hilo oscila- 
ble a través del cual puede pasar el hilo y teniendo una 
porción extendiéndose dentro del conducto de entrada del 

1 ^  hilo, un elemento de prensión del hilo acoionable para - 
coger el hilo después de abandonar el órgano de empuje,- 
y un dispositivo sin retorno previsto para actuar sobre- 
un hilo dentro del órgano de empuje para asegurar el pa­
so del hilo a través del órgano de empuje solamente ----

20. hacia el eje de las cuchillas. El elemento de prensión - 
del hilo está previsto para actuar sobre el hilo única—  

mente durante el movimiento del órgano de empuje soparán 
dose del eje de las cuchillas y solamente cuando se de—  

sea producir la alimentación de un copete por el disposi 
25. tivo de corte durante el movimiento subsiguiente del ór­

gano de empuje y el dispositivo sin retorno hacia el eje 
de las cuchillas.

El órgano de empuje del hilo oscilable y el —  

dispositivo sin retorno están preferentemente combinados 
30. y el órgano de empuje del hilo comprende un órgano osci-
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lable que tiene un conducto para el hilo que pasa a tra­
vés del mismo y un órgano tubular extendiéndose desde di 
cho conducto dentro de dicho conducto de entrada del - - 
hilo del cuerpo del eje de las cuchillas y siendo desli- 
zable en su interior. El dispositivo sin tetorno compren 
de un órgano parahilos oscilatorio que tiene un conducto 
para el hilo extendiéndose a través del mismo y que se - 
mueve contra/o en la proximidad de una superficie del —  
órgano oscilatorio adyacente a un extremo del conducto - 
para el hilo del órgano de empuje y actúa para coger el- 
hilo que se extiende a través de los conductos del hilo- 
en el órgano oscilable y en el órgano de apriete oscilad- 
torio. El órgano parahilos puede ser previsto para ejecu 
tar una oscilación rotatoria o ser alternativo alrededor 
de su eje longitudinal o transversal a su eje.

Preferentemente se puede prever un segundo dis 
positivo sin retorno y estacionario en una región late—  

ral del primer dispositivo sin retomo alejada del eje—  
de las cuchillas y siendo accionable de un modo similar^- 
a dicho dispositivo mencionado en primer lugar con la —  
excepción de que un órgano del mismo será estacionario - 
mientras que el otro puede oscilar con respecto al mismo 
para efectuar la prensión y la liberación. El dispositi­
vo sin retomo estacionario o parahilos está previsto —  
para impedir el retrooeso del hilo fuera del dispositivo 
de corte por la tensión del hilo que tiene lugar entre - 
las filetas y el dispositivo de corte. El dispositivo —  
sin retorno estacionario o parahilos actúa de tal modo - 
que no ocurra la prensión del hilo cuando el dispositivo 
sin retorno mencionado en primer lugar o parahilos actúa30,
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para sujetar el hilo en sus movimientos hacia el eje de- 
las cuchillas y la prensión por el dispositivo sin rotor 
no estacionario tiene lugar cuando el dispositivo sin —  

retorno mencionado en primer lugar no actúa para sujetar 
el hilo en sus movimientos alejándose del eje de las cu­
chillas.

Se prevé el parahilos para actuar sobre el hi­
lo durante el movimiento del órgano de empuje y el dispo 
sitivo sin retorno alejándose del eje de las cuchillas - 
cuando se precisa la alimentación de un copete. La osci­
lación del (los) parahilo (s) puede ser efectuada por —  

una realización de pistón neumático o por una articula­
ción mecánica apropiada. El órgano oscilable puede ser - 
montado en medios apropiados, tales como correderas, por 
ejemplo. Hay que prever una holgura entre los órganos —  

del parahilos para peimitir el apriete del hilo mientras 
se evita el corte.

El dispositivo de corte será incorporado ñor—  

mmlmente en una máquina de acopetado sensiblemente tal - 
como ha quedado descrito y previsto para funcionar en —  

sincronismo con los movimientos operativos de la barra - 
de agujas y otros componentes de la máquina de tal modo- 
que se procure un oopete de longitud predeterminada cuan 
do se desee. Se puede prever ventajosamente uno o más —  

dispositivos de corte alimentados con hilos de diferente 
color. Medios de alimentación especiales suministran an- 
color requerido y son accionados para suministrar cope­
tes de dicho color requerido a las agujas de la máquina- 
bajo el control de un patrón de color. Como adición a —  
ello, o alternativamente, se puede precisar copetes de -
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diferentes longitudes para formar una alfombra con un di 
bujo esculpido lo que se puede conseguir controlando el- 
funcionamiento do los dispositivos de corte con un patrón 
apropiado. Las longitudes de los oopetes pueden ser va—  

riadas comtrolando de manera ajustable la carrera de los 
medios de alimentación de un dispositivo de corte o - —  

accionando los dispositivos de corte con diferentes regg 
laciones de los medios de alimentación. Cada aguja de la 
máquina puede ir asociada con una pluralidad de conductos 
de canalización de uno o más dispositivos de corte aunque 
tales dispositivos son arrastrados de tal modo que la —  

aguja reciba sólo un copete por carrera de trabajo.
Se prevé normalmente una articulación entre —  

!bs medios de alimentación y el eje de las cuchillas te­
niendo una acción de movimiento perdido tal que el eje - 
de las cuchillas sea estacionario durante parte de la —  
revolución u oscilación del eje de las cuchillas con su- 
conduoto diametral alineado con el conducto de entrada - 
del hilo en el cueipo. Durante este tiempo, si es preci­
so, se suministra una porción predeterminada de hilo por 
medio del alimentador del hilo dentro del conducto del - 
eje de las cuchillas. En la forma de realización preferí 
da la articulación hace arrastrar subsiguientemente en - 
rotación el eje de las cuchillas en 22° ó 90° aproximada 
mente, cortando la alimentación del hilo en su interior- 
procedente del hilo que queda todavía en el cuerpo. Al - 
final del recorrido, el eje de las cuchillas deja de gi­
rar y su conducto se alinea en ambos extremos con el con 
ducto de aire conectado a una alimentación de aire a pre 
sión y con el conducto de alimentación del hilo comuni—30
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22 5
cando con la aguja asociada. Cuando el eje de las cuchis- 
lias alcanza esta posición, el aire a presión sopla el —  
copete de hilo del conducto del eje de las cuchillas a la 
aguja. Posteriormente el eje de las cuchillas gira hacia- 

5. delante (90°) o hacia atrás (22°) de manera que su conduc 
to diametral quede alineado una ves más con el conducto—  
del cuerpo, listo para la introducción y el seccionamiento 
de otro copete de hilo.

Con una pluralidad de dispositivos de corte, to, 
10. dos los ejes de las cuchillas giran a través de sus ángu­

los predeterminados al mismo tiempo, de tal modo que en - 
cualquier momento, cualquier copete de hilo alimentado —  

por los medios de avance accionados por el modelo sea - - 
seccionado por un eje de cuchillas determinado, producían 

1 5. do se solamente un seccionsmiento de los copetes en cual­
quier momento determinado para una aguja. Dado que todos- 
ios conductos diametrales del eje de las cuchillas están- 
alineados con los conductos del aire y los conductos de - 
canalización en un mismo instante, cualquier cuchilla que 

20. haya seccionado un copete alinea su conducto diametral —  

conteniendo este copete con la alimentación del aire, que 
actúa entonces para retirar el copete del eje y a través- 
de todos los conductos de canalización y tubos en serie - 
dentro de la aguja asociada.

25. Dado que se precisa una pluralidad de agujas —
con el fin de fabricar una alfombra, se prevé una plurali 
dad de conjuntos de cuerpo de dispositivo de corte en una 
máquina de acopetado extendiéndose paral6&a&e&&e a/o en - 
cualquier ángulo hasta 90° con la barra de agujas, siendo 

30, alimentado cada cuerpo con hilo. Los medios de alimenta—



ción asociados con los mencionados cuerpos pueden ser arras 
trados todos por un arrastre común y los ejes de las cu— - 
chillas asociados pueden ser accionados por este acoiona—  

miento a motor por una articulación, por levas convenien­
temente conformadas u otros medios similares.

Se va a describir ahora la invención, a titulo- 
de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos que se acom 
pa&an, en los que:

La figura 1 ilustra un dispositivo de corte con 
medios de alimentación del hilo y un eje de cuchillas.

La figura 2 ilustra una realización alternativa 
de un dispositivo de corte, y

Las figuras 3a-3d son ilustraciones en sección- 
esquemática de las posiciones de trabajo de un medio de - 
alimentación del hilo alternativo en relación con el eje- 
de las cuchillas.

Las figuras 4 y 48 ilustran un dispositivo sin­
retorno alternativo; siendo la figura 4 una vista en pera 
pectiva que tiene una porción cortada y siendo la figura- 
4á una sección longitudinal parcial.

El dispositivo de corte ilustrado en la figurar- 
1, comprende un cuerpo compuesto 11 formado por secciones 
interconectadas y teniendo una porción 11' definiendo una 
superficie de contacto del eje de cuchillas curvadas de - 
radio correspondiente prácticamente al del eje. Una plura 
lidad de conductos de entrada del hilo perforados radial­
mente 12 y conductos perforados radialmente para el aire- 
13 están previstos alineados en el cuerpo aunque sólo se- 
ha mostrado uno de cada.

Un eje de cuchillas 14 en forma de una barra —



cilindrica tiene una pluralidad de conductos de desplaza 
miento de los copetes 15 perforados diametralmente a tra 
vés del mismo (sólo se ha mostrado un conducto en la vis 
ta en sección). Se comprenderá que aunque la siguiente - 
descripción se refiere a características de componente - 
en singular, se ha previsto una pluralidad de tales ca—  

racterísticas de componente en formación en línea en el- 
cuerpo y el eje de las cuchillas y otros componentes co­
munes.

Se ha previsto un medio en forma de conducto—  

16 en una sección de cuerpo 11" y, durante su uso, es —  

conectado a través de tubos de derivación (no mostrados) 
con el conducto de alimentación principal (no mostrado)- 
de una aguja de una máquina de acopetado.

El hilo 17 procedente de una fileta (no mostra 
da) es suministrado al eje de las cuchillas 14 por me- - 
dios de alimentación que incluyenun órgano de apriete —  

comprendiendo un conjunto de pistón y vástago 18 empuja­
dos hacia arriba por resorte y desplazables hacia abajo- 
enla sección del cuerpo 11"' por medio del aire compri­
mido que entra a través del conducto 19 procedente de —  
una fuente (no mostrada ) con el fin de fijar el hilo 17 

en el conducto 12 con el extremo 1 8' del vástago del pis 
tón 1 8.

El medio de alimentación del hilo incluye tam­
bién un tubo para el hilo 20 montado de manera segura —  

sobre una barra alternativa 21 (que en efecto lleva un&- 
pluralidad de tubos, de los que sólo se ha mostrado uno). 
Un extremo del tubo 20 se extiende, de manera deslizable 
dentro del conducto de entrada del hilo 1 2. El otro ex—
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tremo del tubo 20 lleva un dispositivo sin retomo en for 
ma de uña de trinquete 22 montada de manera pivotable so­
bre la placa 2 2' fijada con el tubo 20. La uña 22 es empu 
jada hacia abajo para impedir que se desplace el hilo del 
eje de las cuchillas y para permitir el movimiento hacia- 
dicho eje. El medio de empuje comprende un muelle de com­
presión 23 previsto alrededor del tubo 20 y que actúa en­
tre la barra 21 y contra un manguito de deslizamiento re­
bordeado 24 que actúa a su vez sobre la cara frontal de - 
la uña de trinquete 22.

Durante el funcionamiento, el hilo 17 se ex- —  

tiende desde una fileta (no mostrada) bajo la uña de trin 
quete 22, a través del tubo 20 y dentro del conducto 12 - 
bajo el vastago del pistón de apriete 1 8'. Se hace osci­
lar el hilo bajo el vástago de apriete 18' mediante la —  

acción de la barra alternativa 21 que es accionada por —  
nnn leva apropiada u otro medio, por ejemplo un mecanismo 
de Cruz de Malta (no mostrado), que actúa sobre la barra- 
o una sección extrema de la misma. Se suministra el hilo- 
dentro del conducto del eje de cuchillas 15 cuando se —  

alimenta aire comprimido, por medios de control apropia—  

dos, dentro del conducto 19 para accionar el pistón de —  

apriete 18 de manera que se bloquee el hilo en el conduc­
to 12 durante el movimiento de la barra 21 y el tubo 20 - 
separándose del eje de cuchillas. La acción de la uña de­
trinquete sin retorno 22 hace que el tubo acepte hilo nue 
vo y que empuje el hilo dentro del conducto alineado 15 - 
durante su próximo movimiento de avance; habiendo elevado 
previamente el hilo por medio del vástago de pistón de —  

apriete 1 8'. El eje de cuchillas 14 gira posteriormente -
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22̂ *-* y al actuar asi los bordes adyacentes de los conduc­
tos 12 y 15 actúan para cortar el hilo. Luego se dispone- 
el conducto 15 en alineamiento con el conducto de aire 13 
después de lo cual, bajo la acción de una válvula de co—  

rredera, el aire comprimido sopla el copete 25 fuera del- 
conducto 15, a través del conducto de canalización 16 a - 
una línea de alimentación de una aguja de una máquina de­
acopetado (no mostrado). El eje de cuchillas 14 gira enton 
ces hacia atrás 22^° en alineamiento con el conducto 12 - 

10. para permitir la alimentación de una nueva porción de co­
pete y se repite el movimiento posterioimente. Se prevé - 
periodos de permanencia apropiados en el movimiento del - 
eje de cuchillas por el arrastre para permitir de este mo 
do la entrada de hilo y la salida de los copetes hacia y- 

15',' desde el conducto 15.
La barra 21 y el tubo 20 son oscilados de mane­

ra constante en una fase apropiada con el eje de cuchi- - 
lias 14, y cuando no se alimenta hilo al eje de cuchillas, 
el tubo y su hilo contenido en su interior oscilan ambos- 

2Q de manera continua. En la posición más avanzada del tubo- 
20, es decir la posición en que se acerca a la cuchilla,- 
el extremo libre del hilo oscilante alcanza justamente —  

las caras de la cuchilla entre el eje de cuchillas rota­
tivo 14 y la porción de cuerpo estacionaria pero no entra 
en el eje de cuchillas.

Los ejes de cuchillas y los tubos oscilan jun—  

tos, el accionamiento de un elemento de prensión hace que 
sea alimentado un copete a una aguja determinada en un mo 
mentó determinado. Puesto que, en una máquina de acopeta­

do, do, so precisa una pluralidad de agujas con el fin de pro.
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ducir una alfombra acopetada, se precisa también una plu­
ralidad de dispositivos en una máquina de acopetado. Los- 
tubos del hilo y los ejes de cuchillas son oscilados en - 
sincronismo por medio de por ejemplo, excéntricas, levas, 

5. palancas o mecanismos de cadena (no mostrados).
Las porciones de cuerpo 11 que están en contac­

to con el eje 14 tienen revestimientos de carbón-metal u- 
otro metal autolubricante y los filos d̂ jpor lo menos Ios- 
conductos 12 y 15 pueden tener caequillos endurecidos o de 

10. acero plata (no mostrados) dispuestos en su interior para- 
mantener afilados los filos cortantes.

El dispositivo de corte mostrado en la figura 2. 
difiere por el hecho de que las secciones de cuerpo inter­
conectadas 11 que reciben el eje de cuchillas 14 tienen - 

15. conductos de aire 13 y medios en foima de conducto 16 que 
están previstos para ser incorporados en la línea de ali­
mentación principal de una aguja de una máquina de acope­
tado. El eje de cuchillas 14 oscila 90°y actúa de un modo 
similar a la realización anterior. El revestimiento metá- 

20. lico y los caequillos previamente descritos no han sido - 
representados. Las partes similares de esta realización - 
llevan aplicadas referencias numéricas idénticas.

El dispositivo sin retorno de esta realización- 
difiere sensiblemente del anterior y comprende una barra- 

25. tubular 27 que tiene una cavidad en la que se ha montado- 
de manera plvotable una uña de trinquete 28, se extiende- 
a través de una abertura en el tubo 20 y es empujado en - 
contacto con el hilo 17 por medio del muelle de compre­
sión 29* La barra 27 está montada sobre correderas ilus—  

30. tradas en 30 y es ocilada en fase con el eje de cuchillas-
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5 .

10.

1 5.

20.

25.

por medios de arrastre apropiados y actúa de un modo simi­
lar a la realización anterior.

En esta realización, se ha previsto medios de —  

conducto 1 6, al contrario que en el sistema anterior, que- 
no conducen individualmente a la linea de alimentación prin 
cipal de una máquina de acopetado, sino más bien están pre 
vistos directamente en la linea de alimentación principal- 
y los dispositivos de corte pueden ser dispuestos vertical 
mente, uno encima del otro.

En las figuras 3a-3d, se ha ilustrado un medio - 
de alimentación del hilo alternativo que comprende un cuer 
po receptor del eje de cuchillas indicado generalmente por 
3 1, un eje de cuchillas 32 y un medio de apriete del hilo- 
33; estos componentes corresponden a los ilustrados en las 
figuras 1 ó 2.

Los medios de alimentación del hilo comprenden - 
una barra alternativa 34 que tiene una pluralidad de tu­
bos 35 (sólo se ha mostrado uno) previstos en/y extendién­
dose a partir de los conductos para el hilo de la barra —  

34. Los extremos de los tubos 35 se deslizan en un conduc­
to para el hilo del cuerpo 31 y los extremos de la barra - 
34 están montados de tal modo que permitan la ejecución de 
un movimiento alternativo lineal. Una barra parahilos ci—  

líndica 36 está prevista en la barra 34 y tiene una plura­
lidad de pasos para el hilo (de los que sólo se ha mostrar- 
do uno) alineados con los de la barra 3 4. La barra parahi­
los 36 está montada y es arrastrada para ejecutar un movi­
miento oscilatorio rotativo y oscilará preferentemente en- 
30° aproximadamente. La holgura entre la barra parahilos - 
36 y la barra alternativa 34 será elegida de manera que —30,
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5.

10.

1 5.

20.

25.

30.

sea suficiente para permitir la parada del hilo por medio- 
de la barra 36 sin cortarlo. Los bordes del oonduoto a - - 
través de la barra parahilos 36 y los interiores de la ba­
rra 34 estarán convenientemente redondeados para impedir - 
el deterioro del hilo. Se prevé otro dispositivo parahilos 
alejado del eje de cuchillas y que comprende una barra es­
tacionaria 37 y una barra parahilos 38 montada para ejecu­
tar un movimiento oscilatorio rotativo. La cooperación en­
tre la barra 37 y la barra parahilos 38 es sensiblemente - 
la misma que la que tiene lugar entre las barras 34 y 36.- 
E1 hilo 17 se extiende a través de los medios de alimenta­
ción del hilo al eje de cuchillas y el parahilos formado - 
por las barras 37 y 38 actúa para impedir el retomo del - 
hilo de la cuchilla a causa de la tensión transmitida al - 
hilo por las flletas.

Se va a describir ahora el funcionamiento de la- 
realización mostrada en las figuras 3a-3d. Hallándose la - 
barra parahilos 36 en una posición apropiada para sujetar- 
el hilo 17 que se extiende hasta el eje de cuchillas 32,—  

según se ha mostrado en la figura 3a, la barra 34 portado­
ra de la barra 36 y los tubos 35 es movida hacia el eje de 
cuchillas 32 y empuja el hilo dentro del conducto del eje- 
de cuchillas 32 (ver la figura 3b). Durante este movimien­
to, el parahllos estacionario 37, 38 queda "abierto" y per 
mite la extracción del hilo de una fileta. Al límite del- 
movimiento del órgano de empuje y el parahilos alternati-- 
vo 34, 35 y 36 hacia el eje de cuchillas 32, es accionada-, 
la cuchilla y gira 90° en este caso y corta el hilo y si­
multáneamente se invierte los parahilos es decir la posi­
ción de las barras 36 y 38 queda invertida con relación -

2



entre si. La barra alternativa 34 y los tubos 35 se alejan- 
entonces del eje de cuchillas hasta que la misma (barra 34) 
reoupera su posición original. Durante este movimiento ale­
jándose del eje de cuchillas el extremo del hilo es retirado 

5 . del eje de cuchillas gracias al hecho de que el dimensiona—  
miento de los tubos 35 con respecto al hilo es tal que se—  
cree unas fuerzas de fricción suficientes para asegurar la 
retirada del hilo. Se invierte nuevamente las posiciones de 
las barras parahilos 36 y 38 y se repite luego el movimiento 

10. de la barra alternativa y otros componentes aunque es preci­
so resaltar que el hilo no será alimentado dentro del con­
ducto del eje de cuchillas hasta que sea accionado el elemen­
to de bloqueo del hilo 33 por un sistema de modelo central 
para sujetar el hilo evitando su movimiento cuando los ejes 

1 5. 34 y 36 y los tubos 35 comienzan a alejarse del eje de cu­
chillas (ver las lineas de trazos interrumpidos en la figu­
ra 3c).

Las barras parahilos pueden ser accionadas por me­
dios neumáticos d interconectadas por una articulación y son 

20. movidas en sincronización por los mismos medios que el eje 
de cuchillas.

En las figuras 4 y 4a se ha ilustrado una variante 
de realización del dispositivo sin retorno pero habiendo omi­
tido los otros componentes del dispositivo de corte con fi- 

25. nes de simplificación. El dispositivo sin retomo de las fi­
guras 4 y 4a puede sustituir a los dispositivos 34, 36 y 37, 
38 de la figura 1 y cuando se usa como el dispositivo sin re­
torno asociado con el soporte movible linealmente y los ór­
ganos tubulares (parte indicada en línea de trazos interrum- 

. pidos por las porciones 45) el mismo será convenientemente30
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montado y adaptado.
Esta realización del dispositivo sin retorno 

comprende una barra rectangular 39 que puede formar el 
soporte oscilatorio o la carcasa del segundo dispositivo 

5 * sin retorno estacionario mencionado anteriormente. Un para­
hilos rectangular 40 se desliza en un canal de forma rec­
tangular formado en la barra 39 y tiene una pluralidad de 
conductos para el hilo 41 que se extienden a través del mis­
mo, que son movibles en/y al menos parcialmente fuera de 

10. alineamiento con los conductos para el hilo 42 formados
en la barra 39 con el fin de detener alternativamente y li­
berar el hilo cuando se extiende a través de los mismos.
La barra 40 está soportada sobre/y fijada con una superfi­
cie de soporte (no mostrada) para asegurar un desplazamien- 

15. to adecuado. Se hace que la barra 40 ejecute un movimiento 
alternativo lineal por medio del cilindro neumático alter­
nativo 43 montado sobre la barra 39 y teniendo un vástago 
de pistón que está conectado con un órgano de conexión des- 
plazable 44 que se extiende a través de una abertura de la 

20. barra 39 y está fijado con la barra alternativa 40. El ac­
cionamiento del cilindro neumático 43 hace, por consiguien­
te, que oscile la barra 40 y la carrera del cilindro puede 
ser regulada por medio de un tope regulable 46 que ha sido 
suprimido en la figura 4 pero ha sido ilustrado en la figu- 

25. ra 4a.
N O T A

La patente de invención que se solicita por vein­
te años para España, de acuerdo con la vigente Legislación, 
deberá recaer sobre: "DISPOSITIVO CORTA-HILOS", según las 
características esenciales de las siguientes:30.
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R E I V I N D I C A C I O N E S
18.- Dispositivo corta-hilos, para seccionar por­

ciones cortas o copetes de hilos a partir de una alimenta­
ción de hilo, comprendiendo un cuerpo que tiene una porción 

5  ̂ definiendo una superficie de contacto del eje de Cuchillas 
y teniendo al menos un conducto de entrada del hilo y al me­
nos un conducto para el aire comunicando con dicha superfi­
cie, un eje de cuchillas desplazable de manera deslizable 
sobre dicha superficie y teniendo al menos un conducto de 

10. desplazamiento de los copetes que se extiende a través del 
mismo, medios en forma de conducto alineados con el conducto 
de desplazamiento de dicho eje para recibir los copetes del 
mismo cuando se desplaza dicho eje para ponerse en comunica­
ción con dicho conducto para el aire, y medios de alimenta- 

15. ción del hilo para suministrar el hilo a través de dicho con­
ducto de entrada del hilo dentro del conducto de desplaza­
miento de los copetes del eje cuando están alineados; siendo 
desplazables el conducto de desplazamiento de los copetes y 
el eje de cuchillas desde su posición de alineamiento con el 

20. conducto de entrada del hilo a su posición de alineamiento 
con el conducto para el aire y cooperando con el conducto de 
entrada del hilo y la superficie de contacto del eje de cu­
chillas para seccionar el hilo cuando es suministrado por los 
medios de alimentación.

25. 28.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la
reivindicación 18, en el que su cuerpo tiene una porción 
definiendo un canal constituyendo una superficie de contacto 
cilindrica, cóncava, y en el que el eje de cuchillas es una 
barra cilindrica; extendiéndose dicho conducto de entrada 

30. del hilo, el conducto para el aire y los medios en forma de
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conducto radialmcnte con respecto a dicha superficie de con­
tacto, y extendiéndose dicho conducto de desplazamiento del 
hilo diametralmente a través del eje de cuchillas cilindri­
co.

5. 38.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con las
reivindicaciones 18 o 2 8, en el que el medio de alimentación 
del hilo incluye una barra alternativa desplazable hacia y 
desde el eje de cuchillas y conectada de una manera segura 
con por lo menos un órgano tubular que se extiende dentro 

10. del conducto de entrada del hilo, un dispositivo sin retor­
no accionable para impedir el desplazamiento del hilo den­
tro de cada órgano tubular mencionado alejado de dicho eje, 
y un dispositivo de apriete accionable para impedir el des­
plazamiento del hilo durante el movimiento de dicho órgano 

15* tubular alejándose del eje y para permitir el desplazamiento 
del hilo hacia dicho eje durante un movimiento correspondien­
te de dicho órgano tubular.

4 8.- Dispositivo cortar-hilos, de acuerdo con la 
reivindicación 38, en el que el dispositivo de apriete com- 

20. prende un conjunto de pistón y cilindro con el extremo libre 
de su vastago de pistón extendiéndose a través de un conduoto 
del conducto de entrada del hilo y accionable para sujetar 
o retener el hilo en su interior; siendo empujado dicho pis­
tón desde el conducto de entrada del hilo y siendo desplazable 

25* de una manera operativa hacia dicho hilo por medios fluidos.
53.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con las 

reivindicaciones 38 y 48, en el que el dispositivo sin retor­
no comprende una uSa de trinquete que se extiende dentro del 
órgano tubular para ponerse en contacto con su hilo y siendo 

30. empujada hacia dicho hilo para sujetarlo y sólo permitir el



movimiento del órgano tubular con relación al hilo alejado 
de dicho eje de cuchillas cuando es cogido el hilo por dicho 
dispositivo de apriete.

68.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la 
5. reivindicación 58, en el que el dispositivo sin retorno va 

montado en el órgano tubular portador de la barra alterna­
tiva.

7§.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la 
reivindicación 58, en el que el órgano tubular se extiende 

10. sobre dos lados de la barra alternativa y el dispositivo 
sin retorno va montado sobre placas previstas sobre el ex­
tremo del órgano tubular alejado del eje de cuchillas.

88.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la 
reivindicación 18, en el que el medio de alimentación del 

15. hilo comprende una rueda rotativa que se extiende parcial­
mente dentro de un canal para el hilo que conduce al conduc­
to de entrada del hilo y un órgano de presión accionable 
para extenderse intermitentemente dentro de dicho canal para 
empujar el hilo contra dicha rueda con el fin de producir 

20. el desplazamiento del hilo hacia dicho eje de cuchillas.
98.- Dispositivo cortar-hilos, de acuerdo con una 

cualquiera de las reivindicaciones 1§ a 8a, en el que el eje 
de cuchillas es accionado para ejecutar un movimiento osci­
latorio.

25. 108.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con las
reivindicaciones 18, 28 y 98, en el que el medio en forma 
de conducto comprende un tubo flexible conectado con el ex­
tremo del conducto de desplazamiento de los copetes alejado 
del conducto de entrada del hilo.

30. 118.- Dispositivo cortar-hilos, de acuerdo oon la
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2 2

reivindicación 3§ y una cualquiera de las reivindicaciones 
4 3; 9 3, o 108, en el que el dispositivo sin retorno compren­
de un órgano oscilante o alternativo que tiene un conducto 
para el hilo extendiéndose a través del mismo y siendo accio- 

5 * nable con relación a una superficie adyacente definiendo un 
cpnducto para el hilo para sujetar el hilo que se extiende 
a través del mismo cuando se mueve dentro de una posición 
extrema de movimiento a la vez que permite al hilo pasar li­
bremente a través del mismo cuando se mueve a su otra posi- 

10. ción extrema de movimiento.
128,- Dispositivo corta-hilos^ de acuerdo con la 

reivindicación 118, en el que el órgano oscilante comprende 
una barra cilindrica y el órgano alternativo comprende una 
barra rectangular teniendo cualquiera de dichas barras al 

15. menos un conducto para el hilo extendiéndose a través de las 
mismas y estando previstos en un agujero o canal de dicha 
barra alternativa.

13§.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la 
reivindicación 113 o 123, que incluye medios de arrastre para 

20. hacer oscilar dicha barra y para oscilar o mover alternati­
vamente dicho órgano oscilante o alternativo de tal modo que 
el órgano oscilante o alternativo actúe para sujetar el hilo 
durante el movimiento hacia dicho eje de cuchillas y para 
desbloquear el hilo durante su movimiento do alejamiento del 

25*eje de cuchillas.
148.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la 

reivindicación 133, en el que se ha previsto un segundo dis­
positivo sin retorno estacionario para el hilo en un lado 
del dispositivo sin retorno mencionado en primer lugar ale- 

30. jado del eje de cuchillas y comprende un órgano oscilante o



alternativo que tiene al menos un conducto para el hilo 
extendiéndose a través del mismo y estando previsto en 
una carcasa estacionaria y siendo accionable para bloquear 
el hilo que se extiende a través del mismo durante el movi- 

5* miento de dicha barra alternativa separándose del eje de cu­
chillas y para desbloquear el hilo durante el movimiento de 
dicha barra alternativa hacia el eje de cuchillas.

158.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la 
reivindicación 143, en el que el dispositivo sin retorno esta 

10. cionario es una barra cilindrica que tiene al menos un con­
ducto para el hilo extendiéndose diametralmente a través de 
la misma y siendo previsto en un agujero cilindrico de la 
carcasa estacionaria que tiene conduotos para el hilo diame­
trales que comunican con dicho agujero.

15. 163.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la
reivindicación 143, en el que el dispositivo sin retomo 
estacionario es una barra rectangular alternativa que tiene 
al menos un conducto para el hilo extendiéndose a través del 
mismo y estando prevista de manera deslizable en un canal 

20. de sección rectangular formado en la carcasa estacionaria 
teniendo conductos para el hilo que comunican con dicho ca­
nal.

173.- Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con cual­
quiera de las reivindicaciones 118 a 143 o 168, en el que el 

25.dispositivo sin retorno incluye dicho órgano oscilable li­
nealmente formado como una barra de sección rectangular, en 
el que dicha barra es movida alternativamente por medio de 
un cilindro neumático alternativo que actúa sobre un órgano 
conectado con dicha barra y en el que la carrera de dicho 

30. cilindro es regulable.
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18.- DISPOSITIVO CORTA-HILOS.
Según queda sustancialmente descrito en la presen­

te memoria) que consta de veinticinco hojas escritas a máqui­
na por una sola cara) y acompasada de dibujos.

Madrid, 22 de Septiembre de 1972

ELLISON TUFTING MACHINERY LIMITED
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