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La presente invencidén se refiere a un dispositi
vo de corte para seccionar porclones cortas de hilo de =-
una alimentacidén del mismo, y es particularmente apropia=-
do para ser usado en una maquina de acopetado en la que -
el dispositivo de corte es necesario para seccionar tales
porciones de hilo de una o més alimentaciones del hilo y-
para elimentarlas a una aguja hueca de la maquina de aco-
petado.

Una maquine de acopetado para fabricar una el--
fombra acopetada en la que se puede usar el dispositivo -
de corte consiste en una pluralidad de agujas huecas que~-
se extienden a lo largo de una barre de agujas que es mo-
vide alternativemente de manera que les agujas pasen & —-
través y sean extraidas de un género de soporte. Se hace-
pasar une porcidén corta o copete de hilo a través del con
ducto formado en cada una de las agujas huecas y se intro
duce en el género de soporte y puede llevar un adhesivo -
u otro medio aplicado a lz misma pars asegurar la reten-—
c¢ién en el soporte., Tal miquina de acopetado precisa un -
dispositivo para cortar longitudes deseadas de hilo y per
nitir su alimentecidén a la barra de agujas.

De acuerdo con la presente invencidén se propor-
ciona un dispositivo de corte para secclonar porciones —-
cortas o copetes de hilos procedentes de unae alimentacidn
de hilo, comprendiendo un cuerpo que tiene una porcidén —-
definiendo una superficie de contacto del eje de cuchillas
y teniendo al menos un conducto de entrada del hilo y al-
menos un conducto para el aire comunicando con dicha sie-
perficlie, un eje de cuchillas desplazable de manera desli

zable sobre dicha superficie y tenisndo al menos un conduc
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to desplazador de los copetes extendidndose e través del
mismo, medios en forma de conducto o canalizacién alines
dos con el conducto de desplazamiento de diche eje para
reclibir los copetes del miamo cuando es desplazado el —
eje para ponerse en comunicacidn con dicho conducto para
el aire, y medios alimentadores del hilo pars suminis- -
trar el hilo a través de dicho conducto de enirada del =
hilo dentro del conducto de desplazemiento del copete del
eje cuando estéd alineado con el mismo; siendo desplazome
bles el conducto de desplezamiento de los copetes y el -~

eje de las cuchillas desde su posicidén de alineamiento -

.con el conducto de entrada del hilo a la posicidn de ali

nesmiento con dicho conducto para el aire y coopefan con
el conducto de entrada del hilo y la superficie de con——
tacto con el eje de las cuchllles para secclonar el hilo
cuando es suministrado por los medios de alimentacidén, -
El cuerpo del dispositivo de corte definird preferente-—
mente une porcidén en forma de canal que formaréd la super
flcle de contacto del eje de las cuchillas, y el eje de~
las cuchillas tendrd una superficie cooperante correspon
diente al mismo,

Preferentemente el eje de las cuchillas tendréd
la forma de une barre cilindrica y el canal serd de sec-
c¢ién parcialmente cireular correspondiente. En esta rea-

lizaecldén preferida, el eje de las cuchillas serd despla-

zeble pare ejecutar une rotacidén circular o un movimiento .

oscilatorio que puede ser axial o rotatorio y en cuyo ca
80, la emplitud serd preferentemente de 223° 6 90° apro-

ximademente,

Preferentemente se prevé une pluralidad de con
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ductos de entrada para el hilo en el cuerpo y que serén-
2l.imentados por una prluralidad de medios alimentasdores -
del hilo, Se prevé une pluralided correspondiente de con
ductos para el aire y conductos de desplazemiento de los
copetes y los conductos de cada grupo serdn dispuestos -~
en formacidén en linea recta o relativemente desplazada -
alrededor de una linea para reducir las dimensiones tota
les del dispositivo. Se prevé también une pluralidad de-
medios en forma de conducto para los copetes y, durante-
su uso, cada uno se pondrd en comunicacidn con una aguje
de una maquina de acopetado,

El cuerpo puede estar compuesto por un ciertc-
nimero de secciones conectadas. Cuando el eje de las cu-
chillas tiene ls forma de una barra cilindrica, el mismo
puede ser previstoén el lado alejado del conducto de en-
trada del hilo con un medio accionado por resorte u otro
medio de apriete paras empujar le porcidn sctive del eje-
contra la superficlie de contacto aetiva del cuerpo consi
culendo asi que la superficie del eje de las cuchillas -
y la superficie de contacto del cuerpo estén en estrecho
contacto y sean por consiguiente ogpaces de realizar un-
corte limpio y nitido del hilo. El medio en forms de =~ -
conducto puede comprender un tubo flexible, preferente-—
mente de material plastico, conectado con el orificio ==
de salida de cada conducto de desplazamisnto de los co~--
petes del eje de las cuchillas cuando ha sido previsto -
el mismo para ejecutar un movimiento oscilatorko o puede
comprender una abertura extendiéndose a través de una --
seceibén de cuerpo del dispositivo. En cuslquier caso, el

medio en forma de conducto, durante su uso, comumnicg - -
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con/o estd previsto en la 1linea de alimentacidn princime
pal de copetes de la mAquina de acopetado. Cada sguje de
tal mdquina puede estar asociade con una plurslidad de -
cuchillas de corte.

El dispositivo de corte incluird un medio de =
alimentacidén del hilo que ametus pers desplazer porciones
rredeterminables de hilo a través del conducto de entre-
da del hilo dentro del conducto de desplezemiento del -~
eje de las cuchillas, Fl medio de alimentacidén del hilo-
puede comprender un drgano que tiene un canal a lo large
del cual puede pasar el hilo, una rueda errastrada de m2
nera intermitente que tiene una porcidn extendiéndose ~-
dentro de/o edyacente a una primera abertura que comuni-
ca con el canal y un medio de presidn desplazable, por -
ejemplo, un rodillo o patin, sensiblemente opuesto a di-
che porcién de rueda y desplazable & través de una segun
da abertura que comunica con el canal para empujar el ——
hilo contra dicha rueda para suministraer el hilo a tra--
vés del medio en forma de canal y el conducto de entradas
del hilo que comunica con el mizmo dentro del conducto -
del eje de las cuchillas. ELl medio de presibén puede ser-
portado por un vistago de pistén y conjunto de pistén y-
cilindro y puede ser empujado por resorte para slejarse-
del hilo. Bl pistén puede ser desplazable neumdticamente
por el aire comprimido que puede ser controlado por ung~
védlvula de solenoide. Se puede prever medlos de aliments
cién del hilo auxiliares y comprender un conducto para =
el aire en comunicacién con el conducto de entrada del -
hilo y en la regidén de unién entre los mismos, una formg

cién de venturi sers prevista para impulsar el hilo a en
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frar en el conducto del eje de las cuchilles. Cuando se-
precisa une plurslided de medios de alimentacién, se pue
de prever una pluralidad de secciones planas en forma de
placa, ceda una de las cuales tiene el canal y las aber-
turas formados en una superficie y estando formados en -
yuxtaposicibén lado a lado para formar una unidad. Se pue
de prever una rueds sencilla, teniendo posiblemente un -
revestimiento de caucho u otro, y con una piuralidad de-
pestafiag circulares o salientes separando las seccliones,

Alternativemente, el dispositivo de corte pue~
de incluir medios de elimentacién del hilo que pueden ==
comprender cada uno un Organo de empuje del hilo oscile~-
ble a través del cual puede pasar el hilo y teniendo una
porcidén extendiéndose dentro del conducto de entradas del
hilo, un elemento de prensién del hilo accionable para -
coger el hilo después de abandonar el 4rgano de empuje,-
¥ un dispositivo sin retorno previsto para actuar sobre-~
un hilo dentro del drgano de empuje para asegurar el pa~
s0 del hilo a través del drgaeno de empuje solamente = —~-
hacia el eje de las cuchillas. El elemento de prensién -
del hilo estd previsto para actuar sobre el hilo Unice~-
mente durante el movimiento del 6rgano de empuje separan
dose del eje de las cuchillas y solemente cuando se de--
sea producir la alimentacidn de un copete por el disposi
tivo de corte durante el movimiento subsiguiente del éy-
gano de empuje y el dispositivo sin retorno hacle el eje
de las cuchillas,

El 6rgano de empuje del hilo oscilable y el =——
dispositivo sin retorno estédn preferentemente combinados

y el 6rgeno de empuje del hilo comprende un 6rgano osci-
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lable que tiene un conducto pares el hilo que pase & tra-
vés del mismo y un 6rgano tubular extendiéndose desde di
cho conducto dentro de dicho conducto de entrada del - -
hilo del cuerpo del eje de las cuchillas y siendo desli-
zable en su interior, El dispositivo sin tetorno compren
de un 6rgano parahilos oscilatorio que tiene un conducto
paré el hilo extendiéndose & través del mismo y que se -
mueve contra/o en la proximidad de une superficie del —
6rgano oscilatorio adyacente a un extremo del conducto ~
para el hilo del drgano de empuje y actua para coger el-
hilo que se extiende a través de los conductos del hilo~
en el 6rgano oscilable y en el érgano de apriete oscila~
torio, El 6rgano parahilos puede ser previsto para ejecu
tar una oscilacidén rotatoria o ser alternativo alrededor
de su eje longitudinel o transversal a su eje,
Preferentemente se puede prever un segundo dis
positivo sin retorno y estacionario en une regibén late--
ral del primer dispositivo sin retorno alejada del ejo--
de las cuchillas y siendo accionable de un modo similer-
a dicho dispositivo mencioncdo en primer lugar con la ——
excepeidn de que un Srgano del mismo serd estacionario -
mientras que el otro puede oscilar con respecto al misamo
para efectuar la prensién y la liberacién. El dispositi-
vo sin retorno estacionario o parshilos estd previsto —
para impedir el retroceso del hilo fuera del dispositiwvo
de corte por la tensién del hilo que tieme lugar entre -
las Tiletas y el dispositivo de corte., El dispositivo e
gin retorno estacionario 0 parahilos actua de tal modo -
que no ocurra la prensidn del hilo cuando el dispositivo

fin retorno mencionado en primer lugar o parshilos actua
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para sujetar el hilo en sus movimientos hacia el eje de=
las cuchillas y la prensién por el dispositivo sin retor
no estacionario tiene lugar cuando el digpositivo Sin e
retorno mencionado en primer lugar no actua para sujetar
el hilo en sus movimientos alejandose del eje de las cu=
chillas,.

Se prevé el parshilos para actuar sobre el hi=
lo durante el movimiento del érgeno de empuje y ol dispo
sitivo sin retorno alejéndose del eje de las cuchillaes -
cusndo se precisa la alimentacidn de un copete, Ia osci-
lacién del (los) parahilo (s) puede ser efectumnda por ——
una realizacidén de pistdn neumédtico o por uma erticule~—
cién meednics apropiada. El érgano oscilable puede ser -
montado en medios apropiados, tales como correderas, por
ejemplo. Hay que prever una holgura entre los 6rganos —
del parshilos para permitir el apriete del hilo mientras
se evita el corte.

El dispositivo de corte serid incorporzdo nor—-
malmente en une mAguina de acopetado sensiblemente tal -
como ha quedado descrito y previsto para funcionar en —-
sincronismo con los movimientos operativos de la barra -
de agunjas y otros componentes de la maguina de tal modo-
que se procure un copete de longitud predeterminada cuan
do se desee. Se puede prever ventajosamente uno 0 mis —-
dlspositivos de corte alimentados con hilos de diferente
color. Medios de elimentacidn especiales suministren ene=
color requerido y son accionados pare suministrar cope—-
tes de dicho color requerido a las agujas de la méguina~
bajo el control de un patrén de color. Como adicidén g --

ello, 0 alternativamente, se puede precisar copetes de -
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diferentes longitudes para formar une alfombra con un di
bujo esculpido lo que se puede consegulr controlando el-
funcionamiento de los dizpositivos de corte con un patrdn
gpropiado, lLas longitudes de los copetes pueden ser va——
riadas comtrolando de manera ajustable la carrera de los
medios de alimentacidn de un dispositivo de corte 0 - —
aceionando los dispositivos de corte con diferentes regu
laciones de los medios de alimentacidn. Cads esuja de la
méquina puede ir asociada con una pluralided de conductos
de canalizacidén de uno o més dispositivos de corte aunque
tales digpositivos son arrastrados de tal modo que la —=
asuje reciba s6lo un copete por cerrera de trabajo.

Se prevé normalmente una articulecidn entre —-
bs medios de alimentacidn y el eje de las cuchillas te-
niendo una accidén de movimiento perdido tal que el eje =~
de las cuchillag sea estacionario durante parte de la —
revolucidén u oscilacidén del eje de las cuchillas con su-
confucto diametral alineado con el conducto de entrada -
del hilo en el cuerpo. Durante este tlempo, si es preci-
80, se suministra una poreidn vredeterminada de hilo por
medio del alimentgdor del hilo dentro del conducto del -
eje de las cuchillas, En la forma de reslizecidén preferi
da la artioulacidén hace arrastrar subsigulentemente en -
rotacién el sje de las cuchillas en 22° & 90° aproximada
mente, cortando la alimentacidn del hilo en su interior—
procedente del hilo que queda todavia en el cuerpo, Al -
final del recorrido, el eje de las cuchillas deja de gi-
rar y su conducto se alinea en ambos extremos con el con
dueto de aire conectado a una alimentacidn de aire a pre

sién y con el conducto de alimentacidén del hilo comuni-—



cando con la agunja asociada., Cuando el eje de las cuchiz-
1las alcanza esta posicidn, el aire a presién sopla el ==
copete de hilo del conducto del eje de las cuchillas a la
agnja. Posteriormente el eje de las cuchillas gire hacia-

5., delante (90°) o haoia atrds (22°) de manera que su condug
+0 diametral quede alineado una veZz més con el conducto—-
del cuerpo, listo para le introduceidn y el seccionsmiento
de otro copete de hilo.

Con una plurslidad de dispositivos de corts, to

10, dos los ejes de las cuchillas giran a través de sus dngu=
los predeterminados al mismo tiempo, de +al modo que en =
cualgquier momento, cualquier copete de hilo alimentado ~-
por los medios de avance accionsdos por el modelo 563 = -
seccionsdo por un eje de cuchillas determinado, produciég

15. dose solamente @n seccionemiento de los copetes en cuale
quier momento déterminado para ung aguja. Dado gque +todos-
los conductos dismetrales del eje de las cuchillas estin-
alineados con los conductos del aire y los conductos de -
canzlizecidén en un mismo instante, cualquier cuchilla gue

20. heya seccionado un copete alinea su conduecto diametral —
conteniendo este copete con la alimentacibn del aire, que
actua entonces para retirar el copete del eje y a través-
de todos los conductos de canalizacidn y tubos en serie -
dentro de la aguja asociada.

25 Dado que se precisa une pluralidaed de agnjas —-
con ol fin de fabricar una alfombra, se prevé une plurali
dad de conjuntos de cuerpo de dispositivo de corte en uns
méquina de acopetado extendiéndose paraleédemense z/0 en -
cuzlquier éngulo hasta 90° con la barra de agujas, siendo

30, 2limentado cada cuerpo con hilo, Los medios de alimenta-—



cidén asociados con los mencionados cuerpos pueden ser arres

trados todos por un arrastre comin y los ejes de laes cu--—-

chillas asociados pueden ser accionados por este accions--~

miento a motor por une articulacibn, por levas convenien-
5,4 temente conformadas u otros medios similares,

Se va a describir shora la invencidn, a titulo-
de ejemplo, haclendo referencie e los dibujos que se acom
pafian, en los ques

La figura 1 ilustra un dispositivo de corte con
medios de alimentacidén del hilo y un eje de cuchillas,

10.
La figura 2 ilustra una realizacién alternativs

de un dispositivo de corte, y

Las figuras 3a-3d son ilustraciones en seccibn-

esquemitica de las posiciones de trabajo de un medio de -
15, glimentacidén del hilo alternativo en relacibén con el eje-
de las cuchillas.

Las figures 4 y 48 ilustran un dispositivo sin-
retorno alternativo; siendo la figura 4 una vista en pers
pectiva que tiene una porcidn cortads y siendo la figura-

20. 48 une seccibén longitudinal parcisl,

El dispositivo de corte ilustrado en le figure-
1, comprende un cuerpo compuesto 1l formado por secciones
interconectadas y teniendo una porcién 11' definiendo una
superficie de contacto del eje de cuchillas curvadaes de -

25. radio correspondiente précticamente al del eje. Una plurg
lidad de conductos de entrada del hilo perforados radial-
mente 12 y conductos perforados radislmente para el aire-
13 estan previstos alineados en el cuerpo aungue sélo se-
ha mostrado uno de cada.

30 Un eje de cuchillas 14 en forma de una barrs =-
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cilindrica tiene una pluralidad de conductos de desplazg
miento de los copetes 15 perforados diametralmente a tra
vés del mismo (sélo se ha mostrado un conducto en la vig
ta en seccitn). Se comprenderi que aungue la siguiente -

5@ descripeidén se refiere a caracteristicas de componente =
en singular, se ha previsto una pluralidad de tales Come
racteristicas de componente en formacidén en linea en el-
cuerpo ¥ el eje de las cuchillas y otros componentes ¢co~-
munes.,

10, Se ha previsto un medio en forma de conductOm=
16 en una seccién de cuerpo 11" y, durante su uso, es —=
conectado o través de tubos de derivacidén (no mostrados)
con el conducto de alimentacidn principal (no mostrado)-
de una sguja de una mdquine de acopetado.

15 El hilo 17 procedente de una fileta (no mostra
da) es suministrado al eje de las cuchillas 14 por me- -
dios de alimentacién que incluyenun Srgano de apriete ==
comprendiendo un conjunto de pistdén y véstago 18 empuje~

dos hacia arriba por resorte y desplazebles hacia abajo-

209 enla seccidn del cuerpo 11l''' por medio del aire compri-
mido que entra a través del conducto 19 procedente de —-
una fuente (no mostrada ) con el f£in de fijar el hilo 17
en el conducto 12 con el extremo 18! del véstago del pis
t6n 18,

25, El medio de alimentacién del hilo incluye tam-

bién wn tubo para el hilo 20 montado de manera SeguUYs =-
sobre une barra alternativa 21 (que en efecto lleva una~
pluralidad de tubos, de 10s que sblo se ha mostrado uno),
Un extremo del tubo 20 se extiende, de manera deslizable

30, dentro del conducto de entrada del hilo 12; El 0tr0 eXw==
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tremo del tubo 20 lleva un dispositivo sin retorno en for
ma de ufia de tringquete 22 montada de manera pivotable =0=
bre la placa 22' fijada con el tubo 20. La ufia 22 es empu
Jjada hacia abajo para impedir que se desplace el hilo del
eje de las cuchillas y para permitir el movimiento hacia~
dicho eje. E1l medio de empuje comprende un muelle de com-
presién 23 previsto alrededor del tubo 20 y que actua en-
tre la barra 21 y contrs un mangulto de deslizamiento re-
bordeado 24 que actus o su vez sobre la cars frontal de -
la ufie de trinquete 22,

Durante el iuncionamiento; el hilo 17 se eXe— =
tiende desde una fileta (no mostrada) bajo la ufia de trin
quete 22, a travéds del tubo 20 y dentro del conducto 12 -
bajo ol vistago del pistén de apriete 18¢, Se hace osci--
lar el hilo bajo el véstago de apriete 18' mediante la ~=
accidn de la barra alternativa 21 que es accionada por —-
una leva apropiada u otro medio, por ejemplo un mecanismo
de Cruz de Mslts (no mostrado), que actua sobre la barra=
0 una seccidén extrema de la misme. Se suministra el hilo-
dentro del conducto del eje de cuchillas 15 cuando 8¢ ——=
alimenta aire comprimido, por medios de control spropis—-—
dos, dentro del conducto 19 para accionar el pistén de —
apriete 18 de manera que se hloquee el hilo en el conduc-
t0 12 durante el movimiento de la barra 21 y el tubo 20 =
gseparédndose del eje de cuchillas, La accidn de la ufia de-
trinquete sin retorno 22 hace que el tubo acepte hilo nue
vo y que empuje el hilo dentro del conducto alineado 15 -
durante su proximo movimiento de avance; habiendo elevado
previaemente el hilo por medio del véstago de pistén de =
apriete 18!, El eje de cuchillas 14 giras posteriormente -
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2240 y al actuar asi los bordes adyacentes de los conduce
t0s 12 y 15 actuan para cortar el hilo. Iuego se dispone=-
el conducto 15 en alineamiento con el conducto de aire 13
despues de 10 cual, bajo la accidén de une vilvula de COm=
rredera, el aire comprimido sopla el copete 25 fuera del-
conducto 15, a través del conducto de canalizacidén 16 a -
une linea de alimentacién de una aguja de una méquina dee
acopetado (no mostrado). El eje de cuchillas 14 gira enton
ces hacia atrds 221° en alineamiento con el conducto 12 -
para permitir la alimentacién de una nueva porcidén de co-
pete ¥ se ropite el movimiento posteriormente, Se prevé -
periodos de permanencia apropiados en el movimiento del -
eje de cuchillas por el arrastre para permitir de este mo
do la entrada de hilo y la salida de los copetes hacia y-
desde el conducto 15,

Ta barra 21 y el tubo 20 son osciledos de mane~
ra constante en una fase apropliada con el eje de cuchi- -
llas 14, y cuando no se glimente hilo al eje de cuchillas;
el tubo y su hilc contenido en su interior oscilan ambos~
de manera continua. En la posicién mds avanzada del tubo=
20, es decir la posicidn en que se acerca a la cuchilla;-
el extremo libre del hilo oscilante alcanza Jjustamente —w
las caras de la cuchilla entre el eje de cuchillas rotae-
tivo 14 y la porcidn de cuerpo estacionaria pero no entra
en el eje de cuchillas,

Los ejes de cuchillas y los tubos oscilan jun--
tos, el accionamiento de un elemento de prensidn hace que
sea alimentado un copete a una aguja determinada en un mo

mento determinado. Puesto que, en una méquina de acopeta~

do, se precisa una pluralidad de ggujas con el fin ds pro
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ducir una alfombra acoPetada; se precisa también ung plue-
ralidaed de dispositivos en una méquina de acopetado., Lose
tubos del hilo y los ejes de cuchillas son oscilados en =
sincronismo por medio de por ejemplo, excéntricas, levas,
palancas o mecanismos de cadena (no mostrados).

Las porciones de cuerpo 1l que estén en contac~
t0 con el eje 14 +tienen rovestimientos de carbbén-metal u=-
otro metal autolubricante y los filos d?éor 1o menos los-
conductos 12 y 15 pueden tener casquillos endurecidos o de
acero plate (no mostrados) dispuestos en su interior para-
mantener afilados los filos cortantes.

El dispositivo de corte mostredo en la figura 2.
difiere por el hecho de que las secciones de cuerpo inter-
conectadas 11 que reciben el eje de cuchillas 14 tienen -
conductos de aire 13 y medios en forme de conducto 16 que
estén previstos para ser incorporados en la linea de ali-
mentacidén principal de una aguje de una maguina de acope-
tado. El eje de cuchillas 14 oscila 90°y actua de un modo
similar a la realizacidn anterior. El revestimiento metd-
lico y log casquillos previamente descritos no han sido -
representados, Las pertes similares de esta realizacidn -
1levan aplicadas referencias niméricas idénticas.

E1 dispositivo sin retorno de esta realizacién-
difiers éensiblemente del enterior y comprende uﬁéwbarra-
tujgular 2& que tiene una cavidad en la que se ha montado-
de maners pivotable una ufia de tringuete 28, se extiende-
a través de uns sbertura en el tubo 20 y es empujado en =
contacto con el hilo 17 por medio del muelle de COMPIEmmm
sidn 29, La barre 27 estd montada sobre correderas ilug--

tradas en 30 y es ocilada en fase con el eje de cuchillag-



5e

10.

15,

20,

25,

30,

por medlos de ax_'rastre apropiadbs ¥y actua de un modo simi-
lar a la realizécién anterior.

En esta realizacibn, se ha previsto medios de —
conducto 16, al contrario que en el sistema anterior, que-
no conducen individualmente a la linea de alimentacién prin
cipal de una méquina de acopetedo, sino més bien estén rre
vistos directamente en la linee de alimentacién prineipsl-
¥y los dispositivos de corte pueden ser dispuestos vertical
mente, uno encims del otro.

En lag figuras 3a~38, se ha ilustrado un medio -
de alimentecidn del hilo slternativo que comprende un cuexr
po receptor del eje de cuchillas indicado generslmente pror
31, un eje de cuchillas 32 y un medio de gpriete del hilow
333 estos componentes corresponden g los ilustrados en las
figuras 1 6 2,

Tos medios de alimentacidén del hilo comprenden -
una barra alternativa 34 que tiene une pluralidad de tuw——
bos 35 (sblo se ha mostrado uno) previstos en/y extendiéne
dose a partir de los conductos para el hilo de la barra —
34, Log extremos de los tubos 35 se deslizan en un conduc-
t0 para el hilo del cuerpo 31 y los extremos de la barrs -
34 estdn montados de tal modo que permitan la ejecucidn de
un movimiento alternativo lineal, Una barra parahilos ei--
lindica 36 estéd prevista en la barre 34 y tiene unz plure-
lidad de pasos para el hilo (de los que s6lo se ha mostre-
do uno) alineados con los de la barra 34, Ia barra parshi-
los 36 estd montada y es arrastrada para ejecutar un movi-
miento oscilatorio rotativo y oscilard preferentemente en-

30° aproximademente. Ia holgura entre la barra parahilos -

36 ¥y la barra alternativa 34 serd elegida de manera que —-
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sca suficiento pars permitir la parada del hilo por medio-
de la barra 36 sin corterlo, Los bordes del conducto & - -
través de la barrs parahilos 36 y los interiores de la bae
rra 34 estardn convenlentemente redondeados para impedir ~
el deterloro del hilo. Se prevé otro dispositivo parchilos
alejado del eje de cuchillas y que comprende un2a barra es-
tacionaria 3& y una barre parahilos 38 montade pare ejecu-
ter un movimiento oscilatorio rotetivo. La cooperscidén en-
tre le barra 37 y la barra parahilos 38 es sensiblemente -
la misme que la gue tiene lugar entre las barras 34 y 36.-

El hilo 17 se extiende s través de los medios de slimenta-
cida del hilo al eje de cuchillas y el parahilos formedo -
por las barraes 37 vy 38 setua pera impedir el retorno del -
hilo de la cuchilla a causa de la tensidr tranamitidae 21 -

hilo por las filetas,
Se va a describir shora el funcionamiento de la-

realizacidn mosirada en las figuras 3a~3d. Halléndose la -
berra perehilos 36 en una posicién epropiade para sujetar-
el hilo 17 que se extiende hagta el eje de cuchilles 32,
segun se ha mostrado en la figura 3a, l2 barra 34 portado-
ra de la barrs 36 y los tubos 35 es movida hacla el eje de
cuchillas 32 y empuja el hilo dentro del conducto del eje-
de cuchillas 32 (ver la fizura 3b). Durante este movimien-
t0, el parshilos estacionario 37, 38 queda "abierto" y pex
mite la extraccibén del hilo de una fileta., Al limite delf\r
movimiento del 6rgano de empuje y el parahilos alternati#x
vo 34, 35 y 36 hecia ol eje de cuchillas 32, es accionade:
la cuchille y gira 90° en este caso y corta el hilo y sim

maltdnesnente se invierte los parshilos es decir la posi-

cién Qe las barraes 36 y 38 queda invertida con relacién -
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entre si, Ia barra alternativa 34 y los tubos 35 se alejan
entonces del eje de cuchillas hasta que la misma (barra 34)
recupera su posicidn original., Durante este movimiento ale-
jéndose del eje de cuchillas el exitremo del hilo es retirado
del eje de cuchillas gracias 8@l hecho de que el dimensiona=~
miento de los tubos 35 con respecto a2l hilo es tal que se--
cree unas fuerzas de friceidn suficientes para asegurar la
retirada del hilo, Se invierte nuevamente las posiciones de
las barras parshilos 36 y 38 y se repite luego el movimiento
de le barrs alternativa y oiros componentes aunque es preci=-
S0 resaltar que el hilo no serd alimentado dentro del cone
ducto del eje de cuchillas hasta que sea accionado el elemen-
to de bloqueo del hilo 33 por un sistema de modelo central
pars sujetar el hilo evitando su movimiento cuando los ejes
34 y 36 y los tubos 35 comienzan a alejarse del eje de cu=-
chillas (ver las lineas de trazos interrumpidos en la figu-
ra 3c¢).

Las barras parahilos pueden ser accionadas por me-
dios neumdticos ¢ interconectadas por una articulacién y son
movidas en sincronizacibén por los mismos medios que el eje
de ouchillas.

En las figuras 4 y 4a se ha ilustrado una variante
de realizacidn del dispositivo sin retorno pero habiendo omi-
tido los otros componentes del dispositivo de corte con fi-
nes de simplificacidén, El dispositivo sin retorno de las fi-
guras 4 y 4a puede sustituir a los dispositivos 34, 36 y 37,
38 de la figura 1 y cuando se uss como el dispositivo sin re-
torno asociado con el soporte movible linealmente y los bre
ganos tubulares (parte indicada en linea de trazos interrum-

pidos por las porciones 45) el mismo serd convenientemente
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montado y adaptado.

Este realizacién del dispositivo sin retorno
comprende una barra rectangular 39 que puede formar el
soporte oscilatorio o la carcasa del segundo dispositivo
gin retorno estacionario mencionado anteriormente. Un para-
hilos rectangular 40 se deslize en un canal de forme rec-
tangula; formado en la barre 39 y tiene una pluralidad de
conductos para el hilo 41 que se extienden a través del mis-
mo; que son movibles en/y al menos parcialmente fuera de
alineamiento con los conductos para el hilo 42 formados
en la barra 39 con el fin de detener alternativamente y li-
berar el hilo cuando se extiende a través de los mismos,
Ia barra 40 estd soportada sobre/y fijada con una superfi~
cie de soporte (no mostrada) para asegurar un desplazamien-
to adecuado. Se hace que la barra 40 ejecute un movimiento
alternativo lineal por medio del c¢ilindro neumdtico alter-
nativo 43 montado sobre la barra 39 y teniendo un véstago
de pistén que estd conectado con un Srgano de conexidén des-
plazaeble 44 gue se extiende a través de une eberturs de la
barra 39 y estd fijado con la barra elternativa 40, El ac-
cionamiento del cilindro neumético 43 hace, por consiguien-
te, que oscile la barra 40 y la carrera del cilindro puede
ser regulada por medlo de un tope regulable 46 gue hs sido
suprimido en la figura 4 pero ha sido ilustrado en la figu-

ra 4a.
N 0 T A

Tz patente de invencidn que se solicita por vein-
te afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidn,
deberd recaer sobre: "DISPOSITIVO CORTA-HILOS", segin las

caracteristicas esenciales de las siguientes:
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REIVINDICACIONES

18 ,- Dispositivo corta~hilos, para seccionar pore-

ciones cortas o copetes de hilos a partir de una alimenta-
cién de hilo, comprendiendo un cuerpo gue tiene una porcidn
5+ definiendo una superficie de contacto del eje de cuchillas
y teniendo al menos un conducto de entrada del hilo y al me-
nog un conducto para el aire comunicando con dicha superfi-
cie, un eje de cuchillas desplazable de maners deslizable
sobre dichg superficie y teniendo al menos un conducto de
10. desplazamiento de los copetes que se extiende 2 través del
mismo, medios en forma de conducto alineados con el conducto
de desplazamiento de dicho eje para recibir los copetes del
mismo cuando se desplaza dicho eje para ponerse en comunicap
¢idén con dicho conducto para ¢l aire, y medios de slimenta-
15+ ¢ién del hilo para suministrar el hilo a través de dicho con-
ducto de entrada del hilo dentro del conducto de desplaza-
miento de los copetes del eje cuando estin alineados; siendo
desplazables el conducto de desplazamiento de 1os copetes y
el eje de cuchill®s desde su posicidn de alinesmiento con el

20, conducto de entrada del hilo a su posicién de alinesmiento
con el conducto para el alre y cooperando con el conducto de
entrade del hilo y la superficie de contacto del eje de cu=-
chilles pars seccionar el hilo cuando es suministrado por los
medios de alimentacidn.

25, 28,~ Digpositivo corta~hilos, de acusrdo con la
reivindicacidn 18, en el que su cuerpo tiene una poreién
definiendo un cangl constituyendo una superficie de contacto
cilindrica, cdéneava, y en el que el eje de cuchillas es una
barra cilindrica; extendiéndose dicho conducto de entrada

30, del hilo, el conducto para el aire y los medios en forma de
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conducto radigimente con respecto a dicha superficie de con-
tacto, y exitendiéndose dicho conducto de desplezamiento del
hilo diemetralmente a través del eje de axchillas cilindri-
CO.

Se 38,- Dispositivo corta~hilos, de acuerdo con las
reivindicaciones 18 o 22, en ¢l que el medio de alimentacidn
del hilo incluye una barra alternativa desplazable hacia y
desde ol eje de cuchillas y conectada de uns menerz segursa
con por lo menos un drgano tubulgr que se extiende dentro

13, del conducto de entrada del hilo, un dispositivo sin retor-
no accionsble para impedir el desplazamiento del hilo den-
tro de cada érgeno tubular mencionado alejado de dicho eje;
y un dispositivo de apriete accionable para impedir el des-
prlazemiento del hilo durante el movimiento de dicho Srgano

15, tubular alejandose del eje y para permitir el desplazamiento
del hilo hacia dicho eje durante un movimiento correspondien-
te de dicho drgano tubular,

48 ,~ Dispositivo corta-hiles, de acuerdo con la

reivindicacidn 38, en el que el dispositivo de apriete com-

20. prende un conjunto de pistén y cilindro con el extremo libre
de su vAstago de pistdn extendiéndose a través de un conducto
del conducto de entrada del hilo y accionable para sujetar
0 retener el hilo en su interior; siendo empujado dicho pise
t6n desde el conducto de entrada del hilo y siendo desplazable

25, de una meners operativa hacia dicho hilo por medioé fluidos.

58 .~ Digpogitive corta-hilos, de acuerdo con las

reivindicaciones 38 y 48, en el que el dispositivo sin retor=
no comprende una ufia de trinquete que se extiende dentro del
érgano tubular para ponerse en contacto con su hilo y siendo

30, empujada hacia diehp hilo para suwjetarlo y sblo permitir el
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movimiento del drgano tubular con relacidn al hilo alejado
de dicho eje de cuchillas cuando es cogido el hilo por dicho
dispogitive de spriete.

68 ,~ Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la
reivindicacidn 58, en el que el dispositivo sin retorno va
montado en el drgano tubular portador de la barra alterna-
tiva.

78 ,~ Dispositivo cortae-hilos, de acuerdo con la
reivindicacidén 58, en €l que el Organo tubular se extiende
sobre dos lados de la barra alternativa y el dispositivo
gin retorno ve montado sobre placas previstas sobre el ex-
tremo del Srgano tubular alejado del eje de cuchillas.

88 ,~ Dispositivo corte~hilos, de acuerde con la
reivindicacibn 18, en ¢l que ol medio de alimentacidén del
hilo comprende una rueda rotativa que se extiende parcial-
mente dentro de un canal para el hilo que conduce al conduC-
to de entrada del hilo y un érgano de presibn accionable
pera extenderse intermitentemente dentro de dicho canal pare
empujar el hilo contra dicha rueda con el fin de producir
el desplazamiento del hilo hacia dicho eje de cuchillas.

98 ,= Dispositivo corts-hilos, de acuerdo con ung
cualquiera de las reivindicaciones 12 a 88, en el que el eje
de cuchillas es accionado pare ejecutsr un movimiento osci-
latorio.

108 .~ Dispositivo corta-~hilos, de acuerdo con las
reivindicaciones 18, 22 y 98, on el que el medio en forma
de conducto comprende un tubo flexible conectado con el ex-
tremo del conducto de desplazamiento de los copetes alejado
del conducto de entrada del hilo,

118,- Dispositivo corta-hilos, e acuerdo ocon la
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reivindicacién 3§ y una cualquiera de las reivindicaciones
48, 98, o 102, en el que el dispositivo sin retorno compren-
de un 6rgano oscilante o alternativo que tieme un conducto
pare el hilo extendiéndose s traovés del mismo y siendo sccio-
5¢ nable con relacidn a una superficie adyacente definiendo un
eprnducto para el hilo para sujetar el hilo que se extiende
o través del mismo cuando se mueve dentro de una posieidn
extrems de movimiento a la vez que permite al hilo pasar 1li-
bremente a través del mismo cuando de mueve & su otra posi-

10, cidn extrema de movimiento,
128 ,= Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la

peivindicacién 118, en el que ol brgeno oscilante comprende
una barra cilindrica y el Srgano alternativo comprende una
barra rectangular teniendo cualquiera de dichas barras al
15. menos un conducto para el hilo extendiéndose a través de las
nismas y estando previstos en un agujero o0 canal de dicha
barra alternativa. 7
138,~ Disgpositivo corte-hilos, de acuerdo con la
reivindicacibén 118 o 128, que incluye medios de arrastre para
20, hacer oscilar dicha barra Yy para oscilar o mover alternati-
vaménte dicho Organo oscilante 0 alternativo de tel modo que
el Organo oscilente o alternative actie parae sujetar el hilo
durante el movimiento hacia dicho eje de cuchillas y para

desbloquear el hilo durante su movimiento dc alejamiento del

25+ eje de cuchillas,.
148 ,~ Dispositivo corte-hilos, de acuerdo con la

reivindicacidén 138, en el que se ha previsto un segundo dis-
pozitive sin retorno estacionario pare el hilo en un lado
del dispositivo sin retorno mencionado en primer luger ale-

30, jado del eje de cuchillas y comprende un Organo oscilante o
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glternativo que tiene a2l menos un conducto para el hilo
extendiéndose a través del mismo y estando previsto en

una cercasa eétaeionaria vy siendo accionable para bloquear
el hilo que se extiende a través del mismo durante el movi-
miento de dicha barra alternative seperéndose del eje de cu~
chilles y pars desbloquear el hilo durante el movimiento de
dichas barrs alternativa hacia el eje de cuchillas,

158,~ Dispositivo corta-hilos, de acuerdo con la
reivindicacidn 148, en el que el dispositive sin retorno esta
cionario es una barra cilindrica que tiene al menos un con-
ducto para el hilo extendidndose dismetralmente a través de
la misme y siendo previsto en un agujerd ¢ilindrico de la
carcasa estacionaria que tiens conductos para el hilo diame-
trahes que comunican con dicho agujero.

168,- Dispositivo corte~hilos, de acuerdo oon la
reivindicacidn 148, en el que el dispositivo sin retorno
estacionario es une barra rectangular slternativa que tiene
gl menos un conducto para el hilo extendiéndose a través del
mismo y estando‘prevista de maners deslizgble en un canal
de seccidn rectangular formado en la carcasa estacionaria
tenlendo conductos para el hilo que comunican con dicho ca-
nal,

178 .- Dispositivo cortas-hilos, de acuerdo con cual-
quiera de las reivindicaciones 118 a 148 o 162, en el que ol
dispositivo sin retorno incluye dicho 6rgano oscilable li-
nealmente formado como una barra de seccidn rectangular, en
el que dicha barra es movida slternativamente por medio de
un cilindro neuwmético alternativo que actia sobre un drgano
conectado con dicha barra y en el que la carrera de dicho

cilindro es regulable,
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18.~ DISPOSITLVO CORTA-HILOS,

Segin queda sustancialmente descrito en la pregsen—
te memoria, que constas de veinticinco hojgs escritas a méqui~
na por una sola cgrs, y acompafiada de dibujos.

Madrid, 22 de Septiembre de 1972
ELLISON TUFTING MACHINERY LIMITED
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