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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE AROS

a favor de la compafifa mercantil espafiols " MAQUINAKIA TEXTIL
DEL NORTE DE ESPANA, S.A. ( MATESA) ", domicilieds en Barce-

lone, calle Homero, nimero 51, p o r :

" SISTEMA DE ALIMENTACION Y MEDICION DEL HILO DE IRAMA EN
MAQUINAS DE TETER CON INSERTADORES MULTIPLES "

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un sistema de slimenta~-
cién y medicién del hilo de trame en las mdquinas de tejer,
en las que trabajan simulténeamente varios insertadores de
trams, denominadas de calads ondulante. Dicho sistema ha sido
concebldo especialmente para complementarse con el sgistema
de tisaje registrado por esta misma empresa, solicltante de
este registro, el 6 de Octubre de 1971 con la denominseidn g
"Sistema de accionamiento de los insertadores de trama y de

los hilos de urdimbre, en méquinas de tejer ", varios de

ouyos insertadores son rellenados simultdneamente de hilo f
de trama, F’()()F?
QUALITY
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En los telares del expresado tipo, la alimentacidn de
la trama se efectia de varias maneras, presentando, loas gig-
temas conocidos, varios inconvenientes cwa ozusa principal
reside en que son varios los insertadores que estfn trabajan~
do dentro de las celadas simulténeamente, colocando gran can-
tidad de metros de longitud de trams en el tejido, y son
rellenados un insertador despues de otro, resultando que el
movimiento de desplazamiento del bilo de trama, es mucho més
elevado para la operacidn de rellenar las bobines de 1os in=
sertadores, que para insertar el hilo de trama dentro de las
caladas. Otro sistems conocido de alimentecidn de trama, es
de sucelén por eire que arrastra el hilo de trama hacis el
interior del depdsito de trama con que cada insertador estd
equipado, no quedando enrollada & bobins elguna. Este siste-
mg tiene el inconveniente, ademés de no quedar el hilo de tra-
mz oxdenadamente dentro del insertador, qus al dejarla exten-
dide dentro de las caladas, presente irregularidades de ten=
sibn, ocasionando defectos en el tejido que se estd fabrican~
do. Otro de los inconvenientes, es debido a la velocidad que
debe tener, en la operacidn de rellenar, el hilo de trama,
por 1o que se hace muy diffcil su medicién, ya que su longi-
tud almacenada debe ser igual, en cada pasada, al ancho del
tejido que se estd fabricando. Otra dificultad reside en que
los insertadores, al tener que actuar uno a wuno en el lugar
doe la slimentacién, disponen de muy poco tiempo para reslizar
diche operacién de carga, resultando los mecanismos de alimen—

tacién muy delicados, costosos y de poeca duracidn; 2l mismo

NS

R T e e

L

tiempo, por esta causa, queda limitado el rendimiento del con=-

Junto de las méquinas. El inconveniente comdn -a estos siste-
mas, es que el hilo de trema debido al empujs necesario para

tan elevadas velocidades de desplazamiento no resiste la ten=
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sién que se origina en el mismo. Para paliar dsta Gltims di-
ficultad, deben ser empleados hilados de nuy alta calidad,
resultando caros algunos o muchos tejidos fabricedos con lag
miquinas equipadas con estos sistemas de alimentacidn.

La presente invencidn, tiene por objeto un gistema de
alimentacidn y medicidn del hilo de trama en los telares de
insertadores-mﬁltibles, que constituye una solucidn simple,
econbmica y segura, mediante la cual se eliminan por completo
losg inconvenientes referidos. Adn existiendo la posibilidad
de aplicarlo para la alimentacidn de otres tipos de inserta-
dores ya conocidos o de futura creacién, el sistema para el
que se solicita el registro, ha sido especialmente estudiado
en vistas a su aplicacidn al carro insertador ¥ apretador
del hilo de trama, reivindicado en la " Patente egpafiola nime-
ro 361.571 ", adquirida por la entidad recurrente.

Segun una caracteristica de la invencién, el rellenado
de la bobina de los carros insertadores se efectis mediante
brazos telescdpicos, que giran radialmente sobre el mismo ejo
en que estén fijadas las ruedas dentadas conductoras de las
cadenas que arrestran las levas accionadoras de los dientes
del peine y log lizos. Estos brazos telescdpicos radiales,
son los que arragtran, por su extremo libre, s los carros
insertadores y apretadores del hilo de trama por las pistas
o railes que los gufan desde la salida de las caladas de un
tejido, hasta la entrada en las caladas de los hilos de urdim-
bre del otro tejido.

Segln otra caracteristica de la invencién, el extremo
libre de estos brazos telescdpicos egté constituido por una
cabeza girstoria y libre, formada por una corona que por un
lado se adapta al nidcleo clnico de la bobina de 1los carros

insertadores. En este lado, la corona estd provista por lo
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menos de un diente para forzar el 8iro de la bobina, engra~ '

nando con una de las variag muescas con que estdn equipadas
dichas bobinas. Por el otro lado, la corona se adapta a una

rétula semi-esférica con un agujedo en su parts mis alta,

‘sobre la que puede oscilar, estando unidasg por un fuelle

eldstico que le permite la oscilacidn, y evita la pérdida

de presién del aire. Forma paerte de esta cabeza un pifién que
al engransr con una pista dentada semi-eciroular y fija a 1a
méquina, obligs a girer al conjunto de la cabeza, actuando
en forma inversa de cremallsra,

Seglin otra caracteristica de la invencién, la pista den-
tada es de desarrollo varisble ¥ regulable, de modo que la
bobina de los carros insertadores dard mds o menos vueltas
en el espacio de tiempo destinado baras recargar, resultando
regulada la longitud del hilo de trama, segin lo exija la
anchura del tejido que se estd fabricando. a

Segin otre caracterfstica de la invencidn, cada uno de
los brazos telescdpicos estd dotado, por lo menos, de una
boca de alimentacién de hilo de trama con su correspondiente
gufa-hilos de trams.

Segin otra caracteristica, los brazos telescdpicos son
huecos en toda su longitud, para que por su interior pueda
circular une corriente de aire. Estos brazos, por su extremo
fijo al conjunto de la mdquina, comunican con una cémara de
alre de presidn negativa, estableciendose succibén en su ex—

tremo libre, para retener el cabo suelto del hilo de tramna

-

procedente de las bobinas exteriores de trama contfnue, en sl
espacio de tiempo que no estdn alimentando de hilo de trama

a los insertadores.
Segln otra caracter{stica de la invencién, el extremo

1lbre de cada brazo telescépico radial estd dotado de ele-
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mentos apropiados para acoplarse con las cavidades de que
estdn provistos los chasis de los insertadores de trama, de £
tal menera que éstos quedan obligados a realizar el recorrido
en el lugar de carga del hilo de trama, con lo que se ven
forzados a realizar el cometido pars que ha sido ideado este
gistema de alimentacién y mediciln del hilo de trama en mé~
quinas de tejer con insertadores miltiples,

Para mejor comprensidn de la invencidén, se describe a
continuacién con referencia a los dibujos adjuntos, un ejem~
plo de realizacidn no limitativo.

En estos dibujos, la figura n® 1 es una vista en planta
de un corte a nivel de las caladas de los hilos de urdimbre;
lg figura n? 2 es una vista lateral que comprende parte de la
zona del tejido y una de las dos cabeceras de la miquins don-
de estd situado el sistema de alimentacidn del hilo de trama;
la figura n? 3, es un brazo radisl telescdpico acoplado a un
insertador y la figura n? 4 es la cabeza giratories del brazo
telescépico, visto en mds detalle,

Las referencias que figuran en estos dibujos corresponden
a los sigulentes elementos, cuya numeracidn es comin a los
cuatro dibujos.

1 - Eje principal

2 - Caja neumdtica

3 - Pared de fijamcién de los brazos telescédpicos

4a- Elemento mbvil del brazo telescépico,en posicién

encogida
4b- Elemento mévil del brazo telescépico, en posicién g
extendida
5 - Elemento fijo del brazo telescépico
6 -~ Gufa-hilos de trama

f '1"

7 - Corona oscilante de la cabeza del brazo telessépico ﬂ

hal
Ly
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8 -= TFuelle eldstico de unidn de la corona oscilante %g
con la rétula

9 - Pifiln de mando de la cabaza giratoria

10- Carro insertador y aprotador del hilo de trama

11- RNiécleo cénico de la bobina-almacdn del hilo de tra-
na del carro insertador

12~ Bancada de la cabecera de la miquina

13- Pista dentada de la cremallera

14~ Pivote reguladdr de oarrers del elemento m&vil del
brazo telescépico

15- Hilo de trama

16a- Hilos de urdimbre de las caladas de salida del
tunel de tisaje

16b- Hilos de urdimbre de las caladas de entrada del
tunel de tisaje

17 - Rétula de la cabeza del brazo teleascbpico

18 - Gufas de las levas

192~ Carril inferior de los carroa insertadores

19b- Garril superior de los carros ingertadores

20 - Rueda seguidora delantera de los carros insertadores

21 - Rueda seguidora tragsers de los carros insertadores

22 -~ Bobina-almacén de hilo de trama del carro insertador

23 - Disco apretador del hilo de tramg

24 - Soporte gufa-hilos de trams

25 ~ Muelle de presibn

26 ~ Diente de arrastre

27 -~ Conducto de aire

28 - Bobinas exteriorss de hilo de trama contfnua

29 - Plegador de los hilos de urdimbre

30 ~ Tejido fabricado

31 - Arrollador de tejido

ERar SO



10

15

20

25

30

TIREETE R

406875

32 - Ruedas de traccidn de los carros insertadores
33 - Soports de las bobinassexteriores de hilo de tramg '

BRI

e

I

34 - Hoxquilla de arrastre de los carros insertadores

de hilo de trama

35 - Cavidades para acoplar la horquilla de arrastre

El funcionamiento del giatema, es como a continuacidn se
desecribe:

En la figura n? 1 estd representada esquemdticamente una
seccibn en planta del conjunto de la alimentacidén. En este
dibujo se aprecia el funcionamiento del slstema, donde se ven
uno de los carros insertadores 10 a punto de salir de dentro
de la calada formada por los hilos de urdimbre 16a; varios
de los insertadores 10 en la zona de alimentacidn, y uno de
los carros insertadores 10 situado inmediatamente después de
su entrada en la calada formada por los hilos de urdimbre 16b.
Le disposicién constructiva del conjunto de esta miquina de
tejer, es de doble cara, ambas rectilineas, de fabricacién de
tejido y dos cabeceras 12 de alimentacién iguales y simétricas,
Como puede deducirse, la implantacién de la miquina es simée
trica, aunque en egtos dibujos solo se ve una cabecera y parte
de log dos tdneles de tlsaje. Los carros insertadores 10 en
el momento de salir de dentro de la calads formads Por los
hilos de urdimbre 16a cuando afn son impulsados por los dien-
tes del pelne, toman contacto s travéds de sus cavidades 35
con las puntas de las horquillas 34, al mismo tiempo que las
coronas T oscilantes se acoplan con el micleo 11 obnico de la
bobina 22, quedendo el cabo del hilo de trama 15 prisionero
entre la pared del nicleo de lg bobins ¥ el borde de la corona,
A partir de este momento, los carros insertadores son arrage '
trados por los brazos telescdpicos radiales, loas cuales giran

¥
B

sobre el eje 1 principal de la mdquina, obligandoles a despla=- ?;

Ly
= i)
53
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zarss entre los carriles-gufas 19a y 19b, por donde son 7
conducidos los carros insertadores, hasta dentro de la |
calada formada por los hilos de urdimbre 16b, desprendién-
dose la horquilla 34 de las cavidades 35, as{ como el ni-
cleo 11 de la bobina 22, de la corona T, quedando el ca=
rro insertador a merced de los dientes del reine los cua~
les lo impulsan hacia dentro de la calads formada por los
hilog de urdimbre 16b, Los dientes del peine ejercen su
empuje sobre los rodillos 32 de traceidn, para as{ €O~
zar la insercidn en el tejido 30 del hilo de tramas alma~
cenado durante su paso por la zona de alimentacién, del
carro ingertador. En este su recorrido, la cabeza del bra-
%0 telesobpico deja de ser libre en su movimiento de rotoe-
cibn, en el momento que el pifién 9 do mando, engrana con
el primer diente de la pista 13 dentada, obligando gl con-
Junto de la cabeza a girar sobre el elemento 4 mévil del
brazo teleacépico, y dado que la corona 7 estd acoplada

al nicleo 11, comunica el movimiento de rotacién & la bobi-
na 22 por medio del diente 26 de arrastre, que toma contac-
to con una de las muescas de que estd dotada la bobina 22,
consiguiéndose almacenar en la bobina de cads carro inser-
tador, la longitud de hilo de tramA igual al ancho del te-
Jido que se estd fabricando y al que va destinado. Segtn
el nimero de dtentes de la cremallera que ge haga traba-
jar, es decir, seglin el desarrollo total del rail que To=
corre el pifibn, el nimero de vueltas de la bobina serf ma-
yor o menor y en consecuencla, se almacenard mayor o menor
longitud de hilo de trama. Esta longitud de hilo estf an
funcién a la anchura del tejido a que se destina, Para que
el sistema cumpla su cometido, el extremo 1ibre del hilo
de trama 15 procedente de las bobinas 28 exteriores, debe

£
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permansecer retenido y en posicidn amdecuada durante el ine:
tervalo de tiempo en que los brazos telesolpicos no estdn
en contacto con los carros insertadores. El extremo libre .jﬁ

del hilo de trama 15, como se aprecia en la figura n? 4, »

queda situado dentro del tubo 4% por la entrads o boea
formada por la corona 7. Esta orientacidn ¥ retencién del
exiremo libre del hilo de trams, desde el gufa~hilos 6 has=
ta dentro de la corona 7 oscilante, queda forzada por la
columna de corriente de aire establecida por dentro del i
tubo 4b en diraccién hacia la caja neumftica 2y en cuya

pared 3 estdn fijados todos log elementos 5 fijos de los ‘
brazos telescépicos radiales. Al entrar en contacto el nd- i
oleo 11 con la corona T, el cabo suelto del hilo de trama
queda pinzado entre el borde de la corona 7 y la pared del
nicleo 11 de la bobina del carro insertador, permaneciendo {_
asegurada la posicién idénea y necesaria para el momento !i§
en qus debe iniciarse la operacidn de rellenar de hilo de

trama la bobina almacén 22 de cualquier carro ingertador,

La presién que ejerce la corona 7 contra el nfcleo 11 de ob- |
tiene mediante el muelle 25 de presién alojado en el inte-
rior y a lo largo del tubo 5, ¥ en el exterior del tubo 4,
ocasionando extensifn entre los dos tubos. En el momento
de separacién entre la corona 7 ¥ ¢l nfcleo de la bobins ?}§
del carro insertador, el hilo de trama es cortado por unas 3u:
tijeras u otro mecanismo de corte, situado adecuadaments, h
quedando el extremo libre del hilo ds trema procedente de '
las bobinas exteriores 28, retenido hacia dentro do la co-
rona 7 por la columna de aire deserita anteriomente, y el
otro cabo del hilo de trams insertado que ha sido cortado,
queda formando un pequefio £flequillo en el borde del tejido,
Para evitar que el elemento mévil 4 de 108 brazos telemode
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picos radiales: gire sobre su eje, se ha dotado del pivote
14 que al mismo tiempo sirve para regular la caxrera de
alargamiento y encogimiento del brazo telescépico, asi co-
mo de tope al muelle de presidén 25, Para la pexfecta enhe—
bracién, en la bobina 22 el alojamiento del hilo de trama
estd constitufdo poxr varios salientes, en la pared de ls
bobina, en direccién a la periferia, en cuyos salientes
queda fijado sl hilo de trema correspondiente a cada pa~
sada a insertar.

Ni que decir tiene que en su realizsoién préctica,
la invencidn es susceptible de infinidad de varlaciones
y adiciones de detalle, todes las cuales dsberan conside=

rarse comprendidas en el 4mbito de proteccién del regis-

tro que se solicita.

E_ 0 T A

SE REIVINDICA:

1 - Sisteme de alimentacién y medicidn del hilo de
trama en méquinas de tejer con insertadores mﬁltiplez,
ceracterizado esencielmente porque el rellenado de la bo-
blna de los carros insertadores se efectia medisnte bra-
zos telescdpicos que giren radimlmente sobre el nismo eje
en que estén fijades les ruedes dentadas conductoras de
las cadenas que arrastren las levas acoionadorss de los
dientes del peine y los lizos; cuyos brazos telescbpicem,
radialmente dispuestos,’ arrestran por su extremo 1libre a
los carros insertadores y apretadores del hilo de trama
por las pistam o rafles: en que dichos carros se gufan dem—
de la salida de las caladas del toJido hasta la entrada
en las caladas de los hilos de urdimbre del otro tejido.

2 - Slatema de alimentacidén y medicidm del hile de

trama en méquinas de tejer con insertadorss niltiples,

T T §
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segin reivindicacién primeras, carecterizado esenciglmen— i
te porque los brazos telescépicos Presentan en su extre- {
mo 1libre una cabeza giratoria y libre, constitufds por
una corona y por un pifién, cuya corona por un lado se
adapta al nidcleo de 1la bobina de los carros insertadores, a
¥ est4 provista por 1o menos de un diente capaz de acoplai-

8¢ con una de las varias muescas con que estén equipadas
dioches bobinas, mientras que la referida corong Por el la~ ;
do opuesto se adapta a una rétula semiesférica, provista
de un orificioc en su parte mas alta, sobre la que puede
oscilar, habiéndose previsto entre rétula y corons un
conducto estanco y flexible ventajosamente constitufdo

por un fuelle eldstico, y cuyo pifién,' dispuesto sobre la
oabezay transmite movimiento de giro imverso s ésta,’ cuan~
do dicha cabeza} en su desplazamlento, apoyada en el pifién,
recorre una pista o rafl dentado.

3 - Sistema de alimentacién y medicidn del hilo de
trama en miquinas de tejer con insertadores mﬁltiplea;
seglin reivindicaclones anteriores, caracterizado esencigle
mente porque la piste dentada es un desarrollo varisble ¥y
regulable,’ de modo que el nfmerc de vueltas de la bobina
en un mismo espacio de tiempo,' tiempo de recargar, ostard
en funcién de la longitud de hilo de trama necesario segdn
lo exija la anchura del tejido que me fabrica,

4 ~ Sistema de alimentmoidn y medicién del hilo de
trama en mfquinas de tejer con insertadores méltiples,
segin reivindicacidén primera, carecterizado eassncialmente
porque cada uno de los brazos telesedpicos estd dotsdo kﬁ
como minimo, de une boca de alimentacién de hilo de trema
con su coxrespondiente gufs hilos de trama.

5 - Sistema de alimentecién y medioidn del hilo de
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trame en miquinas de tejer oon insertadores mfltiples,
seglin reivindicacién primera, caracterizado osenoislments

poxque los brazos telescdpicos son huecos en toda su lon~
gltud y por su extremo fijJo al conducte de la méquina co=
mundoan con ume cdmare de aire de presidn negativa ¥y trans—
mitida por el interior de dichos brazos a su extromo libre,
ostebleciéndose en ellos una succidn capaz de retener el ﬁ:“
cabo suelto del hilo de trama, procedente de las bobinas
exteriores de trama contimua, en el espacio de tiempo en
que no estd alimentando de hilo de trama & los insertado-
res de la méquima,’ 8
6 - Sistema de alimentacién y medicidn del hilo de :
trama en méquinas de tejexr con imsertadores ndltiples,
seglin reivindicacién pzimera; caracterizado esencialmente
porque el extremo libre de cada uno de los brazos telescde
picos radialesy estd dotado de modios de acoplamlento para
las cavidades de que estdn provistos los chasis de log in-
sertadores ds trama, obligando a &stos a realizar el ro-
corrido en el lugar de carga del hilo de trama,
% ~ Sistema de alimentacidn y medicién del hilo de
trema en mdquinas de tejer con insertadores miltiples,
Consta la presente Memoria Desg~
criptlva de docs hojas mecanografisdas,
escritas por une sola cara, numeradas del

1 al 12, y con sus lineas numeradas, a su
vez, de cinco en cinco, y de dibujos ane-

xos. -
Barcelona, 12 de Septiembre de 1,972 )
P.AS -
T T .
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