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Para la carga de productos en un cajén, princi-
palmente pars la carga en los camionses de recogida de - -

los residuos urbanos, comerciales o industriales, se cono

-ce ya dispositivos constituidos por un peine mévil en el-

interior de una tolva receptora que comunica con la base--
del cajén, estando animado este peine de un movimiento —-
continuo segin un circuito cerrado avanzando hacia el ce-
i6n en la zona baja de este circuito para asegurar la des
carga de los residuos hacia el interior del cajém.

Los mecanismog propuestos son frecuentemente de~
construceidn compleja comprendiendo miltiples Srganos que
forman asi parte de un conjunto pesado, ruidoso, sometido
e grandes esfuerzos y de un vrecio de coste elevado.

Ta invencidn tiene por objeto proponer un dispo
sitivo de carga con peine mévil del +tipo general enuncis-
do, pero de construccidn particularmente sencilla, relati
vamente ligero, silencioso, y cuyas diferentes partes es-
tén sometidas a esfuerzos moderados,

La caracteristica esencisl de la invencidn con-
siste en que el cuerpo del peine mévil estd constituido -
por un drbol hueco montado 1loco alrededor de una parte --
principal rectilinea coaxial de un Arbol de manivela que-
gira alrededor de un eje paralelo al del Arbol hueco bajo
la accidn de medios de arrastre, mientras queﬁnos medios-
de guiado imponen al peine une orientacidn determinada --
para cada posicidn anpgular del arbol de manivela.

Este disposicién presenta la ventaje de que los
esfuerzos de torsidén no pueden transmitirse entre el’dr--
bol de manivela y el peine y se suman unos a otros, mien-

tras que el drbol hueco del peine y el arbol de manivela—
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resisten respectivamente 1os esfuerzos del arbol coaxial-
asociado ayudandole & soportar estos esfuerzos.

Segin una caracteristica complementaria de la -
invencidn, el peine mévil es solidario en sus dos extre--
mos de correderas rectilineas de guiado que pueden desli-
zarse cada una sobre un patin de guiado, que gira a su --
vez libremente alrededor de un eje fijo comin paralelo --
al eje del Arbol hueco,

Ia constitueidn del guiado por medio de corredg
ras asociadas con ratines oscilantes tiene por efecto no-
transmitir a los ejes fijos sobre los que oscilan los pa-—
tines mds que esfuerzos insignificantes, como consecuen-—
cia dél hiecho de que las correderas pueden deslizarse li-
bremente sobre los patines que pueden girar a su vez li~-
bremente sobre sus ejes en alineamiento. De ello resulta-
que la construccidn puede ser relativamente ligera y es —-
silenciosa. El precio de coste del dispositivo que no pre
cisa mis que un nimero reducido de drganos puede reducir-
se con relacidn al de los dispositivos conocidos compara-
bles.

Para beneficiarse mejor de las ventajas de la -
estructurs propuesta, es particularmente ventajoso arras-
trar el 4rbol de manivela en cada uno de sus extremos por
un gato hidradlico lateral que desempefia la funcidn de —-
una biela motriz y desplagar ademés los dos ga=tos latera
les uno con relacidn a otro de tal modo que sus puntosg ~-
muertos correspondan a posiciones anguleres diferentes ——
del &rbol de manivela que serd asi arrastrado de manera -
continua sin punto muerto.Ademds, esta disposicidn permi-

te mandar avtomdticamente la distribucibn de los dos ga--
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tos por levas soliderias del arbol de manivela y qﬁe 8C——
tuan directamente sobre los drganos distribuidores de los
gatos sin que sea necesario recurrir a electrovdlvulas o-
a mandos complejos.

Pars permitir comprender bien la invencibn y —-—
hacer aparecer otras particularidades de esta invencidn,-
se va a describir a continuacidén un ejemplo de ejecucidn-
con referencia al dibujo esquematico anexo en el que:

Tia figurae 1 es una vista en perspectiva de un -
dispositivo de carga de camidn segin la invencidn, hebien~
do sido arrancadas determinadas rartes del dispogitivo ——
para dar mayor claridad al dibujoy

La figura 2 es uns viesta correspondiente de per~
£il del dispositivo visto desde el costado ilzquierdo de 1a
caja del camidn, y

La fisura 3 es un esguema, en corte por un rlano
vertical perpendicular gl eje de oscilacidén del peine, cue
muestra el circuito cerrado recorrido por 1los extremos de-
las puas del reine mévil en el curso de un movimiento con-
tinno de este peine,

En el ejemplo dc cjecucidn representado, se su——
rondrd que se aplica la invencidn a la carga de una caje—
de camidn rara la recozida de los residuos urbanos, comner—
clales o industriales y se ha representado en lz fizura 1-
en trazo mixto la parte posterior de la envuelta exterior-
1 de la carroceria de la caja del camidn que presenta en -
su. base la abertura 2 de vertido de las materias a cargar-
recibidas en una tolva receptora 3 éue comunics hacia de—-
lante con lz base del cajén del camidn en el gue las mato-

rias son descargadas y comprimidas por el dispositivo de -
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)
carga que constituye el objeto de la invencigL:J .

De acuerdo con la invencidn, el peine mévil de—
recalcado de lag materias o cargar comprende una georis de-
plas 4 orientedas hacia cbejo o perbtir de un Arbol hueco -
5 montado loco sobre una parte rectilinea 6 de un drbol de
manivela acodado cuyos brazos defanivela, previstos en los
dos extremos de la parte 6, son indicados en 7., Estos bra-
zos 7 se encuentran entre la parte 6 del arbol acodado y -
sus gorrones 8 que cstén soporitados por cojinetes en unos-
cofreg latersles con el fin de girar alrededor de un eje -~
fijo horizontal 9 (fisuras 2 y 3) situado transversalmente
en la parte posterior del camidn vy paralelo al eje comin -
10 de los elementos 5-6 gue describe un eilindro de revolu
cibn 11 alrededor del eje fijo 9. Se observard que el &r—-
bol de manivela 6—7—8 forma una parte rigida giratoria des
tiﬁada a soportar el peine mévil siendo arrastrada por cual
quiera de los medios apropiados de los que se dard un ejem—
plo preferido de ejecucidén en la continuacidn de la exposi-
cidn.

Cuando el eje 10 describe el cilindro 1ll, las —we
plas 4 del peine deben recibir una orientacibén variable se-
giin la posicidén del eje 10 sobre el ecilindro 11 de manera -
que los extremos 12 de las puds describan un-cilindro apro-
ximadamente eliptico 13 cuya gseccidn transversal se alarsa-
en el sentido del recalcado, Con tal objeto, el peine es so
lidario en cada uno de sus extremos de un brazo 14 orienta-
do hacia arriva y que desempeiia la funcidn de brgano de - -
orientacidén que manda la oscilacidn deseada del peine. De -
acuerdo con una caracteristica complementaria de la inven—

cidn, los brazos 14 estén constituidos con preferencia por—
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correderas rectilineas que pueden deslizarse cada UNa SOw=-

bre un patin 15, montado a su vez pera girar libremente —-

alrededor de un eje fijo 16. Los dos ejes fijos 16 estén en
alineamiento sobre una linea recta imaginaria 17 (figura -

3) que es paralela a los ejes 9-10 y cuya posicidn acaba -

de determinar la cinemdtica del peine de recalcado como se

comprende inmediatamente segin la descripeidn que precede-

vy las figuras del dibujo anexo. Se precisard que las partes
4-5-14 del peine forman un conjunto rigido montado loco so-
bre la mufiequilla que constituye la parte 6 del 4rbol de -

manivels 6—%—8, por 1o que ngy se transmite ningin esfuerzo

de torsibén entre los dos cuerpos 4-5-14 y 6~T-=8, sirviendo

gin embargo cads uno de ellos para ayudar al otro a resis-

tir las fuerzas de flexidn.

Aunque pueda realizerse el arrastre del peine —-
por todos los medios apropiados, se va a describir ahora -
con referencia al dibujo una forma de ejecucidén preferida-
particularmenbe sencilla, eficaz y silenciosa. En el ejem-
plo representado esquemAticamente, cada zorrdn & es-solide-
rio de un sector 18 que desempeila la funcidn de una manive
la de arrastre y articulado en el extremo 19 del vastazo -
20 de un gato hidradlico de doble efecto cuyo cuerpo 21 —-
estd articulado sobre un zje fijo 22; se comprende gue el-
seetor 18 estid destinado a girar en un plano perpendicular
a los ejes 9-10 y que el gato 20-21 oscila en un plano pa-
ralelo que es ifualmente perpendicular a los ejes 9-10,

Para que el arbol de manivela 5-6—% pueda ST ==
arrastrado por los dos gatos laterales con un movimiento -
continuo sin punto muerto, estos dos gatos, indicados de -

manera global en 23-24 respectivamente, estin montados de-~
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meneraz que las articulaciones de sus extremos de véstagos -~
19 sean desplazadas angularmente en una direccién de plano-
perpendicular a los ejes 9-10 segin se muestra claramente —
en la figura 2.

La disposicidn descrita permite ademds asegurer -
de manera particularmente simple el mando automdtico de los
gatos 23~34, Para ello la periferia de cada sector 18 for-—
ma una leva 25 para el accionamiento de un distribuidor in-
versor 26 que manda a su vez la alimentacidn del gato aso—-—
ciado., La mayor parte de la superficie de la leva 25 mande~
el distribuidor 26 vara la retraccidén del gato asocilado y -
se extiende aproximadamente sobre una semi-circunferencia,-
mientras que en logs dos extremos de esta parte principal, -
la leva 25 presenta dos cortas zonas 27 en depresidn par-—-
cial gue mandan una posicibn de transicidn del distribuidor
26 en la que las dos cdmaras del gato asociado comunican am
bas con la cémars en la proximided de la posicidén de punto-
maerto del gato, de modo que el mismo pueda ser arrastrado-
entonces libremente por la accibn del otro gato desplazado-
angularmente y no encontrandose por consiguiente al mismo -
tiempo en posicidn de punto muerto., Por dltimo, cuando la -
leva 25 no actua ya sobre el distribuidor 26, es decir para
un dngulo de rotacibn prdéximo.a 180° correspoﬁdiente a la -
extensidn del gato, hay inversidn por el distribuidor 26 del
mando del gato asociado. En la posicidn representada en la~
figura 1, se ha supuesto que el peine mévil estd en curso -
de recalcado de las materias hacia el cajdén y avanza hacia-
el mismo como 1lo muestran las flechas de estg figura 1, es-
tando el gato 23 en curso de retraccidn mientras que el ge~

to 24 ha alcanzado su punto muerto y es neutralizado por la
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Para dar mayor claridad al dibujo, no se ha re~-

parte de leva 27,

presentado las glimentaciones hidrdulicas de los gatos que
pueden ser de tipo habitual formando parte de un circuito-
hidrdulico que comprende su distribuidor y una fuente de -
presién de fluido, constitiida por ejemplo por uns bomba -
aceionads por el motor del camidn.

E1l funcionamiento se comprende inmediatamente —-
con ayuda de la descripcidn detallada que precede y basta~
réd pues con resumirlo brevemente. Si los cireuitos hidrad-
licos de los gatos son puestos en accidn de manera continus
para la carga, estos galtos arrastran el peine de manera que
los extremos 12 de las plas describan sus circuitos cerra-
dos 13 en el sentido de la flecha de la figura 3 avanzando
sobre el fondo 28 de la tolva hacia el fondo 29 del cajén-
de cargae cuando se encuentra el peine en su posicidn baja-
y retrocediendo cuando estéd el peine en su posicidn alta.—
De este modo, el peine recalca hacia el cajén las materias
vertidas en el fondo de la tolva 3. Egtas materlas son com-
primidas y en parte molidas por un peine fijo 30 enire cu~
yas puas penetran las pias 4 cuando las mismas llegan a su-
posicidn avanzada representada en la figura 3; se observa-
v que en esta posicidn el peine mévil estéd ademds en cur-
so de elevacidn y que sus pias 4 se elevan pues entre las-
plas del peine fijo 30 que retienen las materias separando
de ellas las pias 4 del peine mdévil, En el curso del retor
no hacia atris del peine mdévil, sus plas 4 pasan por enci-
ma de las meterias que pueden continuar siendo vertidas en
la tolva receptora 3, mientras que al final del retorno -—-

hacia atrds &l peine, el mismo se sumerge hacia el fondo -
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28 de la tolva para volver a empezZar una carrera de recalca—
do, Se puede obtener de este modo un funcionsmiento contim—-—
nuo de carga.

Evidentemente, este funcionamiento continuo puede-
ser interrumpido a voluntad para su transformacidén en un fun
cionamiento intermitente por una neutralizaciln del circuito
hidrdulico de alimentacidn de los gatos mandada por cualquier
distribuidor auxiliar de mando manual. Bste distribuidor - -
auxiliar puede permitir también la inversidn del funciona- -
miento de los gatos haciendo describir el recorrido 13 en —
sentido inverso, principalmente durante el vaciado del ca- -
midn de recogida que puede ser realizado sin basculamiento -
de la caja con ayuda de un pulsador eyector mbévil en el inte
rior del cajbén y del dispositivo de carga que funciona en --
sentido inverso.
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La Patente de Invencidn que se solicita por veinte
afios para Bspefla, de acuerdo con la vigente Legislacidn, de-
berd recaer sobre: "DISPOSITIVO PARA TA CARGA DE MATERTAS EN
UN CAJON", con Prioridad de la Demanda de Pabtente en Francia
n® ;2016§54 de fecha 10 de Mayo de 11972, segin las caracte~
risticas esenciales de las siguientes:

REIVINDICAGCIONES

lg .~ Digpositivo para la carga de materias en un -
cajbn, qée comprende un peine mévil con movimiento de vaivén
de atrdas hacia delante combinado con un movimiento de osci--
lacidn, caracterizado por el hecho de que el cuerpo del pei-
ne, portador de las pias del peine dirigidas hacia abajo, es
+4 corstituido por un &rbol hueco montado loco alrededor de-

una parte principal rectilinea coaxial de un drbol de manive
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drbol hueco y de la parte portadors del Arbol de menivela -
bajo la accibn de medios de arrasire, mientras gue unos me-
dios de guiado imponen al peine una orientacidn determinada
para cada posicidn angular del arbol de manivela.

28 .~ Dispositivo para la cargs de materias en un-

cajbén, segln la reivindicacidn 12, en el que el peine mévil

‘es s0lidario en sus dos extremos de correderas rectilinecas—

de guiado orientadas hacia arriba a partir del Arbol hueco-
del peine y destinadas a deslizarse cada una sobre un patin
que gira libremente alrededor de un eje fijo paralelo al ——
eje del &rbol hueco.

8,- Dispositivo para la cargse de materiss en un~
cajén, segin la reivindicacién 12 o la reivindicacidn 28, -
caracterizado por el hecho de que el Arbol de manivela lle-
va en cada uno de sus extremos un gorrdn que gira alrededor
de un eje fijo y solidario de una manivela de arrastre accio
nada por un gato hidrdulico lateral de doble efecto, estan-
do enganchados los dos gatos laterales con las dos manivelas
de arrastre en posiciones angulares desplazadas una con re-
lacidn a la otra de manera gue se encuentren cada uUno en ==
posicidn de punto muerto pars posicionar angunlares diferen-
tes del arbol de manivela,

48 .- Dispositivo para la carga de materias en un -
cajbén, seghn la reivindicacidén 38, caracterizado por el he--
cho de que la alimentacidn de los dog gatos laterales con —-—
£10ido hidrdulico es asegurada automdticamente para cadas ga-
to por un distribuidor accionado directamente por una leve -
solidaria de la manivela de arrastre que estd interpuesta en

tre el arbol de manivela y el gato que desempefia la funcidn-
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58,~ YDISPOSITIVO PARA LA CARGA DE IMATERIAS BN UN

CAJON",

Segin queda sustancialmente descrito en la pre- -

5 sente Memoria Descriptiva, que consta de once hojas, escri-
°

tas a maquina por una sola cara y acompaiiada de dibujos.

Mearid, 2 ( GEP, 1972
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