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‘ EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Aparsto pare atar automdticemente la sbertura de uns
bolsa de red en un embolsador automatico, en el cual dos elemen
tos principales que tienen cads uno una placa de guila provista
de un corte en forma de V estan dispuestas de manera deslizante
la uns frente g la otra} teniendo uno de los elementos principe
les un troquel fijo para la atsdura de ls bolsa y uns cuchilla
para cortar la red y teniendo el otro elemento principal un aps
ragto doblador que corte el alambre plano de atadura a la longi
tud deseada y dobla en forma de U el alambre cortado y un tro
quel mdévil,ygracias al ﬁovimiento de dichos dos elementos prin
cipales, se atan simultengamente con alambre plano una narte
situada debajc de la bolss y una psrte situeda encima de la bol
sa de red y se corte instantaneamente por medio de una cuchilla
una zona situada entre las gtaduras supericr e inferior.

El invento se refiere a un apasrato psra atar automdti
camente la sbertura de una bolsa de red con un alasbre meigli
co pleno en uwn embolsador automdtico destinado & varios tipos
de articulos.

La naturaleza y les ventajas del inveuio se entenderan
més claramente leyendo ls siguiente descripcidn que se refiere
s un modo de reglizacidén conjuntamente con los dibujos cue 1z
acompai’an, en los cusles:

Is Figure 1 es una vista esguematica de un embolsadcr
automatico,

La Pigure 2 es ung vista en planta de un sparsio atszdor.

Iaz Pigura 3 es ung visle en seccidén del avarszto repre
sentado en la Figura 2.

La Figura 4 es una vista en glzado frontal de uns par

te del aparato representado en lg Figurs 2.
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La Figura 5 es ung vista en plants de wno de los ele
mentos principgles del eparato atador que estd proviéto de un
troquel fijo,

. Le Figura 6 es una vista en alzado lateral de le Figu
ra 5, '

Ia Figura 7 es una vista en planta del oiro élemento
principal.

Le Figura 8 es wea vista en alzsdo frontsl del elemen
to representsdo en 1lg Figura 7.

La Figura 9 es wia vista en alzado lateral del elemen
to representado en 1a Figura 7.

la Figura 10 es wna vists lateral de una poreida de
la parte que girve bara doblsr el glambre.

La Figura 11 es una vista en planta de fa parte repre
sentaeda en la FPigura 10. '

La Figura 12 es una vistg lateral de la parte repre
sentada en la Figura 10.

La Figura 13 es una vista en plenta de 1a parte que in
cluye la placa de empuje,

La Figura 14 es una vista en seccidn de la parte que
incluye la plzeca de empuje representads en lg Figura 12,

La Figura 15 es uns vista en alzado frontal de ung pla
ca de guia utilizada para sbrir ung porcidn de le volsa de red; v

Lz Figura 16 es wna vista lateral de la parte represen
tada en la Figura 1i5.

La Pigura 1 representa de manera general un embelsador
automético., Este embolsador autordtico esté provisto de una red
tubular continug N que estd aplastada y enrollada en un cilin
dro R o que estd contenida en un recipiente, La red tubuler K

es extraida por intermitencig segtn la lonpitud deseads y se si

B
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tua en la superficie circunferenciel de une placa de guia. 4 con
tinuacidn, se corta transversalmente la red tubular por medio

de un cortador C para realizar un orificio a través del cuel se
introducen en la red tubuler los erticulos que han de ser envg
sados. En éste caso, los articulos se situsn en la red tubular
por medio de un canal S que oscils de tal manersa que una parte
del mismo penetre en el orificio. Situado debajo del canal S,es
té un aparato atador K por medio del cual unags porciones situg
Gas encime y debajo del orificio, se atan simultaneamente. dejan
do entre ellas el espacio deseasdo,con un glambre pleno, y se cor
ta la red tubular por encima y por debajo de les ateduras rara
realizer bolsas individusles. Situada debajo de éste apapaﬁo
gpartador X se halle una mesa receptora destinada a facilitar

la atadura y el corte de la red. Esta mesa estd dispuesta de tal
manera que la gbertura de la red, la introduccibn de los articu
los en la red,ssi como la atadura y el corte de la red estén sin
cronizados con el gvance de lg red.

Tal y como se ilustra en las Figuras 15 y 16,1la plzca
de guia 21 mencicneda més erribs tiene una snchura y una longi
tud tales que pueda penetrar en la red tubulsr N. 2a la extremi
dad inferior (extremidsd izquierda en la Figura 15 y en la Figu
ra 16) de la placa de guia 21, estan dispuestas unas palencas os
cilantes 22, 22 que sirven para ensanchar el ocvoificio realizado
en la red por el cortador C. En una parte superior y en ung par
te inferior de la placa de gula se hallun wios agujeros cusdra
dos 21a, 21a en los cuales estén montados de maners giratoria
dos pares de rodillos 23a, 23b y 24e, 24b respectivamente. Eg
tos rodillos estéan dispuestos de tal manera gue los rodilles 23g
y 24a sobresalgan ligeramente del lado superior de lg placa de

gula y que los rodillos 23b Y 24b sobresslgen ligeramente del
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lado postericr de la placa de guia. Ademds, wna plura;idad de
rodillos 25, 25 ...., estan dispuestos de tel manera que sobre
salgan por ambos lados de la placa de guia 21. Los rodillos 23a,
23b, 24a, 24b estén situados frente & los rodillos de alimenta
cibn 26a, 26b, 27a, 27b respectivamente, que estén montados en
el costedo del bastidor. En una posicidn adyacents a la porcidn
extrema éuperior de la placa de gula 21 y situados en posiciones
opuestas se hallan unos rodillos 28a y 28b que sirven psra evi
tar que la red se tuerza. Estos rodillos 28a y 28b estén separa
dos en la cantided justo suficiente para que la red tubuler N
pueda pesar entre ellos. Encimg de los rodillos 283 y 28b una
masa pesada de forma esférica W estd incluida en 1a red.

El zparato atador mencionado més arriba estd dispues
to delante y en el centro de un embolszdor automdtico. Tgl y co
mo se ilustira en las Figuras 2 y siguientes, los elemenlos prin
cipales 14, 1B del sparato atador estén dispuestos el uno fren
te al otro en ambos lsdos de la red tubular que ha de llegar
por ls perte superior. Los elementos principales id, 1B se adap
tan psrcialmente en una barra de gula 2 que estd montada hori
zontelrente en el embolsedor sutomético de modo que éstos ele
mentos principales puedsn deslizarse libremente de tal manersa
que se desplscen con un movimiento de vaiyén g lo iargo de lg
barra de guia 2 y del bastidor F de lg méquina.Uha'manivela 5
esta acciorada de menera giratoria por medic de unfengranaje cp
nico 4 accionado por un drbol 3 que estd srrastrudo directa o
indirectamente por un motor. Un rodillo Sa situado en la extre
midad de ls manivela 5 estd ajustzdo en una ranura 1s regliza
da en el elemento principal 14, Por medio de lg rotacidén de lg
menivela, el rodillo 5a realize un novicicnto de vaivén en la

ranura 1z, lo que hace que el elemenic principel 14 se deslice

lad
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en une direccidon lateral. Este movimiento deslizante del elenen
to principal es facilitado por la introduccién de ung extremi
dad del elemento principal en la barra de guia 2 Y porgque se ha
dispuesto un rodillo W en la otra extremided. En éste caso, el
dispositivo estd diseflado de tal manera que ambos elementos prin
cipales sean accionados para arrastrar la red tubular Sincron;
camente con un movimiento de veivén. Ambos elementos principa
les estan provistos en su extremidad de una placa de guia 6 que
sirve para apretar la red, y que estd provista en el centro de
su parte delantera de un corte en forma de V. Gracisgs ai movi
miento de vaivén de ambos elementcs principales, la red que es
taba plans, pasa a ser casi anulsr en la posicidn donde es apre
tada y atada. Un rodillo 8 que sirve psra reslizar el avance
del alambre plano utilizsdo pers la atadura es accionado de rig
nera intermitente en una direccidn por el 4rbol de accicnamien
to 3 mencionado mas arriba por medio de un mecanismo de tringue
te 7 (vease Pigura 4). En el interior del elemento principal
estd situado un mecanismo stedor que ata lz red en una rorcibn
superior y en una porcidén inferior de la sbertura de la red, de
jando entre éstas porciones el espaclo especificsdo, y un mecsg
nismo de corte que corta la réd entre las porciones de atsduras
supericr e inferior. Este mecanismo atador estd ilustrado en
las Figuras 5, 7 y 12. Este mecanismo aiudor oupurta lcs elemen
tos principales opuestcs 14 y 1B, teniendo el Primero 14 unos
trogueles fijos 9, 9 para la stedura y unas cuchilles de corte
10, 10 mientras que el Gltimo 1B, estd provisto de troqueles
moviles 11, 11 para lg atedura, uno en le barte superior y el
otro en la parte inferior. Estos elementos principasles 14, 1B
forman pareja con el elemento rrircipral de la Figurs 5 a lsa iz

quierda y el eleuento principsl de le Figura 7 & la derecha.
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.El alambre plano W que sirve para la atsdura avanza por intermi

tencia sobre la longitud necesaria hacia la parte delantera del
troquel mévil 11 que sirve para la atedura (vease Figura 11)
gracigg s la rotacidn intermitente del rodillo 8 de alimentaciodn
del glambre plano, segin se ve en la Figura 4. Cuando el movi
miento de ambos elementos priﬂéipales ha reducido suficientemen
te la distancia entre ellos, la cuchilla de corte 11a dispuesta
delanfe del troquel mdévil 11 de atadura, corta el alambre pleno
desplazado por el rodillo 8 hasta la posicidn deseada, -Cuando
los elementos principales 1A y 1B se han acercado todaviérmés

y cuando el troquel 11 estéd cerca del troguel 9, el aglambre pla
no que acaba de ser cortado a la longitud deseada es d&ﬁlado en
forma de U en un surco 11b del troquel 11 por medio de un pasg
dor doblador de alambre 12 que penetra en el surco 11b y del
avance del troquel 11. En éste momento, el troquel 11 se sujeta
en el elemento principel 1B por medio de un pasador de fijacidn
13. Cuando el troquel 9 y el troquel 11 entran en contacto oom&
resultado del movimiento de acercamiento de ambos elementos prin
cipales, una guia 14 dispuesta en el lzdo externo del troquel
fijo 9 ejerce una éfesién sobre una porcién saliente de una pa
lanca 13a que acciona el pasador de fijacidn 13, desacoplandolo
del elemento principal:1B ¥y haciendo que el tquﬁel 11 pueda

deslizarse con relscién al elemento principal 1B. Cuando ambos

‘elementos principeles se acercan todsvia mds, aunque el troguel

9 ¥y el troquel 11 estén en contacto el uno con el ctro y estén
guietos, el elemento principal 1B que estd dotado del troquel
11 se desplaza solo y una barra ssliente 15 introducids en el
surco 11b del troquel 11 se desplaza igualmente en el surco 11b
Yy presiona el slembre plano dobledo en forma de U y manteniendo

en el surco en forma de W 9a del troquel 9, con lo cual ambas
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.extremidedes del alambre plano en forma de U se doblen , toman

do la formas en W del surco 9a y entren en contacto la una con
la otra, produciendo la atadura deseasda. Después de terminarse
la atadura, se corta la red en una porcidn situada entre las
zonas de atsdura superior e inferior por medic del mecanismo
cortedor contenido en el elemento principal 1A. En una extremi
dad de la cuchillg de corte 10 que esté montada de manera que
pueda deslizarse con un movimiento de acercamiento y de alejg
miento respecto sl elemento principal 1A, estd sujeta de modo
giratorio una plarxa de empuje 16 que puede oscilar grgciaes g un
pasador P1 en el elemento principal 14. Frente a diche palancs
de empuje 16, esta dispuesta una palenca de accionamiento 17
gue puede osciler graciags a un passdor P2 en el elemento prin
cipal 14, Esta palanca estd diseflada de tal manera que wna ex
tremidad superior 16a de la palanca 16 se scople con un aloja
miento 17e realizado en la palanca de accionamiento 17. Cuando
la punta 17b de la palanca de accionamiento 17 es oprimida por
el rodillo 58 gue se desplaza en la ranures ta para hacer desli
zar el elemento principgl, las piezas 16a ¥ 172 se dessgcoplan
y por tanto la pieza 16a es impulsada por medic de un muelle SP
que presiona la palanca de empuje 16, a girar en el sentido ho
rario, lo que hace gue les cuchillas de corte superior & infe
rior 10 montadas de menera pivotanie en la palanca de empuje
16, realicen el corte instantzneamente. A continuacidn, mientras
el rodillo 5a se desliza en lg resnura 1a en la dirececidn inver
sa para hacer retroceder el elemento principal 14, ejerce ung
presibn sobre ung parte de lea palance de empuje 16, lo que hace
que el elemento 16a penetre en el alojamiento 17 situando las
palancas 16 y 17 en la posicidn representsda en la Figure 5.

Cuando @ubos elementcs principsles retroceden debido al accicna
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miento de las palsncas 16 y 17 para realizar el proceso prepara
torio de la fase de funcionamiento siguiente, el troquel 11 se
sujeta en el elemento principal 1B por medic de un pasador de
fijacidén 18 y retrocede conjuntemente con el elemento principal
1B. Cuando el elemento principal 1B retrocede a la posicidn eg
pecificada, un saliente (no representado en el dibujo) sujeto
en el bastidor del embolsador sutomdtico presiona la punta de
una palenca 18a con lo cuel el troguel 11 se desacopla del pasa
dor de fijacibn 18 y puede deslizarse respecto al elemerto prin
cipal 1B, De éste modo el elemento principal 1B retrocede solo
a8 la posicibn representsds en lg Figura 7. En ésta posicidn,el
pasedor de fijacibn 13 se acopla de nuevo con el troguel 11 y lo
sujeta en el elemento principal 1B. El retroceso de lOSlpasadg
res de fijacidn 13 y 18 se hace por medio de un muellé conteni
do en cada uno de ellos. A continuscidn el troguel 11 avanza,
corta el alambre plano W a la longitud deseads e introduce el
alambre plano cortado en forma de V en el surco 11b, y el pacg
dor doblador de alambre 12 retrocede a una posiciln en la cual
no obstaculiza el desplazemiento del troquel 11. Tal Y como se
ve en la Figura 10, la pelanca 128 que soporta el basador doblg
dor de alambre 12 es presionada por la gula dispuesta en el cos

tado o en una porcién del elemento principal 1B que se estd de

{9

plazando, lo que hasce que la palanca 12a oscile y gor tanto el

pasador 3oblador de alawbre reirocede g 1z posicidn deseads. Jlan

Yy

do el elerento principal 1Bhavuelto a su posicidn original des
pués de terrinar la atadura con alambre plano, el pasador doblg
dor de glambres es llevado g su pogsicidn original por un ruelle,
A veces se observa que una vez terminada ls atedurs
con alaubre pleno, el slambre plsno de la stedure queda sujelo

ten firmecente en el troguel fijo © gue resulta dificil que el
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alambre plano de atadura se separe del troquel 9 por el re-
troceso de los troqueles 9 y 11 solamente. Teniendo en
cuenta esto, se proporciona una placa de empuje 19 sobre
.la placa de guia 6 del cuerpo principal 1A gue tiene el tro-
quel fijo 9, como aparece en las figuras 13 y 14 para sepa-
rar fuertemente el alambre plano de atadura del troquel 9.
Esta placa de empuje 19 esta situada en una parte de una
palanca de empuje 20 que oscila en relacidn ‘con la placa

de guia 6 por medio de un Arbol y un muelle. En 1la punta

de esta palanca empujadora 20 hay un gancho 20a que esté
realizado para acoplarse con un diente 20b provistc en el
otro cuerpo principal 1B. Cuando ambos cuerpos principales
retroceden, el gancho 20a y el diente 20b se acoﬁlan entre
si y la placa de empuje 19 avanza sola.

Segin este invento un cuerpo principal que tiene
un troquel fijo y una cuchilla de corte y otro cuerpo prin-
cipal que tiene un troquel movil, son accionados correlati-
vamente y una placa de guia en forma de V esta provista
para cada cuerpo principal. Por consiguiente, el estirado
y atado de la red con alambre plano puede realizarse con
seguridad y de una manera suave. Ademés, el aparato de la
presente invencidn puede utilizarse efectivamente con inde-
bendencia del tamafio de la red para embalar y hacer posile
el abastecer la red suavemente sin ninguna torsidn debido
a los rodillos que lleva en la parte superior, en la par-
te posterior y en ambos lados de una placa de guia y
también debido a unos rodillos Y un peso adyacente al

extremo superior de la placa de guia.

REIVINDICACIONES
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l. Aparato para atar automAticamente la abertura en un
embolsador automédtico, en el que dos cuerpos principales, gque
tienen cada uno una placa dé guia con un corte en forma de v,
estdn dispuestos de manera que puedan deslizarse el uno frente
al otro, teniendo uno de los cuerpos principales un troquel
fijo para la atadura y una cuchilla para cortar la red y te-
niendo el otro cuerpo principal un aparato doblador gue corta
el alambre plano de atadura a la longitud deseada y dobla en for
ma de U el alambre plano corhdo, y un trogquel mévil,ry gracias
al movimiento de dichos dos cuerpos se atan simulténeamente
con alambre plano una parte inferior y una parte superior de
la bolsa de red y se corta instanténeamente por medico de di-
cha cuchilla una zona intermedia de las porciones superior e
inferior de la atadura. 7

2. Se reivindica por {ltimo como objeto sobre el que ha
de recaer la patente de invencidn que se solicita: APARATO PARA
ATAR AUTOMATICAMENTE LA ABERTURA EN UN EMBOLSADOR AUTOMATICO.

Todo conforme queda descrito y mivindicado en 1la presen-
te memoria descriptiva que consta de once péginas mecanografia-

das y dibujos que se acompafian.

Madrid, 16 septiembre 1.972
BERNARDO,UNGREA
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