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El invento se refiere a convertidores electrome­
cánicos medidores de fuerza o presión con un cuerpo elásti­
camente deformable bajo la influencia de la magnitud a me­
dir, cuya deformación se convierte en correspondientes mag­
nitudes eléctricas.

Esta clase de convertidores electromecánicos medi­
dores de fuerza o presión se utilizan en balanzas electrome­
cánicas e instalaciones medidoras de presión de todas clases. 
Deben emitir valores eléctricos severamente proporcionales 
en lo posible a las magnitudes a medir.

Es conocido fabricar los cuerpos elásticamente de­
formable s, de materiales mecánicos y para mantener reducida 
la influencia de la temperatura, el utilizar aceros, cuyo 
módulo de elasticidad en lo posible sea independiente de la 
temperatura.

Los conocidos convertidores medidores de fuerza o 
de presión tienen el inconveniente de que tampoco los mate­
riales metálicos, preparados para estos fines o para obje­
tos análogos, en el campo de pequeñas deformaciones elásti­
cas corresponden plenamente a la ley de Hooke, es decir que 
la proporcionalidad, que trata de obtenerse de las deforma­
ciones del cuerpo elásticamente deformable con la carga no 
se alcanza con los convertidores conocidos. Además resulta 
inconveniente que, a causa de la dilatación térmica, las in- 
fluencias de las temperaturas afecten a la premisión de la 
medición.

Sirve de base al invento el problema de mejorar 
la conducta elástica para convertidores electromecánicos me­
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-didores de fuerza o presión, especialmente en el campo de 
deformaciones mínimas.

Según el invento este problema se resuelve porque 
el cuerpo elásticamente deformable consiste en material no 
metálico, inorgánico. Pertenecen a los materiales no metá­
licos, inorgánicos, las cerámicas, los vidrios y las cerámi­
cas de vidrio. Tienen la ventaja de que los mismos, también 
en el campo de las deformaciones pequeñas y mínimas, obede­
cen a la ley de Hooke. Además tienen en general un pequeño 
coeficiente térmico de dilatación.

A causa de estas propiedades es posible evaluar 
dentro de la técnica de la medición, pequeñas deformaciones 
elásticas, sin que la dilatación térmica falsee prácticamen­
te el resultado de la medición.

Es adecuado seleccionar entre la gran cantidad de 
materiales no metálicos, inorgánicos aquellos para la cons­
trucción de convertidores medidores de fuerza o presión con 
cuerpos elásticamente deformables aquellos cuyo módulo de 
elasticidad en lo posible sea independiente de la temperatu­
ra y cuyo coeficiente de dilatación sea pequeño.

Como los materiales, que entran en consideración, 
permiten la fabricación barata aun de formas relativamente 
complicadas, la utilizadóh de estos materiales abre la po­
sibilidad de utilizar las formas y moldes de los conocidos 
convertidores medidores de fuerza o presión de metal y los 
procedimientos de la conversión de la deformación en corres­
pondientes valores eléctricos.

Como material especialmente ventajoso han demostrí 
do ser las cerámicas de vidrio. Su pequeño coeficiente de
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dilatación, en combinación con sus favorables propiedades 
elásticas, da por resultado cuerpos elásticamente deforma- 
bles, que son superiores a los conocidos. La menor defor­
mación tolerable frente a auerpos metálicos de igual dimen­
sión es más que compensado por la posibilidad de utilización 
hasta el campo, en que en el caso de materiales metálicos ya 
no se cumple la ley de Hooke.

Como los materiales a utilizar según el invento 
representan materiales aislantes eléctricos, resultan dife­
rentes ventajas frente a lo conocido en la conversión de la 
deformación en correspondientes valores eléctricos.

Consisten las mismas en que los electrodos para la 
conversión de la deformación mecánica por tanteo capacitivo 
pueden aplicarse inmediatamente,por ejemplo, por vaporiza­
ción sobre el cuerpo deformable.

También para la conversión de la deformación en 
valores eléctricos a modo de así llamadas "tiras medidoras 
de dilatación" los cuerpos se^ún el invento son muy adecua­
dos. Como los mismos representan aisladores, pueden aplicar­
se inmediatamente sobre el cuerpo también las resistencias 
variables por la deformación, lo que puede efectuarse, por 
ejemplo, de manera conocida, por vaporización aplicada.

La forma de meandro frecuentemente usual en las 
conocidas tiras medidoras de dilatación, que sirve para con­
seguir una más alta resistencia, también puede obtenerse en 
la aplicación por vaporización. Tal conformación, sin em­
bargo, huelga en la mayoría de los casos, porque el material 
de resistencia puede aplicarse en capas de cualquier finu­
ra deseada.
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El ajuste de las resistencias aplicadas inmedia­
tamente sobre el cuerpo, a su valor debido, es posible de 
manera sencilla, por ejemplo, por ajuste pulido, ajuste de 
corrosión o ajuste por lijado.

Las resistencias a aplicar pueden aplicarse y 
conformarse de tal modo que también puedan servir como elec­
trodo en la determinación capacitiva de la deformación. Es­
to tiene la ventaja de que un mismo cuerpo sea utilizable 
en convertidores de medición de fuerza o de presión, que tra­
bajen según el método de condensador o según el método de 
resistencia.

Una utilización alternativa en un convertidor me­
didor de fuerza o de presión es posible porque el equili­
brio del puente de medición mediante el cual se abarca la 
resistencia del electrodo de la "tira medidora de dilata­
ción" - después de emitir la medida de su capacidad se co­
rre a cambio de otro electrodo.

N

La presente patente de invención, pomprende las 
siguientes reivindicaciones:

1.- Dispositivo convertidor medidor electromecá­
nico de fuerza o presión con un cuerpo elásticamente defor- 
mable bajo la influencia de la magnitud a medir, cuya de­
formación se convierte en valores eléctricos correspondien­
tes, caracterizado porque el cuerpo elásticamente deforma- 
ble consiste en material no metálico, inorgánico.
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2. - Dispositivo según la reivindicación 1 carac­
terizado porque el material empleado es cerámica de vidrio.

3. - Dispositivo según las reivindicaciones 1 y 2 
caracterizado porque por lo menos uno de los electrodos, re­
querido para un tanteo capacitivo de la deformación, está 
aplicado inmediatamente sobre el cuerpo.

4. - Dispositivo según las reivindicaciones 1 y 2 
caracterizado porque las resistencias variables bajo la in­
fluencia de la deformación - "tiras medidoras de dilata­
ción" - están aplicadas inmediantamente sobre el cuerpo elá¡¡ 
ticamente deformable.

5. - Dispositivo según las reivindicaciones 1, 2,
3 y 4 caracterizado porque las resistencias variables bajo 
la influencia de la deformación están aplicadas y conforma­
das de tal modo respecto al cuerpo elásticamente deformable 
que pueden servir, tanto como resistencias variables, como 
también en calidad de electrodos en la determinación capa­
citiva de la deformación.

6. - "Dispositivo convertidor medidor electromecá­
nico de fuerza o presión".
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