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So encuentran hoy día on el morcado nume­
rosos dispositivos destinados a la limpieza de sistemas 
do estiraje, a fin de evitar la formación de arrollamien 
tos de desperdicios (encorronadas) y la rotura de cabos,

5 pero estos dispositivos no abordan el problema directa­
mente. La mejor ocasión para evitar la formación de un 
arrollamiento de desperdicios o una rotura de cabos es 
antes de que se desarrolle la condición quo da luqar a 
la formación del arrollamiento do desperdicios o la ro- 

10 tura de cabos. Por lo tanto, el invento que se describe 
está dirigido hacia un dispositivo para evitar la acumu 
lación de hilachas, residuos, etc, sobre los rodillos de 
un sistema de estiraje, la cual da lugar a que se produz 
ca un arrollamiento de desperdicios o una rotura de ca- 

15 bos.
Es por tanto un objeto del invento evitar 

13 acumulación de hilachas, residuos, etc, sobre los ro­
dillos de un sistema de estiraje.

Otro objeto del invento es proporcionar un 
20 dispositivo eficaz y económico para limpiar las hilachas, 

residuos, etc, de al menos un rodillo da un sistema de 
estiraje, para impedir que se acumulen las fibras sobre 
el mismo.

Otros objetos y ventajas del invento se pon 
25 drán claramente de manifiesto a medida que-se avance en

2 -19.10.72



la Memoria Descriptiva en la descripción del invento 
con referencia a los dibujos, en los cuales:

La Fig. 1 es una vista en perspectiva 
parcialmente recortada de dos posiciones de estiraje 

5 de una continua de hilar;
. La Fig. 2 es una vista en corte trans­

versal tomada por la línea 2-2 de la Fig. 3, mostran 
do una modificación de la Fig. 1;

La Fig. 3 es una vista desde arriba to­
lo mada por la línea 3-3 de la Fig. 2; y

La Fig. 4 es una vista en corte parcial !
tomada por la línea 4-4 de la Fig. 2.

Refiriéndonos ahora a los dibujos, y en ^
especial a las Figs. 1 y 2, una masa en movimiento de 

15 fibras cortadas "F" es hecha pasar de la manera usual 
sucesivamente entre pares de rodillos de estiraje 10,
12, 14, 16, 18 y 20, teniendo cada uno del par central 
de rodillos 14 y 16 un faldón 22 de control de fibras 
sin fin a su alrededor. Desde la separación de agarre 

20 de los rodillos de estiraje delanteros 18 y 20, la fi­
bra "F" es retorcida y tomada por un sistema usual de 
hilatura paralela de aro y cursor (no ilustrado).

Como es bien sabido en la técnica, se pro 
duce la formación de un arrollamiento de capas super- 

25 puestas on un rodillo delantero cuando las fibras quo
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son estiradas se enrollan alrededor de uno u otro de 
los rodillos 18 ó 20, haciendo que el cabo 24 del ni 
lo descienda y,en casos extremos, origina daños al 
faldón 22 de estiraje y al balancín 26 de estiraje.

S Normalmente unas pocas fibras se arrollarán en capas
superpuestas sobre el rodillo y luego se irán acumu­
lando más y más y se enrollarán alrededor del rodillo 
para formar el arrollamiento de capas superpuestas. 
Para evitar que se produzca esta condición hay pre- 

10 visto un miembro rascador 28 en aplicación con el ro
dillo delantero superior 18.

El miembro rascador 28 está, de prefe­
rencia, moldeado de alguno de los plásticos que son 
fácilmente moldeadles y que tienen buenas caracterís- 

15 ticas de estabilidad y de desgaste, tal como, por ejem
pío, de resina de acetal Delrin, de nilón, y de baque- 
lita. En la forma preferida del invento, el rascador 
28 está moldeado con tres proyecciones 30 y una caví 
dad que tiene tres posiciones 32 de dedos alargados 

20 correspondientes que se extienden en sentido longitu­
dinal a través del rascador.

En la realización ilustrada en la Fig.
1, el miembro rascador 28 es retenido en posición por 
un miembro 34 de forma de U, el cual tiene un par de 

25 ménsulas 36 de apoyo deí miembro rascador de forma de
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U moldeadas en el mismo o sujetas de otro modo al mis­
mo. Las ménsulas de apoyo tienen miembros de pasador 
38 moldeados en ellas sobre la cara interior de los 
brazos 40 de las mismas, los cuales se proyectan den- 

5 tro de la cavidad del miembro rascador 28 para sopor­
tar al miembro rascador sobre el rodillo 18 delante­
ro superior. El miembro de apoyo 34 tiene entalladu­
ras 42 en el mismo, las cuales entran a enchufe sobre 
el cuello 43 de rodillo de, y entre, los rodillos 14 

10 de estiraje centrales superiores, para montar a pivo- 
tamiento el miembro de apoyo 34 y ios miembros rasca­
dores 28. Moldeado en la parte inferior de una rama 
del miembro 34 de apoyo de forma de U hay un segui­
dor de leva 44, por las razones que se explican en lo 

15 que sigue.
Acoplado por salto elástico sobre el ro­

dillo central inferior entre dos posiciones de esti­
raje hay un miembro de leva 46. El miembro de leva 46 
tiene un diámetro ligeramente inferior al diámetro del 

20 rodillo 16, para asegurar un ajuste apretado, de modo
que el miembro de leva 46 girará con el rodillo 16.
Es de hacer notar que el miembro de leva es más grue­
so en el centro que en los extremos, para asegurar un 
contacto apropiado con la parte 44 do seguidor de le- 

25 va.
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FUNCIONAMIENTO

Como sa ha visto anteriormente, la lova 
46 gira con el rodillo inferior control 16. A cada ro- 

5 tación del rodillo 16 girará la leva 46 y se aplicará 
al seguidor de leva 44, haciendo que este gire en sen 
tido a derechas. La rotación del seguidor de leva 44 
en sentido a derechas hará que ol miembro 34 pivote en 
ese sentido. El movimiento de pivotamiento del miembro 

10 34 hace que las ménsulas 36 se eleven. Al continuar el
miembro 34 pivotando hacia arriba, el miembro rascador 
28 subirá separándose del rodillo 18. A medida que el 
miembro rascador sube, el mismo girará en sentido a 
derechas, ya que los pasadores 38 actúan contra la par 

15 te inferior de la parte 32 de dedo, al igual que un eje 
excéntrico, y el peso del miembro rascador 28 hará que 
el mismo gire. Puesto que el miembro rascador 28 gira 
en sentido opuesto al de rotación del rodillo delante­
ro superior 18, el borde delantero de la proyección 30 

20 rascará las pelusas, los residuos, etc, de la superfi­
cie del rodillo. Cuando el miembro 34 llega a la posi­
ción extrema hacia arriba, el rascador 28, de preferen­
cia, será elevado y separado del rodillo ligeramente 
para permitir que las hilachas, los residuos, etc, de- 

25 salojados, caigan del rodillo. Al continuar girando la
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24 3
leva 46, el miembro rascador 28 será hecho descender so 
bre el rodillo 18 una vez más, descansando sobre el ro­
dillo dos bordes adyacentes de dos proyecciones adyacen 
tes 30. Cuando el miembro rascador 28 pueda inicialmen- 

5 te en reposo sobre el rodillo, los pasadores 38 se mo­
verán hacia abajo a la posición de la'línea central del 
miembro rascador 28, en la cual la rotación del rodillo 
18 hará que el miembro rascador 28 sea movido a la posi 
ción en que la parte inferior de la parte 32 de dedo se 

10 aplica a los pasadores 38 dispuesta para otro ciclo. Pues 
to que el rodillo inferior central gira continuamente, 
es evidente que la leva 46 hará subir y bajar al miem­
bro rascador 28 para permitir que las pelusas, los re­
siduos, etc. rascados caigan fuera del área de estirá­

is je.
En las figs. 2-4 se ilustra una versión 

modificada del limpiador del rodillo superior ilustra­
do en la Fig. 1 y que está diseñado para ser montado a 
pivotamiento sobre el cuello de dos rodillos de estira- 

20 je traseros superiores adyacentes 10 y apoya a miembros 
rascadores 28 sobre la parto superior de dos rodillos 
18 de estiraja delanteros superiores adyacentes, a tra 
ves de brazos de palanca 48 y 50. Como on la modifica­
ción ilustrada on la fig. 1, los miembros rascadores 

25 28 están apoyados por miembros de pasador 52, los cua-
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les se proyectan hacia dentro desde las partes 54 de 
forma de U en la parte delantera de los brazos de pa­
lanca 48 y 50.

El limpiador do rodillo superior de las 
5 Figs. 2-4 es de un tipo de construcción en voladizo

porque los brazos de palanca 48 y 50 están mantenidos 
juntos solamente por un miembro 56 de apoyo cruzado, 
moldeado con ellos en la parte trasera. Los brazos de 
palanca 48 y 50 están montados a pivotamiento por me- 

10 dio de placas de apoyo 58 que cada una tiene una enta 
lladura 60 en la misma, la cual se acopla a enchufe, 
de modo suelto, sobre el cuello 62 de rodillo, y pes­
tañas 63 que se aplican en las entalladuras seleccio­
nadas 64 en la parte superior de los brazos de palan- 

15 ca 48 y 50. Las entalladuras 64 proporcionan coloca­
ción en posición selectiva de las placas 58 para que 
puedan efectuarse muchos ajustes de rodillo diferentes.

De una manera similar a la de la Fig. 1, 
el limpiador de rodillo superior es pivotado hacia arri 

20 ba por una leva 66 acoplada por salto elástico sobre el 
cuello 68 de rodillo trasero inferior, el cual tiene 
una superficie de leva 70 que se aplica periódicamente 
al seguidor de leva 72 moldeado con la parte inferior 
de una las placas de apoyo 58.

25 Es evidente que el sistema dé estiraje mje
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jorado aquí descrito permite la limpieza continua de 
los rodillos de estirar de un sistema de estiraje, pa 
ra evitar la acumulación de fibras, residuos, etc, pa 
ra eliminar o disminuir la posibilidad de que se for- 

5 me un arrollamiento de desperdicios. El sistema de es 
tiraje mejorado es de construcción sencilla y puede 
obtenerse con una cantidad mínima de inversión de ca­
pital por huso.

Aunque hemos descrito con detalle las 
10 realizaciones preferidas de nuestro invento, hemos

previsto que se puedan efectuar numerosos cambios sin 
desviarse del espíritu ni rebasar al alcance da nues­
tro invento, y deseamos que éste quede limitado úni­
camente por las reivindicaciones.

15

20

REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva, 
25 que se presentan para que sean objeto de esta solici-
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tud de Patente de Invención en España, por VEINTE años, 
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien­
tes:

1&.- Perfeccionamientos introducidos en un 
miembro rascador para un sistema de preparación de hi­
lo, que comprende un par de miembros de brazo conecta­
dos entre si, miembros de apoyo de forma de U conecta­
dos a un extromo de cada uno de dichos miembros de bra­
zo, miembros de pasador dirigidos hacia dentro, al in­
terior de los brazos de dichos miembros de apoyo de for­
ma de U, un par de medios rasoadores, teniendo cada uno 
de dichos medios rasoadores una cavidad en el mismo, 
encajando dichos miembros de pasador en el interior de 
la cavidad en cada uno de dichos medios rascadores, y 
una entalladura en la parte inferior de oada miembro 
de brazo destinada a acoplarse a enchufe sobre un eje.

25.- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei 
vindicación 18, segdn los cuales cada uno de dichos me­
dios de rascado tiene una pluralidad de superficies de 
rascado sobre el mismo.

3§,- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei 
vindicación 2§, segdn los cuales un seguidor de leva es 
tá conectado a la parte inferior de uno de dichos bra­
zos de conexión junto a la entalladura en el mismo.

45.- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei
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vindicación 13, según los cuales dicho miembro rascador 
comprende un par de miembros de brazo conectados entre 
si, miembros de apoyo de forma de U conectados a un ex­
tremo de cada uno de dichos miembros de brazo, miembros 

5 de pasador dirigidos hacia dentro al interior de los
brazos de dichos miembros de apoyo de forma de U, un 
par de medios rascadores, teniendo cada uno de dichos 
medios rascadores una cavidad en el mismo, encajando 
dichos miembros de pasador en el interior de la cavi- 

10 dad en cada uno de dichos medios rascadores, un par de
placas de apoyo espaciadas que tienen una entalladura 
en un extremo y una pestaña en el otro extremo, tenien­
do la parte superior de cada uno de dichos miembros de 
brazo una pluralidad de entalladuras en la misma y apli 

15 cándose dichas pestañas de dichas placas de apoyo a una
de dichas entalladuras en dichos miembros de brazo.

53.- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei 
vindicación 43, según los cuales cada uno de dichos me­
dios de rascado tiene una pluralidad de superficies de 

20 rascado sobre el mismo.
68.- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei 

vindloación 58, según los cuales un seguidor de leva 
está conectado a la parte inferior de una de dichas pía 
cas de apoyo junto a la entalladura en la misma,

25 73.- PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS"EN UN
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29 MU

MIEMBRO RASCADOR PARA UN SISTEMA DE PREPARACION DE HI­
LO.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede, representado en los dibujos que se acompañan 

5 y para los fines quo se han especificado.
Esta Memoria consta de doce hojas escritas a 

máquina por una sola cara.

Madrid, 2 9  % 7 5
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