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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a una miquina para empa-
quetar volaterfa, que se halla provista de un aparato de modelado
que tiene dos o més elementos mSviles,

Con una miquina conocida de este tipo, la volateria se
colooca hacia atrls, sobre una plataforma. Un embudo, para el mo-
delado de la volaterfa, tiene un extremo elfstico y la boléda para
recibir la volaterfia tieme que desviarse sobre el citado extremo
elfstico con la mano. Ademhs, dicha mlquina dispone de un medio
accionado por aire domprimido para desviar la volaterfa desde la
platafor,a al interior del embudo, dando origen a que el embudo
elfstico sd enmsanche, juntamente con la bolsa que hay en 8l.

Si bien con esta mAquina se pretende obtener una economfaj
dicha eéonomia, si la hay, es relativamente pequeiia. Las razoﬁes
de ello son que, cuando se desvia un pollo a través del-embudo,
ocurre con mucha frecuencis que, debido a la friccin, un ala se
ve tambidn arrastrada hacia atrés, lo'cual rquiere acciones extral

Debido a que la desviaciﬁn a través del embude da origen

a que no se garantice su paso correcto a su travls, lo que se ne-

cesita es que las dos alas queden uniformemente, y en la misma po

siciln, plegadas sobre el lomo del ave, para obtemer un empaguetal

do atractivo en su presencia.
Se ha visto que las dificultades antes mencionadas pueden

en principio eliminarse, cuando en un aparato para empaquetar vo-

laterfa, provisto de un aparado de modelado,qge tiene un primer

elemento, y conectado al mismo, otros dos mls, segfin esta inven-~

¢idn, se consigue que el citado primer elemento y los posteriores,
tengan superficies internas que, en cada punto contengan una 1%&n

recta, paralela a los ejes a pivote, de las conexiones articuladas
del citado primer elemento y de los posteriores; medios para con-

trol del pivotamicnto de los elementos posterieres respecto al cil-
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tado primer elemento desde una primera posicidn en que dicho pri-
mer elemgnto ¥ los posteriores constituyen un armazén o envuelta,
en una segunda posicién en la que los citados elementos forman' in
tubo.

En esta memoria debe tenerse en cuenta que cen la palabra
"pollo" se entiende cualquier forma de volaterfa: gallos jbvenes,
patos, pollos de pato, etc., etc.

Cuando se aplica el aparato segfin la invencidn se obtiene
que las alas de los pollos queden adyacentemente colocadas contra
el tronco de maners correcta. Por ello se ha probado gue es pagtis
cularmente favorable el que los elementos pogteriores citados ten+
gan seccidn transversal en forma de arco.

Se ha visto que se obtiine un buen trabajo con la maquina
de la invenciln, cuando conforme a una versifn de la misma, se dig-
pone.de una placa de presidn, y de medios para mover dicha placa

hacia el mencionado primer elemento.

Con §sto, el pollo se inmoviliza primero en la primera dij
recciln entre la placa de presidn y el primer elemento, teniendo
lugar la inmovilizacifn en las otras dos direccibnes por medio de
los citados elementos posteriores cuando el fltimo pliega sus alaf
a una poslcidn natural.

Otro perfeccionamiento en el trabajo de esta mlquina se
obtiene proporcionando un elemento de presidn que est& vertical-
mente montado y mdvil, asi como medios de control para desplazar
verticalmente a dicho elemento presor. Este elemento de presin
estd a@gptado paea presionar en la cavidad visceral del pollo,
el ocual ha sido colgado por sus patas. El trabajo propicoo que se
obtiene con ello se basa en que, mediante &sto, el pelle se esti-
ra cuando s8e le introduce dentro del aparato de modelade,

Se puede obtener una versidn sencilla y sdecuada de la in-

vencifn, proporcionando que la miquina est® montada sobre un trang-

portador, para que lo lleve a lo largo de un carril determinade;
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teniendo este mecanisme un bastidor, un primer bastidor auxiliar
m8vil, en direccidn vertical respecto al citado bastidor; dispo-
niendo este primer bastidor auxiliar de medios para sujetar al
pollo; uwna gufa estacionaria montada a lo largo del citado carril,
cooperandecon dicho bastidor mbvil para controlar la posiciln de
altura de dicho bastidor auxiliar respectoal mencionado bastidor;
un segundo bastidor auxiliar soportando al aparato de modelado;
un ‘medio de control para desplazar los citados elementos posteriot
res desde su citada pribera posicibn a ia segunda y viceversa- y
una segunda guia estacionaria, a lo largo del citado carril, coo-
perando con el mencionado medio de contral.

Proporcionado el propio bastidor principal con gufas, se
pueden obtener posteriores movimientod para controlar las varias

partes del aparato segln la invencibn. De esta manera es posible

derivar todos los movimientos de partes del mecanismo segln la in
vencilin, desde el transportador, de manera que resulten supérfluop

motores separados; fuentes de energla o medios de control electro

magné&ticos.

El trabajo del aparato segin la inveﬁci&n se perfecciona
mucho cuando el pollo se cuslga por las patas, y se le tiene en
posicidn estudiadamente estirada mediante una presidn que se ejere
ce en la zona de su cavidad visceral, despuds de lo cual las alas

se apoyan contra su lomo mediante los citados elementos posterio-

res, rodefindose despuls el pillo por el aparato de modelado. Trajn
que el pollo haya salido de este aparato, las patas se ven tambi
presbnadas, Jjuntamente 06n la pechuga, & sobre ella, en una posi-
cién en la que se mueven una hacia otrs. De conformidad con ello,
la invencidn comprende también un proceso para el tratamiento de
un pollo tal como antes se ha indicado.

Para mejor comprensiﬁn de esta memoria se acompaijian los
dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realizaciln de la ind

venceidn, no limitativo, y en los que:
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La fige 1 es una vista en alzado frontal de m éﬁéraf& de
modeloado segfin la invencidn.

La fige 2 es una vista lateral de la fig. 1. _

La fige. 3 muesira un detalle a mayor escala, de la posi--|
ci8n de la fig, 1.

La fig. Ut muestra el mismofietalle de la fig, 3 en otra po-
sicilne

La fig. § muestra una secciln del detalle de las figse 3
y 4 em la posicibn de la fig. %o

La fig, 6 muestra la misma seccibn de la fig. 5 en otra
posicibn mas.

La fige 7 muestra un detalle del aﬁarato en 1la posici8n dd
la fige 6.

La fig. 8 muestra una seccifn de oiro detalle en posicidn
que se corresponde con la fig.2.

La fig. 9 muestra el detalle de la fig. 8 en distinta po-
sicibn. |

La fig. 10 es una seccibn a lo largo de la linea X-X de
1la fig. 8.

La figo 11 es una porciln del aparato de la fig., 2 en uﬁa
primera posicidn, habidndose indicado la cooperacifn con las gufag
de control.

La fige 12 muestra la realizaciln de la figo 11 em otram
posicibne

. La figo 13 es una vista en planta correspondiéndose con lg
fige 1l.
. La figoe 14 es una visya en planta correspondifndose con
la fige 123 ¥y

La fig. 15 es un diagrama que muestra esquemfticamemte 1&
realizacidn de varias gufas de control a lo largoe del carril trang-
portadore.

De acuerdo con ello, la invencidn comprende principalmente
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un transportador gue contiene un hfmero de aparatos de modelado,
uno de los cuales se explica mediante las figs, de 1 a 1l& inclusi+
vee.

Dicho aparato est& constitufdo por un bastidor 1 que en
su parte superior va soportado por un par de rodillos 2 cada uno
de los cuales esti montado con giro libro mobre un eje 3, el ocual
estd conectado al bastidor 1. Los rodillos 2 van soportados por
una gufa fija 11, que forma parte del trabsportador, el cual pue~

de ser de cualquier tipo y no se representa en el plano.

El bastidor comprende dos montantes 4 y 5 cuyos lados intdr-
noe sirven como rieles de gula para las ruedas 7 de gufa de un ba,
tidor auxilisr 8, el cual va soportade por wia gula fija 10 median-
te un rodillo 9., Cuando este bastidor 1 se desplaza mediante el
transportador (no representado) en direcci@n de la flecha A y la
gufa 10 se inclina abajo rdspecto a la gufa 11, el bastidor auxi-
liar 8 se desvfa hacia abajo en el bastidor 1. Un par de vlstagos
13 estfn montados sobre el bastidor 8 por medio de un par de co=-
nexiones a pivote 12, .

Alrededor de cada uno de estos vistagos hay un manguito
14 y estos manguitos puedeh desviarse respecto a su véstago 13
afin en sus direcciones longitudinales. Los vistagos 13 llevan en
sus extremos inferiores unos gahchos 15 que estén montados giratot
riamente sobre los mismos por medio de ejes (16) - Ver figs. 5, 6
Y 7

Por otra parte, un soporte central 17 estf montado sobre
el basthdor auxiliar 8 por medio de vigas transversales 18 que se
hallan estacionariamente conectadas con el citado bastidor 8 (ver
figse 3 ¥ 4). Consecuentemente, el soporte 17 es un elemento ver=
ticalmente mdvile En la parte exterior tiene difmetro cuadrado y
es hueco. Un elemento 19 de presi§n esth guiado en el soporte 17.
En 18%se halla montado un muelle de traccilnm 20, al soporte 17, er-

tandodicho muelle concatade en su ladoe ianferior a dos articulacio
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| nes 21 (figoh). El soporte 17 lleva, ademés, un par de palancas

dobles 23 mediante cmnexiones a pivote 22, teniendo dichas palan~
cas en sus laterales superiores una poreiSn plana 24, de gancho,
en cuyo extremo se conectan las articulaciones 21, Las porciones
2t de gancho pueden cooperar con un rodille 25 el xual, por medio
de un soporte 26 est& montado giratoriamente, pero que, ademis,
no es mbvil, sobre un bastidﬁr auxiliar 27, el cual a su vez es -
estacionario, y se halla situado en el bastidor l. El bastider
awxiliar 2§ lleva unas gufas, teniendo una porcidn 28 exterior de
gufa, y otra interior 29 tambiln de gufa, sirviendo cada combina=-
cibn 28-29 para gular una pata de pollo a enganchar en la misma u#
ganche 15 cuando se cuelga el phllo. Para mayor claridad no se
nuestran en el dihujo los medios de conexi§n entre la porci&n 29
¥y el bastidor 27 gque la soporta. Las palancas dobles 23 llevan en
sus laterales inferiores unos elementos de retenciﬁn {figse3 y &)
loe cuales tienen una formafal que cuande estén posicionados por
encima del gahcho 15 (representados en lineas discontinuas en la
fige3) se retiene bien la articulacién de una pata del pollo col-
gado en el gancho 15.Esta posiciln en que la articulacibén gqueda
bien retenida, queda garantizada por un estribo o tope 31 fija-
mente conectado a una palanca doble 23 y puede acoplarse con el
lateral de un manguito 14, Para que los dos manguitos 14 se des-
placen sim8tricamente respeocto al plano central del soporte cen-
tral 17 se dispone de unas articulaciones mechnicas 32 que estén
conectadas por una parté al vistago 13 mediante una conexidn pi-
votante 32°y por la otra estfn conectadoe giratoriamente unas con
otras, por medio de una espiga 32" montada de forma deslizante en
una gufa 33 que lleva el soporte 17,

Segln se ve mis especialmente en las figs, 8 y 9, el so~
porte central 17 tiene una muesca 3% a cuyo travgs sovresale un
brazo 35 que est& conectado fijamente al vlstago 19. Dicho braze

lleva, mediante un eje 36, un gancho 37 de trinquete que se hallg
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retenido en la posicidn de la fig. 8, por medio de una cavidad 38

acoplando un elemento 39 de retencibn, que esti montado sobre un

soporte 17. E1 gancho de tringuete 37 tiene ademés un gancho 40 ej
su lateral inferior, cuyo gancho puede cooperar con una cremaller
dentada 41 que hay en el soporte 17. El gancho de trinquete 37 tie
ne ademfs un brazo 42 que soporta un elemento de control U3,
Los vistagos 13 (ver figse 5 y 6) llevan unes brazos Uk
de soporte que sobresalen a través de las muescas 45 en los man-
guitos 14 y cada uno lleva un rodillo 46 de giro libre. Los man-
guites 14 reposan sobre los ejes il por medio de la limitacidn sus
perior de las muescas 45, Consecuentemente, se pueden desplazar ha-
¢la arriba y hacia abajo a lo largo de la altura de las muescas
45 respecto a los vlstagos, mediante lo cual pueden venir desde 1
posici8n representada en la fig. 5 a la de'la fihe 6, lo que origi-
na la liberacidn e inclinacidn de los ganchos 15, porque los exws
tremos 14°de los manguitos no evitan ya que los planos 15°de. so-
porte de la derecha de los ganchos mismos puedan girar alrededor
de los ejes 16 en sentido contrario al de las agnjas del reloj.
Les rodillos 46 pueden cooperar con las gufas 47 (ver figl
18) que estfén fijamente conectadas con el bastidor 1. Dichas gufab

47.convergen hacia abajo en sus posiciones superiores, mientras

que sus porciones inferiores son mutuamente paralelas. Ademls,las
cifadas gufas 47 llevan unos topes 48 y 49 superior e inferior re
pectivamente; que pueden cooperar con elementos 50 de estribo com
nectados a un manguito 14, En la posiciln en la que ¢l elemento
de estribo 50 estf adyacente al tope 48 (fig.2) los vlstagos 13
respecto a los manguitos Ll han sido desviados hacia arriba y log
ganchos estén en la posicibn de la fig.5. Cuando, por otra parte,
el elemento 50 de estribo estd adyacente al tope 49 y el vlstage
13 se ha desvijdo hacia abajo respecto al manguito 1k, el gancho
15 oscila hacia abajo segln se ve en la fig.6.
En la posicidn representada en las figse 1,2 y 3, se ha

colgado un pollo por sus articulaciones rotulianas en los ganchesd
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gufa 11 de la fig. 1 de manera que al comienzo de la porciln de

bien a mano o0 bien autom&ticamente ¥ que no constituye parte de 11

invencidn. El bastidor 1 se desplaza a la derecha a lo largo de 1

descenso de la guia 10 el bastidor auxiliar 8 comienza a descen-
der., Mediante &ste, las palancas 23 se desplazan hacia abajo de

manera gue las porciones planas 24 de logganchos se desplazan ha-
cia ab;do respecto al rodillo 25. Mediante ello, el muelle 20 ti=-
ra por medioc de las articulaciones mechnicas 21 de las palancas 23
desde la posiciln representada en lineas trazadas en la fig. 3 a

la posicibn representada en la misma figura entre trazos discon-

tTnuos, de maners que los elementos de tope 30 retienen a las ci-
tadas articulaciones rotulianas en los ganchog 15. Cuando la guia
10 desciende mfs para que el bastidor 8 se desvie hacia abajo res}
pecto al bastidor 1, los rodillos 46 cooperan con las porciones
convergentes de las gufas 47 de manera que los manguitos 1k co#
los vistages 13 oscilen hacia dentro hasta que alcancen la posie |
cifn de la figo 4« Un descenso posterior de la gufa 10 da la sen~
sacidn de que el bastidor 8§ puede desplazarse hacia abajo incluso
mbs, con lo cual, sin embargo, no tieme lugar mfs desplazamiente

de oscilacifn de los vAstagos 13 o de los manguitos 14 porque las
gufas 47 estln entonces mutuamente parslelas.

Con este desplazamiento posterior hacia abajo del basti~
dor 8 los ganchos 15 penetran en el aparato de modeladoe (figs.ll
a 14 inclusive) como se describirf seguidamente. Este aparato
eatd montado sobre um bastidor auxiliar 51 mfs que estd f£ijamente
conectado al bastidor 1, Este bastidor 51 mediante los véstagos
52 de acople, que tienen la misma longitud, conectado se halla a
la plataforma 53 de manera gue 51, 52 y 53 forman un paralellgra-

mo. Las conexiones entre los citados elementos son a pivote. la

plataforma 53 estf ptovista a ambos lados de un brazo 54% de sopon
te que tiene en su extremo inferior un pivote fijo 55 sobre el Qe

estd montado un brazo basculante 56. Un brazo 57 de control esth
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Adem&s,’ dos brazos 69 transversales estin montados sobre.el basti:

' B
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~
-
a

fijemente conectado al citado brazo basculante 56 y soporta un roq

dille 58 que puede cooperar con una gufa montada estacionariamen-

te. Ademés, un rodillo 62 est& montado sobre la plataforma 53 a

través de un elemento 60 de soporte y un eje 61, cuyo rodillo pued

de cooperar con una gula 63 estacionaria. La pkataforma 53 lleva

: 4

ademfs uwn cilindro modelado, formado por um primer elemento 64 un
tiene una superficie curva, y dos elementos mls 65 montados a pi-
vote y que también tienen superficies ourvas; dichas superfidies

curvag son asi cilindricas, conteniendo sus superficies en cada

punto por lo menos una linea recta con una direccidn predeterminas
da (en la versiln representada es direccidn vertical) y asi{ son
mutuamente paralelas.

La seccidn perpendicular de la superficie curva del elemen=
to 6l es apromimadesmente parab8lica y tiene en su poreilin central
una curvatura mis pronunciada que cerca de sus extremos, siendo
la secciln transversal de las superficies curvas de los elementos
b5 esencialmente arcos de circulogy que tienen una curvatura casi
constante. Dichos slementos a pivote estén, mediante los vistagos
66 de acople, conectados a unas espigas 67 de deslizamiento, de
las cuales cada una se gufa en una muesca 68 de control. Dichas

muescas 68 de control estén soportadas por brazos 56 basculantes.

dor 1 llevando un eje 70 al cual se conecta a pivote un brazo 71
de gancho, el cual tiene en un extremo ur eje 72 en el que gira
libremente un rodillo 73, el cual puede cooperar con una gula 74
estacionaria. El otro extremo del brazoc 71 lleva una placa 75 curs
vada, de presidn. Adem’s, los brazos 69 transversales soportan el
lado inferior de las gufas 47. -
Cuando el aparato 51=73 de modelado estl en la posiciln

de las figso 11 y 13 y el bastidor 8, debido a un descenso poste=
rior de la guia, se desplaza mas hacia abajo, un pollo enganchado

en los ganchos 15 llega entre los miembros 65 cuando &stos oscisw
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lan hacia fuera, segin las figs. 11 y 13. La plécé ﬁe presiln 75
debido a la ourvatura de la gufa 74 presions al pollo firmemente
la presifn se efectfia contra el elemento 64 de superficie ourva.
Al mismo tiempo, la gufa 63 realiza un traslado desde la posicidn
de la figo 11 a la de la 12 y simultfneamente o inmediatamente
después, la gufa 59 sufre una elevaciln. Por consiguiente, las
gufas 63 y 59 tienen una forma tal que cuando el elemento 6l de
superficie curva se desplaza a la derecha, los elementos 65 se
pliegan hacia dentro, slrededor de sus conexiones a pivote, y las
espigas de deslizamiento 67 se desvian hacia el exterior y hacia
dentro de nuevo en las gulas 68. Los elementos 65 y con ello, ha-
cen presidn en las alas, cuyas articulacidnes estn afin intactas
en la posicidn natural contra el tronco; segln luego se describe,|
el pollo, con ésto, es adelgazado momentfneamente tanto como sea
posible p oryue se ve arrastrade acia arriba sobre sus patas, y se
ve prensado hacia abajo sobre su cavidad visceral por medios que

ge han dé describir. Por tanto, la placa 75 de presin se despla-

za de nuevo a la derecha, mediante la gufa 74 que tiene forma ade
cunada para ello.

La presidén sobre la cavidad visceral para esturar al po-
1lo se realiza asi: durante el desplazamiento del bastidor 1 a lo
largo de la gufa 1l se da origen a que el gancho de trinquete 37
coopere con una leva de control fijo mediante la c¢ual gira dicho
gancho de tringuete alrededor de la conexiln 36 a pivote a la de-
recha y el vlstago 19 puede desviarse hacia abajo en el manguito
17. Con ello el elemento 77 que hace presidn en la cavidad visce-
ral y que estd montado sobre el lado inferior del véstago 19 se
pone en contacto con el pollo entre las patas en el lugar de la
cavidad viscerale El gancho 40 se agarra entre los dientes de la
cremallera 41 dentada (fige9). Mediante &sto, el vAstago 19 no

puede ser desviado hacia atrfs en direccidn hacia arriba. Por tant

to la guia 10 da origen a un desplazamiento continuado hacia aba-
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jo del bastidor 8 respecto al 1. Con ello el vhstago 19 con el
elemento de presiln 77 sobre la cavidad visceral, no puede desplat
zarse acia arriba respecto a los ganchos 15. Por ello, el pollo s¢
presiona mfs hacia abajo, a travls del cilindro formado por los
elementos 64 y 65, y entra en una bolsa, no representada, que esw

t& sujeta al elemento 78 de retencidn de bolsas. Cenca del extre~

diante el brazo 42 esth conectada al gahcho de trinquate 37, libes

ra al gahcho 40 de la cremallera 4l,

Aunque el principal objeto de la invencifn es el de plegai
les alag y asegurar que los pollos de diferentes fimenciones puew
dan manejarse siempre y empagquetarce facilmente respecto a la po-
sicidn final de las alas, puede indicarse como finalidad completa
que la vesidn mostrada de la invencidn, una vez gue el pollo se

ha desviado al ikterior, las patas se doblan contra su pechuga me

ante un movimiento abajo posterior de los gahchos 15 los cuales
se abren entonces y retroceden automfticamente.
En la invencifin cabrén cuantas variantes de realizacibn

como sean posibles sin que se altere su esencia.

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede sblo res=
ta sefialar que lo que se declara propio y nuevo del solicitante

es8 lo contenido en las siguientest

REIVINDICACIONES: T

1 - Perfecocionamientos en mfquinas para empaguetar volate

rfa, provists de un aparato de modelado, que tiene un primer 6rgar
no y conectados articuladamente al mismo, otros dos, caracterizas-

dos porque dicho primer Srgano o elemento, y los Srganos o elemen|
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tos posteriores, tiemen superficies internas que, en cada punto,
contienen una lfiea recta paralela a los ejes de pivote de las co+
nexiones articuladas del citado primer elemento y de los elepen~
tos posteriores; teniendo medios para controlar el pivoteo de di-
chos elementos posteriores respeqto al mencionado primer elementoj
desde una primera posici&n en la wue dicho primer elemento y los:
posteriores constituyen un armazbén o receptéculo abierto, llevén~
dolos a une segunda posicidn en la que dichos elementos configural
wn tubo.

2 = Perfeccionamientos, segln reivindicacidn 18 caracteri-
zados porque los citados elementos posteriores tienen unas super-
ficies internas que forman, substancialmente, parte de un ¢ilindrg
en circulo.

3 = Perfecoionamientos, segln reivindicaciones 1 y 2 ca~
racterdzados porque el citado primer elemento tiene una superfiw--
cie interna con uwns forma substancislmente parabdlica en su seccifn
transversal, en un plano perpendicular a los ejes de pikote antes
citados.

4 = Perfeccionamientos, segln reivimdicaciones de 1 a 3
caracterizados porque se dispone de unos ganchos para colgar en
ellos los pollos por las patas, estando dichos gancho montados de
manera mévil; disponiéndose de medios mecénicos para mover a dim=
chos ganchos desde una primera posici&n, por endima del aparato
de modelado, a una segunds posiciln, en el citado aparato, y tam-
bifn a una tercera posicidn por debajo del mismo.

5 = Perfeccionamientos, segln reivindicaciones de 1 a &
caracterizados porque se dispone de una placa de presifn, y de
medios para mover le misma hacia el primer elemento antes mencio~-
nadoe.

6 - Perfeccionamientos, seglin reivindicacibn 5 caracteri~
zados porque se dispone de medios aptos para el control del movi-'

niento de la placa de presidn citada y para el movimimto de los
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citados elementos posteriores, para que cuando Sstos estén en su

primera posicidn, la placa se desplace hacia el piimer elemento,

tras lo cual los elementos posteriores se mueven desde su primera
posicidn, a la segunda posicidn de las antes mencionadas.

7 = Perfeccionamientos,segln reivindicaciones de 1 a 6,
caracterizados porgue los drganos descritos estén montados sobre
un transportador que forma parte del conjunto de la miquina segfn
la invencidn, para ser llevados a lo largo de un rafl determinado;
disponidndose, a este efecto, de un primer bastidor auxiliar mSvil
en direccidn vertical con respecto al bastidor principal; estando
dotado dicho bastidor auxiliar mbvil de medios de gufa para sujetar
al pollo, asi como tambifn de una gufa fija que va montada a lo
largo del rall antes citado y que coopera con el bastidor mbvil
para controlar la posicidn de altura del citado bastidor auxiliar
respescto al bastidor principal, disponifndose asimismo de un seguy-
do bastidor auxiliar en este conjunto, que soporta al Srgano mode-
lador o de presidn del pollo; contando el conjunto con un medio de
control para mover dichos brganos posteriores desde una primera
posicidn a una segunda posicidn y viceversa; disponilndose, al efdc

to de una segunda pula fija a lo largo del carril antes citado,quq

8 - Perfeccionamientos, segln reivindicaciones 7 y anteriod
res caracterizados pirque el segundo bastidor mdvil auxiliar, se
nueve horizontalmente respecto al bastidor principal; disponiéndo-
se de una tercera gufa fija a lo largo del rail, que coopera con
¢l segundo bastidor auxiliar citado para moverlo horizontalmente.

9 = Perfeccionamientos, segfin reivindicaciones de 1 a 8
caracterizados porque se dispone de un elemento de presidén montadc
verticalmente en la miquina; y de un medio de control para moverld.

19 ~ Perfeccionamientos, segin reivindicacidn 9 caracteriza+t
dos porque dicho elemento de presidn es mbvil verticalmente res—-
pecto a un posterior elemenito verticalmente mbvil;disponidndose df

un medio conectade a ambos elementos verticalmente mdviles para




415

k20

Los

EOBL L

que el mencionado elemento de presidn pueda descender con fespecto

al elemento posterior verticalmente mﬁvil,evitando gue pueda ascen

der respecto al mismo.

11 - Perfeccionamientos, segln reivindicacidn 10 caracteriza-
dos porque dicho mecanismo conectado a los elementos verticalmente
ndviles tiene una cremallera dentada y un gancho de tringuete que
coopera con la misma,

12 = Perfeccionamientos, seglwfeivindicaciones 10 y 11 caractL-

)

rizados por disponerse de un tope para hacer imposible un movimien
to indebido del mecanismo conectado a los elementos verticales mbvi-

les. .
13 ~ PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS PARA EMPAQUETAR VOLATILE

RIE,PROVISTAS DE UN APARATO DE MODELADO.
Todo segln se describe en esta memoria gque consta de gquince
hojas foliadas y escritas por wna cara con cuatrocientas veinti--

ocho 1ineas y dibujos anexos.

']

f-{embré, 1972
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