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La presente invencién se refiere a unos perfec—
clionamientos en los orificios variables para el calibrado
de objetos, en especial de frutos, legunbres, etc.

Se conocen ya orificios de calibrado variable
formados por un muelle helicoidal curvado en forma de toro
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¥ atravesado por al menos una ligadurs flexible que forma un
bucle interior y concéntrico a dicho toro. Asi pues, por
traceién o aflojamiento de lag poreciones extremas de la li- .
gadura flexible, es posible hacer varisr el diémetro interior
del citado tore eldstico Y, por oonalgulonte, lo dimensién
del orificio que constituye,

Bn los dispositivos conocidog, los toros eldsticos
estan montados en un chasis rigido por mediacién de cuatro bras
208 independlentes, moviles en un plano sensiblemente paralelo
al del citado toro y articulados a una de sum porecioncs extre—
mas sobre el citado chasis. Los cuatro puntos de articulacidn
de los brazoa estdn sensiblemente dispuestos en los vertices
del cuadrado circunserito al toro cuando este tiene su dimen-
sién méxima, mientras que lea porcidn extrema de cada uno de
los citados bragos opuesta al punto de articulacidén correspon-
diente ea engastada sobre una espira del eitado toro,

Dicho sistema de fijacién del toro sobre gu chasisg
Presenta algunos inconvenientes.

En primer lugsr, este sistema dé fijacién necesita
cuatro articulaciones, lo que es relativamente costogo. Ademds,
los cuatro brazos al ger independientes, las regulaciones a
efectuar para que ¢l resorte helicoidal forme wn toro bien
circular gson delicadas ya que esa preciso actuar sobre cuatro.
pardmetros a la vez.

Es precilso notar, ademds, que con este sistema de
fijacién es necesario que el resorte Sea de una sola pieza,

Lo que auments todavia las difioultades para hacerle suficien~
temente circular.

Por dltimo, incluso si sl chasis soporta varios ori-~
ficios variables, es indespensable prever otras tantag veces
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ro y articulados sobre dicho cha31s, e caracteriza porque

por mediaocidn de las cuatro porciones de toro. Ventajosamente,

Fijaocién del toro llevados por los brazos son regulables en po-

cuatro puntos de articulacién y cuatro brazos como orificios
haya. in efecto, no se pueds utilizar un brazo para dos ori-
ficios. _
' La presente invencidn remedia estos inconvenientes,
‘Segiin la invencidn, el sistema de fijacidn sobre

un chasis de un orificio variable de calibrado constituido
por un resorte helicoidal que forma un toro de didmetro varia-
ble bajo la accién de wna ligadura en forma de buble, interior
y concéptrico al citado toro, sistema gue comprende cuatro bra-

zZ0s que basculan en wn plano sensiblemente paralelo al del to-

comprende dos puntos de articulacién diametralmente opuestos
con respecto al toro, exteriores a éste y sobre cada uno de'
log cuales estén articulados dos de los citédos brazos.
Ventajosamente, 1o longitud de los citados brazos

y la posicidn de los puntos de articulacidén estdn previgtasg

de modo que los puntos de fijacién de los brazos sobré el toro
dividan a éste en cuatro rartes sensiblemente iguales. Asi pues
es posible former el toro por cuatro porciones distapuestas

de resortes helicoidales, siendo reunidas las porciones extre-~
mas de dos porciones consccutivas por medio de fijacidn lleva-
08 por uno de los citados brgzos. Lstos medios de fijacidn
pueden ser del tipo de torno y tuerca.

Asi pues, el gimtoma segin la invencidén es menos cos-
koS0 que el dispositivo conocido ya que no necesita mds que dos
puntos de articulacidn por toro. Ademds, permite un mejor ajust
e la forma circular del toro merced s las regulaciones posible

b fin de facilitar todavia estos requlaciones, los medios de
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sicidn a lo largo de cstos, ‘
En el caso en que el chagis compronde varioa edificigs
variables alineados, eg ventajoso disponer los puntos de arti-
culacibén sobre la linea de los centros de dichos orificiosg,

5 Asi pues, sobre un punto de articulmeidn intermedio dispussto
entre dos orificios pueden ser artioulados cuatro brazos, a
saber dos para cada uno de log orificlos. Es entonces prefe-

rible que sobre cada punto de articulscién intermedio sean

2y

articuladqs,sensiblemente en su centro cuando este punto de
10, lerticulacién intermedio estd dispuesto a medio camino de los
dos orificios, dbs pequeiias bielas cruzadas, formendo la poreidn
de cada biela comprendida entre dicho punto de articulacién y
una de los toros, uno de los citados brabos.'

Asi pues, es posible soportar n toros con n + 1 pun-
15, tos de artioulacidn, cuando el sistema conocido necesgitaria
ko, ,

las figuras del dibujo anexo haran comprender mejor
como la invencién puede ser realizada.

La figura 1 es una vista en planta dé un elemento de
20, mdquina calibradora de dos orificios variables perfeccionados
Segin la invencién,

1 Le figure 2 es una vista lateral del elemento de la
figura 1, ,
El elemento de midquina calibradors mostrado por las
25, figuras comprende una placa de chasis 1 en la que estdn horada-
das unas aberturas circulares 2 ¥ 3+ Concentricemente a estas
pberturas 2 y 3, estdn dispuestos wnos orificios variabloes 4 y
b conformes a le invencidn. Cada wno de ellog estd formado por
puatro porciones idénticas de'resortes helicoidales 4, 4o, 43,
304 4,y 21 529 53, 54 respectivamente, mentenidos por brazos bag—
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culantes 6 a 13, paraleloé a dicha plapa 1. Los brazos 8 y.-.
10 son solidarios y en prolongacién uno del otro. Ocurre 1o
mismo con los brazos 9 y 1l.

A este efecto, tres columas 14, 15 y 16 egtdn fi-
Jadas sobre la placa de chasis 1 de modo = sef sitﬁadas 80~
bre la linea de los centros de los orificios 4 y 5, estando
la columna 15 a mitad de camino de estos Wltimos. Sobre la
columna 14 estén articulados los brazos 6 ¥ T mientras que
sobre la columne 16 estdn artioculados los brazos 12 y 13, Ias
bielas cruzadas, 8, 10 y 9, 11 formadas por los bramos § a 11
estén articuladas en la columna 15,

En sus porcliones extremes libres, los brazos 6 a
13 compfenden orificios oblongos 17 a 247enrlos que son in-
troducidos unos pernos 25 provistos de tuercas 26. Cada par
de perno 25 y tuerca 26 mantiene las porcionss extremas en-
frentadas de dos porciones consecutivas de resorte 4 o 5.

Do forma conocida, la placa'de chasis 1 es hecha sol
daria de una corredera 27 por mediescién de columnes 28 y re—
sortes de suspensidén 29, kn la corredera 27 pueden deslizar,
en sentidoé épuestos, pero paralelamente a la linea de los
centros de los orificios, unas deslizaderas 30 y 31 que 1lle-
van roldanas 32 y 33, susceptibles de cooperar con carriles
no paralelos ( no representados) pare 8eparar 0 acercar las
deslizaderas 30 y 31.. '

Unas ligadures 34 y 35 tienen sus dos porciones ex-
tremas fijadas a dichas deslizaderas, formando la ligadurae 34
wn bucle concéntrico interior al orificio 4, mientras que
la ligadura 35 forma un bucle concéntrico interior al ori-
ficio.5.

Asi pues, de formwa conocida, cuando dicho elemento

TP




lo.

15.

20.

25,

30.

se desplsza a lo largo de los citados carriles, lag desliza-
deras 30 y 31 estdn mas o menos separadés dsl citado elemento.
De ello resulta que laz ligaduras 34 y 35 son mds o menos ten-—
sadas y que los orificios 4 y 5 son mas o menos grahdes a fin
de permitir el calibrado de objetos que les atraviesan,

Se obscrva, pussto que cada orificio estd formado
de cuatro porciones diferentes de lag que ge puede hacer varis)
la posicién de las porclones exbremas merced a los orificios
oblongos 17 a 24, que es fdecil ajustar la forms circular de
los orificlios 4 y 5. '

Innecesario os decir que pueden aportarse modifi-
caciones de detalle a la forma de realizacién que acaba de
ger descfita, en especial por sustitueidn de medios téenicos
equivalentes, sin salir por elld del marco de la presente in-
veneidn.

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar aue las disposiciones anteriormente indicadas son sug-

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren

I su principio fundamental., Tambien se hace constar que el in-

vento correspondes & una solicitud de patente presentade en

Prancia n? 71,31889 de fecha 3 de Septiembre de 1971, acogidne

dose por lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios

Internacionales en vigor y siendo lo que consfituye la esencia
del referido invento, se solicita Patente de Invencidn por 20

aflos en Uspafia sobre: Perfeccionamicntos en sistemas de fija~

cién sobre el chasis de un calibrador de los elemcntos de ca-

librado; caracterizédndose por lo siguientes

18 .~ Perfeccionanientos en sigtemas de fijacidn sobr

—
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'cuules estdn articulados doz de log citados brasos.

ol chagis de un calibrador de los elementos de calibrado, del
$ipo en los querlos elementos de calibrado estdn constituidos
por un muelle helicoidal que formq un toro de didmetro varia-
ble bajo la acecién de una ligadura en forma de buclse, interion
y concéntrica al citado toro y que se fijan al chasis mediante
cuatro brazos que basculan en un nlano gensiblemente paralelo
al del toro, articulados sobre dicho.chasis y provistos de
mediod de fijacibn para el citado toro, caracterizados porque
se disponen dos puntos de articulacidén diametralmente opuestos

con rcgpecto al toro exteriores a éste, sobre cada uno de los

28 - Perfegcionamiontos gegin la reivindicacidn 182,
caracterizados porque los modios de fijacidén de los brazos so-
bre el toro dividen a éste en cuairo partes sensiblemente igug
les. ’

38,~ Perfeccionamicntos segin la reivindicacidn 22,
caracterizados porgue el toro eatd formado por cuatro porciones
yuxtapuestas de muelles helicoidales, estando reunidas las poq
ciones cxtremas de dos porciones consecubivas por los medios
de fijacidén llevados por el bramo de fijacién que conduce a ld
unidén de dichas porciones.

48 ,~ Perfecoionamicnios segin la reivindicacién 38,
caracterizados porque dichos medios de fijacidén son regulables
en posicién a lo largo de los citados brazos. .

58 .~ Perfeocionamientos gegin la reivindicacién 28,
caracterizados porque los citados medios de fijacidn son del
tipo de pernos y tuercas.

6% .~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
48 y 58, caracterizados porque los citados poernog alravicsan

wnog orificios oblongos practicodos en dichos brazos.

NS
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78 o~ Perfeccionamientos segin wna de las reivindi-
caciones anteriores caracterizados poryue, cuando se trata de
fijar sobre el chasis r elcmentos de calibrado dispucstos en
alineacién, se disponen n + 1 puntos de artiowlacién sobre la
linea de los centros de dichos elementos de calibrado, de modo
yue sobre un punto de articulacidn intermedio dispuesto entre
dos orificios, sean articulados cuatro brazos, de los cuales
un par estd asociado a cada uno de los elementos de calibrado.

-88 ,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 72,
caracterizados porque sobre cada punto de articulacién inter—
medio estdn artioulados dos pequeflas bielas cruzadas, forman-.
do la poreién de cada biela comprendida entre dicho punto de
articulacién y una de las porciones extremss libres de ésfa,
wo de los citados brazos,

98 ,~ Perfeccionamientos en sistemas de fijacidén
sobre el chasis de un calibrador de los elementos de calibrado
tal y como queda sustancialmente desc?ito en la.presente Memo=
ria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a mdquing
por una s0la ocara.

Madrid, 2 SET. 1972
ROBERT LOUIS BARBET

3. GOMEZ ACEBO Y Mop
e pr Flrmedos L. Gasta Fernsndfa
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