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MEMORIA DESCRIPTIVA

Iz invencidn se refiers a un sistema para enrasar
y nivelar ascensores o de otro modo controlar la relacidn
espacial entre dos objetos con movimiente relativo.El sistema
incorpora un par de pinules gue incluyen wna aberturs tfansmi-
sora de luz & lo largo de su dimensién longitudinal. Una
bombilla luminica que puede desplazarse con la cabina del
ascensor atraviesa el espacic entre las dos pinulas, y
un par de perceptores luminicos perciben la bombilla a través
de IQ? sberturas de las pinulas. Ias aberbturas de las pinules
son de anchura decreciente desde un extremo relativamente an-
cho 2 un extremo relativemente estrecho,y esta disminucién de
anchura cs en sentidos opuestos en cada una de las pinulas del
par. Ia posicidén de desplazamiento relativo entre la pinula y
el puesto bombilla-perceptor,que produce una sefial igual en ca-
da perceptor,comprende un cero,y esta posicidn cerc se ajusta
para que corresponda a la situacidn deseads de la cabins Este
cero viene desarrollado por la comparacidn de las sefiales en un
amplificador diferencial,y toda desviacién de la posicidn cere
producird wna sefial de error amplificalaque puede usarse como en
trada a unos medios electrdénicos de conbrol del meeanismo del
ascensor u otros medios para controlar el movimiento relativo.
Tembién se halla incorporado al sisteme unos medios de modifi~

cacién de error para sumentar la sefial de error cuando hay una
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aceleracidén relativa entre las partes del sistemas. La sefial
es aumentada tembién, y a un valor creciente, con la persis-
tencia de un error durente un perfodo de tiempo. Asf, el sis-
tema sigue muy de cerca el movimiento del ascensor con respec-
to & la ceje de ascensor y mentiene su posicién de modo preci-
so0 al deseado nivel de suelo mediante sefiales de entrada a los

medios de mecanismo del GSCENSOTe « = «@ w w = = w = - - - - =

Antecedentes de la invencién

En el campo de agcensores, un problema comin para el
que se han propuesto diferentes soluciones. es el problema de
hacer que la cabina del ascensor disminuya la velocidad y al-
cance la velocidad cero y se detenga en el punto precis& en
que le cabina del ascensor estd a nivel con la planta deseada.
Un problema adicional y en relacién con esta técnica, es la
necesidad de que el ascensor se mantenga en la posicién de en~
rasado durante el perfodo en gque se halla parado en una plan~
ta deda, & pesar de los cambios en la carga del ascensor u

otras variables., =~ = = « = & o - e e e e e o= -

TLos sistemas de le técnica anterior para el control
de parede y enrasado del ascensor han empleado microrruptores
u otros medios remotos de producir una seflal correspondiente
a la posicidn del ascensor. Estos sistemas suelen carecer de
precisién, especialmente en los edificios muy altos en que se
instalan, y en consecuencia es necesario muy a menudo que un
ascensor disminuye la velocidad a una muy lenta con bastante

antelacién al momento de alcamzar el piso en que ha de dete-
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nerse. luego el ascenzor se mueve lentamente hasta la planta,
¥ wn perceplor electromecénico o electrénico interrumpe el
sistema y aplica un freno cuando la cabina alcanza el punto

de nivel predeterminado. Dichos sistemas son no sélo lentos,
sino que provocan cambios de aceleracién que son apreciables

¥y objecionables por parte de los pasajeros, tanto la transi-
cién entre la carrera rdpida y la lenta como el punto de de-
tencién. Un tremsiente adicional de aceleracién es percibido
por los pasajeros cuando el ascemsor arranca, ya que la carga
del ascensor no puede ser percibide por el sistema con el fre-
no-puesto, y por lo tanto el ascensor puede bajar ligeramente
antes de subir, o puede subir antes de bajar, hasta que el sis-

teme percibe el movimiento del ascensor y establece la adecua~

da compensaciffle = = = = = = = = - . .- . - - - - - -

Se hen propuesto varios sistemas para redondear la
curvae de descenso a fin de producir una sensascién minime & los
pasajeros durante la deceleracidén desde una carrera répida a
un enrasado preciso en la planta del ascensor. No obstante, es-
tos sistemas son excesivamente complicados y requieren un ni-
vel demasiado elevado de mentenimiento para que resulten préc-
ticos en la mayorfa de instalaciones. Ademds, estos sistemas
frecuentemente no pueden compensar muchas de las variables en
el funcionamiento dfa tras dia, y por lo tamnto no proporcionen
una precisa posicidém en la planta, o bien producen cambios de

aceleracidén objecionsbles en los pasajeros. = = = « « w = - «

Por todo ello serfia de desear que se proporcionara un

sistema de control de enrasado y nivelado de un ascensor, que
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produjera una sefial precisa correspondiente al desplazamiento
del ascensor desde el deseado pumnto de enrasado, junto con
adecuados perceptores y medios electrénicos para transferir
dicha sefial en una forme que pueds controlar la fuente de ener
gla para que produzca un enrasado suave y mantenga el ase'eri—

sor en su pogicidn nivelada sin frenos, = = = =« = « w = = = «
Resumen de la Invencién

Una realizacidn ejemplar de la invencidn utiliza un
par de pinulas o tablillas perforadas opuestas que tienen wmas
aberturas transmigsoras de luz colocadas a lo largo de su lon-
gitud, Estas pinulas van montadas en la caja de escalera con-
tiguas a la trayectoria de recorrido de una cabina de ascen-
gor. Ia cabina de ascensor tiene montada una fuente de luz y
un par de perceptores de luz. Se emplea una fuente luminica
dnica de modo que ambos perceptores perciban precisamente la
misma cantidad de radiacidn bajo condiciones similares. De es-
ta manera, las variaciones locales de tensién o cambios en la
condicién de la bombilla producirdn cambios correspondientes
en ambos perceptores de luz, y el error asf desarrollado puede
ger eliminado por una comparacidn diferencisl. las aberturas
de transmisién de luz en la presente realizacidn son capaces
de hacer variar la cantidad de luz transmitide al perceptor,
siguiendo el desplazamiento de la pfmula con respecto & la bom
billa y perceptores, mediante la incorporacidén de una ranura
que tenga una anchurs que varfe en la direccidén de movimiento
de la cabing del ascensor. Asl, cuando la bombilla y el percep-

tor estdn enfrente del exbtremo ancho de la ranura, se transmite
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una cantidad relativamente grande de radiacidén. A medida que
la ranura se adelanta passndo por el perceptor hasta su extre-
mo més estrecho, alcanzen el perceptor unas cantidades decre-
cientes de radiacién. Esta técnica de hacer varisr la centidad
de luz que alcanza el perceptor tiene ventasjas particulares
cuando se utiliza con este sistema. Una ventaje de dicho méto-
do es su simplicidad y posibilidad de aplicacidén a una plurali-
dad de materiales, por ejemplo la abertura puede consistir en
un montaje de plexiglas trensparente que tenga unse cobertura
de material opacc o una pintura opaca sobre el mismo. Adicio-
nalmente, dicho método de hacer variar la cantidad de lug
transmitida es fécilmente adaptable al desarrollo de varias
funciones de trensmisién de luz. Por ejemplo, en la realiza-
cién ejemplar, una parte de estrechamiento relativamente pro-
nunciado quede situada cerca del centiro de la raznura para pro-
ducir un mayor grado de semnsibilided cuando el ascensor se

acerce & su posicidn ceros = = = = =« - v mw'- - - .o - -

Hay que entender que otros medios de producir canti-
dades variables de transmisidén de luz podrian ser aplicables
al sistema. Por ejemplo, podria ser posible emplear una super-
ficie que variase desde opaca en un extremo a transparente en

el 0tT0s = =« @ @ = - - - - - - - -~ - e e e e o e

Hzy que entender también que aunque la radiacién lumi-
nica tiene las ventajas de bajo costo y facilidad de menteni-
miento, también pueden usarse otras formas de radiacién can.
los principios de la invenecién. Por ejemplo, podrfa ser desea-

ble usar una fuente radiocsctiva e incorporar una pinula.de me-
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terial de pantalla gque tenga una reanura para que pas’e la ra-

diacién a2 un perceptor de radiacidn nuclegr. = = = = = = = =

Es ventajoso con el sistema de la invencién el in-
corporar uns bombilla de luz convencional, que tenga un fila-
mento alargado, como fuente de luz. Bl filamento alargado re-
duce la criticalidad de la posicidén horizontal de la bombilla
¥ es posible obtener una vide de servicio extremadamente alta
con dicha bombille trabajando & baejs temsién. Ia finslidad de
hacer tradbajer la lémpata con baja tensién es doble. Primero,
dicha lémpara estd sujeta a una posibilidad mucho menor de fa-
1lo del filamento debido a las altas temperaturas que alcanzen
las lémparas en sus temperaturas normales de funcionsmiento.
En gegundo luger, el funcionsmiento de unz bombilla a una ten-
sién relativa extremadamente baja aumenta en gran menera la
resistencia del filamento al fallo por vibraciones en los al-
rededores. Ademds, una lémpara que funcioma a dichas tempera-
turas bajas tiene una caracteristica de radiacién casi infra-
rroja. Por 1o tanto es posible utilizar perceptores que sean
primariamente sensibles & radiacién infrarroja. Dicha concen=-
tracién de sensibilidad en la gama de infrarrojos reduce la
posibilided de que el perceptor se dispare de modo inadverti-
do por una luz ambiente dentro de la caja de ascensor sin ne-
cesidad de crear pantellas u otras técnicas de proteccién de

1la JUZe = = = = = = = - n e ...

Cuando la salida de los dos perceptores se combinsg
en un amplificador diferencial para producir una salida que

sea representativa de la diferencia entre los dos pérceptoras,
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toda variacién que ccurra por dichas incidencias como las va-
riaciones locales de temsidén de la lfnea, quedardn’ anuladas,

¥y la suma permsmecerd substencialmente constente. Asf, la sa-
lida del amplificador diferencial representari un error o and-
logo de la distencia desde la posicidén actual del ascensor al
nivel cerb o de suelo enrasado. Esta sefial de error puede uti~
lizarse como entrada pars accionar un sisteme de control del
mecanismo del ascensor y provocar uﬁa reduccidén o aumento en
la energia del ascensor para producir la adecuads reduccidn

de velocidad del ascensor sin exceso de empuje, y el enrasado
precisaemente en el punto de nivel. Una importante funcidén adi-~ )
cional del sistema es producir una sefial de error representa-
tive del desplazemiento desds cero, para usaer en sistemas que
mentienen el nivel de la plenta del ascensor una vez que el
escensor ha alcanzado una parada. Cuendo se emplea de este mo-
doy, el sistema de la invencién producé una sefial siempre que
une perturbabidn haya ocasionado due la cabine sbandone su po-
gicién asignada. Por ejemplo, éi una peréona sube a la cabina,
afiadiendo earga a la misma, la cabina fendré tendencia- a bajar
una pééueﬁa distancia dependiendo de la longitud de cable en
que es soportada la cabina. Con el sistema de la in#ancién, la
tendencia él desplagamiento serd contrarrestada cuando la se-
fial de error perciba el desplazamiento y aumente la energfa al
sistema de control del mecanismo. Si bien dicho sistema produ-
cirfa, sin mds, un efecto enrasador, este efecto no evitarfa
un desplazamiento significativo desde el suelo, y podria dejar
errores residuales sin compensar. Por lo tanto laé invencién em-
plea una percepeidn de aceleracidén de la cabins al separarse

del punto cero. Bl efecto del am@lificador es producir una sa-
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lida aditiva a la sefial de error antes de que haya tenido lu-

gar un desplazamiento significativo. « = = = = - -« v w w = =

Una caracterf{stica adicional de la invencidn es su po-
sibilidad de eliminar errores residuales. Un amplificador inte-
gral integre le seiial de erroxr sobre el tiempo, y vuelve a es-
tar a punto para empezar un nuevo ciclo de integracidén cada
vez que el ascensor se detiene en una parada. Asf, si ha exis-
tido un error por un perfodo de tiempo dado, el amplificador
integral producird una salida aditive pera crear una entrada
adicional y una energfa adicional desde los medics de mecanis-
mo. En caso de que el error siguiera persistiendo duranfe_un
periodo més largo, le salida integral sumentaris, y c;an meyor
duracién de tiempo aumentaria en un valor creciente, hasta que
produjera un aumento suficiente de energla para los medios de

energia, que redundase en una posicidén enrasada de los suelos.-

Por consiguiente es un objetivo de la invencién pro-
porcionar un sistema nuevo y perfeccionado de enrasado automé-

tico del suelo de um 83CENSOTe = = = = = = ®@ = - - - - - -

Otro objetivo de la invencidén es proporcionar un sis-
tema nuevo y perfeccionado para reducir el desplazamiento rela-

tivo entre dos objetos méviles: = = « = = = - = v w w0 v w -

Otro objetivo de la invencién es proporcionar un sis-
tema nuevo y perfeccionado de enrasado de un ascensor, que in-
corpora perceptores que actian en respuesta a una variacidén del
nivel de radiacién provocafio por desplazamiento de una cabina

de ascensor desde un punto designado en la caja de ascensor. - -

™
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0tro objetivo de la invencién es proporcionar un sis-
tema nuevo y perfeccionado para enrasar ascensores que tenga

un alto grado de confianzie —= = = = « = = - =« = - - - -

O0tro objetivo de la invencién es proporcionar un sis-
temz nuevo y perfeccionado de enrasado de un ascensor que sea

relativamente insensible & l2 luz embientes - - -~ - = - - - -

Otro objetivo de 1a invéneién es proporcionsr un sis~
4
tema nuevo y perfeccionado de enrasado de un ascensor que pro- -
3
%
duzca una trensicién suave entrsila carrera y el enrasado en

une plantée = = = = = - = = e Lo e - - e e - - .-

Otro objetivo de la inve?xcién es proporcionar un sis-
tema nuevo y perfeccionado de enrasedo de un ascensor que pro-

duzes una respuesta répida a la separacién de la posicién de

ENYESad0.: = = = = @ w .- - .. e o - oo e o= - - - -

Otro cbjetive de la invencién es proporcioner un sis-
tema nuevo y perfeccionado de enré.sado de un ascensor que pro-
duzeca una respuesta creciente & ervores residuales presentes

durente un perfodo de tiempoe = = =~ = = = = = - = - - - = = - -

Otro objetivo de la invemeién es proporcionar un sis-
teme nuevo y perfeccionado de enrasado de un ascensor gque sea

reletivamente insensible a las variaciones en su emplazamiento.

Otro objetivo de la invencién es proporcionar un sis-
temz nuevo y perfeccionado de enrasado de ur ascensor que no re-

quiera componentes electrdnicos en; cada nivel de planta, = = - =

;
;
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Otro objetivo de la invencidén es proporcionar un sis-
teme nuevo y perfeccionado de enrasado de un ascensor que pue—
da adaptarse en cada caso para proporcionar caracteristicas

habituales de bajada para una necesided dade, = = « = = = = =

Otros objetives y muchas ventajas concomitantes de la
invencién quedarén mds manifiestas luego de la lectura de la
siguiente memoriz descriptiva detallada conjuntamente con los
planos anexos en los cuales los nimeros de referencia semejan-
tes se refieren a piezas semejantes en. todos ellos, y en los

cuales:-&---—-— ....... P T - - e o~ -

Lo figure 1 es une vistia en alzado lateral de una par—
te de una cabina de un ascensor que ilustra unas instalacidn

del sistema de enrasado del suelo del &SCENSOYs = = — w = = =

La figura 2 es una vista en planta superior de la es-

tructura de la figura 1. = = = = = = = = = = = = - m - - - -~

La figura 3 es una vista lateral esmplieda de un ele-

mento de pinula de los medios perceptores. = = — = - - = - = ~

La figura 4 es une vista en seccién tomada sobre la

La figura 5 es una vista en perspectiva de los medios

de pfnula, perceptores y fuente lumfnica, = = « = = = = = = = =

La figura 6 es un esquema global del sistema en blo-

ques y su conexién a un sistema de control del ascensor. — - -
*



5,

10.

15.

20,

25.

- 12 -

Con referencia ahora a los plenos, se ilustra en ge-
neral una cebina 10 de ascensor soportadsa en una caja de as~
censor por un cable 12, Ia estructura 14 montada en la caja
de ascensor incorpora un detector 16 de posicién incremental

y unos medios 18 de sefial de desplazémiento o medios de pinula.

La configuracién de los medios de pinula se ilustra
con meyor clarided en la figura 5 en la que se ilustra la plu-
ralidad de pinulas 20 y 22 como montadas sobre uns parte de so-
porte 24. Cada uno de los medios de pfnula comprende un '6rgano
alargado y plano, substancialmente opaco, con una abertura o
ranura transparente. La dimensién large de la ranura corres-
ponde 2 la dimensidén de longitud de la pinula, y la ranura tie-
ne una anchure que varia con la distancia desde cada.uno de
los extremos de la pinula. Ia pinula va montada y fijadé de mo-
do permanente en su posicién después de un ajuste iniecial, a
la estructura 14 de ceja de escalera. La bombilla 28 ilustrada
en la figure 5 y el elemento fotosensible 30 y 32 ilustrado en
la misme ven soportados sobre un bastidor de soporte 33 monta-

do en una parte de la cabina del ascensor para desplazarse jun-

"to con ella. Los perceptores fotoeléciricos se seleccioman pa-

ra que tengan una gema de sensibilidad que incluya la gama de
radizcién procedente de la lémpara 28 en ;su tensién de treba-
jos En la realizacién preferida, la bombilla 28 trabaja a une
fraccién de su tensién normel de funcionamiento, por ejemplo
para una bombilla que funcione normalmente a 117 voltios de co-
rriente alterns, se elegiris una tensidén inferior e 40 vol-

tios. El funcionamiento a esta tensién produce una largs vida



5.

10.

15.

20.

25-

-13 -

para la ldmpera y por lo tanto no es necesariq caibiarla a in-
tervalos frecuentes. La duracién_  de la lémpara viene favore-
cida tanto por el funcionamiento del filamento por debajo de
la temperatura e ls que tiene lugar el deterioro termoiébmico
¥y otros fallos de alta temperatura, como porque el funciona-
miento de la bombilla a estas temperaturas inferiores aumenta
en gran maners su resisiencia a la vibraciﬁn debide al aumento

de resistencia mecénica del filamento a estas temperaturas més

Cuszndo funciona a la tensién deseada, la bombilla 28
produce une radiacién visible rojo oscuro, y tiene una parte
substancial de su radiacién deniro de la gama de infrarrojos.
Por esta razén y debido a la facilidad de obtenerlos, se incor-
poran perceptores de luz sensibles a la radiacién en esta gama.
Por lo tento los perceptores son relativamente insensibles a
la luz ambiente dentro de la caja de. ascensor, y se reduce su

posibilidad de ser excitada de modo inadvertido, = - = = - - =

Con referencia shora a la figura 3, se ilustre laz con-
figuracién de la ranura transparente. En particular se emplea
una ranure 37 que tiene una configuracién generalmente triangu-
lar, estrechéndose la anchura de le renure desde un exiremo &
otro a una razén substencialmente en linea recta por toda su
longitud. Ia inclinacién de la linea recta es constante en una
parte substancial de la longitud, si bien la seccién préxima al
punto central de la pinula, en donde ge situarfa la posicidn
cero del ascensor, estd dotada de lados 38 de inclinacién cre-

ciente. Asf se proporciona una carecterfstica variable a la fun
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cién de eétrechamiento de la ranura, y esto tiene el efecto de
proporcionar un aumento en la sensibilidad del sistema en la
gama de desplazamiento muy préxima al punto cero. La zona de
esta sensibilidad aumentada se indica por medio del circulo

en punto y raya 39, = = = = « - . o e m e ————- - -

La vista en seccién transversal de la figura 4 ilus-
tra la menera en que la pinula, incorporada en la realizacién
preferida, estd construfda de una base de material de plexi-
glas trensparente 34, recubierta por una caps opaca 36 que pue-
de saer, por ejemplo, pintura opaca serigrafizada sobre el plexi-
glas, Se contempla especificamente que en ciertos casos puede
ger deseable usar una pinula que tenga unz abertura recortada

méds que usar un material transparente. - = = = = = = ~ « ~ - -

Con referencia shore & la figura 6, le salida 40 y
42 de las cflulas fotoeléctricas 30 y 32 respectivamente se
ilustra como conectads a un smplificador diferencisl 44. El am-
plificador diferencial sustrae una seflal de otra ¥ por tanto
produce una salide que es representativa de la diferencia en-
tre la luz recibida en un perceptor en comparécién con la re-
cibide por el otro. Ademés, a la salida se le da un sentido po-
sitivo o negative para determinar si la cebina estd desplazada

hacia arriba o hacia abajo desde el punto cero deseado, = - =

La salida del emplificador diferencial esté conectads
por lines 46 a la puerte 48. lLa puerta 48 suele estar normal-
mante cerrada y se abre sélo cuando el ascensor se acerca a

una cercans proximidad de la planta elegida. Una sefial adecus-
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da para abrir lz puerts 48 pucsde venir dada por una plurali-
dad de perceptores de posicién discretos, tales como los ilus-
trados en la figure 1. Los perceptores en el sisfema medido 16
de sistemes discretos estén distanciados verticelmente & lo
largo de un soporte 49 transporitador por la esbina 10. Los per-
ceptores incluyen un perceptor 50 de zona de pusrta asi como
un perceptor 52 de nivel superior, un perceptor 54 de nivel in-
ferior, perceptor intermedioc inferior 56 y perceptor interme-
dio superior 58. Estos perceptores estém normalmente iluminados
por una pluralidad de correspondientes fuentes lumfnicas, un
ajemplo de las cuzles viene indicado por el nidmero 59. Una ta-
blilla fija opaca 60 estd alineada para pasar entre las fuentes
de luz y los perceptores e interceptar ls trayectoria de la
luz entre los correspondientes pares de perceptores y fuentes
lumfnicas para producir una sefizl en el momento en que la luz
es cortada. Con un circuito apropiado es posible, por tanto,
determinar la posicién precisz del ascensor en una pluralidad
de puntos @ medida que se acerea a la planta, ya sea desde la
direccidn de arriba a abujo, ya sea de abajo a asrriba. Una po-
sicidn discreta seleccionzda puede usarse para abrir la puerta
48 y paser la seficl desde el amplificador diferencial al cir-
cuito 70 de modificacién de errores. De este modo, el circuito
de modificacién de errores seri excitado sélo cuando el ascen-

gsor esté en un punto muy préximo a la planta apropiads. = = = =

El circuito de modificacién de sefial de error procesa
la sefial de error tal cual sale del amplificador diferencial
poniendo esta sefial como entrada & una pluralidad de amplifi-

cadores. El emplificador proporcional 72 es efectivo para aumen
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A3 TRy

o
tar la amplitud de la sefial de error al nivel utilizable por
el control del mecanismo del ascensor., La szlida del amplifi-
cador proporcional X3 conectada &l empzlme sumador 74 es, por
lo tanto, substancialmente proporcional al desplazamiento de
la cabine de su posicién de enrasado. El segundo amplificedor,
en el circuito de modificacién de sefial de error, es el ampli-
ficador diferenciador 76. El efecto de este emplificador es
producir una salide inmediata siempre que se halle presente
una aceleracidén desde la posicién cero. Asf, no es preciso

que el sistema sguarde un desplazamiento significativo antes
de que pueda hacerse una correccidén, sino que cuendo la cabina
es acelerada desde le posicidén cere, por ejemplo cuando se au-
menta la carga de la cabina, se establecerd una medida correc-
tive inmediata. Adicionalmente se dispone un amplificador in-
tegrador 78. Este amplificador es devuelto a la posicién cero
por medio de la linea 80 de puesta 2 cero, cada vez que la ca-
bina alcanze su posicidén cero después de una carrera. Desde es-
te momento en adelsnte, cualquier error que persista existien-
do en el sistema originard une salida del amplificador inte-
grador 78. Ademds, un error que continde existiendo por un in-
cremento adicional de tiempo, recibird wme salida aumentada
del amplificador integrador, y por lo tanto los errores resi-
duales quedan reducidos o eliminados. Cuando se disponen- otros
medios para hacer la transicidén de la carrera del ascersor a
su nivel enrasado con una planta 1la puerta 90 es abierta sélo
despuds que el ascensor ha alcanzedo una parada completa y ha
de iniciarse la accién de enrasedo. Una vez que la puerta 90

ha sido abierta, la salida de los tres amplificadores, sumeda
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en el empalme 74, es conectads por la linea 92 a los medios
94 de control del mecanismo del ascensor. Los medios de con-
trol del mecanismo pueden constituir cualquier sistema capasz
de responder a una sefial de error elécirica para producir una
variacién correctiva en la energle suministrada a los medios

motores del elevadors = = = = = = = = = - - - -——— - - -

Funcionamiento.

Cusndo el sistema de la invencidn se utiliza para
proporcionar una seflal de error en la transicién de una carre-
re del ascensor z una parada en uns planta, el sistemz serd
puesto en funcionemiento por la puerta 48 a una distemcia pre-
determinada del ascensor a la posicién de enrasado pare una
planta elegida. Dado que la salida inicial del sistema tendrd
lugar con los perceptores y fuentes luminicas préximos a los
exiremos de lag ranuras transmisoras de luz, habri una gran
diferencia en le sefizl entre las dos, lo que originard una sa-
lida grande del amplificador diferencial. El sentido positivo
o negativo de la salida del amplificador diferencial vendré de-

terminado por la direccién en que se aproxima o la plante. - -

La sefial tal cual proviene del amplificedor diferen-
cial es representativa del error de desplazamiento del sistema.
A medida que se reduce la distancia entre la posicidén real del
ascensor y el nivel de enrasado, también se reduce ls sefial de
error del amplificador diferencial, y esta sefial puede utili-

zarse para hacer que el sisteme de control del mecanismo del
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ascensor efectde uﬁa digminueidn de la velocidad del ascen-
sor, proporcionando asf una caracterfstica suave de decele-
racidn y evitando toda sacudida. Finalmente, en cuento el ag
censor se halla cerca de la posicidn de enrasado o posicidén
cero, se operard con la gargante de la abertura, con lo que
un pequeiio movimiento de desplazemiento origine una mayor re
duceidén en el diferencial entre la salida de los dos percep—
tores, origihan&o asf una reduccién de la velocidad menos
ripida do modo que el punto de velocidad cero se alcanze de
modo relativamente gradual y de esta forma no puede detec=-

tarse ninguna sacudida ni rebota. = = = = & - v v w - - =

En el modo de nivelacién, la sensibilidad del sie-
tema a los desplazamientos inmediatamente contiguos a la posi
cidn de enrasado es llevada a funcionamiento eficiente, para
mantener el ascensor en aguella posicién, bajo la influencia
del motor. La respuesta rdpida inicial y la resistencias a los
exrores residuales anteriormente descriias para el sistema,
aseguran que tenga lugar un desplazemiento relativamente pe-
quefio de ls posiéidn de enrasado con la planta, y los pasa-
jeros no experimentarfn ninguna sensacién de rebote. De modo
semejante, cuando so desea acelerar hacia la parada siguiente,
dado que el ascensor se halla ya bajo carga, no se presenta-
ré ninguna sensacién por el hecho de que el motor asuma la

carga, ¥ la aceloracién tendrd lugar de manera suave, = - =

N_O0 T A
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Se dselaran de novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plasas de soberanfa, las siguientest = = « = -
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REIVINDICACIONES

1.~ Sistema para detener o enrasar sutomdticamente
ascensores y similares y, mids particularmente, el suelo de
une cabina de ascensor con respecto a un punto predetermina-

do de la caja del ascensor, caracterizado porque comprende:

medios de sefial de desplazamiento para hacer variar
la cantidad de radiacidn que alcanza a unos medios perbepto~
res desde unos medios de fuente cuando dicho pefbeptor es

desplazado con respecto a dichos medios de fuente} = = - = =

medios perceptores para determinar la direccién en
que dichos medios de fuente se desplazan desde dichos medios

de gefilal de desplazamiento; y = = = = = e e e e m e — -

medios de mando del accionamiento para mandar la ve
locided de dicha cabina en respuesia a la salida de dichos mg

diOﬂdefuantcp--——-----.-------.--—..-..-..

2.~ Sistema segdn la reivindicacién 1, caracterizg

dichos medios de sefial de desplazamiento compren-
den unos medios de pfnuls que tienen una sbertura que trans-
mite una cantidad variable de radiacién en una pluralidad de
posiciones relativas de dichos medios de fuente y dichos me-

diog de pINWlas = = = w w e c w P v Cm - _ .. - -

3.~ Sistema segin la reivindicacidn 2, caracteriza
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diches medios de pinvla comprenden un par de pinu-
las relativamente planas que tienen aberturas que se estra-

chan, de manera general, 8 lo largo de su longitud; y ~ = = -~

estando situasdo el extremo estrecho de dichas aber-

turas en extremos opuestos de dicho par de pfmulag, = = « = =

4,~ Sistema segin la reivindicacidén 3, carecteriza

dOpOI‘quez-'-----— --------- - e e he s N e W wm e

dicha fuente comprende una bombilla con un filamen
to alargado, siendo ¢l filamento sustancialmente paralelo a

la dimensidén de anchurs de dicha abertura, = = = « = = « « =«

5.~ Sistema segin la reivindicacidén 1, caracteriza

dichos medios perceptores comprenden un par de per

dichos medios de sefial de desplazamiento para ha-
cer que la cantidad de radiacién que alcanza un perceptor de
dicho par de perceptores varfie de amplitud en direccién opues

ta a la variacidn de amplitud del otro de dichos percepto-

'Oy ™ = ™ ™ o = o " o e e W R e @B e W e A W e e

6.~ Sistema segin la reivindicacién 5, caracteriza

la diferencia en la amplitud de dichas sefiales com

prendeunaseﬁalde BITOT] J = = = = = = = = = = = v « = -
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dichos medios de mando del accionamiento para res-
ponder a dicha sefial de error para reducir dicha sefial por
provocar el movimiento relativo entre dichos medios de se-

fial de desplazamiento y dichos perceptores. = = = = = = = «

T+~ Sistema gegin la reivindicacidn 6, caracteriza

do porque inCluye: = « = = @ = @ = = e e = = - - - - -

medios de modificacién de la sefal de error para
producir un aumento en diche sefial de error cuando los me-
diog de pefial de desplagzamiento y dichos medios perceptores

gon acelerados uno en relacidn con el 0tY0e = = = = = = = =

8.~ Sistema segin la reivindicacidn 6,-caracteriza

medios de modificacién de sefial de error para aumen
tar dicha seflal de error en cantidades crecientes, si dicha

peflal de error persiste durante un periodv de tiempos - = - ~

9.~ Sistema segin la reivindicacién 4, caracteriza

dO POTUE: = = = @ = = @ = = " = - - - - - - .-----~-

dichos medios perceptlores comprenden un par de ele-

mentos fotosensibles montados en dicha cabing; « - = = ~ « =
estando montada dicha bombilla en dicha cabina; y -

estando montadas dichas pinulas en dicha caja de
ascensor a fin de que queden a ambos ladoe de la trayectoria

de recorrido de dicha bombilla, = = « @ w = = = = = = =« « = o
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10,~ "SISTEMA PARA DETENER O ENRASAR AUTOMATICAMEN
TE ASCENSORES Y SIMILARES", « = = = = = = = - e - -

Todo ello conforme pe describe y reivindica en la
presente memoria que consta de veintidds hojas, foliadas y
mecanograefiadas por una sola de sus caxas, y de dos ldminas

de dibujos que la ilustran,

o sm———— e 4

BARCELONA, ~7 RGO, 1972
Po A M. CURELL SUROL
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