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¡pon "DISPOSITIVO DE PIÑON OSCILANTE PARA MECANISMO DE 
- ARRASTRE POR AGARRE SOBRE DENTADO M ID O "
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El invento se r e fie re  a un piñón oscilante 

alrededor de un e je  transversal.

Está destinado a arrastrar un órgano ro ta t i  

vo, siendo e l  e je  del citado órgano por una parte y -  

e l  e je  del piñón por otra parte, susceptibles de pre­

sentar variantes de paralelismo. Puede perm itir r e a l i  

zar mecanismos de arrastre de tambores ro ta tivos , mo­

linos por ejemplo.

Los montajes de mecanismos de arrastre entre 

dos engranajes rectos, siendo e l  uno motor y e l  otro 

movido, presentan muy a menudo defectos de p a ra le lis ­

mo. Dicho defecto puede provenir del montaje in ic ia l 

o de deformaciones de orígenes diversos. Es as í que -  

se pueden producir deformaciones (flex ion es ) de los  -  

cuerpos so lidarios del dentado. Resulta de e l lo  un en 

grane sobre aristas, un desgaste un ila tera l de los  —  

dientes, un mellado de los ángulos. Las s o lic ita d o —  

nes de flex ión  y de presión de rodadura sobre los dien 

tes son aumentadas sensiblemente por este reparto uní 

la te ra l de los esfuerzos, lo que ob liga  a sobredimen- 

sionar los piñones o ruedas dentadas.

Existen ya mecanismos que aseguran un para­

lelismo continuo entre e l  piñón motor y e l  dentado mo 

vido. Asi, un mecansimo conocido, descrito en la  pa— 

tente francesa PV 141.825) se re fie re  a un mecanismo 

en e l  que para asegurar e l  paralelismo entre e l e je -  

teórico del piñón motor y e l  eje de la  corona movida, 

e l  piñón está soportado por dos soportes que compren­

den una capacidad deformable alimentada de liquido ba 

jo presión, sobre la  que se apoya una corredera en la
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que e l  gorrón está soportado por medio de una articu­

lación de rótu la. Sin embargo dicho mecanismo es dema 

siado complejo para algunas aplicaciones.

El inconveniente citado queda prácticamente 

eliminado por e l soporte según e l  invento. Dicho meca 

nlsmo de concepción sencilla  asegura a l dentado del -  

piñón motor un asiento correcto sobre e l  dentado moví 

do.

Conforme a l invento, e l  cuerpo del soporte 

está soportado por medio de una articu lación c il in d r i 

ca cuyo e je  es perpendicular a l esfuerzo normal de — 

uno de los  dentados con respecto a l otro y a l e je  del 

dentado movido.

Se va a describ ir a continuación e l  invento 

más en deta lle  haciendo re ferencia  a un modo de r e a l i  

zación particu lar dado a t itu lo  de ejemplo y represen 

tado en los dibujos anejos.

La figura  1 es una v is ta  en corte recto del 

piñón y del dentado movido, por e l  e je de articulación 

del mecanismo.

La figura  2 es una v is ta  en corte según l i ­

l i  de la  f ig .  1.

La f i g .  3 es una v is ta  en corte según 1-1 -  

de un soporte que lle va  e l  piñón.

La figura  4 es una v is ta  de deta lle de un ­

co jin ete .

Las figuras 1 y 2 muestran un piñón motor,1 

que engrana sobre un dentado movido 2. El piñón está 

llevado por un soporte de cojinetes liso s  3. Dicho so 

porte está provisto de dos jaulas anulares 33; lacera
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les  con respecto a l piñón y reunidas por una envolven 

te 34, en las que se colocan dos co jinetes 31 re v es tí 

dos interiormente de guarniciones de an tifr icc ión  32. 

El soporte 3 está provisto de dos brazos 35 que fo r—

5 man brida. En dicha brida viene a alojarse la  cabeza 

de una placa de apoyo f i j a  5 atravesada por e l  e je  de 

articu lación  4 que lle va  en sus dos extremos los  bra­

zos 35 del soporte.

El e je  de articu lación 4, que deja a l sopor 

10 te la  posib ilidad de lige ros  de aplazamientos angula— 

res , es perpendicular por una parte a la  reacción Rn 

del dentado movido 2 sobre e l piñón motor 1, normal a 

los flancos de los  dientes y d ir ig ida  según la  lín ea  

de engrane, y , por otra parte, a l e je  de rotación del 

15 dentado 2 y del piñón 1. Un contrapeso 8 equ ilibra  e l  

peso de los órganos de arrastre fija d o s  a l otro extre 

mo del piñón. Debido a esto, la  articu lación  no sufre 

esfuerzo ax ia l o par de torsión importante alguno y -  

e l  contacto entre los  dientes se asegura permanente—  

20 mente.

La figu ra  3 muestra que los co jinetes 31 es 

tan rodeados por cámaras anulares 38 que contienen — 

aoeite , dispuestas en e l  in terior de las jaulas 33. -

Las bolsas de aceite , ta les  como 39, que rodean par__

25 cialmente los gorrones del piñón 1, están recorridas 

por e l aceite que fluye por dos conductos rad ia les 311 

y 312 oontiguos a la  guarnición 32 y que ponen en co­

municación las bolsas 39 y las cámaras 38.

La estanque idad de los co jinetes está asegu 

30 rada, haciendo referencia  a la  figura  4: por un lado
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del co jin ete , por juntas planas 313 y 314 que rozan so 

bre ios  resa ltos del piñón 1 y por ranuras 315 en fo r  

Ma de laberinto, profundas, llenas de grasa; por e l  -  

otro lado del cojinete por juntas planas 316 que ro­

zan contra la  arandela de tope 6 y e l  contrapeso 8 — 

que aseguran por lo demás e l  guiado la te ra l del piñón 

1 por rozamiento contra los costados de los cojinetes 

31. Las fugas de aceite se recuperan en los cárteres 

36 y 37 y son recogidas por bombas 40 para ser lleva ­

das de nuevo a un depósito 41 que oomunica con las cá 

maras de aceite 38 y provisto de un n ive l de contacto 

42 de mando de las bombas 40.

La re frigeración  del soporte, o su calenta­

miento se puede asegurar por cambiadores de oalor 7 , 

sumergidos en e l  aceite contenido en las cámaras 38.

Quede bien entendido que e l  sistema que se 

acaba de describir se puede modificar en sus detalles

sin sa lir  por e llo  del marco del invento.

La presente so lic itud , que corresponde a la  

presentada en Francia, e l  21 de Septiembre de 1971, -  

bajo e l  nS 71-33851 , se acoge a los beneficios del ar 

ticu lo  51 del vigente Estatuto sobre propiedad Indus­

t r ia l .
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R E I V I N D I C A C I O N E S

Los puntos áe invención, propia y nueva, -

que se presentan para que sean objeto de la  presente

5

10

15

20

so lic itud  de Patente de Invención en España, por VEIN 

TE años, son los siguientes:

1 .- D ispositivo de piñón oscilante para me­

canismo de arrastre por agarre sobre un dentado movi­

do, caracterizado por e l  hecho de que e l  cuerpo del -  

soporte está-soportado por medio de una articu lación 

c ilin d r ica  cuyo eje es transversal a l e je  del soporte 

y perpendicular a l esfuerzo normal de uno de los den­

tados con respecto a l otro*

2*- D ispositivo de piñón oscilante para me­

canismo de arrastre según la  reiv ind icación  1, carac­

terizado por e l  hecho de que la  articu lación  c il in d r i 

ca es una articu lación de brida cuyo e je  está situado 

en e l  plano medio del piñón.

3*- D ispositivo de piñón oscilante para me­

canismo de arrastre según las reivindicaciones 1 y 2, 

caracterizado por e l hecho de que los gorrones del p i 

ñón se apoyan cada uno sobre un co jinete provisto de 

una bolsa de aceite por e l  lado de la  carga y rodeado

25.8*72 6 -



406246
por una cámara de aceite anular que comunica con la  c i  

tada bolsa de aceite por dos conductos radiales.

4 .- D ispositivo de piñón oscilante para me­

canismo de arrastre por agarre sobre dentado movido.

5 Tal y como se ha descrito en la  Memoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompa— 

ñan y para los fin es que se han especificado.

Esta Memoria consta da siete hojas escritas 

a máquina por una sola cara.

Madrid,

25.8.72
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