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R v .EL -presente invento:se refiere g dispositivos

de almacenamiento y de alimentacién de filamento o de

-~ hilo,wsilizados en asociacidn con aparatos de produc-
cién textiles, partictlarmente ndquinas tricotosas, pe-

‘29 en rélacidn, asimismo, con aparatos de tejeduria y

L’%obinadores}: e i

~-En"Una tricotosa, el suministro de hilo se ~

realize -en Torma de una pluralidad de conos de hilo,
siendo retirado el hilo d6l cono por las agujas. A medi-

* da que el hilo es retirado desde el cono, sufre varia-

" ciones sustanciales en su tensidn, debido al modo en
que seAﬁorma el paguete dé hilo sobre el cono y a su
deseanrollado desde 61, Ademas, el hilo suministrado des-
de un cono cualquiera, estd sometido, probablenente, &
una tensidn diferente de aquélla del que es suminictra-
Eb'a las agujas al misno tiemﬁo, desde cualguiera de
log otros conos, dando como résulta&o le produccidn de
articulos no uniformes, de calided inferior y considera-~
dos, frecuentemente, como defectuosos. Se han realizado
con anterioridgd esfuerzos para resplver los problémas

enumerados en lo que antecede, proporcionande un dispo-

sitivo intermedio de almacenamiento de hilo, dispucsio

.
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entre el cono de hilo y las sgujas. Ejemplos de tal dis
pesitivo de slmacenamiento se muestran en las patentes
nortearericsnas Kos. 3,225,446 y 3,419.225, cade una de
lzs cuales describs el empleo de un taumbor de difmetro
sustanciclrmente uniforme que es hecho girar con el fin
de enrollar, tangencialﬁente, unz cantidad predeterming
da de hilo sobre €1, cuyo hilo es retirzdo subsiguiente
mente en direccidn axigl desde el tambor. D2 este modo,
todo el hilo procedsnte del cono es enrollado alrededor
del tambor de zlmacenamiento de didmetro uniforme y, al
ger retirado axialmente desds el tambor, la tensidn del
hilo se reduce hzcia cero tanto como sea posiple, prevz
leciendo le nisma condicidn simulténeamenfe en todos —-
los Genmds hilos retirsdos axislmente, cada vno desde su
proplo tambor de slmacenamiento.

’ Aunéue dichos dispositivos Ge almgeenaniento
de la técnica anterior constituyén une mejora sustanciafé
no estin por completo exentos de defectos. Lids especifli
canente, aungue la condicidn de lz tensidn del hilo se
ha mejorado de manera notable mediznte el arrcllamiento
tangsncial en torno al tambor girstorio y lz retirads
axial desde el migmo, han surgido nuevos problemzs gue
contribuyen a la produccién de articulos no del todo uvni
formes. Hsto se debe al hecho de yue las condiciones bz

jolas que el hilo se enrolls sobre, y se desenrolls --

Ly
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desde, el zlimentador de nlumecenamiento durante el proce
so de tricotzdo verizn continuarente. For ejemplo, bHajo
una condicidn, el hilo es enrcilado sobre el tambor e
almacenamiento giratorio a la wmisma velocidzd exactaren
te que es retircdo, en cuyo casc no se le comunicn tor-
sidn 21 hilo. En otra condicidn, el hilo es retirado -
desde 21 tambor de slmacenamiento a una velocidad uenor
que aquélla a la que es enrollado sobre el tembor de £l
macensmiento y, en tal condicidn, se cowunica al hile -
una torsidn en un sentido. Bajo todavia otra condicidn,
el hilo puede ser retirado axizlmcnte desde el tambor -
de almacenamlwnto cuando €ste Gltimo no estd gir an@o 0
lo esté haciendo a una velocidad que heee jue el hilo -
s¢ enrolle sobre el tambor 2 una velocidzd menor que la
&e retirada, y en esta condicidn se comunics al hilo una
torsidn en sentido opuesto. Como durznte el procecso de
tricotado, estas tres condicionzsg ocurren rapetidamente,
cada hilo es Mllmantﬂao a veces gin torsidén, otrzs con
torsién en un sshtido, o con torsicén en sentido opvesto,
dando lugsr, de nuevo, =2 la'produccién de articulos ue
stén cerca de ser totzlwente vniformes.

Otre inconveniente de los alizentadores de ol
pacenariento de lg téenica anterior es gue ge reauisre
un motor relativemente grands, ya que el moter ‘uciona

el tambor de almecenzmiento, cuyz masa es susltancliyl

SR
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Los alimentadores de almacenanmiento de la téc
nica anterior han demostrado también ser poco pricticos
en otros aspectos, incluyendo la forms en que se contro
la la cantidad de hilo enrollada en torno al tambor, la
velocidad a que puede hacerse girar el tambor, el modo
en que se proporciona el acoionamientb rotacional para
enrollar el hilo sobre el tambor, asi como la presencia
de otros defectos que afectan a su rendimiento ¥ a su-
costo. e e

Algunos de los inconvenientes antes descritos
han sido eliminados proporcionande un alimentador de —-
almacenamiento en el ée impide que el tambor de almace-~
namniento sufra cualquier rotacidn significativa, enro—-
1léndose el hilo tangencialmente sobre el tambor de al-
macenamiento mediante la provisidn de un guia-hilo que
gira en torno al tambor de almacenamiento. Enrollando -
asi el hilo sobre el taﬁbor, se comunica delibersdamen—
te al hilo almacenado sobre el tambor una cierta canti-
dad Ge torsidn. Como el hilo es retirado siempre, sin -
embargo, del tambor mientras este Ultimo estd sustancial
mente estaclonario, se comunica al hilo una cantidad de
torsién idéntica en sentido opuesto Aurante su retirada,
para conseguir un efecto neto de torsidn nula. Un e jem-
plo de tal alimentador de almacenamiento me jorado 8 --

mue stra en la solicitud estadounidense N9 136.939, cedi

SR
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da gl cesgionario de la presente, Uno ds los principales
problemas encontrados, sin embargo, en un alimentador -
de almacenanmiento en el gue el hilo se enrolls en torno
a un tembor eg el de mantener el tambor relativamente -
estacionario, ya que la forma de enrollar y desenrollar
el hilo s bre sl tambor-hace imposible soportar el tam-
bor de manera fija en una forma usual. En la solicitud
de patente antes mencionada;'NQ 136.939, s consigue im
pedir la rotacidn ééi tamﬁor ée almacénamiento mediante
el uso ds un tambor oontrapésado, 0o con el empleo de un
tembor montado excéntricamente, o utilizando un engrana
je planstario. Aunque tales medios para impedir la rota
cidn, asi como los medios magnéticos, son técnicamente
factibles, hacen que el slimentador de almacenamiento -
sea relativamente éomplejo, dificil de mane jar y, sobre
todo, muy costoso.

De gecuerdo con el invento, se crea un alimen-
tador de almecenamiento paré hilo que estd libre de los
defectos antes ehumerados y éﬁe es, en general, un ali-
mentador- d¢ almacenamiento altamente wme jorado, tanto en
lo que respecta a su eficacia, como & su calidad de com
portamiento, al tiempo que su coste se reduce sustancial
mente,

De acuerdo con el invento, el tambor de almas-

cenamiento es hueco o estd provisto centralmente de una

- 6 -



406019

abertura., Bl hilo se enrolla tangencialmente sobre el -
tambor, junto a uno de sus extremos y, cuando es retira
do, se desplaza hacia el extremo opuesto del tambor, --
donde invierte su direccidn, se desplaza a través del -
5  tambor, y abandona €ste en una direccion opuesta a la -
de movimiento de las vueltas de hilo que se acumulan en
gl tambor de almacenamisnto. Tal retirade del.hilo in--
virtiendo su recorrido desde'la periferia exterior del
tambor, a través de su abertura central, define una ~-
10  trayectoria para el hilo que no interfiere con el mon-
taje del tambor de almacenamiento en uno de sus extremos,
a sabsr, el extremo juhto al que tiene lugar el enrolla
miento. i
Tal disposicidn fécilita, ademds, la forma --
15  conjunta &e alimentar el hilec a un elemento de arrolla-
miento del hilo, y proporcions el accionamiento rotacio
nal para dichos medios do arrollamiento. Ademds, el in-
terior del tambor, que es hueco o estd provisto central
mente de una abeftura, .defi'ne uns camars pars monvar -
20 los medios para controlar la rotacién de los medios de
arrollamiento del hilo, con el fin de mantener una can-
tidad predeterminads de hilo almacenado sobre el tambor.
De acuerdo con otro aspecto del invento, el -
alimentador de almacenamiento se puede convertir fécil~
25 mente en un alimentador positivo en el que puede alimen

14.8.72 | R
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tarse hilo a una mdquina tricotosa a una velocidad fija,
predeterminada, relacionada directamente con la veloci-
Gad de giro de la mdguina tricotosa.

Breve descripcidn de los dibujos

La fig. 1 es una vista en perspectiva de un -
alimentador de almacenamiento de acuerdo con el invento,
con partes arrancadas con fines ilustrativos;

la fig. 2 es una vista en seccidn tomada a lo
largo de las lineas 2-2 de la.fig. 1 '

la fig. 3 es una vista tomada anlo largo de -
las lineas 3-3 de la fig. 2;

la fig, 4 es una vista fragmentaria similar a
la fig. 2, que ilustres el funcionamiento del dispositi-

vo interruptor para controlar el alimentador de almace-

namiento;

la fig. 5 es un esquems gque representa un cir

cuito eléctrico para controlar la cantidad de hilo alma

cenado en el tambor;

la fig., 6 es una vista similar a la fig. 5, -
que representa otros medios para controlar el funciona-

miento del alimentador de almacenamiento, de acuerdo --

con el invento;

la fig., 7 es una vista fragmentaria, similar

a la fig. 6, que ilustrs también el funcionamiento do =~

los medios de control;

[3
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la fig. 8 es una vista similar a la fig, 2, -
que muestra otra realizacidn del invento;

la fig. 9 es una vista similar a la fig, 4, -
que representa todavia otra realizacidn del invento;

la fig. 10 eg una vista similar a la fig, 1,
pero que ilustra una modificacién del invento que permi
te su empleo como alimenﬁadO?’Positivo;

la fig. jj_es une, vista enAseocidn tomeds a -
lo largo de las lineas 11-11 de la fig. 10;

lg fig. 12 es una parte fragmentaria, a esca-
la ampligda, de ung modificacidn de la fig. 10; y

ia fig. 13 es una vista similar a la fig. 8,
pero mpdificada para permitir el uso del invento como -
alimentador positivo. f
' Refiriéndonos ahofa a las realizaciones repre
sentadas en las figs. 1 a 4, el ndmero 10 identifica el
alimentador de almacenaﬁiento de gcuerdo con el inven-
to. El alimentador de almaqenamiento‘10.incluye'un miem
bro de armazéﬁ 1é que estd destinado a fijarse, de cual
quier forma adecuada, & la mdquine tricotosa. E1l miem--
bro de armazén 12 soporta de manera fija un miembro tu
bular 14 que, e su vez, soporta fijamente el tambor 16
de almacenamiento. En consecuencia, cuando el alimenta-
dor de almacenamiento 10Ase'monta en posicidn en la mé-

Quina tricotosa, aseguranfo el miembro de armazén 12 a

-0 -
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ella, el tambor des almacenamiento queda fijo en contra
de cualquier movimiento rotacional o de cualguier otra
clase. El tambor de almacenamiento 16, como seé vé me jor
en la fig. 2, comprende un miembro cilindrico, hueco, -
cerrado en un extremo por una pared 18 y abierto por su
extremo opuesto. Un miembro tubular 14 se extiende g w~
través de una abertura central en lag pared 18 y luego -
ests provisto de una pestafia, como en 20, para agegurar
lo a la pared 18 en cualquier forma usual. Se comprende
rd que el miembro tubular 14 y el ftambor de almacenamien
to 16 podrian estar formados como un miemﬁro'unitario -
en vez de como dos-paftes independientes fijadas conjun
tamente. é |

Por razones que resultardn mis claras en lo -
que sigué, el extremo abierto del tambor de almacenamieg
to 16 est4 provisto de un miembro anular periférico 22
de seccidén transversal en genersl hemisférica. El tambor
16 tiene un didmetro exterior en general uniforme que -~
termina, junto a su extremo cerrado; en una seccidn en
general cénica 24, Un miembro cilindrico, hueco, 26, —-
que envuelve al tambor de almacenmamiento 16, estd montg
30 a rotecién en torno al miembro tubular 14 mediants -
Cojinetes de bolas 28. El miembro cilindrico 26 sstd —-
abierto, como en 30, en gemeral frente a la seccidn cé-

nica 24 del tambor de almacenamiento. Un miembro guia-hi

g -
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lo 32 estd previsto en la periferia exterior del miembro
26, junto a su extremo abierto. ELl hilo, procedente de
un suministro (no mostrado) del mismo, €s alimentado a
través de un dispositivo tensor del hilo, usual, 34 mds
alld del gufa-hilo 36, a través del guila-hilo 32 y la -
abertura 30 cuando la misma estd en relacidn enfrentada
con la seccidén cdénica 24 del tambor de almacenamiento.
Al girar el miembro cmllndrlco 26, el hilo que pasa a -
través de la abertura 30 es enrollado sobre la seccidn
cénica 24, por lo gue las espiras 37, enrolladas sobre
el tambor de almacenaqiento, s6 mueven grsdualmente ha-
cia el extremo libre del tambor 16 a medida que continua
lg rotacidn del miembro cilindrico 26. Aungue el tambor
16 se ilustra con una seccidn cdnica 24 para hacer avan
zer las vueltas de hilo sobbe el tambor, se comprenders
que pueden preverse otros medios en el tambor para hg--
cer avanzar las vuelias de hilo en la misma direccidn,
mnientras se mantlene todavia el tambor, en si, montado
de manera fija en uno de su.s extremos sobre la armazdn,
como se demuestra en la fig. 2. Por ejemplo, Bl tambor
puede estar provisto de partes que se ponen en contacto
de maners mévil con el hilo despuds de que ste estd en
rollado sobre €1, para hacer avanszar las vueltas de hi-
lo sobre el tambor al tiempo qus el tambor propiamente

dicho estd montado de manera fijs en la armazén.
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La retirada del hilo desde el tambor de alma-~
cenamisnto 16 se efectia como se ilustra mejor en las -
figs., 1y 2, en las que la trayectoria de retirada se -
representa por las flechas. Mas egpecificamente, bajo -
la traccidn e jercida por las agujas de la tricotosa, el
hilo almacenado en el tambor 16 se desplaza a lo largo
de la periferia exterior.del_tambor de almacenamiento,
hacia su extremo abierto, en torno al miembro anular 22,
donde el hilo invierts su direccidn,”a través del tam-—
bor de almacenamiento hueco y la trayectoria definida -
dentro del miembro tubular 14, y hacia las agujas G la
tricotosa, que ejercen la traccidn sobre el hilo. -

Se verd, por tanto, que el miembro cilindrico
26 define los medios para enrollar el hilo glrededor del
tambor de almacenamiento fijo. Con el fin de proporcio-
nar medios para hacer girar 6l miembro cilindrico 26, es
t4 prévista une, rueda dentada 38, engranada con una rue
da dentada 40 montada para girar en un drbol 42, sopor-
tado en la armazdén 12 por medio de cojinetes de bolas -
44, Un ewmbrague magnético, llevado por la armazén estd
destinado, cuando es excitado, a interconectar el arbol
42 con un érbol 48 que lleva una poles 50 accionada por
corrsa. En consecuencia, al excitarse el embregue magné
tico 46, como se describe més completamente en lo que -

sigue, se transmite el giro de la poleg 50 a los medios

- 12 -
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de enrollamiento 26 = través a8 las ruedas dentadas in-
termediarias 38 y 40.
Con el fin de controlar la cantidad méxima y
la éantidad minimg de hilo a almacenar en el tambor de
5 almacenamiento, esté previsto un perceptor 52 empujado
elisticamente hacia fuera del tambor de almacenamiento
16, a través de una ranura 54, como s¢ demuestra me jor
en la fig. 3. El percepbor 52 estd montado para movimien
to de inotamiento; cbmo en 56, y estd provisto de una
10 parte de cola 58 que puede moverse con €l pero que estd
eléctricamente aislada respecto del mismo; Cuando el ~-
perceptor 52 sobresale por ls ranura 54, (cuando tal ra
nura no eété cubierta por las vueltas de hilo 37, como
se muestra en la fig. 2), la parte de cola 58 estd en -
15  aplicacidn con un elemento de contacto 60 asegurado a -
la pared 18 del tambor de glmacenamiento. A medida que
el hilo eg enrollado sobre el tambor de¢ almacenamiento,
avanzando las vueltas 37 de hilo en direccidén axial ha-
cia el extremo abiertd‘dél tambﬁr de almacenamiento, ——
20 las vueltas delanteras de hilo cubrirdn la ranura 54, -
empujando asi al perceptor 52 hacia dentro, como s¢ mues
tra wejor en la fig. 4, en cuya condicidén, el movimiento
de pivotamiento del perceptor 52 provoca el desplaza--
miento de la parte de cola 58 desde su aplicacidn con el

25 elemento de contacto 60. Cuando se retiran las vueltas
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de hilo del tambor de almacenamiento,.y queda al descu-
bierto la ranura 54, el perceptor 52 serd empujado de -
nuevo hacia fuéra, dando lugar a que se resnude el con-
taéto entre la parte de cola 58 y el contacto eléctrico
60. De este modo, s verd que la parte de cola 58 y el

contacto eldetrico 60 definen, juntos, un interruptor -
cuya apertura y cie;re es funcidén del hilo almacenado -
en el tambor de almacenamiento.

El funcionamiento dél intefruptor definido —-
por la parte de cola 58 del perceptor 52 y el elemento
de contacto eléctrico 60 montado en el tambor de almace
namiento, puesto a masa, 88 representa en el diagrama -
de circuito de la fig. 5. De acuerde con este circuito,
él cierre del interruptor 58-60 proporciona una circula
cidn de corriente desde el terminal positivo de un sumi
nistro de corriente continua 62, que esta conectado a -
nasa, hasta el elemento de contacto 60 que, igualmente,
estd conectado a masa, a través de la parte de cola 58
del perceptor, la resistencia de limitacidn 64, el con-
densador de carga 66 y, de wvuelta, al terminal negativo
del suministro 64 de corriente continva. Hay fambién es
tablecido un circuito de cox;riente a través de la resis
tencia 68, la rama de disparo de un amplificador 70 de
transistores y, de vuelta, al terminal negativo del su-
ministro 62 de corriente continva. Tal circulacidn de -

e 14 -
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corriente a través del circuito de digparo del amplifi-
cador 70 de transistores hece conductor a este Ultimo -
cuando la corriente circula como sigue: desde el termi-
nal positivo a maesa de la glimentacidn 62 de corriente
continua, al terminal de masa de un relé 72, a través -
del auplificador 70 de transistores, y de vuelta al ter
ninal negativo de la alimentacién de corriente continua.
La excitacidn resultante del relé 72 cierra un par de -
contactos T4 para activar el embrague magn€tico 46, pro
vocando el giro de los medios de arrollamiento 26 en —-
torno al tambor, para disponer mis hilo sobre é1. Cuando
continia el enrollamiento de hilo adicional sobre el tam
bor, alcanzdndose por Ultimo la ranura 54; el hilo empu
jard al perceptor 52 hacia dentro, provocando la apertu
re Gl interruptor 58-60. Esto, sin embargo, no interrum
pird inmediatamente la conductividad del amplificador -
70 de transistores, ya que la carga del condensador 66
se descargaré_eg el circuito de disparo del amplifica--
dor 70 de transistores pars menténer la circulacidn de
corriente por é1 y por el relé 72 durante un periodo de
tiempo predeterminado, durante el que el embrague magné
tico permanecers excitado y los medics de arrollamiento
26 continvardn enrollando hilo. Asi, el circuito de la
fig., 5 define un retardo de tiempo qus determina la can

tidad de hilo a enrollar sobre el tambor después de la

- 15.- ..
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apertura del interruptor 58-60. En consecuencia, el em-
pleo del perceptor 52 en cooperacidn con €l circuito de
retardo de tiempo de la fig. 5, define con mayor preci-
siéﬁ las cantidades minime y méxima de hilo existentes
en todo momento sobre el tambor. La resistencia varias--
ble 76 proporciona un circuito alternativo para la des-
carge del condensador 66, por lo que puede ajustarse el
retardo de tiempo segin se desee. EL uso de esta dispo-
gicidén proporciona un ébntrol mucho mayor y més flexibi
lidad en el empleo del alimentador de almgcenamiento;
Ia fig. 4 muestra la condicidén del alimentador de alma-
cenanmiento al finalizér el retardo de tiempo, en cuya -
condicidn, se hs almacenado en el tambor 16 una canti--
dad méxima, predstermineda, de hilo.

| Aunque la fig, 5 ilusira un circuito de retar
do de tiempo electrénico para controlar selectivamente
la cantidad de hilo enrollado sobre el tambor, puede ob
tenerse tal retardo de tiempo, dentro del alcance de es
te invento, con otros fipoéAde-circuitos eldctricos 0 -
electrdnicos, asi como por medios mecénicos o térmicos,
todos los cuales pusden proporcionar un retarde de tiqg
po selectivo y ajustable para los fines anteriormente -
menc ionado s.

Las figs. 6 y 7 ilustran otros medios parg -

controlar las cantldades minima y wdxima de hilo a alma

1 -
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ceénar en el tambor de almacenamiento. Mds especificamen
¥, el tambor de almacenamiento fijo 16 estd provisto,

junto g su pared extrema 18, de una fotocélula 76 y, en
su extremo opuesto, dentro del hueco del miembro anular
22, de una fuente luminosa 78, E1l tambor fijo 16 estd -
provigto de un par de ranuras 8 y 82'que se extienden

angularmente, cuyos e jes geométricos se cortan én un --
punto 84 a lo largo de la superficie interior de los me
dios de enrollamieﬁfb é6. A este réséecto} 56 combrendg
réd que la superficie interior de los medios de enrolla-
miento 26 es, en general, ligeramente reflectante y, co
mo los medios de enrollamisnto 26 estdn destinados a gi
rar, el punto 84 define un circuvlo a lo largo de la pe-
riferia interior de dichos medios de enrollamiento. De

acuerdo con la disposieidn de lg fig. 6, los rayos lumi
nosos emitidos por la fuente luminosa 78 serdn refle ja~
dos por la superficie interior de los medios de enrolla
niento 26 e incidipén sobre la fotocélula 76, para acti
verla. Asi, los elementos f6 g 78 definen un interrup--
tor que es equivalents al interruptor 58-60 previamente
deserito en la fig. 5, funcionando precisamente en la -
mismg forma. Cuando las vueltas de hilo afiadidas sobre

el tambor de almacenamiento, cubren la ranura 80, como

s8 muestra en la fig., 7, la fotocdlula 76 serd puesta -

fuera de conduccidn con el efecto de abrir el interrup-

SRS
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for definido por 76-78, para producir el mismo resulta-
do obtenide por la apertura del interruptor 58-60 de la
fig. 5.

Como se ha descrito eén esta memoria, los me—-
dios de enrollamiento 26 comprenden un miembro cilindri
co, hueco, que envuelve una parte principal del tambor
de almacenamiento. Tal diqusicién se ha encontrado de-
geable debido a que impide cualquier enredo o enganche
entre los medios de enrollamiento, que giran intermiten
temente, y el hilo enrollado sobre el tambor y que estd
desplazandg durante su retirada del tambor. Mds especi-
ficamente, la rdpida velocidad de retirada del hilo pue
de proporcionar, en ciertas circunstancias, un efecto -
balénico y, con la disposicidén antes descrite, cualguier
hilo con curva baldnica entra en contacto con la super—
ficie interior lisa del mieﬁbro de enrollamiento, impi-
diéndose asi cualquier enganche indeseable.

Desde un punto de vista func;onal, sin embar-
go, podria conséguirse el ehrollamiento del hilo en tor
no al tembor fijo 16, como se muestra en la fig., 8, en
donde el elemento de enrollamiento 26' couwprende un dis
co giratorio 86, provisto de un guia-hilo tubular 88, -
que s¢ extiends longitudinalmente. En tal realizacidn,
el hilo procedente del suministro de'hilo pasa a través

del miembro tubular 88 y sale de la abertura 90 que coin

TN



10

15

20

25

14,8.72

406019

cide con la seccidn cdnica 24 del tambor de almacenamien
to. El giro de los medios de enrollamiento 26' se consi

gue? precisamente, de 1la misma forma que se deseribid -

anteriormente en relacidn con los medios de enrollamien

to 26 para enrollar el hilo sobre el tambor de almacena

miento. Tal disposicidn puede ser ten eficaz como la re

presentada en la realizacion de la fig., 2 cuando las ve

locidades implicadas y la distancia entre los medios de

enrollamiento y el tambor fijo son tales que no es pro-

bable que ge produzcan enrzdos o enganche;.

Como se ha mostrade en las reglizaciones ds -
las figs. 1y 2, el miembro anular 22 define los medios
para guiar el hilo durante 1a inversién de su direccidn,
g medida que es rqtirado. En consecuencis, el miembro -
anular 2é fiene ung superficie exterior lisa que estd -
conformada de modo que proporcions el cambio de direc—-
cién al hilo en una forma gradual. Ademgs, el miembro -
anular 22 controla también el recorrido del hilo dentro
del tambor, defiﬁiendo por tanto, dentro de la cavidad
del tambor de almacenamiento, una cémara libre y no es-
torbada por la trayectoria de desplazamiento del hilo -
retirado. Tal cdmara es deseable ya que proporciona el
espacio parg montar los medios para percibir la canti--
dad de hilo en el tambor de slmacenamiento, como s8 nues

trg on las figs. 2 y- 6. Se conprenderd, sin embargo, ~-

TS
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que desde un punto de vista funcional, el aro exterior
del tembor de almscenamiento, como se ilustra mejor en
la realizacidn de la fig. 9, podria ser suficientemente
liso y tensr una curvatura suficiente, como se muestra
én 22', para guiar satisfactoriamente al hilo durante -
su inversidn, a medida.que estd siendo retirado. Como -
89 muestra en la fig. 9, tal disposicidn proporcionaria
todavia espacio suficiente dentro del tambor 16 para —-
montar el perceptor 52 y su mecanismo asociado.

Ia caracteristica méds sobresaliente del obje-
to del invento, presente en todas las realizaciones des
critas @ ilustradas en esta memoria, es la disposicidn
de un tambor de almgecenamiento que es absolutawente es-
tacionario por estar montedo de maners fija, directamen
te sobre la armazén. Tal disposicidn no ha resultado po
sible hasta ahors debido a los problemas resuvltantes de
enredos 0 enganches del hilo, bien antes ds su enrolla-
miento sobre el tambor, bien durante su retirada del --
tambor, bien en ambos pasos. Esto se ha resuelto, de --
acuerdo con todas las realigzaciones del presente inven-
to, regulando la trayectoria de desplazemiento del hilo
de tal modo que no puedan producirse interferencias con
el desplazamiento del hilo, al tiempo qﬁe se mantiene -
todavia el tambor fijo en una forms més eficaz y mis —=

econémica, a saber, mediante fijacidén de uno de sus ex-
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tremos a la armazdn. A este respecto, se hace referencia
a la fig. 1, ée la que resulta evidente que el hilo que
es alimentado desde mds alld del extremo libre del tam-
bor, es guiado por los medios de enrollamiento 26 (& 26')
5  haste el extremo del tambor que estd asegurade a la arma
zén. Cuando los medios de enrollemiento giran alrededor
del tembor estacionario para formar laé vueltas de hilo
almacenadas sobre el tambor, no existe, claramente, in-
terferencia del suministro de hilo, nl se crea problema
10 alguno por el hecho ds que el extremo junto al que tie-
ne lugar el enrollamiento, s fijo, ya que las vueltas,
a medids que son formadass, s¢ mueven como un todo hacis
el extremo libre del tambor. Cuendo el hilo es retirado,
es evidente de la fig. 1 que se desplaza a lo largo de
15  la periferis exterior del tambor en una trayectoria que
estd claramente separada y, por tanto, en relacién de -
no interferencia con el suminisiro de hilo. Cuando el -
hilo alcanza el extremo libre del tambor, invierte su -
direccidn y pasé al interior del tambor, a través de --
20 una aberture en la armazén, a medida que las agujas ejer
cen treccidn sobre él. Asi, el final de la trayectoria
de la retirada dsl hilo, g6 aparta totalmente del sumi-
nistro de hilo, y de los medios de enrollamiento girato
rios, sin crear, sin embargo, problema alguno al retirar

25 se-el hilo del dispositivo de alimentacidn, directamen~-

148,72 . - 21 -
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te a través de la armazén, en direccidn opuesta a la 4i
reccidn de suministro del hilo, seglin se desee, para el
normal funcionamiento del alimentador de almacenamiento.

La sencillez de construccidn y de funcionamien
tg hacen al objeto del invento muy eficaz, asi como ex-
tremadamente scondmico., Ademds, y con referencia a la -
fig. 2, s observaré que la disposicidn del aiimentador
de almacenamiento objeto del invento, es tal gue l&s me
dios de accionamiento para los mediés de enrollamiento
26, o 26', estin previstos facilmente, directamente so-
bre el lado del miembro'de armézén, opuesto al lado que
lleva los medios de enrollamiento y el tambor de aimaqg
namiento, también sin interferencia con el suministro -
de hilo ¢ con el hilo que es retirado, ya que este Ulti
mo sgle del dispositive de alimentacidn a través del --
miembro tubular 14, y estd aislado, por tanto, de los -
medios de accionamiento. Se observard, con referencié a
la fig. 2, que en lugar de utilizar la polea 58 accions
da por correa para mover los medios de enrollamiento 26,
8 través del embragus megndtico 46, el drbol 48 puede -
egtar conectado directamente a un motor de accionamien-
to, 0 a otro tipo de medios de embrasgue.

Aunque las reglizaciones de las figs. 1 - 9
se han descrito en relacidn con hilo que estd siendo —~-

alimentado a una tricotosa, las mismas realizaciones ——

- 22 -
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son gplicables para uso en relscidn con hilo o filamento
que se alimente a un aparato de tejeduria o a una mdqui
na bobinadora. A este respecto; el vhilo" o "filamento"
mencionado en esta memoria, puede egtar hecho de fibras
naturales o sintéticas, o puede ser metdlico.

Se observaréd también que on todas las realiza
ciones de las figs.,.1 a 9, el filamentd ge desplaza en
una primera direccidn (hacia abajo segin se miran las -
figs. 1y 2), hacia una posicidn adyacente al extremo -
del tambor que esta montado de manera fija, en cuyo ex-
tremo el filamento es'enrollado sobre dicho tambor, pa-
ra formar las vueltas que avanzan en ung segunda direc-
cidn, opuesta a la primers direccidén (hacia arriba mi--
rendo en las figs. 1y 2). ELl filamento enrollado es re
tirado luego y continla en la segunda direccidn hacia -
el otro extremo del tambor, donde invierte su direccidn

de desplazamiento, moviéndosa a través del paso interno

., del tambor y de una abertura en el miembro de armazén,

continvando, por tantd, de nuevo en la primera direccidn
hacia la miquina a la que es alimentado el filamento al
macenado. A este respecto, se comprenderd que la carac-
terizacidn de la primers y de la segunda direccidn, tal
como s¢ emplean en esta memoria, no estdn limitadas a -
direcciones geométricamente 1ineales’que estén precisa-

mente g 1802 entre sf, sino a direcciones que son, en -

oy
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general, opuestas entre si, tales como hacia arriba y ha
cia abajo, como se ilustra en las realizaciones represen
tadas, o de izquierda a derecha y de derecha a izquier-
da, si el dispositivo de la fig. 1, estuviera montado de
manera que el eje geométrico vertical del tambor fuese
horizontal en lugar de vertical.

Las realizaciones de las figs. 1 a é, ilustran
el invento empleado como alimentador de almacenamiento
en el que una cantidad predeterminada de filamento estd
disponible siempre para ser retirada axialmente del tam
bor de almacenamiento 2 una velocidad y a intervalos ta
les como pueda ser solicitado por la mdquina que réqu;g

re tal filamento. Ciertas aplicaciones en tricotosas, -

gin embargo, requisren la alimentacidn positiva del hi-

lo, es decir, la alimentacién continua del hilo & una -
velocidad predeterminada que sea directamente proporcio
nal a la velocidad de ls maguina tricotosa. Un e jemplo
de un dispositivo de alimentacidn positiva del hilo se
muestra en la patente norteamericans N¢ 3,090.215, en -
la que el hilo alimentado a la tricotosa pasa entre un
rodillo y una cinta cuya velocidad lineal estsd directa-
mente relacionada con la velocidad de la tricotosa.

De acuerdo con el'presente invento, el dispo-
gsitivo de alimentacidn descrito en las figs. 1 & 9, se

convierte facilmente en un dispositivo de alimentacidn

- 24 -
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positiva, como se muestra mejora en las figs. 10 a 13.
En las figs. 10 y 11, se representa un dispositive de -
alimentacidén de un filamento, idéntico, en todos los as
pectos, al mostrado en las figs. 1 y 2, exceptuando so-
lagmente la disposicidn en el miembro cilindrico 26, el
miembro de enrollamiento del filamento, de una.sbertura
92 a través d¢ la cual pasa el filamento que -abandona -
el tambor antes de entrar en el paso dentro del tambor
de almacenamiento 16, como 8 muestra. Bn consecuencia,
resulta evidente que el miembro 26 que enrolla ¢l hilo
sobre un extremo del tambor 16, desenrolla simultdnea~~
mente el hilo que pasa por la sbertura 92, y exactamen-
te a la misma velocidad. Asi, el hilo estd siendo ali--
mentado a la miquina tricotosa 2 una velocidad fija y -
uniforme, ya que la presencia en el tambor de una plurz
lidad de vueltas de hilp; impide el deslizamiento del -
mismo. Como en cualquier aplicacidn de alimentacidn de
hilo pSsitiva, la velocidad del suministro de hilo estd
relaclonada con el gire de lg mdquina tricotosa, la po-
lea 50 es acclonada por correa o por cinta, por medios
de accionamiento directamente relacionados con el giro
de la miquina tricotosa. Se comprenderd tambi€én que cuan
do el dispositivo opsera como dispositivo de alimentacién
positiva, el miembro 26»d95e eétér girando continuamen-

te, enrolléndose el -hilo tangencialmente sobre el tam—-

e o5
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bor exactamente g la misma velocidad a que =gtd siendo
desenrollado por el tambor, al tiempo que ss mantiene -
congtante la cantided de hilo sobre el tambor. Tal rota
cién continua prevalecerd desenrollendo el hilo del tam
bor cuando el nimero de vueltas de hilo en €1 sea insu-
ficiente para activar el perceptor 52, como se muestra
en-las fizs. 10 y 1. La rotacidén continua pﬁede mante-
nerse también disponiendo, en los circuitos de la fig.
5, un interruptor a través del interrhptor 58-60, que -
estd cerrado cuesndo se pretends que el dispositivo fun-
cione como dispositivo de‘alimentécién positiva, corto-
circuitando asi el interruptor 568-60 y manteniendo al -
embrague magnético 46 continuamente excitado durante -
toda la operacidn del dispositivo de alimentacidn como
alimentador positivo. : .

Asi, se versd que enfilando, simplemente, el -
hilo retirado a través de la abertura 92 en el miembro
de enrollamiento y manteniendo la rotacidén continua del
miembro de enrollamiento 26, el alimentador de almacensa
miento de las figs. 1 y 2 s8 ha convertido en un dispo-
sitivo de alimentacidén positiva del hilo. A este respec
to, debe observarse que la abertura 92 puvede estar pro-
vista de unag estrecha hendidvra que se extiende hasta -
un borde periférico del miembro de enrollamiento, para

permitir el enfilado a través de la gberbtura 92 sin que

-26 -
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ge produzca la rotura del hilo cerrdndose la boca de la
hendidurs de maners epropiada por un tapén 96, después

de que se ha efectuado el enfilado, como s& muestra en

la modificacidén de la fig., 12,

Se observara que la trayectoria genmeral del -
filazento, cuando el dispositivo se emplea como alimen~
tador positivo, es similar a.la trayectoria del filamen
to cuando el dispositivo se utiliza como alimentgdor de
almacenamiento, en el que no existe interferencis entre
el suministro de hilo a enrollar sobre el tambor y ol -
hilo que se estd desenrollando del 't'ambor. Aunque la --
aberturs 92 s¢ muestra en las figs. 10y 11 como situa-
da diametralmente en oposicidn al miembro guia-hilo 32,
esto no es necegarlo, ya que ambos pueden estar situa--
dos mucho més cerca uno de otro, sin crear enredos o in
terferencis algunos. |

Refiriéndonos ahorg a la fig., 13, en ella se
mue stra ung realizacidn similar a la de.ls fig. 8, en -
la que un miembro de enrollamiento 88 estd provisto, en
su extremo libre, de una abertura de gufa interior 98 a
través de la que es alimentado el hilo para convertir -
la realizacién de la fig. 8 en un dispositivo de alimen
tacion posgitiva. En tal realizacidn, a pesar de que el
hilo que egstd siendo.enrollédo se encuentra muy préximo

al hilo que se estd desenrollando por los twios de enro

-27 -
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llamiento 88, no se producen enganches entre ellos.
Asi, se veréd que el nuevo dispositivo de ali-
mentacién de filamentos de acuerdo con todas las reali-
zaciones preferidas, es fécilmente convertible de ali--
méntador de glmscenamiento, en el que el hilo almacena-
Go es retirado axialmente o por un extremo, en disposi-
tivo de =zlimentacidn positiva, en el cual el filamento
se desenrolla positivamente g velocidad uniforme.
Aunque en ests memoria sé han mostrado y des-
crito las reglizaciones preferidas del invento, se com-
prendersa que el mismo puede adoptar cualesquiera otras
reglizaciones ademds de las aqui ilustradas o descritas
especificamente, y que en las realizaciones ilustrédas
pueden realizarse cilertos cambios, en los detalles de -
construccidn y en la forme y disposicién de las partes,
sin apartarse de la ides fundamental o de los principlos
de este invento, dentro del alcance de las re ivindica;-u

ciones adjunias.,

- 28 -~
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REIVINDICACIONES

1,~ Un dispositivo de alimentacion de un fila-
mento, gue comprende: un tambor, estando provisto dicho
tambor, en uno de sus extremos, de un miembro-de soporte
fijado a un miembro de armazéh, por 1o que dicho tambor
estd fijo contra rotaoién,'a dichd'ﬁiéﬁbro_dé armazon,
nedios para enrollar dicho filamento en torno a dicho tam
bor, junto a dicho primer extremo, para formar sobre dicho
tambor una pluralidad de vueitas de filamento que avanzan
hacia el otro exftremo del tambor, teniendo dicho tambor
un paso interno en gomunicacién con un paso en dicho 4
miembro de soporte, a través'del que se desplaza el fila-
mento enrollado sobre dicho tambor, a medida que es reti-
rado desde el tambor, ' |

2.~ Un dispositivo de acuerdo con 1la reivindica-
cibn 1, en el que‘el filaﬁeﬁ%o.fétirado desde dicho tem-
bor se desplaza hacla el otro extremo de dicho tambor, in-
vierte su direccidn, y entra‘en dicho paso intermo, en di-
cho tambor, -

3.-'Un dispositivo de acuerdo cbn la reivindica-
cidn 1, en el que dicho tambor es hueco y dicho miembro de

soporte es tubular, por lo que dicho tamhor y dicho miembro
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de soporte, juntos, proporcionan una trayectoria conti~-
nua para la retirada de filamento desde el otro extremo
del tambor, hasta el extremo del miembro tubular aleja-
do del tambor.
f 4.- Un dispositivo seglmn la reivindicacidn 1,
en el que dichos medios de enfollamiento comprenden:
médios discoidales montados para rotacidn con relacibn
a’ dicha armazbn y que llevan un micmbro que se extiende

xialmente respecto de, y en relacidn espaciada radial-
mente con el tambor, estando provisto dicho miembro de
modios para guiar el filamento desde un suministro del
mismo, en relacidn espaciada con dicho tambor, hasta un
punto adyacente a dicho primer extremo de dicho tambor,
para enrollar dicho filamento sobre dicho tambor, junto
a2 dicho primer extremo del mismo,

5.~ Un dispositivo seghim la’ reivindicacidn 4,

en el que dicho miembro llevado por dichos medios dise
coidales comprende un cilindro hueco que envuelve una
parte principal del tambor de almacenamlento, y en el que
dichos medios de gula del filamento, guian-dicho filamen~

’

to hacia fuera de dicho eilindro, por lo que. cste esté
aislado de dicho tembor hasta llegar a dicho punto, jun-
to a dicho primer extremo del mencionado tambor,

6.~ Un dispositivo seglhn la reivindicacidn 4,

en ¢l que dicho miembro llevade por dicho disco comprende

4 e e e s
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un miembro tubular a travées del que es guiado el filamen~
to, por 1o quc éste ultimo esth ailslado de dicho tumbor
hasta llegar a dicho punto, junto a dicho primer extremo
del mancioﬁudo tambor.

7.~ Un dispositivo segim la reivindicaciln 4,
en el que el filamento retirado desde dicho tambor se des
plaza hacia el otro extremo de dicho tambor, ipvierte su

direccidn de desplazamiento, y entra en dicho paso interno

en dicho tambor.

8.~ Un dispositivo:segﬁn la reivindicacidn 5,
en ¢l que el Tilamento retirado desge‘dichd tanbor se
desplaza hacia &l otro extremo de dicho tembor, invierte
su direccidn de desplazamien%o y entra en dicho‘paso.inter-
no, en el mencionado tambor.;

9.- Un diSpdsitivo:sogﬁn la reivindicacibn 2,
en el que dicho tambor esth provisto, en su otro extremo
mencionade, de una parte anular para aplicacidn suzve con
dicho filamento, durante dicha inversibn de su direceidn
de desplazamiento. ; ' o

10.- Un diSPOSifﬁvé seéﬁn la reivindicacitn 3,
en el gue estan previstos ademas medios para detectar una
cantidad predeterminada de Tilamento eﬁrollado sobre dicho
tambor, comprendiendo dichos medios detectores un percep-
tor nontado interiormente en dicho tambor hueco y que puede

moverse entre una primera posioién, en la gue sobresale ha-
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cia fuera de dicho tambor, a través de una razura en &l,
y una segwnda posicidn, en la que estd retraldo dentro
del tambor, por las vueltas de filamento sobre dicha
ranura,

11.~ Un dispositivo seghn la reivindicacidn
10, ‘en el que csta previétos; ademés, medios de -control
operativos para activar dichos medios de enrollamiento
del filamento cuvando dicho peroepto"’gsté en dicha pri-
mera posicibn y para mantener la accibn de dichos medios
de enrollamiento del filamento durante un periodo de
tiempo predeterminado, después de que dicho perceptor
adopte dicha segunda posicidn.

12.- Un dispositivo seghn la reivindicacidn 5,
en el que estin previstos nodios pars detecter wna canti-
dad predeterninsda de filamento enrollado sobre dicho tam
bor, comprendiendo dichos medios detectores: una Luente
luninosa montada interiormente en dicho tambor: una foto-
célula montada interiormente en dicno tambor, estando
provigto dicho tambor de un ﬁar de aberturas situadas con
relacidn a dicha fuente luminosa y a dicha fotocblula de
10do que la luz cmitida por dicha fuente luminosa atraviese
una de dichas aberturas, sea reflejada por la superficie
interior de dicho cilindre, atraviese la otra de dichas
aberturas, ¢ incida sobre dicﬁé‘fotocélula, por lo que Qi-

cha folccélula es excitada cuando ningunarde dichas abertw
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ras estd oublerta por el filamento enrollade sobre dicho
‘tambor.

138.- Un dispositivo segin la reivindicacidn
128, en el que estdn previstos, ademds, medios de control
operativos para activar dichos medios de enrollamiento
cuando es excitada dicha fotocélula, y para mantener la é
actuacién de dichos medios de enrollamiento durante un ’
periodo de tiempo predeterminado después de la desexci-
tacién de dicha fotoecédlula.

142,~ Un dispositivo segin la reivindicacién
18, en el que dicho dispositive estd destinado e alimen
tar hile desde un suministro del mismo & una médquina de
produccién textil, estando destinado dicho miembro de
armazén & ssegurarse a dicha mdquine; siendo dicho ‘tam
bor un tambor de elmacensmiento asegurade por un extre
mo del mismo a medios de soporte tubulares montados de
maners fije a dicho miembro de armazdén, per lo que dicho
tambor estd fijado contra rotacién con relacidn a dicho
miembre de armazdén; estando montadoes dichos medios de
enrollemiento del hile para girar en dicho miembro tu~
bular, entre dicho miembre de armazdén y dicho tambor,
y teniendo medios de guia-hilo para enrollar diche hi-
lo en torno s dicho tambor, junto a su citado primer ex
tremo, y en el que el hile que es retirado desde dicho

tambor se desplaza hacia el otro extreme de dicho tame—
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bor, invierte su direocién, ¥ entre en dichos pasgoes ‘
en dicho tambor, y dicho miembre tubular, regpective-
mente, @ medida que se tira de dicho hile mediente di-
che mdquine,

158,~ Un digpositive segin la reivindiocacién
148, en el que ademds estdn previstos medios llevados
por diého miembro de armazén, pars hacer girar dichos
medios de enrollamiento del hile.

168,.,~ Un dispositivo segin la reivindlcacién
158, en el que estdn previstes, ademds, mediecs detecte
reg montades dentre de dicho tambor, para deteotar una
cantidad predeﬁerminada de hile enrelledo sobre diche
tembor.

172.- Un dispositive segin la reivindicamoidn
168, en el que estdn previstos, edemds, medios de oconw-
trol que responden & dichos medios detectores, pare con
troler la rotacidén de dichos medios de enrollemiento
del hilo.

188.= Un dispositive segin la reivindicacidn
18, en el que dichos medios de enrollamiento comprenden:
medlos discoidales montados para reotacidén relative con
dicha armazén y que llevan un miembro que gs éxtienda
axlalmente respeoto de, y en relaclén espaciade oon, el
tenbor; estando proviste dicho miembro de primeres medios
para gular el filamenteo desde un suministro del mismo,
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en relacidén espaciada con dicho tambor, hasta un punto
adyacente a dicho primer extremo de dicho tambor, para
enrollar dicho filamento sobre diche tambor, junto a di
cho primer extremo del mismoj; estando provisto dicho
miembro de segundos medios de gulado del filemento, sg
parados de dichos primeros medios y que pueden mover~
se al unigono con ellos para desenrollar diche filamen
t0 a la misma velocidad angular a gque se enrolla,

198,~ Un dispositivo segin la reivindicacidn
188, en el que dichos gegundos medios de guiade del 13
lemente comprenden una abertura en diche miembro, & tra
vés de la cual es entilada la vuelta mds delantera so-
bre el tambor,

208,~ Un dispositive segin la reivindicacidn
182, en el que el filamento desenrollado desde diche tam
bor, se desplaza hacia el otro exireme de dicho tambor,
invierte su direccidén de desplazamiento, y entra en di
cho pase interno de dicho tambor.

218,- Un dispositivo segun la reivindicacién
142, en sl que dichos medios de enrollamiento del hilo
estdn provistos de otros medios de guiado del hilo, se
parados de diches medios de guiado del hile primeramen
te mencionados y que pueden moverse al unisono con di-
chog medios de enrollamiento, para desenrollar diche

filemento de diche tambor a la misma velocidad angular



506019

g que es enrollade. _
228,- Un dispositive segin la reivindicecién
218, en el que estdn previstos otros medios, llevados
por dicho miembre de armezén, para hacer girar a diches
5 medios de enrollamiento.
238,- Un dispositive de alimentecién de um
t1lamento,
Tal y como se he descrito en la lMemeria qus
antecede,'repreéentade en les dibujoes que se scompefian
10 ¥ pera los fines que se han egpescificado.
‘ . Esta Meﬁoria conste de ireinte y seis hojas
esoritas & méquina por une sola cara.
Medrid, -3 ABR, 1973

D.2.

ASM/TRR/.
2893.19730 —36-
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