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sotre:

Perfeccionamientos en juntas de superficies de des-

lizamiento para mecanismos mezcladores y agitadores,

"WIBAU Westdeutsche Industrie-= und Strassenbau-Maschi-

nen-~Gesellschaft m.b.H., entidad alemana, residente

en 6461 Rothenbergen, Repdblica Federal Alemana.

La pfesente invencidn se refiere a una junf
ta de superficies de deslizamiento para mecanismos
mezcladores y agitadores, en especial para la elabo-
racidn de mezclas de materiales de costruccidn.

Es conocida una serie de juntas para drbiles
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uno o varios taladros dirigidos radiales hacia un canal anu-

que se basan principalmente scbre el piihcipiorde las empaqug
taduras o del laberinto, ’

Especialmente al mezclar termopldsticos o productos.
que contienen termopldsticos este sistema de juntas tiene la
desventaja de gque, prescindiendo de la irreqular presidn de
apriete provocada mds o menos fuertemente por la rigidez de
este sistema, que puede conducir a estancamiento deficisnte y
en Gltimo extremo a detoriorc del £rbol, tiene que renovarse
continuamente la empaquetadura o bien la junta por las agluti"
naciones y acostramientos de por ejemplo aglutinantes bitumi-'
nosos. Esta tendencis se apoya en especial en la elaboracidn
demasiado fria que se d§ frecuentemente des los termopldsticos
Ademas de ésto se dd generalmente sélo un estancamiento eficay
en direccidn axial peroc sin embargo no eﬁ direccidn radial del
drbol, de forme gue tiene que contarse casi siempre con una
salida lateral de los componentes liquides de la mezcla.

La junta de superficies-de deslizamiento segin la'ig
vencidn para mecanismos mezcladores yiagitadores prevé que un
anillo junta eldstico vhido sobre unz carcasa con el recipién
te, y-un anillo de deslizamiento adyacente al anillo junta,
regulable axialmente mediante unidn de atornillamiento con el
drbol, forman juntos una junta de d4rbol -en dos planos (radial
y axial), y porque el 4rbol estf dotado de un taladro central

desde el que en direccidn al anillo de deslizamiento conduce

lar existente en el anillo de deslizamiento, y desde ests ba—,
nal anular continuan uno o varios taladros radiales hasta el
anillo junto eldstico, siendo el sistema de estos taladros u-
nidos por el canmal anular, juntamente con el taladro cantrai,~

un conducto de alimentacidn para un medio de engrase o bien
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~res, preferentemente juntas asnulares toricas,

NARE

En la elaboracidn de productos de mezcla bitumino-

separadaor,

808 se emplea normalmente gas-oil como medio separador. Un a-
nillo junta empapado de medio separador impide tanto las ad-
herencias camo también las inestanguidades con gran sequridad
incluso al funcionar de forma no usual 6 bien incorrecta, (tgr
peratura -demasiado bajas).

En esto ésta previsto que el enillo de deslizamien—
to atornillado sobre el drbal estd asegurado con una contra-
tuerca y estd ajustado estendo con el anillo junta unido des-~
plazable longitudinelmente en lé carcasa sobre el disco de a=-
priete, y el anillo de apriete regulable mediante rosca.

El anillo junts puéde constar tanto de material nor
mal de empaguetadura como también de un elastdmero, y pueds
recamciarse facilmente, en la ejecucidn nartida, mediantérgi—
ro inverso del anillo de deslizamiento,

Se recomienda impedir ls salida en direccidn axial

del medio de engrase o bien separador mediante juntas anula-

Es igualmente conveniente &mpedir un retorcimiento
del apillo junta eldstico préctico.rang:as longitudinales en
la carcasa.

Resumiendo resultan las siquientes ventejas en la
configuracidn de una junta de superficie de deslizamiento se-~
gin esta invencidn: '

a) Estancamiento eldstico del 4rbol.

b) Presidn de apriete prdcticamente constante.
c) Construccidn mds corta.

d) Recambiabibilidad mds fdcil del anillo junta.

La invencidn se aclara con mds detalle (a modo de ejemplo)
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‘miento 2 y bloqueado mediante una contratuerca 3.

b
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mediante el dibujo adjunto.

Sobre el 4drbol I estd atornillado un anillo de desliza

Un anillo junta sldstico 4 se guia en una carcasa 5 vy
se aprieta mediante una arandela de epriete 6 y el anillo de
apriete 7 enroscable en la carcasa 5, contra el anillo de deg
lizamiento 2. La fijacidn de la posicidn del anillo de aprig-—
te 7 se eFectuarmediante un bloqueo de pasador8s.

R través del engrasador 9 y del taladro cerrado Igo del
drbol se conduce ai anillo.de deslizamiento 2 por el cansl a-
nular I1 sobre taladros I2a y 12b el medio de engrase o bien
separador, que se dirige ulteriormente al anillo junta 4,

E1l taladro 10 del drbol puede considerarse como recinto
de reserva para el medio de engrase o bien separador qué estd
bajo ligera sobreprésidn.

Las juntas anulares tdrices I3 yVI4 impiden lérsalida

del medio de engrase a lugares no. deseados.

-NOTA -

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi'

como la manera de realizerlo en ls prédctica, debe hacérse core
tar que la disposiciones antericrmente indicadas, son suscep-
tible de modificacidneds detalie en cuanto no alteren su pfiﬁ
cipio fundamental. También se hace constar que el invento co-
rresponde a una solicitud de Patente, presentada en Alemania,
con fecha de 21 de Agosto de 1971, bajo el némero § 7I 31 988|
5, acogiendose por lo tanto a los beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye
la esencia del referido invento y por lo gue se 30iicita Pa-
tente de Invencidn por 20 afos en Espatia, sobre: Perfecciona- .

mientos 8n juntas de superficie de deslizamiento para mecanis

mos mezcladores y agitadores.
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caracterizandose por lo siguiente.

I. Perfeccionamientos en Juntas de superficies de des-
lizamiento, para mecanismos mezcladores y agitadores, en es-—
pecial para la elaboracidn de mezclas de materiales de cons-
truc016n, caracterlzados poraue un anillo unta elatlco unido
sobre una carcasa con el rec1plente, y un anillo de desliza-
miento adyacente al anillo junta regulable axialmente median-|
te unidn de atornillamiento con el drbol, forman juntos una
Jjunta de drbol en dos planos, vy porque el drbol estd dotado
de un taladro central desde el que en difeccidn al anillo de
deslizamiento, conducen uno o vafios taladros dirigidos radi-|
ales hacia un cénal anular existente en el anillo de deésliza-—
miento y continuan desde este canal anular uno o varios tala-
dros radiales hasta el anillo de junta eldstico, siendo el
sistema de estos talsdros unidos por el canal anular. jUnta-
mente con el taladro central, el conducto de entrada para un
medio de engrase o bien separédor.r ’

2, Perfeccionamientos*éegﬁn la reivindicacidn I, carac-
terizandose porque ol anillo de deslizemiento atorniliado 50—
bre el drbol estf atornillado mediante una contratuerca ¥ es-
td ajustado estanco con el anillo Junta unido en la carcasa
desplazable longitudinalmente, sobre una arandela de apriete
y el anillo de apriete reqguleble axialmente mediante rosca,

3. Perfeccionamientos segﬁn.las réivindicécidnes Iy2,
caracterizados porque la salida en direccidn axial del medio
de engrass o bien~separador se impide por juntas anularss,
preferentemente juntas anulares tdricas.

4. Perfectionamientos segdn la reivindicacidn I, v 2,
caracterizados porque la carcasa presenta ranuras longitudi-

nales para esegurar al giro el anillo junta eldtico.
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5. Perfeccionamientos en juntas de superficies de desli-

zamiento para mecanismos mezcladores y ‘agitadores, tal y como
queda sustancialmente dessrito en la presente memoria y en losg
dibujos adjuntos.

Esta memoria consta de 6 hdjas sscritas a maquina por

una sola cara,

21 Ass. 197

Madrid.

WIBAU Westdeutsche Ihdustria— und Stressenbau-Kaschinen-

Gesellschaft m.b.H.

1. GOMEZ ACEBO Y MOLEE
pp. ps Firmada: L. Geota Eacafiadad
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ESCALA VARIABLE.
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