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Se ha propuesto ya un tope de desembrague
provisto de un elemento de maniobra destinado a ser
gsometido a un medio de mando en desplazamiento, de
un elemento de ataque destinado, bajo la aceidn del
elemento de maniobra, a actuar sobre el dispositivo
de desembrague de un embrague e, interpuesta entre
los citados elementos de maniobra y de ataque, de
una unién de sutocentrado activa en traslacibén y que
en\un plano perpendicular a su gje una lati
tud omnidirecc}onal de desplazamiento controlada por
un sprieto a friccidn que actfia axialmente bajo la de
pendencia de medios elésticos de calibrados

Dicha disposicibn tiene como resultado
y como ventajas, el permitir al elemento de ataque es
tar, o situarse, en todo momento, en buena posicidn
de funcionamiento coaxial con el embrague,. incluso si
en el montaje el tope de desembrague no es exactamen=-
te coaxial con este Altimo.- .

Se ha propuesto también, que el aprieto
e friceidn de que esté provisto dicho tope de desem~-
brague, sea realizado por un contacto directo de dos
piezas, es decir, sin interposicidn de arandela algu=-
na de rozamiento.

Segln un desarrollo de dicha disposiciém,

el presente invento tiene especialmente por objeto un
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tope de desembrague de ls clase que incluye un elemento
de maniobra destinado a ser somebido a un medio de man-
do en desplazamiento, un elemento de atague destinado,
bajo la aceibn del elemento de maniobra, a actuar sobre
el dispositivo desembragador de un embrague e, interpues
ta entre los citados elementos de maniobra y de atague,
una unidn de autocentrado activa en traslacién ¥ que pre
senta en un plano perpendicular a su eje una latitud omni
direccional de desplazamiento controlada por un aprieto a
friccidn que actha axialmente bajo la dependencia de me-
dios elésticos de calibrado, caracterizéndose tal tope

de desembrague porque el citado aprieto a friccidn se rea
liza por un conbtacto directo metal sobre materia sintéti-
Ca.

Resulta de ello, con uma gran economia de -
piezas, la obtencidn de caracteristicas de rozamiento in
teresantes: mientras que anteriormente habia sido necesa
Tio proceder a numerosos ensayocs para encontrar pares de
materiales que dieran satisfaccidn, la aplicacidn de una
materia sintética a la resolucidén de esta cuestidn se ha
comprobado como satisfactoria desde un principio.

Traténdose mis en particular de una forma de
realizacidn segln la cual el elemento de maniobra esté
constituido por un disco que lleva un capuchdn que se ex

tiende axialmente en la direccidén del embrague, mientras
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que el elemento de ataque consiste en una de las pig=
%as de un rodamlento cuya otra pista estd cubierta por
el citado capuchdén, con interposicidn de los medios
elésticos de éalibrado, el citado disco es, ventajosa-
mente, de materia sintética y la segunda de las cita--
das pistas estd en contacto directo con el mismo para
la realizacibén del aprieto a friceidn metal éobre mna-
teria sintética buscado.

Segin un desarrollo de dicha disposicidn
el capuchén es a su vez de materia sintética y la elag
ticidad natural de tal materia se puede entonces apro-
vechar wventajosamente para la realizacibn de los me--
dios elésticos de calibrado asociados al aprieto a fric
cidén de que esté provisto el tope.

A este respecto, el bresente invento tie-
ne tamrbién por objeto un tope de desembrague de la cla
se que incluye un elemento de maniobra destinado a ser
sometido & un medio de mando en desplazamiento, un ele-
mento de ataque, destinado bajo la accidn del elemento
de maniobra, a actuar sobre el dispositivo desembraga-
dor de un embrague e, interpuesta entre los citados ele
mentos de maniobra y de ataque, una unidn de auvbtocen--
trado activa en traslacibén y que presenta en un plano
perpendicular a su eje una latitud omnidireccional de

desplazamiento controlado por un aprieto a friccidn que
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actha axialmente bajo la dependencia de medios elésti
cos de calibrado, caracterizéndose el,citado tope de
desembrague porque, estando el elemento de maniobra
constituido por un dizco provisto de un capuchdn que
se extiende axlaolmente mientras gue el elemento de ata
gue consiste en una de las pistas de un rodamienbto cu~
ya otra pista estd cubierta por el citado capuchdn con
interposicidén de los medios elésticos de calibrado,los
citados medios elésticos de calibrado estdn constitui-
dos por una prolongacibdn convenientemente conformada
del capuchdn.

Seglin una forma preferente de realizacidnm,
dicha prolongacidén es una parte acodada dirigida hacia
el rodamiento; tal parte acodada puede eventualmente
estar fraccionada por hendiduras radiales.

'y ’

Como quiera que sea, dicha disposicidn

‘conduce con ventaja a una realizacidn particularmente

econdmica del tope de desembrague.

Los objetos, caracteristicas y ventajas
del invento se deducirén por lo demés de la descrip-
cidén que va a seguir, a titulo de ejemplo hecha con re
ferencia a los dibujos esqueméticos anejos, en los que:

- la figura 1 es una vista en corte axial de
un embrague equipado con un tope de desembrague segin

el invento, mostréndose este Altimo en corte segin la
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linea quebrada I-I de la figura 2,

- La figura 2 es una vista en alzado de
dicho tope de desembrague solamente segin la flecha.II
de la figura 1.

- las figuras 3 y'4 son, a escala supe-~
rior, y traténdose solamente del tope de desembrague,
vistaé respeétivamente anflogas a las figures 1y 2,
para una variante de realizacidn.

- La figura 5 es una vista parcial en plap
ta de dicha variante con un arranque segin la linea que-
brada V-V de la figura 4.

~ las figures 6 y 7, 8y 9 y 10 y 11, son
respectivamente anflogas a las figuras 3 y 4.y se refig
ren a 6tras variantes de realizaciédn.

Ta figura 1 ilustra, a titulo de ejemplo,
la aplicacién de un tope de desembrague segin el inven-
to & un embrague del tipo de diafragma.

Dicho embrague estd provisto de un volan-~
te 10 que es solidario de un ér@ol motor 11 y que forma
una placa de reaccidn axialmenté fija. Una placa de pre
sién 12, mévil axialmente respecto a la placa de reaccidn
10, a la vez que es solidaria de la misma en rotacidnm,
coopera con la placa de reaccidn 10 para el aprieto de
un disco de friceidn 13 acoplado a un Arbol movido 14.

La placa de presidn 12 esté sometida a un
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diafragma 15 montado basculante sobre una tapa 16 so-
lidaria de la placa de reaccidén 10. La parte periféri
ca 19 del diafragma 15 desempefia la misidn de una aran
dela Belleville de aprieto, mientras que la parte cen-
tral estd provista dec una serie de dedos de desembra-—-—
gue 20 que cooperan con un bope de desembrague 21,

El conjunto de dichas disposiciones es
bien conocido y no se detallari mis. Basta con recor-
dar que cuando el tope 21 no ejerce accidn sobre los
dedos de desembrague 20, el diafragma 15 asegura el
aprieto del disco 13, mientras que cuando el tope 21
empujsa sobre los dedos de desembrague 20 en la direc-
cidén de la placa de reaccidn 10,’e1 diafragma 15 per-
mite el desaprieto del disco 13,

El bope de desembrague 21 puede ser del
tipo montado deslizante a lo largo de una guia fija -
sensiblemente coaxial con el embrague bajo el mando
de una horquilla de desembrague (no representada).Es—
te es el caso de las formas de realizacidn representa
das en las figuras 1 a2 9.

Pero el tope de desembrague puede tam-
bién ser del tipo soportado directamente por la hor-
quilla de desembrague. Este es el caso de la forma de
realizacidén represcntada en las figuras 10 y 11.

Tratindose mds precisamente de la for-
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ma de realizacidén representada en las figuras 1 y 2,
el tope de desembrague 21 estd provisto de un elemen
to de maniobra 22 destinado a ser unido a la horgui-
lla de desembrague asocciada.

Dicho elemento de maniobra estd constitui
do por un disco 23 que se desarrolla perpendicularmen
te al eje del embrague y que, e¢n el ejemplo represen-
tado, forma cuerpo con un manguito axial de guiado 24
destinado a deslizarse sobre la guia fija asociada
(no representada).

Segln el invento, dicho elemento de manig
bra 22 y, mis en particular, su disco 23 es de mabteria
sintética, por ejemplo, de la vendida bajo la designa-
cidén comercial de "DELRINY,

Es evidente que esta calidad de materia
sintética no es en absoluto limitativa del invento, pu
diendo convenir cualquier materia llamada comunmente
"materia pléstica.

Alrededor del manguito 24 del elemento
de maniobra 22 est& dispuesto un rodamiento 25, habién
dose dejado una holgura radial 26 anularmente entre di
cho'manguito 24 y dicho rodamiento 25,

La pista interna 27 de dicho rodamiento
25 se prolongs en la direccidén del embrague para coope

rar con el extremo libre de los dedos de desembrague
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20 y constituir de este modo el elemento de ataque del
tope de desembrague 21,

La pista exberna 28 del rodamiento 25 es~-
té directamente en contacto con el disco 23 del elemen
to de maniobra 22 y cstd solicitada en la direccibn de
dicho disco por medios eldsticos de calibrado constitui
dos, en el ejemplo representado, por una arandela ondu-
lada 29 del tipo de la vendida bajo lag designaciones
comerciales "OHDUFLEX" o "BORELLY",

Dicha arandela ondulada 29 es apretada con
tra la pista exbterna 28 del rodamiento 25 por la parte
acodada transversal 30 de un capuchdn 31 que, en su otro
extremo, estd unido sobre la periferia del disco 23 del
elemento de maniobra 22 y que se extiende axialmente a
partir de dicho disco en la direccidén del embrague, ha~
biéndose dejado una holgpura anular %2 entre dicho capu-
chén y el rodeamiento 25.

M&s precisamente, dicho capuchém 31 pre-
senta patillas 35 engestodas sobre el disco 23 del ele
mento de maniobra 22, y entre dichas pafillas el disco
23 presenta ranuras 36 a les que se adapta el capuchdn
31 para su bloqueo angular sobre el elemento de maniobra
22.

4) elemento de maniobra 22 estd asociada

una placa metilica 40 que lleva lateralmente dos orew-
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Jjas 41 que permiten unir el tope de desembrague 21 a
la horgquilla de desembrague asociada (no representada).
In el ejemplo representado en las figuras
1y 2, las patillas 35 que aseguran el engaste del ca-
puchdn 31 sobre el disco 23 del elemento de maniobra
22 aseguran también el mantenimiento contra dicho dis-
co de la placa metélica 40, y esta Gltima estd parcial
mente encajada en un alojamlento 45 dispuesto en el dis
co 23,

En funcionamiento, el disco 25 del elemen
to de maniobra 22, el capuchdén 31 y la arandela ondula-
da 29 forman con respecto al rodamiento 25, y habida -
cuenta de las holguras anulares 26 y 32, une unibn de
autocentrado activa en traslacibn: dicha unidn presen-~
ta, en un plano perpendicular al ejé del embrague, una
latitud omnidireccional de desplazamiento controlada
por un aprieto a friccidn, dicho aprieto a fricecidn se
realiza por el contacto metal sobre materia sintética
existente de la pista externa 28 del rodamiento 25 so-
bre el disco 23 del elemento de maniobra 22, y estd ca
librado elésticamente por la arandela ondulada 29,

Dicha latitud de desplazamiento permite
al elemento de ataque 27 estar, o situarse, en todo mo
mento, en buena posicidén de funcionamiento, coaxial con

el embrague.

=10 «
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'La realizacidén de materia sinbética del
elemento de maniecbra 22, permite de manera muy sen-—
cilla la obtencion ventajosa de un contacto metal
sobre materia sintética interesante para dicho -
aprieto a friccidn.

Por lo demds, traténdose de un tope de de
sembrague del tipo deslizante, dicha realizacidn de
materia sintética facilita las condiciones de desli-
zamiento del elemento de maniobra 22 sobre la guia
fija sin precisar engrase (no representada).

Tal como se ha precisado mis arriba, una
materia sintética del tipo de la vendida bajo la de
signacibn comercisl "DELRIN" resulta satisfactoria,
desde estos diferentes puntos de vista.

Segliin la variante de realizacidn represen-
tada en las figuras 3 a 5, el capuchdn 31 es a su vez
de materia sintética. Estd provisto de una garganta
anular 50 en la que se engatilla el elemento de nma-

niobra 22 por su periferia.

Conjuntamente, la pieza metdlica 40 asocia=-
da\; dicho elemento de maniobra pressenta aeberturas 52
que permiten su fijacidn ol elemento de maniobra 22 por
patillas 53 que vienen de una sola pnieza con dicho ele-

mento de maniobra.
Es evidente que se pueden adopter numerosas

- 1] -
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variantes de fijacidn, especialmente engatillado, ros-
cado o remachado.

Segin la forma de realizacidn representada
en las figuras 6 y 7, dicha fijacidn se realiza por en
gatillado de la placa metdlica 40 sobre salientes elés
ticamente deformables 55 del disco 23 del elemento de
maniobra 22, teniendo dichos salientes, por ejemplo,
la forma de varillas, tal como se ha representado.

Por lo demiés, segin dicha forma de realizg
cidn la elasticidad propia de la materia sintética que
constituye el capuchdn 31 se aprovecha para la realiza-
cidn de los medios elésticos de calibrado necesarios,en
sustitucidén de la arandels ondulada 29 anteriormente des
erita.

Dichos medios elésticos de calibrado estén
asegurados por una prolongacién 56, convenientemente con
formada, del capuchdédn 31, que actha sobre la pista exter
na 28 del rodamiento 25

Tal como se ha representado dicha prolonga-~
cidn 56 es una parte acodada diripida hacia el rodamien-
0 25, en la direccibn opuesta a la del embrague. Una papr
te acodada tal 56 puede eventualmente estar fraccionada
por hendiduras radiales (no representadas),

Segln la forma de realizacibdn de las figu-

ras 8 y 9, el capuchdén 31 esti provisto de patillas 57,
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introducidas en agnjeros 58 del disco 23 para fijacidn
de estas dos piezas, una a la otra. Por lo demés, es el
disco 23 el que lleve directamente orejas 234, para -
unién del tope a la horquilla de desembrague asociada,

y dichas orejas 23A, vienen de una sola pieza con el -

disco 23.
Segin la forma de realizacibn de las figu~

ras 10 y 11, y traténdose del caso de que el elemento
de maniobra no esté provisto de manguito de guiado, el
tope estd soportado directamente por la horquilla de -
desembrague por medio de gorrones 59 venidos de moldeo

con el disco 253.
Quede bien entendido que el presente inven

to no se limita a las formas de realizacidn descritas y
representadas, sino gue engloba btoda variante de ejecu~
cibén y/o de combinacién de sus diversos elementos, asi
como toda variesnte de combinacidn de svs diversos ele-
nentos con los de las formas de realizacibn descritas
en la patente principal y en sus dos primeras adiclones.
La presente solicitud que corresponde a
la presentada en Francia, el 20 de Agosto de 1.971, bajo
el nimero 71 30 367, se acoge a los beneficios del arti-

culo 51 del vigente Estatuto de la Fropiedad Industrial.

- 13 -
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Los puntos de invencién propia y nueva que

Se presentan para que sean objeto de la presente soli
citud de Patente de Invencién en REspafia, por VEINTE
anos, son los siguientes:

1.~ Disposicidn de tope de desembrague de la
clase que incluye un elemento de maniobra destinado a
ser sometide a un medio de mando en desplazamiento,un
elemento de ataque destinado, bajo la accibn del elemento
de maniobra,a actuar sobre el dispositivo de desembrague
de un embrague e, inbtercalada entre los citados elementos
de maniobra y de abaque,una unibn de autocentrado activa
en traslacibn y que presenta en un plano perpendicular a
su eje una latitud omnidireccional de desplazamiento con
trolada por un aprieto a friccibén que actha axialmente ba
Jo la dependencisa de medios elésticos de calibrado,carac-
terizada porque el citado apricto a friccidén se realiza
por un contacto directo metal sobre materia sintética.

2.~ Disposicibn segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizada porque, estando el elemento de manicbra cons=—
tituido por un disco provisto de un capuchén que se extien

de axialmente mientras que el clemento de atagque consiste

'~

- 14 -
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en una de las pistas de un rodamiento cuya otra pista
estd cubierta por el citado capuchdn con interposicidn
de los medios elésticos de calibrado, el citado disco
es de materia sintética y la segunda de las citadas pis

tas est& en contacto directo con el mismo, para la rea-

lizacidn del aprieto a friccibn.
3.~ Disposicidn segGn la reivindicacibn 2,

caracterizada porque el capuchdn es de materia sintéti-

ca,
4.- Disposicibn segin la reivindicacién 3,

caracterizada porque el capuchdén esté provisto de una

garganta anular en la que el disco asociado esté enga-~

tillado por su periferia.
5.~ Disposicidn segin la reivindicacibn 3,

caracterizada porque el capuchdn estd provisto de pati-
llas venidas de una sola pieza con el mismo, para su en

caje en agujeros del disco asociado.
6.~ Disposicidén seglin una cualquiera de las

reivindicaciones 1 a 5, caracterizada porque los medios

elésticos de calibrado estén provistos de una arandela

ondulada.,
7.~ Disposicidén segliin una cualquiera de las

reivindicaciones 2 a 4, caracterizada porque los medios
elésticos de calibrado estén constituldos por una pro--

longacidn convenientemente conformada del capuchdn.

- 15 -
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8.~ Disposicién segin la reivindicacibn 7, ca

e

racterizada porque la citada prolongacidn es una parte
acodada dirigida hacia el rodamiento,

9.~ Disposicidén segin una cualquiera de las
reivindicaciones 7, 8, caracterizada porque la citada pro
longacidn estd fraccionada por hendiduras radiales.

10.~ Disposicidn segin una cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 9, caracterizada porque al disco,que
es de materia sintética, estd asociada exteriormente una

placa metdlica provista de por lc menos una oreja para -

unidén al medio de mando en desplazamiento asociado.

1l.- Disposicién seglm la reivindicacibén 10,
caracterizada porque la citads placs esté& mantenida con-
tra el disco por el capuchdén asociado.

12.- Disposicidn segin la reivindicacién 10,
caracterizada porque la citada placa es hecha solidaria
con el disco, por ejemplo por uno cualquiera de los me-
dios siguientes: patillas venidas de una sola pieza con
el disco; engatillado sobre salientes elésticamente de-
formables del citado disco; roscado; remachado.

13.- Disposicidn segln una cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 9, caracterizada porque, para la
unién con el medio de mando en desplazamiento asociado,
el disco estd provisto de orejas venidas de una sola pie

za con el mismo.
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14,~ Disposicidn segln una cualquiera de las
reivindicaciones 2 a %, caracterizada porgue el disco
forma cuerpo con un manguito axial de guiado para su
deslizamiento sobre unz gula fija.

5 15,~ Disposicidn segin una cualgquiera de las
reivindicaciones 2 a 9, caracterizada porque, para la
unién con el medio de mando en desplazamiento asociado,
el disco estd provisto de gorroncs venidos de una sola
pieza con el mismo.

10 16.~ Disposicidn de tope de desembrague.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompanan
¥ para los fines que se han especificado,
Esta Memoria consta de diecisiete hojas es-

15 critas a méquina por una sola cara.
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