e

Iy

' R
Po"510680 28 i‘
T.S. Ser.No.

.2"059 i 1 173.089

MEMORIA DESCRIPTIVA |

parg solicitar PATENTE DE INVENCION por 20 afios

g nombre de THE MEYERCORD COMPANY

entidad nortesmericana

establecida en 365 East North Avenue, Carol Stream,

Illinois, Estados Unidos de América

por: VPERFECCIONAMIENTOS INTRODUGIDOS EN UNA MAQUINA PA
RA TRANSFERIR SENALES O ELEMENTOS INDICADORES DES
DE UNA BANDA A UN ARTICULO". (Clase Internacio-
nel B4dc).
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Numerosas patentes de la técnica anterior
dan a conocer miquinas pera transferir indicadores en la
forma de etiquetas o calcomanias de una banda enrollada a
un articulo., Por ejemplo, las patentes norteamericenas No.
2,356,951 y No. 2.880,538 dan a conocer mdguinas de este
cardcter. Se tropieza con un ndmero de dificultades cuando
se utilizan las mdquinas de la téenica anterior. Una de
ellas es que les mdquinas de la téenica anterior no pueden
trensferir sin problemas una calcomania a un articulo que
tiene una superficie altamente curva sin desplazar la ban-
da duﬁaﬁte la aplicacidén y este desplazamiento causa wn
embadurnado de la calcomania, Otro problema es que la po-
sicibén de la benda no es ficilmente ajustable para permi-
tir el centrado de las calcomanias con respecto a articu-
los sucesivos, AUn otre dificultad encontrada cuando se
usen estas mdquinas de la téenica anterior es gue no se
operan con facilidad por parte de un operador inexperto.

Es por lo tanto un objeto de la presente in-
veneidén eliminer las dificultades anteriores por medio de
una méquina la cual puede ser operada fécilmente por un
operador relativamente inexperto, o pueda ser automitica-
mente o semiautomdticamente operada, que pueda ajustar
fécilmente la calcomania al centro, que sostenga la banda
contra desplazamientos durente la aplicacidén de uwna calco-

mania,
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La mdquina de acuerdo con la invencibn
comprende dispositivos para sostener le banda de su-
ministro y los carretes de tome dispositivos que for-
man el camino de transporte de la banda para trans-
portar ésta del carrete de suministro al carrete de
toma, dispositivos de impulso para mover la banda, mol~
des los cuales conforman la forma de un articulo para
presionar una calcomania de la banda sobre el articu-
lo, la banda es movida después de pasar los moldes,
dispositivos para apretar la banda en los lados opues-—
tos del molde durante la aplicacidén de una calcomania
para retener la banda contra desplazamientos, y dispo-
sitivos para mantener la banda tirante durante la apli-
cacidén de una calcomania y para ajustar la posicibn de
12 banda. Cuando se incluye una tira de respaldo en el
carrete de suministro, una via de transporte para la
tira tambien es provista del carrete de suministro al
carrete de toma.

Los objetos anteriores y otros objetos de
la invencién serdn mejor entendidos de la siguiente
descripcidén detallada tomando en cuenta las Piguras
de los dibujos acompafiantes, en los cuales:

La Figura 1 es una vista frontal de una

médquina aplicadora de acuerdo con la invencidn.
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La Figura 2 es una vista similar y fragmen-
taria a la Pigure 1, pero mostrando una posicién diferente
de clertas partes,

La Pigura 3 es una viste fragmentaria que
muestra la parte posterior de la méquina,

La Figura 4 es una vista general fragmentaria,
similar a la Figura 3, pero con las partes en la posicién
ilustrada en le Figura 2.

Le Figura 5 es una vista seccional tomada a
lo largo de la 1linea 5-5 de la Pigura 1,

Ia Figura 6 es una vista seccional fragien—
taria y alargada tomada a lo largo de la linea 6-6 de la
Figura 1,

La Figura 7 es una vista fragmentaria que
ilustra una banda del cardcter usado en la méquina, y

La Figura 8 es un diagrama esquemdtico de
una porcién del circuito de control eldetrico de la mi-
guina,

Mientras que la méquina se describe aqui
en conexién con la aplicacidén de calcomanfas a articulos
que tienen superficies curvas, puede rsalizarse en otras
formas de indicadores, tales como ethuetas y también los
articulos pueden ser planos o de superficies irregulares
en lugar de curvas,

Ia méquina comprende un bastidor que inclu-
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ye un plano que se extiende verticalmente generalmente

de forma rectanguler 10 y un miembro de soporte 1l que so-
porta la placa 10 en una mesa o banco que ge indica de ma-
nera general con el nimero 12 en la Figura 1., El miembro
de soporte 1l en este caso es un miembro fundido y relati-
vamente pesado que tiene 1a configuracién de una T en sec-
cién transversal, y forma un reborde 1la y una nervadura
11b a lo largo de su longitud (Figuras 3 a 5), Bl miembro
de soporte 11 tiene une porecién inferior 13 que se extien-
de horizontalmente (Pigura 1) la cusl esté rigidamente ase-
gurada a la mesa 12, y una porcién reeta 14 (Figura 5) la
cual se extiende hacia arriba de la porcidén posterior ho-
rizontal 13, El extremo superior de la poreién vertical 14
es curvada hacia adelente (Figure 5) y estd rigidamente
asegurado 2l lado posterior de la place 10,

Montada en la placa 10 del bastidor se en-
cuentra una polea de tensién 16 que soporta un carrete de
suministro de banda 17, y una polea impulsora 18 la cual
soporta un carrete de toma de banda 19, Una banda 20 enro-
1llada en el carrete de suministro 17 es llevada por el me-
canismo de transporte de banda a lo largo de la via de
transporte principal del carrete de suministro 17 al ca~
rrete de toma 19, el mecanismo de transporte incluye un
primer rodillo vacfo 22 (Figura 1), un segundo rodillo
vacio 23, un rodillo de tome 24, la parte inferior de un
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guardador de molde 26, un segundo rodillo de toma de banda
27, un tercer rodillo vacio 28 y un mecenismo de impulsién 29,
El mecanismo impulsor 29 incluye un rodillo
impulsor 31 y un rodillo de presién 32. E1 rodillo impulsor
31 es girado por wn motor eldetrico 33 (Pigures 3 a 5), El
rodillo de presién 32 estd asegurado rotetoriamente a la
barra 34 por medio de un pasador 36, y la barra 34 estd
asegurada pivotablemente por un pasador 37 sobre la placa
10. Un resorte de tensidén 38 estd conectado entre y al ex-
tremo de la barra 34 y la placa 10 y sostiene el rodillo de
presifén 32 contra el rodillo de impulsién 31. Ia banda 20
es roscada entre los rodillos de impulsién y presién, y
consecuentemente la presién del rodillo 32 sobre la bandam
¥ la vuelta del rodillo impulsor 31 mueve la banda 20 a
lo largo de la via de iransporte. Como serd descrito mds
adelente, un embregue de deslizemiento o de friceldn co-
necta el motor eléetrico 33 al rodillo impulsor 31 asi
que la banda 20 y el rodillo impulsor 31 pueden ser rete-
nidos estacionarizmente mientras el motor eldéetrico 33

estd girando,

Le médquina ademds incluye un dispositivo de
eélula fotoeldetrica 41 (Figuras 1 y 2) adjunto al rodillo
vacio 22. La banda 20 es roscada entre el rodillo 22 y el
dispositivo 41, y regisira sefiales 42 (Figure T) coloocadas
en espacios regulares de la banda 20 son localizadas por
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el dispositivo 41. Los mecanismos de frenado 43 y 44 so-
bre los lados opuestos del guardamoldes 26 actia por me-
dio del dispositivo 41 y aprieta la banda mientras wna cal-
comania estd siendo aplicada, t2l como serd descrito.

Le méquina ademds incluye al menos un molde
inferior 46 para soportar un articulo que ve a recibir una
calcomania y un molde superior 47 para hacer presidn en la
calcomania sobre el articulo. En este momento el molde es-
t4 disefiado para manejar un artieculo cilirdrico, y el mol-
de superior 47 estd montado sobre vn wiete hidrdulico 48
mévil verticalmente. Como serd descrito mds adelante, cuan-
do wn articulo es puesto en el molde inferior 46 y lao cal-
comenia estéd centrada en una posicidn transferida abajo del
molde superior 47, el ariete 48 mueve el molde superior 47
hacia abajo y presiona la calcomenia firmemente sobre la
superficie del articulo.

La polea de tensidn 16, la polea de impulsidn
18 y el rodillo impulsor 31 estén todos construidos de ma-
nera general, similarmente, y la polea de impulsidén 18 que
es ilustrada en detalle en la Figura 6., Ia polea de impul-
sién 18 comprende un miembro tubular 51 el cual soporta un
carrete de toma 19. El miembro tubular 51 estd soportado
en la place 10 de la méquina por une flecha 53 y dos pare-
jas de boleros de bola 54 y 56, La flecha 53 estd colocada
en un agujero 74 en la placa 10 y se extiende hacia adelan-
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be de 1la placa. Los carriles interiores del par de bale-
ros 54 estdn asegurados a la flecha 53 cerca de su extre-
mo delantero, y los carriles exteriores de los baleros 54
estdn conectados a la periferia interior del miembro 51.
los carriles interiores de la pareja de baleros 56 son
también asegurados a la flecha 53 cerca de la placa 10 y
los carriles exteriores de los baleros 56 estdn fijados a
una ménsula tubular 57 la cuasl a su vez es asegurada 2 la
placa 10, E1 extremo postrero del miembro 51 se mete so-
bre la ménsula 57. Un anillo 58 se forma en la flecha 53
¥y separa los boleros adyacentes de los dos juegos 54 y 56,
¥y los dos balsros de ceda juego son sostenidos en una re-
lacién espaciada por medio de espaciadores 59 y 61. Bl
egpaciador 59 estd formado por una porcién del miembro tu-
bular alargado interiormente 51 en cuanto el espaciador
61 es un tubo separado el cual estd asegurado a la ménsula
57 por medio de un tornillo colocador 62, Bl extremo de-
lantero de la flecha 53 tiene una arendela plana 63 y una
arandele blogueadora 64 colocadas sobre ella y una cabeza
de tornillo 66 es roscado dentro del agujero en el extremo
de la flecha 53. Cuando el tornillo 66 es apretado, fuer-
za les arandelas 63 y 64 contra los carriles interiores
del balero mds delentero 54.

El terminal postrero de la flecha 53 se ex-
tiende a través del agujero 74 y esté conectado a la fle-
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cha de salida de energia 67 de un motor eléetrico 68, las
dos flechas 53 y 67 estdn fijadas por medio de wn tormillo
colocador 69. El motor 68 estd soportado por una placa mon-
tante 71 asegurada a la placa 10 por medio de tormillos 72.
Los espacladores tubulares 73 alrededor de los tornillos

72 sostienen la placa 71 espaciada posteriormente del lado
trasero de la placa 10.

Los baleros 54 y 56 son del tipo de muesca
profunda los cuales pueden ser cargados tanto axial como
radialmente., Cuando la flecha 53 es girada por el motor 68,
el miembro 51 girard tambidén un poco debido a la friceidn
con los baleros 54 y la cantidad de esta friceién puede ser
ajustada por medio del tornillo 66. Serd aparente de una
inspeccidén de la Figure 6 que la fuerza axiel aplicada a
los carriles interiores de soporte més adelantado 54, debi-
do al apretado del tornillo 66, causard una fuerza axial )
carga sobre las bolas y los carriles exteriores de este
cojinete, E1l carril exterior de este cojinete estd soste-
nido contra un movimiento posterior por el espaciador 59,
el cojinete mds posierior 54, el amnillo 58, los dos coji-
netes 56, el espaciador 61 y la placa 10. Como hemos men—
cionado previamente, la cantidad de presién aplicada por
el tornillo 66 determina la carga de los cojinetes y por
lo tanto la cantidad de impulso rotativo transferido a
través de los cojinetes 54 de la flecha 53 al miembro tu-
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bular 51, y la carga es ajustada de tal manera que el
miembro tubular 51 serd retenido estacionariamente mien-
trag la flecha 53 es impulsada por medio del motor 68
cuando la banda 20 es apretada por los frenos 43 y 44.

La construccidén de la polea de tensidn 16
es similar a la polea 18 con la excepcidn de que el so-
porte de flecha correspondiente a la fleche 53 no es
impulsada por un motor. E1l miembro tubular correspon-
diente al miembro 51 es girado debido a la traccidn de
la banda que es desenrollada del carrete de suministro
17, y el tornillo correspondiente ajusta la tensidn de
la handa,

El rodillo impulsador 31 es similar a la
polea impulsora 18 ilustrada en la Figura 6 con la ex-
cepcidn de que la porcidén central dél miembro correspon-—
diente al miembro tubular 51 es alargada levemente, y
la superficie exterior de la porcidén central alargada
es preferiblemente estriada,

Los dos frenos 43 y 44 son similares y ca-
de uno comprende un tubo de soporte 81 (Figuras 1 y 2)
teniendo generslrente une forma rectangular en seccién
transverssl., Un extremo de cada tubo 81 es asegurado a
la placa 10 y se extiende hacia adelante de ella, Bl tu-
bo 8). tiene aberturas en los lados verticales, y los ob-

turadores 82 de una pareja de cilindros de aire 83 se

25*8072 had 10 ——



extienden horizontalmente a través de agujeros, siendo
estos eilindros soportados por los tubos 81. Los extre-
mos exteriores de cada vdstago de pistdén 82 tienen una
forma de U y la ménsula 84 ee asegurada ah{ y es forza~
5 da horizontalmente hacia afuera de la mdquina cuando el

alre es admitido a los ecilindros de aire 83, Un tope 86
estd asegurado a la placa 10 frente a cada miembro en
forma de U 84, y la banda 20 es roscada entre los miem-
bros 84 y 86. Asi, cuendo se admite @ire en los cilindros

10 de aire 83 los vdstagos de pistén 82 y el miembro de for-
na de U son forzados hacia afuera contra los topes 86 y
aprietan la banda entre ellos, La retraccidn de los vés—~
tegos de pistén 82 pueden ser acompaiiades por un retor-
no de resorte o por la admisidén de aire a los cilindros

15 83 en los lados opuestos de los pistones para soltar la
banda.,

Como previamente hemos mencionado, la mé-
quina incluye un molde superior 47 y un ariete 48 para
mover este molde 47. Haciendo referencia a la Figura 2,

20 el molde superior 47 en este momento tiene una superfi-
cie de molde arqueada 91 en el lado inferior de .él, y
un manantial resiliente tal como un cojin de hule 92 se
asegura a2 la superficie 91, El molde inferior 46 tiene
una superficie arqueada inferior 93 y wn c¢jin resiliente

25 94 estd fijo en é1, Los moldes que tienen la forma an-
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terior son aproplados para sostener un vaso 0 botella de
vidrio en los lugarss en donde se aplice la calcomania,
pero por supuesto si un articulo tiene una forma diferen~
te se procede con wuna configuracién diferente de los mol-
des, tal como sea necesario,

Aqui cuendo les calcomanias en la banda 20
son calentadas’ellas se sueltan, el molde superior 47 pue-
de ser calentado cusndo el articulo no es precalentado, y
para este propésito los agujeros 96 son formados pare
contener calentadoress eé¥ctricos, Tales calentadores eléc-
tricos pueden ser conectados & un circuito de energfa in-
cluyendo un termosteto adecuado pars sostener la tempera~
tura de los moldes superiores 2 una temperatura suficien-
temente alita para sctivar que las calcomenias se suelten,

El ariete 48 por el movimiento del molde su-
perior 47 comprende un cilindro de aire 101 montado en la
placa 10, wn vdstago de pistén 102 del cilindro 101 se ex~
tiende de meneras general verticalmente hacia abajo del ci-
lindro 101 y tiene una ménsula 103 asegurada al extremo in-
ferior por medio de tuerces 104, Bl molde 47 esté asegura-
do al lado inferior de lea ménsula 103. El circuito de con-
trol para la vdlvula que controla la présién del aire en
el cilindro 101, pueds, por ejemplo, iﬁcluir un interrup-
tor operado manualmente o ﬁn interruptor limite puede ser

empleado para este propésito durente la operacién avtomd-
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tica de llenado de la méquina,
Después de que la calcomania ha sido apli-

cada y el ariete ha movido el molde superior 47 hacia arri-
ba, como por medio de la presién de aire de retornmo, em-
pleza otro ciclo de operacién, es necesario soltar los fre-
nos y habilitar el rodillo de impulsién 31 para avanzar
la banda 20, y para este fin se ha provisto un interruptor
de 1limite 106 adjunto a1l cilindro de aire 101, El interrup-
tor de 1imite incluye un botdén 107 el cual se extiende ha-
cia abajo a la posicién en la cual es habilitado por la
superficie superior de la ménsiula 102 cuando la ménsula
103 alcanza su posicién més baja.

El protector de molde 26 comprende placas
que se extienden verticalmente 26a y 26b (figuras 1y 4)
en lados opuestos al molde 47, Los extremos inferiores de
las placas 26a y 26b son curvadas hacis el molde 47 y le-
vemente hacia abajo del lado inferior del molde 47 cuando
estd en su posicién superior. El protector asi asegura al
operador contra el tocar accldéntalmente el molde superior
caliente 47 y también retiene la bands fuera del molde ca-
liente superior cuando este molde estd en su posicidn su-
perior, Una placa trensparente puede también ser fijada a
las dos placas 26a y 26b y extenderse a través del lado an-
terior del molde superior para proteger al operador,

Como ya hemos mencionado, la mdquine puede
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ser operada o bien completamente en forma automdtica o
semiavtométicamente y los aparatos para tal operacién se-
niautomdtica son ilustrados aqui. Tales aparatos incluyen
wna torre horizeontal plana o disco girable 111 (Figura 1)
la cual soporta cuatro moldes inferiores idénticos 46 en
el lado superior de ella, Los cuatros moldes 46 estén an-
gularmente espaciados a intervalos de 902 y el disco gira-
ble 111 es soportado por la flecha 112 para una rotacidn
de su centro sobre el eje vertical., Un ecilindro de aire
113 se conecta por un mecanismo convencional de tringuete
(no mostrade) para girar la mesa 111 en un 4ngulo de 909
cada vez que el cilindro de aire 113 es operado. Un inte-
rruptor (no mostrado) causa que el cilindro de aire 113
gire el disco giratorio 111 despuds de que la calcomenin
1.e sido aplicada, tal y como serdé explicado mis adelante.
Uno de los cuatro moldes 46 est# localizado debajo del
molde superior 47 y diametralmente opuesto se encuentra
otro molde espaciado, mds alld del molde 47. En tal ope-
racidn, un operador parado frente a la méquina y que colo-
que un articulo en el molde més adelantado, despuds quite
el articulo anterior de este molde, tal articulo previo
tenfa una calcomania aplicada en 41,

En la operacidn completamente automdtice,
un conductor (no mostrado) puede ser provisto, por ejemplo,

para continuamente mover una sucesidn de articulos 2 uma
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posicién debajo del molde superior 47 y retener cada arti-
culo en posicién mientras una celcomania estd siendo apli-
cada ahi, En tal arreglo transportador, un interruptor 1i-
mite puede ser provisto para deteotaf la presencia de un
articulo en la posicidn aplicadora de una calcomania e ini-
ciar el siguiente cielo de operacidn de la mdquina.

Una importante caracteristica de la inven-
cién se encuentra en un mecenismo para operar los dos ro-
dillos de toma 24 y 27. Este mecanismo también sirve para
sostener la banda tensa durante la aplicacién de una cal-
comania y tembién para ajustar la posicidén de la banda a
través de su longitud. Haciendo referencia a las Figuras
35 4, los dos rodillos de toma 24 y 27 estén respectiva-
mente montados en forma rotatoria en el extremo lejano de
dos eslabones 121 y 122, el otro extremo de los eslabones
121 y 122 estd asegurado a dos véstagos 123 y 124, Los es-
labones 121 y 122 estén en el lado lejano de la placa 10,
y los véetagos 123 y 124 se extienden posteriormente de
los eslabones a través de agujeros formados en la placa 10.
Los eslabones 121 y 122 estdn montados para un movimiento
pivotante en la placa 10 sobre los mismos ejes de los ro-
dillos 23 y 28, El extremo posterior de los dos véstagos
123 y 124 estdn asegurados a los extremos de dos palemces
126 y 127, respectivamente, y dos véstagos de unién 128 y
129 estén conectados a los otros terminales de las dos pa-
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lancas 126 y 127, Los véstagos 128 y 129 se extienden ge-
neralmente hacia arriba y los extremos superiores de los
dos véstagos de unién estdn conectados pivotablemente a
los extremos opuestos de una ménsula que se extiende ho-
rizontalmente 131. La ménsula 131 estd localizada sobre
el extremo superior de la porcién parada 14 de los miem-
bros de soporte 11 y es soportado por un véstago de guia
verticel 132 ol cual se encuentra roscado en une cavidad
formada, generalmente central, en la ménsula 131. Una
tuerca 133 es preferiblemente roscada también en el vds-
tago de guia 132 abajo de la ménsula 131 para retener la
ménsule 131 firmemente en una posicién ajustada sobre el
véstago de guia 132,

Haciendo referencia partieular a la Pigura
5, el védstago de guia 132 se extiende hacia arriba y estd
soportada deslizablemente por un soporte de véstago 136
el cual estd asegurado 2 la placa 10 de la méquina. Una
cabeza 137 es provista en el extremo superior del vésta-
go 132 el cual, cuando gira menualmente, tornillos de la
ménsule 131, hacia arriba o hacia abajo relativo al vis-
tago 132, dependiendo de la direccidén e rotacién.

Le ménsula 131 es impulsada a una posicién
desplazada hacia abajo por wn cilindro de aire 141 (Pigu-~
ras 3, 4 y 5) asegurado al éoporte 136, el cilindro 141
tiene un védstago de pistén 142 el cuml ge extiende hacia
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abajo de ellos y conecta la superficie superior de 1la
ménsula 131,
El c¢ilindro de aire 141 es un cilindro de
actividad simple con presidn de aire aplicéda en el iado
5 superior del pistén y un resorte lo retorna al lado in-
ferior, la presidén al aire es controlada por una vélvula
de dos posiciones y tres maneras. Una vdlwvula de alivio
en la puerta de escape de la vAlvula de tres formas re-
tiene la presidén en el cilindre y reduce su valor cuando
10 el cilindro es descargado. Cuando se admite aire arriba
de la presién alta del cilihdro de aire 141, el véstago
de pistén 142 fuerze la ménsula 131 hacia abajo a su po-
siclén extrema mds baja, tgl como se muestra en las Pigu-
ras 3y 5, con lo cual el extremo inferior del vdstago
15 132 ocupa la posicidn superior del miembro de bastidor 11
con el cual forma un tope. A un punito en la operacidn de
la méquina, tal como serd ddscrito, los frenos 43 y 44
aprietan la banda y a su vez la vdlvula de tres formas
se mueve para vacliar el cilindro 131, y la presién del
20 aire en el cilindro de aire 141 es asi reducida y se sos-
tiene por le vélvula de alivio a una presién de, por ejem-
ple, 0,14 kg/cm?. La tensidén de los dos rodillos de toma
24 y 27 es causada por la banda 20 como el molde superior
47 fuersa la banda 20 hacia abajo (Figura 4) lo suficiente
25 para oscilar los dos rodilles de toma 24 y 77 hacia abajo
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v en direccidén cada uno a las posiciones mostradas en las
Pigures 2 vy 4. Ia presién del aire en el cilindro 141 es
sin embargo suficiente para mantener baja la presién en la
ménsula 131, la cual tiende a oscilar los rodillos de toma
24 y 27 hacia afuera de cada uno y mantiene la tensidn de
12 banda 20 durante la aplicacidén de la calcomania., Cuando
el ariete se encuentra arriba y los frenos no son aplica-
dos, una presién alta de, por ejemplo 7 kg/bm? es ejerci-
da en el vdsbtago de pistén 142 para prevenir positivamente
la banda de traccidn los rodillos 24 y 27 se encuentran ha-
cia adentro.

Considerando la operacién de la mdquina co-
mo completa, un carrete de suministro 17 cargado con una
banda que tiene una serie de calcomanias en un lado de ella
se coloca en la polea de tensién 16. Como se muestra en la
Figura 7, la banda 20 tiene una serie de calcomanias espa-
ciadas regularmente 21 en un lado de ella y las marcas de
registro oscuras 42 en el oiro lado de ella, El espacia-
miento para las calcomanias y para las marcas son por su-
puesto iguales. E1l operador’ de la méquina rosca la banda
a lo largo de la via de transporte de la banda como pre-
vianmente se ha descrito al cerrete de toma 19 y voltea la
fuerza en la mdquina. La banda se inclina a través de los
rodillos de tensidn 24 y 27 con lo ousl la banda es impul-
sada para mentener la tensién sobre 41 cuando los frenos
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son aplicados. Cuando los frenos son desconectados, el em—
bragne de friccién en la polea 16 tensiona la banda. Cuan-
do 1la calcomania se suelta por calor es empleada asi y el
articulo no es precalentado, el molde superior 47 se llega
a calentar y los motores impulsores se conectan a la polea
impulsora 18 y los rodilles impulsores 31 son energizados.,
El rodillo impulsor 31 jala la banda 20 a travéds de la via
de transporte para la banda y la banda es enrollada en el
carrete de toma 19, y el operador alimenta la banda a tra-
vés de la mdquina hasta que une calcomania 21 estd en la
posicién transferide directamente debajo del molde superior
47 y una marca de registro 42 sobre la banda estd adyacen~
te al dispositivo fotoeldéetrico 41. El dispositivo fotoelde-
trico 41 detecta la presencia de la marca de regisitro 42 y
hace actuar el circuito de control para aplicar los frenos
43 y 44, Con los dos frenos 43 y 44 aplicados, la banda
20 es apretada en el lado opuesto del molde superior 47.
Desde que la banda 20 no puede moverse, los embragues de
friccidn del rodillo impulsor 31 y de la polea impulsora
18 resbalan y asi hacen posible que sus dos motores impul-
sores continlden opergndo.

8i la méguina ha sido colocada aproximada-
mente, una calcomenia 21 sobre la banda 20 aparece en la
posicidn transferida directamente debajo del molde supe-

rior 47 cuando iuna marca 42 se encuentra adyacente a la
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célula fotoeldetrica 41, Si, sin embarge, una calcomania
ne estd precisamente en esta posicidn pero es desplazada
a un lado y otro de la posicién trensferida, un ajuste
puede ser hecho por el operador para centrar la calcomania
a la posicibén de transferencia. Esto es acompafiado por un
giro de la cabeza 137 para atornillar la ménsula 131 ha-
cia arriba o hacia asbajo en el tornillo 132. Si el tor~
nillo 132 es giredo para mover la ménsula 131 hacia arri-
ba levemente, las palancas 126 y 127 y los eslabones 121
¥ 122 oseilardn para jalar los dos rodillos 24 y 27 el
uno hacia el otro, permitiendo @si que la porecidn de la
benda la cual se encuentra enire los dos frenos para que
sean levemente aflojada. E1l operador entonces cicliza la
méguina sin que un articulo se encmentre en el molde infe-
rior 46, y mientras los frenos son soltados los rodillos
impulsores jalan hacia arriba esta parte floja, Bl opera-
dor eontimia el ajuste de ciclo anterior hasta que la cal-
comenia estd centrada apropiademente., Por supuesto, sifue-
ra necesario retractar la calcomanfa levemente, el tormi-
11lo 137 seria girado hacia abajo de la ménsula 131 un po-
oo y entonces ella se elevaria. '

Suponiendo que la banda ha sido ajustada
para eolocar una calcomania directamente debajo del mol-
de superior 47 como se describid, une marca de registro

42 en la banda se encuentrs adyacente a la célula foto-
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eléctrica 41 y resulta la aplicacidén de Jos frenos 43 y
44, Despuds de que un articulo ha sido colocado en el
molde inferior, el operador presiona un interruptor de
ciclo, que es operado manualmente, el cual cause que el
ariete 48 mueva el molde superior 47 hacia abajo y pre-
gione la calecomania firmente contra el artieculo. Bl cir-
cuito de control para el ariete incluye un circuito retar
dador de tiempo el cual retiene el ariete hacis abajo por
un tiempo suficiente para que la calcomania quede adheri-
da al articulo. Tan pronto como este tiempo retardador

ha concluido, el ariete 48 mueve el molde 47 hacia arri-
ba y el interruptor limitador 106 actis, asi se causa que
los frenos 43 y 44 sean desconectados. E1l circuito de con-
trol tiene otro circuito retardador de tiempo por el cual
se desactiva la célula fotoeldetrica 41, por ejemplo,
aproximadamente 0,2 segundos después de la desenergizacidn
de los frenos, asi es posible que el rodillo impulwor 31
jale la bande suficientemente para que el registro de mar-
ca 42 sea quitada de la fotoedlula 41 entes que el dispo-
sitivo 41 sea nuevamente activo. Serd aparente que si es-
te retsrdador de tiempo no fusra provisto, la fotoedlula
41 debheria inmediatamente reaplicar los frenos tan pronto
como los frenos fueran soltados y retener los frenos apli-
cades tan pronto como uvna mareca de registro 42 sea adya~

cente a la fotocdlula 41.
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Bl ciclo anterior de operacién es repetido
tan pronto como el operador continda colocando articulos
en el molde inferior 46 y hage actuar el interruptor de
ciclo,

El circuito de control para operar los ci-
lindros neuméticos 83 de los frenos, el cilindro 101 del
ariete 48, y el cilindro tensor 141 se ilustren esquemd~
ticamente en la Figura 8. Brevemente, los cilindros 83
de los frenos y el cilindro 141 son conﬁrolados por una
vélvula de solenoide 151 la cual estéd conectada a dos
lineas de energia 152 y 153 a través de ios contactos 106a
del interruptor limitador 106. Cuando el ariete 48 se en-
cuentre arriba, el contacto 106 a un cronémetro de freno
en ostado sélido 154 o las lineas de energfs y cusndo el
ariete 48 se envuentre desplazado hacia gbajo la vélvula
151 se conecta a las lineas 152 y 153. La vélvula 151 tam-
bién puede estar conectada a las lineas 152 y 153 por me-
dio de un reld 156 de la fotocélula 41 y un relé 157 del
cronémetro 154.

El cilindro de aire 10l del arste 48 es con-
trolado por una védlvula de solenoidé 158 la.cual se co-
necta a travéds de linems 152 y 153 por otra pareja de
contactos 106b del interruptor de limite 106, un inte-
rruptor 161 el cual es operado manuaslmente y un relé 162
de un crondémetro de intervalo bajo presién, es estado sb-
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lido 163. La vélvula 158 puede ser también energizada a
través de un circuito paralelo que incluye otro reld 164
de la fotocélula 41, otro reld 165 del crondmetro de fre-
no 154, otro interruptor manual 166, el interruptor 161
y el relé 162.

Suponiendo que el operador ha cerrado el
interruptor 161 para comenzar la operacidn, y el ariete
48 se encuentra arriba, Los contactos 106a conectan el
crondmetro 154 a las lineas de energfa 152 y 153 y el cro-
népetro 154, despuds de la energizacidn por un periodo de
tiempo corto, se cierra el relé 157, Una marca de regis-
tro 42 en la banda, adyscente a la fotocélula 41, resul-
ta del cierre del reld 156, la energizacién de la vdlwvula
de solenoide 151, aplicacién de los dos frenos 43 y 44 y
el escape del ecilindro 141 a una presidn relativamente
baja,

Los contactos 106b se abren cuando el arie-
te se encuentra arriba, el relé 164 es cerrado por la
marca de registro, y el relé 165 es cerrade debido a que
el crondémetro 154 es energizado. Cuando el operador mo-
mentdneamente cierra el interruptor de ciclo 166, la v4l-
vula de arbte 158 llega 2 ser energizada y el crondmetro
163 comienza su ciclo de tiempo. E1l movimiento del arie-
te fuera del interruptor de limite 106 causa que se cie-

rren los contactos 160b y el movimiento de los contactos
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106a a conectar la vdlvula de solenoide 151 a las lineas
152 y 153. La desenergizacién del crondmetro 154 causa
la abertura de los relds 157 y 165 pero las vdlvulas 151
y 158 permanecen energizadas a través del intefruptor de
limite 106,

El ariete 48 se mueve hacia abajo y aplica
una calcomenia y permanece abajo hasta que el periodo de’
tiempo del crondmetro 163 termine y abra el reld 162, E1
periodo de tiempo del crondmetro 163 puede ser ajustado
entre, por ejemplo, 0,1 z 10,0 segundos., La abertura de
los relé 162 causa la desenergizacidén de la vélvula 158,
inverso a las conexiones de aire 2l cilindro 101, y re-
tractamiento del ariete 48, Si la maquina estd provista
con una mesa giratoria 111 ineluye el cilindro de aire
113, la vdlvula (no mostrada) controla el cilindro 113
puede ser actuada para girar la mesa rotatoria cuando los
arietes 48 se elevan, Esto puede ser acompefiado, por ejem-
plo, por el cronémetro de intervalos bajo presién 163 que
actda otro interruptor o relé (no mostrade) al mismo tiem-
po que 81 ebre el relé 162, asi otro relé actia la vélvu-
la para el cilindro 113 para girar la mesa rotatoria llfﬁ
Cuando el mriete alcanza su posicidén extrema superior de
nuevo, el interruptor de limite 106 acthla, abriendo los
contactos 106b y desconsctando la valvula 151 de las 1{-

neasg 152 y 153. Los frenos estdn entonces desconectados
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pero el cronémetro 154 es energizado a través de los con-
tactos 106a, y al final de este periodo de tiempo del cro-
németro 154 y el relé 157 se cierran nuevamente. Este pe-
riode puede, por ejemplo =er de 0,2 segundos. Tan pronto
como la vdlvula 151 es Aesenergizada, los frenos son des-
conectador y lz alta presién es nuevamente aplicada por
el cilindre 151, y la banda 20 es jalada lejos por la po-
lea de impulsidén, Tan pronto como la marca de registro

42 se mueve hacia afuera de la fotocélula 41, el reld 156
se abre. Sin embargo, el siguiente paso cuando la marca

42 se mueve hacia 1o fotocélula 41 da por resultado que se
cierre el interruptor 156 y una reaplicacidn de los fre-
nos, y comienza el préximo ciclo nuevemente.

La discusién enterior concierne a una ope-
racién en la cual se usa una calcomania sensible al calor.
Cuando se usa una calcomania sensible a la presidn, los
calentadores del molde superior 47 no son girados. Un ca-
rrete de calcomanias sensibles a la presién en una banda
tembién incluyen una tira de respaldo u hojs intermedia
entre las capas adyacentes de la banda para prevenir que
la calcomania se hinque en la préxima capa de la banda,
Haciendo referenciz a las Piguras 1 y 2, la tira de res-
paldo, indicada con el ndmero 170, es desprendida de 1la
banda 20 entre los rodillos 171, hacia arriba y a través
de las capas de los dos carretes 17 y 19, hacia abajo y
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un rodillo vacio 172 y un rodillo pivotable 173, se unen
con la banda 20, antes de que pase el rodillo 28. La ven-

‘taja lograda con la reunién de la banda 20 y la tira 170 a

este punto es que una calcomania mal colocada en la banda
serd nuevamente cubierta por la tira 170 y por lo tanto
no puede fallar el freno 44 y el rodillo impulsor 31. Co~-
mo se muestra en la Figura 3, el rodillo 173 estd montado
en el extremo del eslabén 176 el cual es asegurado pivo-
tablemente a la placa 10 por medio de unpesador 177. Un
brazo 178 y un resorte 179 tienden a pivotear el rodillo
173 latéralmente hacia afuera y asi mantener la tensidén
en la tira 170. El rodillo pivotable 173 es también nece-
sario porque la longitud de la tira 170 cambia segin sea
el didmetro de los rodillos en los carretes 17 y 19, y el
rodille 173 pivotea para compenser cualgquier aflojamiento
en la tira 170.

Como serd aparente se han revelado una mé-
quina aplicadora Wtil y un método novedoso de caracteris-
ticas destacadas, La maquina sostiene una banda tirante
durante la aplicacién de una calcomenie y previene positi-
vamente un deslizamiento durante la aplicacién. Los dos
rodillos aplicadores de tensién se conectan juntos y por
lo tento aplican igusl cantidad de presidén e iguel distan-
cia de oseilacién para prevenir desplazemientos de la ban-

da, E1 mecanismo aplicador de tensidén es ademdés operable
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para ajustar le posicién de la banda. Cuando se prevee
ung tire de respaldo, ésta es degprendida y entonces se
reune con la banda en posiclones ventajosas.
Egta solicitud, que corresponde a le presen=—
tade en los Estedos Unidos de Amérioca el 19 de Agosto
5 de 1971, con el nfmero 173.089, se acoge & los benefi=-
cios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie

dad Industrial.

10

REIVINDICACIONES

15

Los puntos de invencién propia y nueva que
ge presentan para que sean objeto de este solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son
20 los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:
18,= Perfeccionemientos introducidos en una
méquina para transferir sefiales o elementos indicadores
desde una banda s uwn articulo, cuye méquina comprende un
digpositivo para soportar un carrete de suministro de

25 banda y un carrete de recepcidén de banda, un molde, un
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dispositivo transportador de bhanda para transportar la

banda desde el carrete de suministro, pasando por el mol-

. de, hacia el carrete de recepcidn, un dispositivo para

mover el molde y un articulo el uno hacia el otro con
elementos indicaedores sobre la banda en una posicidn de
trensferencia enfrente -del molde, un dispositivo apreta
dor sobre lados opuestos del molde pare apretar la banda,
y un dispositivo tensor a cada ledo del molde adaptado
pere tensar la bande, mientras la grape y el dispositi-~
vo tensor retienen as{ los elementos indicadores en la
citada posicién de transferencia durante el movimiento
citedos

28,- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei
vindicacidn 12, gegin los cuales el dispositivo apreta-
dor comprende un freno a cadas lado del molde adaptado pa
ra apretar la banda en posicién de contacto, el disposi
tivo tensor comprende un miembro mdévil a cada lado del
molde entre este molde y uno de los frenos, mientras los
miembros mdviles estén interconectados y se mueven por
distancies iguales durante el movimiento del ariete.

38,~ Perfeccionamientos de acusrdo con la rei
vindicacidn 12, segin los cuales el dispositivo tensa-
dor estd asdaptado para ejercer presidém sobre la banda pa
ra curvar este banda y asi someterla uns tensidn, cuyo

dispositivo tensor ademés incluye un elemento para & jus
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tar la posicidén del disposgitivo tensor y por lo tanto
la megnitud de la dobladura, cuyo ajuste permite gue al
gin elemento indicador se cologue con precisidn en la
citede posicidn de transferencis.

48,~ Perfeccienamientos de acuerdo con cual-
quiera de les reivindicaciones 1% a 32, segin los cua-
les el dispogitivo mévil mueve el troguel contre la ban
de y hacia un articulo pars prensaer los elementos indi
cadores sobre el articulo cusndo se aplican las grapas,
y el dispositivo tensor permite un movimiento limitado
de la banda con el troquel mientras estd aplicando ten
sidn a la banda.

5&.=~ Perfeccionamientos de acuerdo con cual-
quiera de las reivindicaciones 12 a 48, segin los cue-
les la banda tiene uns marca de registro sobrepuesta pa
ra cada elemento indicador cuye méquinaalemds incluye un
dispositivo de célula fotoeléctrica en la trayectoria pa
rg detectar cada une de las marcas, y un dispositivo
de control que conecta el dispositivo de célula fotoe-
léetrica y el apretador para aplicar este dispositivo
apretador cada vez que la célule fotoeldetrica detecta
a una de las marcas,

62.~ Perfeccionemientos de acuerdo con la rei
vindicacidn 52, segin los cusles la ﬁéquina incluye ade

més un dilspositivo de presidn conectado al dispositivo
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tensor para empujar el dispositivo tensor contra ls ban
da para aplicar tensidn a le misma, cuyo dispositivo de
control se conecta asimismo al dispositivo de presidn y
reduce la cantidad de presidn eplicada por el dispositi
vo de'presién cuando la célula fotoeléetrica explora
una de las marcas.

7éc~ Perfeccionamientos de acuerdo con cual-
quiera de lag reivindicaciones 12 a 68, segin los cue~
les le miquine incluye ademds un motor impulsor de ban=
da, de movimiento continuo, una polea impulsors adapta-
da para entrar en contacto con la banda, y un embrague
de friceidn que conecta el motor a la polea.

82,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei
vindicacidn 128, seglin los cuales el dispositivo tensor
aplica une alta presidén cuasndo las partes en une pogi-
cién retractada y aplica una presién baja cuendo se en
cuentre en una posicidn extendida.

9é&,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei
vindicecidn 82, segin los cusles el dispositivo tensor
comprende una pareje de palancas, digpositivos que so=-
porten las palancas pare su alsjamiento o acercamiento
respecto a la banda, de un elemento de presidn conecta
do operaetivamente a ambas palancas pars empujar estas
palencas contra la banda con fuerze igual y que tiende

a deflexionar la banda, aplicando por lo tanto une ten
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5ién a la misma.

10&,~ Perfeccionemientos de gscuerdo con la
reivindicacidn 82, segin los cuales el dispositivo ten
gor comprende une pareja de palancas, un dispositivo
pare montar pivotantemente cada una de las palancas pa
re lograr un movimiento pivotante, el oual empuja lag
palancas hacia o en aslejamiento de la banda, y un dig
pogitivo de articulacidn conectada a ambas pelancas pg
re pivotear las palancas simulténesmente, asi como un
elemento productor de energle para aplicar presidn so

bre el dispositivo de articulacidn para empujar las goi:)

. lencas contra la banda y asi aplicar tensidn a la ban-

da.

11&,=~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei
vindicacidn 12, segin los cuales dicha banda incluye una
tire de respaldo,incluyendo la miquina ademds un dispo
sitivo que constituye le trayectoria transportadore pe
ra la tira de respaldo para desprender dicha tira de
réspaldo de dicha handa en un pﬁnto;colocado en dicho
dispositivo transportador de banda que se encuentra por
delante de dicho molde, para transportar dicha tire de
respaldo por otra trayectoria que queda desplazada de
dicho molde, y pars reunir dicha tira con dicha banda en
un punto colocado en dicha frayectoria transportadora de

banda que se encuentra situado después de dicho molde.
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128,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidn 112, segin los cuales dicho dispositi-
vo transportador de banda incluye ademds un elemento
impulsor en un punto sobre la trayectoria transporta-
dore de banda.colocado después de dicho molde, mientras
la banda y la tira citadas se reunen por delante de di
cho dispogitivo apretador y dicho elemento impulsor,

138,~ Perfeccionemientos de acuerdo con la
reivindicacidén 18, segin los cusles dicha banda tiene
une serie de elementos indicadores espaciados a distan
cias reguleres, y una serie de marcas también espacig
das regularmente, estando agsociads une de dichas mar-
cas con cafa uno de dichosedlementos indicadores, e in-
cluendo la méquina ademds un dispositivo detector colp
cado al lado del citado molde y adaptado pars responder
e cada una de dichas marcas, ouyo dispositivo detector
estd conectado pars eplicar diche grapae y asi apretar
la banda en respuesta a una marcas, estando relaciona—~
da la distancia de la porcidén de la banda que se extien
de entre dicho dispositive detector y dicho molde con
los espaclamientos de los elementos indicadores y las
mercas de menera que uno de los elementos indiceadores
se encuentrs aproximademente en la posicidn de trensfe
renolsg cuando una merca se encuentra en le dispositivo

detector, y un dispositivo para ajustar la posicidn de
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dicho elementos tensor y cambiar asi{ la magnitud de la

deflexidn de dicha banda, en donde un cambio en la de-

flexidén cambia el largo de dicha porcidén de la banda y

centra asi con precisién un elemento indicador en dicha
5 posicién de transferencia.

148,- Perfeccionamientos introducidos en una
méquine para transferir sefiales o elementos indicadores
desde una banda a un articulo.

Tel y como se ha descerito en la Memoria que

10 antecede, representado en los dibujos que se acompafian
¥ para los fines que se han especificado.

Egta Memoria consta de treinta y tres hojas,

Madrid, 28 FEB. 1975

15 P.4A.

escritas a miaquina por una sola caras
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