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tes dispositivos desolladores de pescado no eliminan satis-

Extracto de la dasbripoién

Dispogitivoe desollador de pescado que comprende
una bandeja de suministro montada sobre un soporite y adap~-
tada para sostener sobre ella el pescado a degollar. Una.
cuchilla cortente estd artiouladamente spstenida sobre el
soporte y gire desde y hacia wn rodillo de alimentacién gi-
ratorio situado encima de elle. Un rodillo presionador eg-
$4 giratoria y articuladamente montado sobre el soporte
entre ol rodillo y la bandeja de alimentacién y estd adap-
tado para acoplarse al lado inferior del pescado que se
estd desollando pars impulsarlo eldsticamente & su acoplae
miento con la cuchilla cortante y el rodillo de alimenta=-
cién. Un varillaje interconecta la cuchilla y el rodillo
presionador para permitir la separacién articulade de agué-
lla‘del rodillo de alimentacidn yrlg separacidén articulada
del rodillo presionador de la cuchilla y del rodillo de
alimentacién. Se disponen tamblén medios para permitir la
separacién erticulada del rodillo presionador del de ali-
mentacién sin causar el movimiento articulado de la cuchi-
1la,

Ciertos pescados tienen una carne extremadamente -
deliocada, cuya delicadeza dificulta, si no imposibilita,

ol desuello de los mismos sin daﬂgr la carne. Los existen-

factoriemente la piel de éste de modo que la retiren sin
dafiar su ocarne.

Por consiguiente, es un objeto prinecipal de esia
invericién proporcionar un dispositivo desollador de pesce~

do.
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Otro objeto de la invehci6n es la provisién de
un dispositivo desollador de pescado que elimina por com-
pleto 1a piel de un filete del mismo sin dafiar la carne.

Otro objeto es la provisién de un dispositivo
desollador de pescado proviato de medios pars pasar eficaz-
mente el filete & través del diaﬁositivo.

Otré'objeto es la provisién de un.dispositivo
como el indicado, dotado de un varillaje para articular
wn conjunto de rodillo presionador y de cuchilla para ge-
pararlo del rodillo de alimentacidn. |

" 0tro objeto es el de proporcionar el citads dis-
positivo provieto de medios para retirar la piel del rodi~-
1lo de alimentacién después de haber sido separada del pes-
cado..

0tro objeto es la provisidén de un dispositivo
como el arriba indicado que incluye medios para separar
articuladamente su rodilla presionador del conjunto de la
cuchilla para evitar defio al rodillo presionador.

Otro objeto de la invencion consiste en propor-
¢ionax ﬁn dispositivo como el referido, que incluyas medios
para bloguear eldsticamente el rodillo presionador y la
cuchilla en posiciones "abierta" y "ecerrada', '

Otro objeto es la provisién de tal dispositivo
en condiciones econémicas de fabricacidn, de.uéo duradero
y de aspecto refinado, '

Estos y otros objetos resultardn evidentes para
los expertos en la materia,

BEsta invencidn consiste en la construccién, dis-
posiciones ¥ combinacién de las .diversas partes del dispo-

gitivo de manera que se consigan los objetos considerados
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tal como mds adelante se expone con mayor defalle, Be ine- .
dica especificamente en las reivindicaciones ¥y se ilustre
en los adjuntos dibujos, en los cuales:

In figura 1 es wne vista en perspectiva frontal
del digpositivq, con porciongs del mismo cortadas pars
ilustrar mis detalladamente la invencién.

la figpra 2 es una vista ampliada segfin las 1i=
neas 2-2 d§ la figura 1, con porciones de la misma corta~ |
das.

Ia figura 3 es una vista en perspectiva del ro-
dillo presionador usado en este dlspositivo.

la figura 4 es wna vista en seccién ampllada a
Io largo de las 1lineas 4~4 do 1la figura 3.

la figura 5 es una viéta en seccién a lo largo

. de las 1ineaé.5-5 de la figura 2, con porciones cortadas.

Ia figura 6 es una vista en seccién ampliada a
1o largo de las lineas 6~6 de 1la figura 2, que ilustra la
separacién de le piel de un filete de pescado. '

Ia figura 7 es una vieta en seccidén ampliade &
lo largo de. lag lineas 7-7 de ls figurse 2, que ilustra el
rodillo présionador ¥ la cuchilla en posiciones "cerradas'",

La figura 8 es una vistae similar_a le figura 7,'
con la excepoidén de que el rodillo ﬁresionador ¥ la cuchi~
1la hen sido movidos a su posicidn "abierta®,

Ia figura 9 es une vigta en seccidn similar a -

la figura 7, pero tomada desde el lado opuesto de la nfe

quina .

la figura 10 es una vigta en seccidn similar o
la figura 8, salvo que ha sido tomada desde el lado opueg=
40 de la mdquine. '
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‘|- compartimiento 34 entre ellos. Se disponen unos paneles

- 5 -

‘ Ia figura 11 es una vigta en seccién parcisl y

ampliada 8 lo largo de las lineas 11-11 de la figura 9; ¥y

la figura 12 es una vista en perspectiva poste-
rior del varillaje que interconeoté el rodillo presionador
y ol conjunto de cuchilla. )

I mfquina de esta invencién se indica por el
nimero de referencis 10 e incluyé en general un mueble 12
sostenido por un pedestal 14, E1 mueble 12 incluye un fon-
do 16, una porcién frontal 18, wne poreién posterior 20, . .
log ledos 22 y 24 y la parte superior 26. EL mueble 12 in-
cluye tembién un par de peredes 28 y 30 espaciadas hacia
ol interior de los lados 22 y 24, respectivamente, cuyos
extremos inferibres'termiﬁan por encima del fondo 16. El
Jado 22 ¥ la pared 28 definen un compartimieﬁto 32 entre
ellos, mientras qué el lado 24 y 1a pared 30 definen un

de acceso 36 y 38 en los ledos 22 y 24 respectivamente pa~
ra permitir el cuidado de los componentes inclufdos en los
compartimientos 32 y.34, respectivamente,

El mueble 12 tiene un par de tuberias 40 y 42
que se exhienden hacis arribe junto a la poreién postgrior
20. Una tuberia horizontalﬁente diépussta 44 se asegura
& los extremos superiores de las tuberias 40 y 42 y esté
.en comunicacidn coﬁ ellas. El poste 40 estd en comunica=
cién con wna fuente de agua & presién para permitir la
pulverizacién de agua hacia el exterior desde los orificioé
pulverizadores 46 de la tuberia 44, Unos collares 48 y 50 ‘
estdn giratoriamente montados en la tuberia 44 y sostienen
el extromo superior de una bandeja de nlimentacién 52 que

ge extiende huola abnjo hasta el drea abierts 43 (figura 1)
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' definida por las paredes 28 y 30. Como se Ve en la figura

2, un par de topes 56 y 58 se extiende hacia el interior
desde las paredes 28 y 30 y estédn adaptados para limitar
el movimiento articulado descendente de la bandeja de ali-
mentacién 52, ,

Cuatro tornillos niveladores 60 se extienden &
travéds del fondo 16 y se acoplan 2 la superficie superior
del pedestal 14, Un dngulo de soporte alargado 62 se ex-

 tiende entre un par de tornillos 60, mientras un dngulo de;

soporte alargado 64 se extlende entre el otro par de tor=
nillos 60. Las placas 66 y 68 estdn aseguradas & los dngu~ |

‘los 62 y 64 respectivamente y se extienden haoia arriba

desde ellos junto a las paredes 28 y 30, Como se ve en las

figuras 7y 9, los brazos 70 y 72 estdn asegzurados a lag

“ placas 66 y 68 respectivamenie y se extienden hacia atrds

desde ellas. -

El drbol 76 estéd adecuada y giratoriamente mon-
tado en las piacas'GG y 68 y se extiende a través de eiléé
¥ hacia el'éxterior de la pared 28. EL extremo derecho del.
érvol 76, segﬁﬁ ge observa en 1a‘figura 2, tiene uwna polea
78’m6ntada en el mismo, que incluyé une. cinta 80 extendi-
da alrededor de ella. Un motor eléctrico 82 va montado en
la porcidén posterior del mueble 12 e incluye un drbol
transmisor de fuerza 84 provisto de una polea 86. Este po-
lea rec:ne la cinta 80 para permitir que el motor 82 ponga
en rote~ién al érbol 76, Este drbol tiene también una rue-
da dent:3a 88 montada en el mismo hacia el interior de la
polea 7, en‘la qﬁe va montada una cadena 90, que se oX~
tiende ulrededor de la rueda dentada 92 montada en un ex-

tremo del 4rbol 94. Este Arbol incluye un rodillo de aliw~
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-polea 96 al interior de la rueda dentada 92. Una cinte 98 4

mentacidn 95 provisto de una superficie de agarre 97 mole-
teada y serrada. Los extremos opuestos del &rbol 94 estén
giratoriamente montados sobre placas 66 y 68 adyacentes a

sus extremos superiores. El &rbol 94 lleva asegurads una

[]

extiende alrededor de la polea 96 y de la 100 dispuesta
en el érbol 102, Como se ve en la figura 5, la cinta 98
ge dispone o tuerce sobre las poleas 96 y 100 formando wna
figura de "8", de manera que 1oe,érbqlea>94 ¥y 102 giren en.
direcciones opuestas. EL drbol 102 se extiende giratorie-
mente & través de la pared 28, por la que es giratoriamen-
te sostenido. Ie polea 10¢,e§té asegurada al extremo inter
no del drbol 102 y lleva montada una;cinﬁa.106 que 86 ex-
tiende hacia arribe desde ella y alrededor de la polea 108
-mOntada en un extremo del drbol 110; Tos extremos opuestos
del drbol 110 estdn giratdriémeﬁteVSostanidoa por los bra~
zbé 112 y 114, que sme extienden hacia abajo como se iiustra
en la figura 12, El drbol 116 estd rigidamente asegurado .
a los extremos inferiores de los brazos 112 y 114 y se ex~
tiende entre ellos hacia el exterior de los mismos. Un ex-
tremo del‘érbol 116 estéd giratériamehte montado en un so-
porte 118 asegurado a la pared 120 del mueble, que se ex-
‘$iende haeia arriba y'hacia atréd entre las paredes 28 y
30. El otro extremo dél drbol 116 estd montado también gi-
ratoriemente en un soporte 122 asegurado & la pared 120
del muéble (figure 6). El brazo 124 estéd retenido sobre .
ol extremo del drbol 116 y se extiende hacia arriba y he~
ols atrdu desde 61, '

| ‘ Cono me ve en las flgures 2 y 12, un.mauguito

de rodillo presioncdor eldstico 126 estd montado en el dr-
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bol 110 para su rotecldén con 8l e incluye un cubo central

128 provisto de un taladro 130 extendido & través del mis-
mo. El manguito 126 estérpfovistd de una serie de aletas
132 iguelmente éspaciadas entre ai, que se extienden hacia
adelente desde el cubo 126, como sge ilustra en la figura 4.
A efectos descriptivos, cada una de las aletas
132 se describirg proviste de un extremo exterior 134 y de
porciones superficiales 136 y 138. Como se ve en la figurs
4, lag porciones 136 y 138 no son paralelas éntre si, sino
que tienden & convergir de maners que los extremos inter-
nos de las aletas son més gruesos que los extremos exter-
nos. Preferiblemehte, le cara 136 se dispone eproximade-
mente & 20° respecto a 1z linea central trensversasl, es
decir, una linea central que es transverssl e la linea ceg
tral 1ongitudinal del rodillo. Preferiblemente, la. cara
138 se dispone aproximadamente & 16° respecto & dichs 1i-
neg centfal transversal. e relacién de las aletas 132
respecto al drbol 110 se Ve mejor en la figura 6. Tna za~
peta alergada 140 estd rigidamente asegurada en sus gitre-
mos opuestes & los brazos 112 y 124 por cualquier medio
conveniente paré su movimiento con ellos. _ o
Como se ve en la figura 12, un drbol 142 se ex-
tiende giratoriamente entre los brazos 70 y 72 y & través
de ellos, de manera que sus extremos opuestos queden gi-
tuados hacia el exterior‘de ellos rGSpectivamente._El ex-
tremo 144 del drbol 142 se exiiende hacia el exterior a
travée del lado 24 del mueble 12 y tiene una empuﬁaduia
146 extendida hacia arribas desde el mismo. Un collar 148
estd rigidemente asegursado 8l drbol i42 mediante el tor—-

nillo prisionero 149 pera su rotacién con €1, hacia el ex-
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405021 "
terior del brazo 72, y presenta une oreja 150 extendidas hae | .
oia arribe, El extremo superior de la oreja 150 estd arti-
culadamente conectedo al extremo inferior de una barra 152
impulsada & resorte, que se extiende desde un c¢ilindro pre-
sionador 154, Este cilindro estéd articuledamente conectado
por su extremo superior & un extremo del'brazo 156 median~
te el pasador 158, Como se ve en la figura 12, el brazo 156 |
se extiende hacia abajo y hacia atrds desde el pasador 158
y estd rigidamente conectado en su extremo inferior dirigi-
do hacia atrds a un extremo del drbol 160, Este drbol estd
giratoriamente montado y se extiends a travéds de las placas:

66 y 68, de maneras que sus extremos opuestos quedan situg-

dos hacia el exterior de squéllas respectivamente,

Un conjunto de cuchilla desolladors 162 ve monta~
do sobre el érbol 160 y comprende un par de éoportea‘tefmi-
nales 164 y 166 que estdn rigidamente asggurados-por un ex-
tremo 8l drbol 160 y se extienden hacis arribas y adelante
desde 61, El soporte 168 de la cuchilla se extiende entre
los sobortes terminales'164 ¥y 166 e incluye una éuchilla
degolladora 170 que estd separablemente montads en un canal
formado en aquéi. Se dispone un; serie de émbolos libremen=-
te flotantes 172 pers ilmpulser la cuchilla 170 desde el ca-
nel & fin de permitir su limpieze y/o sustitucién. Como se
ve en la figura 6, el soporté 164 de la cuchilla incluya‘
une porcidn incurvade 174 de un radio de curvatura sufi-
ciente pers permitir la colocacién del soporte 168 de la
cuchilia respecto a la superficle 97 del rodillo 95.

El otro extremo del &rbol 166 tiene un brazo 176
rigidamente asegurado 2l mismo, que =se extiende hacia arri-

ba y adelante desde él,'como ge ve en la figura 12, El ex- -
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~ conectado mediante un pasador 184 a2l extremo superior de
guredo al rbol 142 para su rotacién con 61, Los cilindros.

| 152 y 182 hacia el exterior.

rior del brazo 72 y tiene un brazo 192 extendido desde &l.

. ‘sobre el mismo. El extremo superior de la biela 200 estd

T 4059214 8

tremo su@erio: del brazo 176 estd articuladamente conecta-
do mediante un pasadbr 178 al extremo superior de un cilin-
dro presionadoer80 que se extiende hacie abajo y atrds
desde é1. El extremo inferior de la biela 182 del cilin-
dro presionador impulsada e resorte estéd srticuladamente

la oreja 186, Este oreja estd asegurada en su extremo in-

ferior a2l collar 188 que abarca y que estd rigidamente ase~

pregionadores 154 y 180 tienen cada uno de ellos un resor- |

te (no mostrado) que impulse elésticamente a lag bieles

El collar 190 estd rigidamente asegursdo al dr-
bol 142 mediante el tornillo prisionero 191 hacia el inte-

Se dispone un tubo‘194'en el extremo del brazo 192, que
gostiene giratoriamente una barra 196 extendide hacis el
exterior, como mejar se muestra en la figura 11, El man~
guito 198 esté asegurado a la barra 196 (figura 11) y Te-
>cibg deslizablemente una biela de émbolo 200 que g6 extiend
de a través de éi. El extremo inferior de le biela 200 es=

t4 provisto de un conjunto de tuerca 202 montado & roseca

articuladamente conectedo mediante el pasador 204 al Yra-
20,124. El resorte 206 abarca a la biela 200 por encime
del manguito 198 para resistir eldsticamente el movimiento
deslizable descendente de dicha biela respecto 8l mangwito
198, El collsr de tornillo prisionero 208 abarca y se ase-
gure a la biela 200 en el extremo superior del resorte

206 y estd ajustablemente coloocedo sobre dicha biela de

RSO

by -~ 2o
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.
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manera que pueda variarse la tengién del resorte 208 en la
forms requerida. o

El extremo posterior del brazo 70 estd provisto
de wn taladro fileteado 210 formado en el mismo, en el que
vae montado un conjunto de detén esférico 212, Como se Ve
en la figura 11, la bola 214 iﬁpulaada a resorte sobresale
lateralmente desde el brazo 70.‘Un collar 216 estd rigide~
mente montedo en el drbol 142 para su rotacidn por dentro .
del brazo 70 e incluye una placa 218 en forms de cuadran~- | .
te que es articulable7o gireble por la bola 214 &l poners- |
ge en rotacién el drbol 142, Ia placa de cuadranye 218 es-
té provista de pasadores de tope 220 y 222 asegurados &
ella junto a‘sus extremos, que se extienden lateralmente.
Los pasadores 220 y 222 estén adaptados para acoplarse al
drbol 70 y-limitar el movimiento artioulado de 1a placa
de cuadrante 218 respecto al brazo 70, Preferiblemente,
los pasadores de tope 220 y 222 se pitldan con una separg- -
cién aproximada de 130° entre s{, Ia placa de cuadrante
218 eéstd provista tembién de un par de hoyuelos o superfi#
cles de detén 224 y 226 espaciadas'entré si, que estdn
edaptedas paras recibir la bola 214 en determinedos momen—
tos. Preferiblemente, el hoyuelo 226 estd situado & unos =
20°.respecto al pesador de tope 222, mientras que los ho-

yuelos 224 y 226 tienen preferiblemente une separacidén de

66°,

El mueble 12 estd dotado tambidn de un conducto
para agus 228 que se extiende & través de su extremo ante~
rior superiob_y tiene une aerie‘derproyeotores de agus 230
adaptadon'parg pulverizer un chorro plano de ogus sobre el

drbol 94 en un pwato inmedimtamente por encime de la tan~ -
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 gente al mismo, como se ilustra en la figura 6., El conduc-

to de agua 228 estd en comunicacidn fliida con un conducto

trols el flujo de agus & 1a tuberia 44 y &l conducto 228

232 que estéd conectado & la tuberis 44, Una pantalla 234
estd articulédamente montada sobre el conducto 228 y estd
adaptada pars extenderse parcialmente sobre el rodillo 95.
EL mueble 12 esté provisto de uﬁ tope 236 que se encuentra
en la trayectoria articulada de la pantalla 234 pera limi-
tar su movimlento articulado, como se ilustre en la figurs
6o | |
A efectos descriptivos, el ndmero 238 se refiere
& un filete de pescado que tiene wne piel 240, ,
' El método normal de funcionamiento del disposi-

tivo de estw invencion es como sigue: la vdlvula que con-

deberd abrirse de manera que fluys ague descendentemente
sobre ls bendeje d6 alimentacién 52 y sea pulverizeda so-
bre el 4rbol 94 como anteriormenté se describe. El agua

que fluye demcendentemente Qobre la bandeja 52 actlia & mo=
do de alud que facilits el deélizamientp descendente del
filete 238 a lo largo del mismo. Se energiza el motor eléc-
trico 82 de manera que el 4rhol 94 sea puesto en rotacidn.
en direcoidén contraria a las agujas del reloj segln se obse
va en la figure 6 y de manera que el manguito de rodillo
presionador 126 sea puesto en rotacidn en la direcci&n de
las agujas del reloj, segﬁn ge observe en la figurs 4.

Ia empufindurs 146 se moverd inicialmente de modo

que la bola 214 quede situasda en el hoyuelo 226 (figura 9).|

El movimiento de la empufiadure 146 determine la rotacién
del drbol 142, lo que produce la artioulacién de la placa

de cuedrante 218 respecto al braezo 70 y al conjunio de la

H
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vole de detén 212, EL pasador de tope 222 limite el movi-

niento articulado de la placa de cuadrante 218 y ayuda al
operario a colocer 1a bols de detén 214 en el hoyuelo 226.
El acopleniento de la bola de detén 214 impulsada a resor-
te con el hoyuelo 226 mantiene eldsticamente a la placa de
cuadrante 218 y al érbol 142 en la posicién ilustrada en
los figuras 7y 9. Ies barras eldsticas 152 y 182 impulsan
también sl pasador de tope 222 a su scoplamiento con el
brazo 70 debido a la fuersza desceﬁdente ejercida por aqué-
llss. Ies citadas barras impulsadas a resorte 152 y 182
empujan eldsticamente a la placa de cuadrante 218 con una
rotacién en sentido contrario al de las agujas del reloj

cuando el pasador de tope 222 me acople 8l brazo 70 (figue

ra 9) y tal presién ayude 2 mantener dicha placa en la po-

sicién de la figura 9, Al desplazarge & la posicién de lag
figuras 7 y 9, puede verse que el &rbol 142 ha determinado
la rotacidn de los collares 148 y 188, cuya rotacién hace'
que los cilindros presionadores 154 y 180 articulen a loé
brazos 156 y 176 hacla arriba., EL movimiento articulado
ascendente de los brazos 156 y 176 produce la rotacién
del 4rbol 160, lo que a su vez determina la articulacién
ascendente de la cuchilla desolladora 162 a wa posicién‘
estrechamente adyacente al rodillo 95.

En la posicién de las figuras 7 y 9, el resorte
206 impulse eldsticamente a la biela de émbolo 200 hacia
arriba contre el pasador 204, lo que hace que el brazo 124
ponge. en rotécién al €rbol 116 en la direccién de las agu-
jas del relo], segin se obeerva en la figura 7, Esta ro-
Ataoién del drbol 116 hace que el manguito de rodillo pre-

sionador giratorio 126 sea articuladamente desplazado ha=
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cia el rodillo 95 y el conjunto de cuchilla desolladora
162. |

El filete de pescado a desollar 238 se coloca
luego sobre la bandeja de alimentacién 52, con la piel 240
sobre el lado superior de la misma. El filete 238 se des-
liza hacia ebejo sobtre el agua que fluye descendentemente
por la bandeja 52. El manguito 126 y el rodillo 95, que
giran en direcciones opuestas, prenden el extreme inferior
del filete y hacen pasar a éste entre ellos. las aletas
flexibles 132 del manguito 126 cogen el lado inferior del
filete 238 de ia,ﬁanera ilustrads en 1a figura 6 y son
desviadas por el mismo. Como enteriormente se indica, el

resorte 206 articula elésticamente al manguito 126 hacia

el conjunto de cuchilla 162 y tal presién eldstica asegura

el que las aletas 132 se acoplen suficientemente al file-
te para impulsarlo hacia abéjo haste su contacto con el
conjunto de gucﬁilla desolladora 162, La superficie serra-
da y moleteada 97 del rodillo 95, junto con las aletas 132,
empuja al filete hacia abajo entré ellas, de manera que -
la cuchilla desolladora 170 pueda retirar la piel 240 del

~ filete. Al separarse 1a plel 240 del filete 238, agquélla

pasa sobre la superficie incurvada superior 174 del sopor-
%e 168 de la cuchilla y por debajo del rodillo 95. Ia piel

'240 nmuestra tendencia a adherirse a la superfiocie 97, pero

los chorros de agua 230 dirigidos sobre el rodille 95 in-
mediatamente por encima de 1a tangente al mismo, separsn .
de é1 la piel. .

_ Cuando pasan poreicnes mds gruesas o pesadas del
filete entre el manguito 126 y'el rodillo 95, el primero
es arfiouladamséte desplazado hacia atrds separdndose del
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_componentes se ilustra en las figurﬁs Ty 9, como anterior-
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rodillo 95, lo que determina la artioulscién del drbol 116
por los brazes 112 y 114, Ia articulscién del drbol 116 ha~
ce que el brazo 124 gire hacia sbajo, de manera que l2a ble-
la 200 se extiendeadeslizableﬁgnte hacie abajo a través
del mangﬁito 198, sin causar un indeseable movimlento de
ninguno de los dends componentes del dispositivo. El re-
sorte 206 de la biela 200 ofrece una resistencia eldstioa
el movimiento descendente de diche biela e impulsa eldsti-
camente al manguito 176 naoia el filete, EL resorte 206
mueve el manguito 176 de nuevo hacia el conjunto de la cu-
chille desolladora tan pronto como ha pasado la poreidn

més gruesa del filete, 7
- La'poeicién'normal o "ocerrada" de los diversos

mente se explica, Sin embargo, pueden existir situaciones
en las que el operario desee interrumpir inmediatamente
la operacién de desuello, lo cual es permitido por la po-
gicidén variante o "abierts" de la empufiadura 146,

Po% éjemplo@;el filete puede tener una configu~
racidn tal qué g8 estéjdesollando indeseablemente o quede
atascado en 1s méquina, En cualquier caso, si el operario
degea liberar el filete de su oontacto'con el manguito y
1a cuchilla desolladora, sélo tiene que girar la empufia-
dura 146 de menera que'el drbol 142 sea puesto en rota-
cilén desde la posicién relativa de las figuras 7y 9 a la
posicién de lag Ffiguras 8 y 10,

El movimiento de 1a empufiadura 146 hace que el
drbol 142 gire de ::do que le placa de cuadrante 218 sea
artiouladamente de:ninsada respecto a la bola de detén 214
y el hoyuelo 226 guede depacoplado de ella. En la figura
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7 puede verse que la conexién articulada (pasador 151) de
la oreja 150 y la barra 152 se encuenira ligeramente por
delante de la linea central que se extiende entre el pasam
dor 158 y el érbol 142, Ia conexién articulada de la barra
182 (pasador 184) se halla también ligeramente por delante
de. une linea central extendida entre el pasador 178 y el
drbol 142, Tal relacién de los puntos de articulacién tie-
ne por fesultgdo 1a separacién articulada del manguito 126
respecto & la guchilla desolladore mucho més rdpidamente
que el ritmo con-qus la citada cuchilla aé gepara del ro-
dillo 95, puesto que el drbol 142 ha de girarse hasta que

los pasadbres 151 y 184 son desplazados por detrds de las

1ineas centrales que se acaban de describir, antes de que
la cuchilla empiece a separarse del &rbol 94, El mﬁnguito_
126 se gepara del conjunto de 1a cuchilla antes de que los
pasadores 151 y 184 pasen las citadas lineas centrales.

Ia empufiadura 146 se moverd hasta que el hoyuelo 224 re=-
ciba a la bola 214-para mantener eldsticamente los compo—
nentes en la posicién mostrada en la figura 10. Los cilin-
dros presionadores 150 y 180 mantienen también eldatica~
mente la placa de cuadrante 218 en la posicién de las fi-
guras 8 y 10, puesto que las barras-impulsadas a resorte
tienden a hacer girar a 1a citada pleca en la direccidn

de las agujas del reloj, segin se observa en la figuré 10.
Ia presibn ejercida sobre la placa de cuadrante ayuda a
mentener elésticamehta a ésta en la posicién de las figu-
ras 8y 10. Como se ve en 1a‘figura 10, el pasador de tope
220 se acopla al brazo 70 cuando el conjunto de la cuchi-
1la desolladors y el rodillo presionador han sido lleva~
dos a @ posicidn "abierta", EL movimiento articulado del
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manguito 126 no afeota adversamente a su accionamiento,
puesto que el drbol 102 ge gnoﬁentra en alineamiento axial
con el 4rbol 116, '

ELl hecho de que el manguito presionador 126 se
separe del rodillo 95 a un meyor ritmo que le articulacién
de 1a cuchilla'desolladora,'impide que el manguito entre
an contacto con la cuchilla, ssegurando asi el que tal
manguito no sea dafindo por la cuchilla. Si ambos se arti-
culagen aimulténéamsnfé a’lg misma. velocidad, el manguito
podrie establecer cbntaeto con la cuchilla, Ademés, sl am-
bas partés se separasen siﬁulténsamente del rodillo de ali-
mentacién 95 a igual velocidad, el filebe 238 podria que-
dar atascado en la méquina. Ia disposicién de las partes
asegura el que 12 presidn ejercida sobre el lado inferior
del filete sea supfimida poco antes de que le quchilla
desolladora sea separada del rodillo 95.

Puede verse por consiguiente mediante la ante-
rior descripcién que se ha proporcionado un dispositivo
fnico desollador de pescado que separa eficazmente la piel
del filete de pescado sin dafiarlo. Asi, el dispositivo
cumple todos sus objetivos indicados.

En fesumen la Patente de Introduccién que se

solicita recaera sobre las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1., Dispositivo desollador de pescado, gque com-
prende un armezén; un medio de soporte provisto de un pri-
mer y un gegundo extremos sobre dicho armezén y adaptado
para sostener el pescado que se estd desollando; una cu-
chilla desolladoras provista de un borde cortante horizon-
tal asegurado & dicho armazdn junto & un extremo del cita-
do medio de soporte; wn rodillo de aliwmentacién giratoria-
mente montado slrededor de un eje horizontal sobre el ci-
tado armazdén junto & la cuchille desolladora;-un rodillo
presionador giratoriamente montado en el armazén edyacen-—
temente 8l referido medio de soporte y en relacidn espa~-
ciads con la cuchilla desolladora, de manera que el pes-
cado que se degplaza desde el medio de soporte para la
separacidén de su piel en su lado superior medisnte accién
conjunta de la cuchille desolladors y €l rodillo de ali-
mentacién pase en contacto a presién sobre dicho rodillo
presionador; estando desplazablemente montades la cuchi-
1la desolladbra y el rodillo presionador spbre el referi-
do armezén de soporte para su movimiento hacia y desde el
rodillo de alimentacidn; y medios de control conectados
a la cuchilla desolladora y &l rodillo presionador pare
mover selectivemente estos dos elementos desde el rodillo
de elimentacién. |

2. Dispositivo segin la reivindicacién 1, en
el que dicho rodillo presionador comprende un cubo central
provisto de una serie de aletas eldsticas sustancialmente
rectangulares extendidas radialmente hacia el exterior
fesde aquél, presentando tales aletas una configuracidn

radial normelmente deformads tras su contacto presionador
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3. Dispositivo segin la reivindicacién 2, en

el que cada una de dichas aletas tiene caras anterior y
posterior convergentes respecto a la direccidn de rotacién
de les mismas, estando desviada la cara anterior hacia
atrds en relacién inclinada respecto a su radio.

4. Dispositivo segin le reivindicacién 1, en
el que wn varillaje interconects la cuchilla desolladora
y el rodillo presionador para separar la primera del rodi-
110 de alimentacidén y el segundo de la cuchilla y del ro-
dillo de alimentacién,

5. Dispositivo segin la reivindicacién 4, en
el que dicho varillaje comprende un primer drbol girato-
riamente montado alrededor de wn eje horigontal sobre un
primer y un segundo brazos espaciados entre si y asegure-
dos & dicho armezén, une empufiadura en un extremo del pri-
mer 4rbol citado para poner en rotacién tal drbol entre
une primera y uns segunda posiciones, estando asegurada
la cuchilla desolladors & un segundo drbel giratoriamente
montado en el referidoe armazdn, un tercer drbol giratoria-
mente montado en el armazén por debajo del rodillo presio-
nador, un tercer y un cuarto brazos espaciados entre si
y rigidamente asegurados al tercer drbol, extendiéndose
hacia arriba desde é1, un cuarto drbol giratoriamente mon-
tado sobre los extremos superiores del tercer y cuarto
brezos citados, estando montado dicho rodillo presionador
sobre el cuarto drbol mencionade, wn quinto brazo asegura-
do por un extremo & un extremo del tercer drbol y extendi-
do hacia arriba desde €1, una barra de empuje articulada-

mente asegurada en su extremo superior al otro extremo del
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quinto brazo y extendids hscia abajo desde &1, un manguito
artiouladamente asegurado al primer Arbol y espaciado de

81, siendo deslizaeblemente recibida dicha barre de empuje
por el mencionado mesnguito y estando adepiada para produ-

cir la articulacidén del tercer drbol en une primera direc-

cién cuando el primer érbol es desplazado & su primere po-

sicién, un resorte en dicha barre que ofrece una resisten-
cia eldstica al movimiento deslizante descendente de tal
barre de empuje en el referido manguito, deslizéndose la
barre de empuje & través del manguito cuando se articula
el tercer drbol en une segunde direccién, un sexto y un
séptimo brazos asegurados por un extremo & los extremos
opuestos del segundo érhol respectivamente, un primer y
wn gegundo cilindros presionadores articuladamente conec—
tedos por sus extremos superiores & los otros extremos

del sexto y séptimo hrazos respectivamente; teniendo cada
uno de dichos cilindros presionadores bielas impulsadas a
resorte extendidas hacia abajo desde ellpsLy que se conec—
tan articuladamente‘a wes orejas extendidas desgde el pri-
mer érbol mencionado.

6. Dispositivo segin le reivindicacién 5, en
el que el primer drbel lleva asegurade une placae de cua=—
drente provista de un primer y un segundo pasadores de to-
pe espaciados y extendidos desde ella, estando adaptados
para acoplarge & uno de los citados brazos primero y so-
gundo pera limitar el movimiento articulado del primer
&rbol en la primera y segunda direcciones y para situar

dicho primer drbol en tales posiciones primera y segunda.

< 7. Dispositivo segin 1a reivindicacién 6, en

el que la citads placa de cuadrante presenta wn primer y

Ceathd Bt agp. tre nygae
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wm éegundo hoyuelos espaciados entre si, incluyendo el
primer brazo mencionado una bole de detén impulsade a re-
sorte y adaptada para'aooplarse e uno de dichos hoyuelos
al objeto de situar eldsticamente el primer drbol en las
mencionadas posiciones primera y segunda.

8., Dispositivo segin la reivindicameién 7, en
el que la conexién articulada de dichag orejas y de les
bielas de los ¢ilindros presionadores estd desviada por
delante de wna linea extendida entre el eje de rotacién
del primer drbol y la conexidn erticulada entre los exire-
mos superlores de los cllindros presionadores y los refe-
ridos brazos sexto y eéptimo, de manera que el movimiento
del primer drbol desde su primera a su segunda posicién
tiene por resultado la separacidén del rodillo presionador
respecto 81 rodillo de alimentacién y & la buchilla dego-"
1lladora antes de que ésta Wltime se separe del rodillo de

alimentacidn,
9. Dispositivo segin la reivindicacién 1, en el

que dicho medio de soporte tiene un conducto de agua en su

extremo superior adeptado para dirigir agua descendentemen-

te sobre el medio de soporte.

10, Dispositivo segin la reivindicacién 1, en
el que se agsegura un conducto para fldido al armazén y se
conecta & une fuente de fliido a presidn, disponiéndose
was toberag en tal conducto para dirigir un chorro de
fliido en direccidén tengencial hacie el rodillo de alimen-
tacibén paras forzar cuaslquier piel depositada sobre &1 a
separarse del mismo.

. 11, Dispositivo segin la reivindicacién 1, en

el que dicho rodillo de alimentacidn estd situado sustan-

[ 0 PN
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ciglmente en la trayectoria del pescado en su desplazamien-
to desde el medio de soporte y la referida cuchilla esta
situada debajo del rodillo de alimentacidén, de manera que
la piel retirada del pescado pase descendentemente entre el
rodillo de alimentacién y la cuchilla y el pescado desolla~
do descienda entre el rodillo presionador y la cuchilla.

12. Dispositivo segin la reivindicacién 1, en el
que el medio desollador incluye una cuchilla plana dispues-
ta en posicién inclineda y extendids hacia arriba desde un
borde horizontal inferior hacia el medio de soporte, termi-
nando en dicho borde cortante horizontal junto al rodillo
de alimentacién.

1%. Dispositivo seglin 1a reivindicacién 1, en el
‘que se asegura funcionalmente un medio de control al rodi-
1lo presionador y & la cuchilla desolladora par@ separarlos
simulténeamente del rodillo de alimentacién.

14, Dispositivo segln la reivindicacién 13, en el
que un primer medio dispuesto en los de control impulsa ela
ticamente al rodillo presionsdor hacia la cuchilla desolla-
dora.

15. Dispositivo segin la reivindicacidén 1, en el
que dichos medios de rodillo presionador, incluye una por-
cién de cubo central provisto de una pluralided de gletas .
elasticas sustancialmente rectangulares que se extienden
radislmente hacia el exterior desde aquél, deformandose nor
malmente la configuracién radial de tales aletas tras su
contacto a presiém con dicho pescado, y medios impulsores
.asociados a los medios de rodillo presionador para mante-
;erlos elésticamente en contacto a presién con el pescado

mientras éste pasa sobre ellos.

T~
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16. Dispositivo segln la reivindicacién 15, en el
que cada una de dichas aletas presenta caras anterior y pos-
terior convergentes respecto a la direccién de rotacién de
las mismas, estando desviada dicha cara enterior hacia atras
en relacién inclinada respecto a su radio.

17. BSe reivindica por.ﬁltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Introduccién que se solicita:
DISPOSITIVO DESOLLADOR DE PESCADO,

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de veintitrés pagi-
nas mecenografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 17 de agosto 1.972
: BERNARD? UNGRIA
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