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MEMORIA DESCRIPTIVA

Antecedentes de la invencién

Esta invencién se utiliza en campos técnicos en
los cusles es necesario transmitir una potencia o salida de
un motor primgrio, tal como un motor diesel, a una carga,
tal como una hélice de un buque, una rueda de um vehiculo,
una bomba, etc. Desde luego, pueden utilizarse también como
motor primario una turbina de vapor, una rueda hidrdulica,

un motor eléctrico, uma turbina de gas, etc. = = = = = = =

En algunas disposiciones anteriores en que se
transmiten salidas de motoreé primarios a cargas, se utili-
zan engranajes para multiplicar o reducir las velocidades.
En general, un engranaje compuesto por una corona y un pi-
fibn no puede utilizarse para mandar la relacifn de multipli
cacién o reduccién de la velocidad o la direccién de rota-
cién de una carga. En otras palabras, cuando sélo hay un en
granaje compuesto por una corona y un pifiln entre un motor
primario y una carga, la velocidad de la carga no puede ser
mandada o cambiada por el mismo engranaje, ¥ la direccién de
rotacién de la carga no puede Ser cambiada si se mantiene
constante la direccién de rotacién del motor primario. Si

se desea mandar la relacién de multiplicacidén o reduccién
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de la velocidad de un engranaje, es necesario afiadir por lo

menos wn pifiéln o una corona al engranaje compuesto por ua
corona y un pifin, como se observa en una caja de’ velocida-
des por medio de la cual puede cambiarse la velocidad de un
vehiculo. Si se desea mandar la direccidn de rota.ciéﬁ de
una carge por medio de un engranaje, es necesario a.ﬁ:_a.dir
por lo menos un pifién loco al engranaje compuesto por una
corona y un pifiln, como se observa en um inversor por engra
najes. Asf, si se desea mandar la relacién dev‘multipiiéa.-
cibfn o reduceidén de una carga por medio de un quranaje, la

construccién del engranaje resulta considerablemente compli

cada'. ------- —---—-----—---—T----

A fin de pAroveer wna disposicién que transmita
wne salida de un motor primario a une darga, en la cual pue
da cambiarse la direccidén de la carga al tiempo que mantener
constante la direccién de rotacién del motor primario, el
inventor de la presente ha previsto la invencidn .de la solj

citud de patente norteamericana N? 53:413s = = = = = « = =

En la solicitud de patente norteamericana n®

53.413 se ilustra una disposicién de mdquina eléctrica que
tiene una combinacidén de: un acoplamiento electromagnético
que tiene dos rotores que giran uno con respecto al otro y
uno de los cuales estd provisto de un devanado inducido;
una miquina elécirica rotativa que tiene wn estator, un ro-
tor y un devanado inducido en que circula corriente alter-
na; la combinecién mecdnica de uno de dichos dos rotores de

dicho acoplamiento electromagnético con dicho rotor de dicha
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miquina eléctrica rotativa; y una conexién eléctrica entre

5
, 2
A e pl

dicho devanado inducido de dicho acoplamiento electromagné-
tico y dicho devanado inducido de dicha mfquina eléctrica
rotativa a través de un dispositivo de conmitacién de fa—-

BESe ™ ™ = o e ww e M e e S e T WP R e R e T e e T o W e e

Sin embargo, existe un problema importante con
respecto al método de excitacidn de la mdquina eléctrica
que combina el acoplamiento electromagnético con la miquina
eléctrica rotativa. Si las corrientes de excitacién de los
devanados inductores de la midquina eléctrica son alimenta-
dos por otra fuente eléctrica, la fuente de energfa eléctri
ca es necesaria y toda la instalacién resulta complicada ¥y

CAYBe ™ = ™ = o o ®m w = = @ - . - o w e ws o " e em e e =

Ademds, existe otro problema importante con res-
pecto a la estabilidad contra las sobretensiones de la mi-
quina eléctrica. Si la mdquina eléctrica se sobrecéfga brus
camente, el rotor de la mdquina eléctrica estéd sometido a

"gobrecargals = = =~ = = = = = = « - U It

Resumen de la inveneidn

Es el objetivo primario de ls invencién proporcio
nar una disposicién de miquina eléctrica que transmita una
salida o potencia de wn motor primario o de una miquina ac-
cionadora a una carga, disposicién que serd de funcionamien
to muy simple y eficaz y que podrd fabricarse e instalarse

fécilmente y econbmicamentes = = = = = = = = = = = = = = =
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Otro objetivo de la invencién es proporcionar una
digposicién de miquina eléetrica que transmita una salida
de un motor primario o de una méquina ac;:ionadora. a una car
ge, disposicién en la cual la direccién de la rotacidn de
la carga podrd cambiarse al tiempe que se mentendrd constan
te la direccibn de la rotacién del motor primario o de la -
méquina accionadora y que serd muy simple y muy econdmica—

mente FAbricable, = = m = = = = = ;- = = = = = -

Otro objetivo de esta invencién es proporeionar
una disposicién de mdquina eléctrica que transmita una sali
da de un motor primario o de una méquing accionedora a una
carga, en la cual podrd mantenerse elevada .la estabilidad

de la méquine elécirica contra las sobretensiones, - ~ ~ ~

0tros objetivos de esta invencidén serdn en parte

obvios y en parte aparecerdn a continuacibn, « « = = = « «

Segin ello, esta invencién se revela en sus reali
zaciones ilustradas en los planos anexos y comprende las ca
racteristicas de estructura, combinacién de elementos y dig

posicién de partes que se indicardn en las reivindicaciones

Breve descripeidn de los planos

La Fige 1 y la Fig. 7 ilustran, respectivamente,
realizaciones de una esiructura parcial de una disposicidn
de esta invencién. la Fig. 2, la Fig. 3, la Fig. 4, la Fig.
5, la Fig. 6, la Fig. 8 y la Fig. 9 ilustren, esquemdtica-
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mente, sistemas de esta invencifn, = = = = = = = = = = - -

Descripcién de las realizaciones preferidas

Como se ilustra en la Pig. 1 y en la Fig. 2, una
disposicidn de mfquina eléctrica segin esta invencién tiene
una combinacién de: una mdquina eléctrica rotativa 8 que
tiene un estator 21, un rotor 25, un devanado inductor 22 y
un devanado inducide 23 por el que circula corriente alter-
na; un acoplamiento electromagnético 3 que tiene dos roto-
rea 4 ¥y 5 que giran uno con respecto al otro, uno de los
cuales estd provisto de un devanado inducido 26 y el otro
de los cuales estd provisto de un devanado inductor 24; es-
tando uno de dichos dos rotores 4 y 5 de dicho acoplamiento
electromagnético 3 mecénicaménte combinado con dicho rotor
25 de dicha héquina eléctrica rotativa 8; estando dicho de-
vanado inducido 26 de dicho acoplamiento electromagnético 3
¥ dicho devanado inducido 23 de la mdquina elécirica rotati
va 8 conectados eléctricamente uno con otro; un transforma-
dor 9 que tiene por lo menos un devanado primario 10 y un
devanado secundario 11; un convertidor 12 que-esid compues-
to por rectificadores 28; estando conectado eléectricamente
por lo menos uno de dichos devanados inductores 22 y 24 y
el devanado secundario 11 de dicho transformador 9 a través
de dicho convertidor 12} estando conectado eléctricamente
wno de dichos devanados inducidos 23 y 26 con dicho devana-
do primario 10 del trensformador 9; estando dispuesto uno
de dichos rotores 5 y 4 del acoplamiento electromagnético 3

para accionar una carga 2 y estando dispuesto y el otro ro-
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do por una miquina accionadors 1ls = ~ = = = = @ « = « =« -

En la Pig. 1, que es una realizacién de una estruc
tura parcial de esta invencién y que ilustra un ejemplo de
la combinacién mecédnica entre el rotor 25 de la méquina
eléctrica rotativa 8 y el rotor 5 del acoplamiento electro-
magnético 3, wno de 1los dos rotores 4 y 5 del acoplamiento
electromagnético 3 estd combinado mecdnicamente con el ro-
Sor 25 de la méquina eléctrica rotativa 8, de tal manera
que el rotor 5, una parte interior circunferencial 29 de un
cilindro 28 del cual estd provista de un érgano magnético
14 que forma un circuito magnético para el acoplamiento eleg
tromagnético 3 y una parte circunferencial ex‘bérior 30 del
cilindro 28 del cual estd provista de un érgano magnético
15 que forms um circuito magnético para la miquina eléctri-
ca rotativa 8, se utiliza en comin como uno de los dos roto
res 4 y 5 del acoplamiento electromagnético 3 y como el ro-
tor 25 de la miquing eléctrica rotativa 8, y gira en un es-
pacio entre el estator 21 de la méquina eléctrica rotativa
8 y el otro rotor 4 del acoplamiento electromagnético 3. Un
ejemplo de la mdquina eléctrica rotativa 8 es una miquina
sincrona que tiene un devanado en cortocircuito que estd em
potrado en la cara del material 15 del polo del campo magné

tico, aunque no se ilustra.‘en la Pige 1o = = = = = = = = «~

En la Fig. 1 y en la Fig. 2, un rotor 4 del aco-
plamiento electromagnético 3 estéd provisto de un devanado

inductor 24 y de anillos colectores 6 a conectar eléctrica-
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mente a una fuente de corriente continua, aunque la fuente
de corriente continua no se ilustra ni en la Fig., 1 ni en
la Pig. 2; y wn rotor 5 estd provisto de un devanado 26 y
de anillos colectores 7 a conectar eléciricamente con un de
vanado inducido 23 de la mdquina eléctrica rotativa 8 a tra
vés del cableado eléctrico 31 y de un dispositivo 27 de con

mutacifn de faseS,. = = = = = = = = = = - - - -—-— o ---

Una hélice de un buque, una rueda de vehfculo, un
ventilador, una bomba, etc., son ejemplos.de la carga 2.
Los motores primarios tales como un motor diesel, uma furbi
na de vapor, una rueda hidrdulica, wn motor eléctrico, una
turbina de gas, etc., son ejemplos de la méquina accionado-
ra 1. En la Fig. 1, puede verse dispuesta de forma’que la
direccién de rotacién del rotor 25 de la médgquina eléctrica
rotativa 8 es no sélo igual sino también la opuesta a la di
reccién de rotacién del rotor 4 del acoplamiento electromag
nético 3 accionado por la miquina accionadora 1, estando el
dispositivo 27 de commutacidén de fases conectado eléctrica-
mente al circuito principal del cableado 31 que estd inser-
to entre el devanado inducido 23 de la mdquine eléctrica ro
tativa 8 y el devanado inducido 26 del acoplamiento electro

magnético 30 = « = = = = = ~ - e e -

Los simbolog 17 y 18 ilustran cojinetes y el sim-
boloe 13 ilustra un érgano magnético que forma wn circuito
magnético en el rotor 4 del acoplamiento electromagnético 3
de la Fig. 1. Cuando la miquina eléctrica de la Fig. 1 es

cortada por una seccién AB perpendicular sl eje 19 de giro
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del rotor 4, existen una cara de un érgano magnético 16 que
formg un circuito magnético en el estator de la méquinar
eléctrice rotativa 8 y una cara del 6rgano megnético 13 que
forma wn circuito magnético en el rotor interior 4 del aco
plamiento electromagnético 3 de la Fig. 1. Los simbolos 59
¥y 20 ilustran ejes de revolucidén de los dos rotores del aco
plamiento electromagnético 3. Aunque el .rotor 5 del acopla-
miento electromagnético 3 utilizado en comfin con el rotor
25 de la mdquina eléctrica rotativa 8 estd provisfo del ae-
vanado inducido 26 en la Fige 1 y en la Fig. 2, es posiblé
que el rotor interior 4 del acoplamiento electromagnético 3
acoplado mecénicamente a la méquina accionadora 1 séa pro-
vigto del devanado inducido 26 y el rotor exterior 5 sea
provisto del devanado inductor 24 del acoplamiento>eiectro-

magnético 3, - = = « = = = « = - it I I IR I

En la Fig. 2, el rotor 5 del acoplamiento electro
magnético 3, combinado mecdnicamente con el rotor de la mi-
quina eléctrica rotativa 8, acciona la carga 2 y el otro ro
tor 4 del acoplamiento electromagnético 3 es accionado por
la mfiquina accionadora 1. El devanado inductor 22 de la mé-
quina eléctrica rotativa 8 estd conectado eléciricamente
con el devanado secundario 11 del tranasformador 9 a través
del convertidor 12 y el devanado inducido del acoplamiento
electromagnético 3 estd conectado eléctricamente con el de-
vanado primario 10 del transformador 11. El devanado prima~
rio 10 del transformador 9 es un devanado de tensién que es
t4 conectado eléctricamente con el devanado inducido del

acoplamiento electromagnético 3 de la Fige 2, = = = = = = =
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En la Fig. 3, el devanado inductor que no se ilusg
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tra en la figura pero que estd contenido en el rotor 4 y que
estd conectado eléctricamente con los anillos colectores 6,
estd conectado eléctricamente con el devanado secundario 11
del transformador 9 a través del convertidor 12; y el deva-
nado inducido de la méquina eléctrica rotativa 8 estd conec
tado eléctricamente con el devanado primario 34 del trans-
formador 9. El devanado primario 34 del transformador O es
un devanado de intensidad que estd conectado eléctricamente
entre el devanado inducido del acoplamiento electromagnéti-

co y el devanado inducido de la méquina eléctrica rotativa

En la Fig., 2 y en la Fig. 3, el devanado inducido
del acoplamiento electromagnético 3 no se ilustra en las fi
guras pero se halla contenido en el rotor 5 y esti conecta-

do eléctricamente con los anillos colectores Te = = = = — =

En la Fig. 3 se provee de un segundo convertidor
32 que estd compuesto por rectificadores 35 y cuyos termina
les de corriente continua estdn conectados eléctricamente
en serie con los terminales de corriente continua dei con-
vertidor 12 descritos anteriormente al devanado inductor del
acoplamiento electromagnético 3; ademds, los terminales de
corriente alterna del segundo convertidor 32 estdn conecta~
dos eléctricamente con una fuente eléetrica (corriente al-
terna) distinta de la de los devanados inducidos del acopla

miento electromagnético 3 y de la méquina eléctrica rotati-
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En la Fig. 4, el devanado primario 10 del trans-—
formador 9 es un devanado de tensibn que estékqbnectado
eléctricamente con una fuente eldetrica 33 (fuente de corrien
te alterna) distinta de la de los devanados inducidos del

54 acoplamiento electromagnético 3 y de la mdquina eléctrica

En la Fig. 5, el transformador 9 tiene dos tipos
de devanados primarios, uno de los cuales es un devanado 10
de tensifn conectado eléctricamente con el devanado induci-
10, do del acoplamiento electromagnético 3 y el otro de los cua
les es un devanado 34 de intensidad conectado eléctricamen-
te entre el devanado inducido del acoplamiento electiromagné

tico 3 y el devanado inducido de la mdquina eléctrica rota-

15. En la Fig. 4, el transformador 9 ¥iene dos tipos
de devanados primarios, uno de los cuales es uﬁ.devanado 10
de tensidén conectado eléctricamente a una‘fuenté elécirica
33 (fuente de corriente alterna) distinta de la de los deva
nados inducidos del acoplamiento electromagnético 3 y de la

20, miquine eléctrica rotativa 8 y el otro de los cuales es un
devanado 34 de intensidad conectado eléctricamente entre el
devanado inducido del acoplamiento electromagnético 3 y el

devanado inducido de la méquina eléctrica rotativa 8. - - -

En la Fig. 8, el rotor 5 del acoplamiento electro
25, magnético 3, combinado mecdnicamente con el rotor de la md~

quina eléctrica rotativa 8, es accionado por la miquina ac~
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cionadora 1 y el otro rotor 4 del acoplamiento electromagné

tico 3 acciona a la carga 2. El devanado inductor del aco-
plamiento electromagnético 3, que no se ilustra pero gue se
halla contenido en el rotor 4 y que estd conectado eléctri-
camente con los anillos colectores 6, estd conectado elée-
tricamente con el devanado secundario 11 del transformador
9 a través del convertidor 12, y el devanado inducido de la
miquina eléctrica rotativa 8 estd conectado eléctricamente

con el devanado primario del transformador 9, = =« = = = - -

En la Pig. 9, el transformador 9 tiene un devana-
do primario 34 que estd conectado eléctricamente entre el
devenado inducido del acoplamiento electromagnético 3 y el
devanado inducido 23 de la méquina eléctrica rotativa 8 y
un devanado secundario 11 que estd conectado eléctricamente
con el devanado inductor 22 de la mdquina eléctrica rotati-
va 8 a través del primer convertidor 12 y del segundo con-
vertidor 32. Los terminales de corriente alterna del segun-
do convertidor 32 estdn conectados eléciricamente a la fuen

te eléctrica 33 (fuente de corriente alterna)s — = = = = -

Fn la Fig. 7Ty en la Fig. 8, el rotor del acopla-
miento electromagnético 3, combinazdo mecdnicamente con el
rotor de la mdquina eléctrica rotativa 8, es accionado por
la mfquina accionadora 1 y acciona a una hélice 35 de un bu
que, y el otro rotor del acoplamiento electromagnético 3 ag
ciona otra hélice 36 del buque. E1l devanado inductor 22 de
la miquina eléetrica rotativa 8 estd conectado eléciricamen

te con el devanado secundario 11 del transformaﬁbr 9 a tra-
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vés del convertidor 12 y el devanado inducido de la mdquina
eléctrica rotativa 8 estd conectado eléctricamente con el

devanado primario 34 del transformador Do = = = = = o= == -

Hasta ahora se ha dicho que s6lo uno de los deva-
nados inductores de la disposicién de mdquina eléctrica es-
t4 conectado eléctricamente con el devanado secundario 11
del transformador 9 a través del.convertidor 12. Sin embar-
&0, también puede hacerse que ambos devanados ‘inductores,
de la mfquina eléetrica rotativa 8 y del acoplamiento elec-
tromagnético 3, estén conectados con el devanado secundario

del transformador 9. - 6 W Mt S5 @ em M M A ww em oW e e e e

En la Fig. 2, si las revoluciones por minuto de
los rotores 4 y 5 del acoplamiento electromagnético 3 son
respectivamente N4 ¥y N5 y N4 > N5, se puede obtener: = = -~

N, = Ny = Ny (1)
Ny # Mg =T, (2)

en la cual NO son las revoluciones por minute del rotor 4
con respecto al rotor 5. Cuando la direccién de la rotacién
del rotor 5 es igual a la del rotor 4 se puede obtener la
ecuacién (1), y cuando la direccién del rotor 5 es opuesta
a la del rotor 4 se puede obtener la ecuacién (2). Tanto si
la direccidén de rotacifén del rétor 5 puede ser igual a la
del rotor 4 como si no, el acoplamiento electromagnético 3

actia no sélo como acoplamiento sino también como generador.

En tal caso, una miquina eléctrica que combina un
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acoplamiento electromagnético 3 con una mdquina eléetrica
rotativa 8 puede transmitir una salida o potencia de una md
gquina accionadora 1 a una carga 2 ¥y, ademds, la direccién
de rotacién de la carga 2 puede hacerse variar al tiempo
que se mantiene constante la direccidén de la rotacién de la

midquina accionadora 1e = = = = = = = = = - = - = - =~ = -

Si el numero de polos del acoplamiento electromag
nético 3 y de la mdquina eléctrica rotativa 8 son respecti~
vamente P3 Y Pgy ¥ la frecuencia de la corriente alterna
que circula por el circuito entre la miquing eléctrica rota

tiva 8 y el acoplamiento electromagnético 3 es £, se puede

obtener: = = = o & o - - - - n e .- .- - - - - -
N, =120 f/1>3 (3)
Ng = 120 f/1=8 (4)

Por €lloy, = = = = = = @ o ot et - - mm e mm . —————-—
NO/N5 = Pg/Py (5)

De las ecuaciones (1), (2) y (3) = = == = = = = = = = = =
N4 = (P8/P3 + 1) N5 (6)

5i Pg > P3, la direccién de rotacién del rotor 25
de la miAquina eléetrica rotativa 8 puede ser opuesta a la
direccién de rotacién del rotor 4 del acoplamiento electro-

magnético 3, = = = = = - - e e e
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Como se comprende de la anterior exposiciémn, la

construccidén ilustrada en la Fig; 1y en 1la Fig. 2 realiza-
da por medio de la combinacién del acoplamiento electromag-
nético 3 y de la miquina eléctrice rotativa 8 puede hacerse
trabajar como un dispositivo similar s un reductor. Ia di-
reccién de la rotacién de la carga 2 puede cambiarse mien-
tras se mantiene constante la direccién de rotacién del mo-
tor primario o de la mfquina accionadora 1, si se utiliza

el dispositivo 27 de conmutacién de faseS: = = = = = = - =

Si P3 > Pgy la direccién de rotacién del rotor 25
de la miquina eléctrica rotativa 8 o del rotor 5 del acopla
miento electromagnético. 3 no puede ser opuesta a la direce
cidn de rotacién del rotor 4 del acoplamiento eléotromégné-
tico 3. Sin embargo, incluso si P3 > Pgy la estructura ilus
trada en la Figse 1 y en la Fig. 2, realizada por medio de
la combinacién del acoplamiento electromagnético 3 y de la
miquina eléctrica rotativa 8 puede hacerse.tfabajar como un
dispositivo similar a un reductor. En este caso, no es necg
sario utilizar un dispositivo de conmutacién de fases en el

circuito del cableado eléetrico 31 = o o = « = - = «w @ = -

En la Fig. 2 no se ilustra un circuito eléctrico
que alimente al devanado inductor del acoplamiento electro-
magnético 3. Sin embargo, el devanado inductor del acopla=-
miento electromagnético 3 puede estar alimentado con una cg
rriente eléctrica a partir del devanado secundario 11 por
conexién eléctrica de los anillos colectores 6 con los ter-

minagles de corriente continua del convertidor 12, « = = = -



Asi, el método de excitacién o el circuito de ex~
citacién de la disposicién de méquina eléctrice que combina
el acoplamiento electromagnético 3 con la mdquina eléctrica
rotativa 8 resulta de funcionamiento muy simple y eficaz y

e puede fabricarse e instalarse fdcil y econémicamente. No es

necesario instalar otra fuente eléctricas =~ « = = = = = =« =

En las Figs. 2 6 3, otra fuente 33 de corriente
alterna estd conectada eléctricamente con el devanado prima
rio 10 del itransformador 9. Sin embargo si la capacidad o
10. potencia del devanado 34 de intensidad es grande, es sufi-
ciente una pequeila capacidad de la fuente 33 de corriente

alterNa,. = = = = = = = = = = = = - .- —— - - == — - - -

~ En la Fig. 5 no es necesario instalar otra fuente
eléctrica. Tos devanados 34 de intensidad de la Fig. 3, de
15; la Fig. 4, de la Fig. 5, de la Fig. 6, de la Fig. 8 y de 1la
Fig. 9 actdan como estabilizadores, esto es se utilizan pa~
ra mentener elevada la estabilidad contra las sobretensio-
nes. Si las corrientes de carga de las mdquinas eléctricas
que combinan las miquinas eléctricas 8 con el acoplamiento
20. electromagnético 3 se hacen bruscamente grandes, las corrien
tes de excitacién de los devanados inductores de las mdqui-
nas eléctricas aumentan debido al aumento de corriente de
los devanados 34 de intensidad, por lo que aumentan las esg-
tabilidades a las sobretensiones de estas miquinas eléctri-
25. cas. En la Fig, 6 0 en 1la Fig. 9, la velocidad de la carga
2 puede ser mayor que la velocidad de la mdguina accionado-

ra. Bn la Fig. 7 0 en la Fig. 8, la direccién de rotacién
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de una hélice 35 puede ser igual u opuesta a la direccién

de rotacién de la otra hélice 364 = = = = = = = = = = = = =

N__ Qo T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafla,

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: - -

REIVINDICACIONES:

1.~ Perfeccionamientos en las disposiciones de mg

quinas eléetricas, caracterizados porque se provee: - — - =

una mdquina eléetrica rotativa que tiene un
estator, un rotor, un devanado inductor y un devanado indu-

cido por el cual circula corriente alterng; = = = == = = =

un acoplamiento electromagnético que tiene
dos rotores los cuales giran uno con respecto al otro, uno
de los cuales estd provisto de w devanado inducido y el

otro de loa cuales estd provisto de un devanado inductor; -

egtando uno de dichos dos rotores de dicho
acoplamiento electromagnético combinado mecdnicamente con

dicho rotor de diche miquina eléectrica rotativa; - - -~ - -

estando dicho devanado inducido de dicho aco-
plamiento electromagnético y dicho devanado inducido de di-
cha miquina eléctrica rotativa conectados eléctricamente en

tre 8l; = = = = = c e - - .- e e e rr c tc e - - -
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un transformador gue tiene por lo menos un de

vanado primario y un devanado secundario; =~ = = = = = = - -

un convertidor que estd compuesto por rectifi

cadores; — = = = = = ~ - e e e e e e e e e e o -

estando por lo menos uno de dichos devanados
inductores y el devanado secundario de dicho transformador

conectados eléctricamente a través de dicho convertidor; -

estando uno de dichos devanados inducidos co-
nectado eléctricamente con dicho devanado primario del trans

formador; = - = = = = o« = = - - - - - om e m em Wt e e e e

estando dispuesto uno de dichos rotores del
acoplamiento electromagnético para accionar una carga y es-
tando dispuesto el otro rotor del acoplamiento electromagné

tico para ser accionado por wna miquina accionadora. - = -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caraéterizados porque uno de los dos rotores del acoplamien
to electromagnético estd combinado mecdnicamente con el ro-
tor de la mdquina eléctrica rotativa, de tal manera que wn
rotor, del que una parfe circunferencial interior de un ci-~
lindro estd provista de un érgano magnético que forma un
circuito magnético para el acoplamiento electromagnético y
del que una parte circunferencial exterior del cilindro es-
t4 provista de wn 6rgano magnético gue forma wn cirecuito
magnético para la miquina eléctrica rotativa, se utiliza en

comin como uno de los dos rotores del acoplamiento electro-
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magnético y como el rotor de la méquina eléctrica rotativa,

'y gira en un espacio entre el estator de la mdquina eléctri

ca rotativa y el otro rotor del acoplamiento eleciromagnéti

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindiéacidn 1
caracterizados porgue la miquina accionadora es un motor
primario para la propulsi&n de un buque tal como un motor
de combustién interna, una turbina de vapor y una tu;bina

de gas, ¥y la carga es wna hélice del buque, = ~ = = = = = -

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porgue el rotor del aboplamiento electromag-
nético combinado mecdnicamente con el rotor de la méquina
eléctrica rotativa acciona la carga, ¥y el otro rotor del
acoplamiento electromagnético es accionado por la mdquina

5.=- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 4,

caracterizados porque el devanado inductor de la miquina

eléctrica rotativae estd conectado eléctricamente con el de-

vanado secundario del transformador a través del converti-
dor y el devanado inducido del acoplamiento electromagnéti-
co estd conectado eléctricamente con el devanado primario

del tra-n-SfOrnlador. ----- . G We N e W e em mm e e G e S e

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el rotor del acoplamiento electromage

nético combinado mecdnicamente con el rotor de la mdquina
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eléctrica rotativa es accionado por la mdquina accionadora

y el otro rotor del acoplamiento electromagnético acciona

To—~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el rotor del acoplamiento electromag-
nético combinado mecdnicamente con el rotor de la miquina
eléctrica rotativa es accionado por la miquina accionadora
¥ acciona una hélice de wn bugque, y el otro rotor del aco-~

plamiento electromagnético acciona otra hélice del buque. -

8.« Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,
caracterizados porque el devanado inductor del acoplamiento
electromagnético estd conectado eléctricamente cbn el deva—~
nado secundario del ftransformador a través del convertidor,
¥y el devanado inducido de la méquina eléctrica rotativa es-
t4 conectado eléctricamente con el devanado primario del

Fransformador. = = = = = = = . w .- - =

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7,
caracterizados porque el devanado inductor de la miquina
eléctrica rotativa estd conectado eléctricamente con el de-
vanado secundario del transformador s través del converti-
dor, ¥y el devanado inducido de la mdquina eléctrica rotati-
va estd conectado eléctricamente con el devanado primario

del tranSformador, = = = = = = = = = m = = = = - = - - -

10.~ Perfeccionemientos segin la reivindicacién

1, caracterizados porque el devanado primarioc del tramsfor-
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mador es un devanado de tensién que estd conectado eléctri-
camente con el devanado inducido del acoplamiento electro-

Magnético, = = = = = = = = = = _ . - - - - - - —-—-a -

11.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
1, caracterizados porque el devanado primario del transfor-
mador es un devanado de intensidad que estd conectado eléc-
tricamente entre el devanado inducido del acoplamiento elec
tromagnético y el devanado inducido de la miquina eléctrica

rotativa, « — = = = = w " - _-__ . --—-— - - . - - -

12.~ Perfeccionamientos segin la reivindieacién
1, caracterizados porque el devanado primario del trangfor-
mador es un devanado de tensién que esti coﬁectado eléctri-
camente con wna fuente elécirica distinta de la de los deva
nados inducidos del acoplamiento electromagnético y de la -

mdquine eldetrica rotativa, = = = = = = w = o = o -

13.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
1, caracterizados porque el transformador tiene dos tipos
de devanados primarios unos de los cuales es un devanado de
tensidn conectado eléctricamente con el devanado inducido
del acoplamiento electromegnético y el otro de los cuales
es un devanado de intensidad conectado eléctricamente entre
el devanado inducido del acoplamiento electromagnético y el

devanado inducido de la mdquina eléctrica rotativa, = - = -

14.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién

1, caracterizados porgue el transformador tiene dos tipos
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de devanados primarios wno de los cuagles es un devanaedo de
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tensidn conectado eléctricamente con una fuente eléetrica
distinta de la de log devanados inducidos del acoplamiento
electromagnético y de la miquina eléctrica rotativa y el
otro de los cuales es un devanado de intensidad conectado
eléctricamente entre el devanado inducido del acoplamiento
electromagnético y el devanado inducido de la mAquina eléc-

trica rotativa. = =« = = =« = 0 c e e e m e - e - - -

15+= Perfeccionamientos segin la reivindicacién
1, caracterizados porque la disposicién se provee de un se-
gundo convertidor que esti compuesto por rectificadores y
cuyos terminales de corriente continua estdn conectados
eléctricamente en serie con los terminales de corriente con
tinua del convertidor descrito en la reivindicacién 1 al
uno de los devanados inductores, y ademés los terminalgs de
corriente alterna del segundo convertidor estén eonectadbs
eléctricamente con una fuente eléctrica distinta de la de
los devanados inducidos del acoplamiento electromagnético y

de la mdquina eléctrica rotativa, = = =« = = = = = = = = = -

16,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS DISPOSICIONES. DE
MAQUINAS ELECTRICAS". = = = = = = = = = m .-

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de veintitres hojas, foliadas y

mecanografiadas por una sola de sus caras, y de nueve figu~



ras que la ilustran.

BARCELONA, - 5 AGO. 1972
P.A. M. CURELL SUNOL
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