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PERFECCICNAMIENTOS EN JUNTAS TRANSMISORAS DE

FUERZA.

Al 4o5.11% ?5o^l& fd^3>

6S ? A % 3M %  - NORTH AMERICAN ROCKWELL CORPORATION, entidad nortea- 
mericana residente en Fifth Avenue and Wood Street, 

Pittsburgh, Pensilvania, 15222, EE. UU. de A.

Este invento se refiere a juntas trans­

misoras de fuerza donde se desea un contacto de están 

quidad.entre los elementos de 1-4 junta que $.iran uno 
con relación al otro. En particular, el invento tiene 

5. por objeto proporcionar un elemento de estanquidad de
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una pieza, enterizo y resiliente en un órgano de brazos 

les de una junta carddnica, que tiene una cruz central de cua­

tro muñones, cuyos muñones llevan montados giratoriamente co­

jinetes acopados. Normalmente, estos cojinetes acopados so 

conectan e las horquillas de la junta y se* mueven con las .hor­

quillas con relación a los muñones de la cruz central. Para 

facilitar este movimiento, cada cojinete tiene una superficie 

interna que se lubrica para asegurar la rotación libre con 

relación a la superficie del muñón. Para un funcionamiento 

dé la junta sin averias es conveniente obturar la superficie

de contacto entre cada superficie interna cé cojinete y el muñórj 

correspondiente con el fin de evitar la entrada, de suciedad ¡ 

y materia contaminante que suelen encontrarse en el medio amblen 

te de funcionamiento de la junta.

Según la tecnología anterior, un procedimiento 

conocido consiste en emplear una arandela de estanquidad rodean 

do cada muñón y en contacto con el extremo interior del cojine­

te acopado para retener el lubricante y ofrecer protección con­

tra la entrada de suciedad y otra materia extraña procedente 

del exterior. Dicha arandela se sitúa mediante un asiento de 

arandela mecanizado alrededor de cada muñón en el cuerpo do la 

cruz central. Un ejemplo de dicha modalidad so expone en la 

patente Estadounidense na 2.916.896, titulada "Junta Cardáñica" 

y concedida a Hiller el 15 de Diciembre de 1.959, y describe 

millos de estanquidad-fabricados de un material resiliente. ¡ 

y con un reborde anular en contacto con el extremo interior i 

leí cojinete. Para montar una junta cardánica según enseña j 

Riller, es necesario montar individualmente cada anillo de ¡ 

estanquidad en cada muñón en una operación de montaje manual. ¡ 

. Rste invento tiene por objeto proporcionar un '



nuevo dispositivo de estanquidad consistente en un elemento doí
- ! 

estanquidad resiliente de una pieza que tiene una pluralidad j

de medios de estanquidad y que se puede moldear a máquina.aire¡

dcdor de la parte de cruz de un árgano de brazos radiales con

cuatro muñones. Una de las ventajas principales que ofrece

dicho elemento de estanquidad solidario es que se puede moldear

a máquina con precisión.y bajo costo alrededor de un órgano dej

brazos radiales con mayor'rapidez que empleando el mótodo manual

más lento y molesto de montar individualmente cuatro anillos

de estanquidad. Además, este invento evita la necesidad de te-':

ner que mecanizar asientos de arandela de estanquidad en el

órgano de brazos radiales de la junta.

Otro dbjeto de este invento es proporcionar un 

elemento de estanquidad perfeccionado que tiene dos. salientes 

de estanquidad sinfín o rebordes en contacto con cada cojinete 

y.que evitan de una forma.eficaz el asceso de materia extraña 

a la superficie del.cojinete.

Otro 'objeto del invento es proporcionar un ele-r 

mento de estanquidad que se sujeta qn posición contra el posi­

ble movimiento bacía fuera causado por fuerzas centrifugas que 

surgen dur.¡uLe el funcionamiento do la junta. Evitando do osto 

modo ol movimiento del elemento de estanquidad se mantine un 

buen contacto de estanquidad. . . , '

: Para una mejor compresión de la presente inven­

id ón se hace a continuación una descripción detallada con re­

ferencia a los dibujos adjuntos, en .los cuales: ' - ¡
!

La figura 1, es una vista en alzada do un dispo-i
i

sitivo de órgano de brazos radiales con muñones y cojinetes pa­

ra una junta cardánica, según el presente invento, con un cojinu' 

fe acopado en posición despiezada.



La figura 2, es una vista frontal tomada a lo ! 

largo do la linca 2-2 de la figura 1 . . ' -

La figura 3, es una vista tomada a lo largo do -

la linca de corte 3-3 óc la figura 1 . i

La-figura 4, es una vista.tosida a lo largo de ̂ 

la linea de corte 4-4 de la figura 2; y !
- ' t
La figura 5, es una vista detallada, a mayor 

escala, de una parte de la figura*4. }

Refiriéndonos a los dibujos, una cruz central ¡ 

de junta cardánica o pieza con muñones radiales 10 lleva una ¡ 

pluralidad de cojinetes acoplados 12 montados cada uno gírate-¡ 
riamento en el extremo de uno do los muñones 14 del órgano de ¡ 

brazos radiales. Las partes 15 de las superficies exteriores i

de los muñones se mecanizan con precisión para cooperar con la i.
!

superficies interiores similarmente mecanizadas 16 de los coji­

netes para formar una zona de contacto de cojinete apropiada, i 

Los cojinetes 12 se adaptan para conectarse normalmente a difur

cacioncs de horquillas abiertas (no ilustradas) unidas a órgano
i

rotativos como pueden ser los árboles de una transmisión. Se- ¡ 

gún es tradicional, este dispositivo permite el movimiento pi- 

votal en planos transversales de los elementos rotativos para 

efectuar, un' movimiento universal. El órganos de brazos o muñoné

radiales 10'se fabrica como una pieza de forja de cuatro bra- }
!

ZO S a i!
Un elemento de estanquidad de una pieza 17 se ; 

moldea sobre la pieza de brazos radiales 10 y encapsula comple'
tamente la parte del cuerpo principal 18 de dicha pieza. El. '

- !
"neopreno" ha*demostrado ser un material ¿lastómero.resiliente i 

satisfactorio del que se puede formar él elemento 17* También 

se pueden emplear otros materiales elastómeros sintéticos o
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caucho que tenga característic s idóneas de flexibilidad y ciar.

ticidad para los fines de estanquidad. En c;da extremo de cada 

una de las superficies del elemento de estanquidad 1 ?, que ro­
dean a los muñones; se forma solidariamente un par de salientes 

de estanquidad sinfín interior y exterior 20 y 22. Estos salier

t.s se configuran como rebordes separados radialmente, concén­

tricos, anulares y conificados. Los salientes de estanquidad, 

se sitúan entre la parte 18 y el extremo de cada muñón, 14.

El extremo de cada cojinete 12 próximo a la pieza 

de brazos radicales tiene .una superfipie exterior frustrocóni- 

ca 26 y una superficie extrema plana anular adyacente 28. Oogúr 

se ilustra en las figuras 4 y 5, cada saliente conificado exte­

rior 22 esta en contacto de estanquidad con una. superficie 
frustrocónica 26, mientras que cada saliente conificado inte­

rior 20 esta en contacto de estanquidad con una .superficie
extrema 28. .Como los salientes de estanquidad 20 y 22 son resi­

lientes, el ligero desplazamiento axial de los cojinetes aco­

pados no romperá el contacto de estanquidad. Este dispositivo 

permite mantener el contacto de estanquidad a la vezqie per­

mite el movimiento de rotación relativo entre.cojinetes y muño­

nes asociados. Unos salientes do estanquidad interiores 20 li­

mitan el desplazamiento axial de los cojinetes hacia la parte 

18 y ayudan, por lo tanto, a situar axialmente los cojinetes.

L(,s dobles salientes de estanquidad retienen 

adicionalmente el lubrificante colocado en el interior de los 

cojinetes 12 para lubricar la zona de contacto entre la super­
ficie 15 y 16 y para evitar que la suciedad y otra materia 

extrañ se ponga en contacto con los muñones 14. Como el ele- ¡ 

sentó de estanquidad 17 es una pieza moldeada solidaria que i 

rodea la parte 18, las fuerzas centrifugas que surgen durante !
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el funcionamiento de la junta cardanica no pueden hacer que se ¡ 

desplace con* relación al órgano de brazos radiales. De este 

se mantiene el contacto do estanquidad puesto que to es posi- ' 

ble el desplazamiento axial del elemento de estanquidad a 1 c ¡ 

Largo de los muñones. ¡

Se comprenderá que el elemento de estanquidad 

solidario 17 no queda limitado a utilizarse con una junta car- j
lanica, sino que so puede emplear también con cualcuier tipo }

!
le junta transmisora do fuerza donde se desee obtener-un cortao;

!
to de estanquidad resiliente entre elementos u órganos relati- j

vamente giratorios. ¡
!

De este modo se observaré que este invento pro- i 

porciona un dispositivo de junta carda nica para establecer es--'¡

tanquidad y proteger la zona de contacto entre un cojinete !
!

acopado y un muñón por medio de un elemento de estanquidad de ¡
!¿na pieza moldeado alrededor de la parte central de la pieza de ;

irázos radiales. La inclusión de dicho elementó elimina la ne- ¡

{sesidad de emplear arandelas de estanquidad por separado -y la j

:onsiguiente tarea manual de montar cada una de las arandelas !!
3U la pieza do brazos radiales. Asimismo, se elimina la noce- } 

lidad de tener que mecanizar asientos de arandela en la pieza j 

le brazos radiales. Además, esto dispositivo sirve para ayu- .} 

lar a mantener la estanquidad conveniente, puesto que el ele- j 

mentó de estanquidad se coloca solidariamente y se evita el- ¡ 

desplazamiento de este ¿¡.emento con relación a la pieza u órgano! 

le brazos radiales. !

Se comprenderá que la descripción detallada ante-!

rior del presente invento tiene por finalidad describir una :
i

forma de realización del mismo a los expertos en la materia, ¡ 

j?ero que el invento no ha de.interpretarse limitando en apii- '30
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cación a los detalles de construcción y disposición de las 

piezas y partes ilustradas en los dibujos adjuntos', puesto que 

el invento se puede llevar a la práctica y realizarse do diver­

sos modos sin desviarse del espíritu del mismó. El lenguaje 

empleado en la memoria descriptiva relativo'a la operación y 

función de los elementos del invento se emplea con fines de 

descripción pero no de .limitación, y no se pretende.limitar el 

alcance de las reivindicaciones adjuntas, tras las exigencias 

de la tecnología anterior.

- K Q T A -

Descrita suficientemente la naturaleza del inven, 

to, asi como la manera de realizarse, en la práctica, debe ha­

cerse constar que las disposiciones anteriormente.indicadas 

son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no al­

teren su principio fundamental. Tambión se h?ce constar que el 

invento corresponde á una solicitud de Patente presentada en 

norteamerica, bajo el número y la fecha siguiente: na 171.239 
de 12 de Agosto de 1.971? acogiéndose por lo tanto a los bene­

ficios que conceden los Convenios Internacionales en vigor, 

siendo lo que constituye la esencia del referido invento y por 

lo que ce solicita una J a tonto do Invención por 20 míos, sobro 

PERFEOCIOKAKnSKTOS EN JUNTAS TRANSMISORAS DE FUERZA, caracte­

rizándose por lo siguiente:

1.- Perfeccionamientos en juntas transmisoras }¡
de fuerza, caracterizados porque se dota a cada junta de un ¡ 

órgano de brazos radiales que'tiene una pluralidad de muñones ¡ 

salientes, un cojinete acopado que aloja a cada muñón y puede 

efectuar movimiento de rotación con relación al mismo, y un 

dispositivo residiente solidario que tiene medios extremos de *' 

estanquidad superficial rodeando a cada ..muñón y en contacte de'
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estanquidad con la superficie del extremo de cada cojinete 

próxima a dicho órgano do brazos o muñones radiales a la vez 

que permito el movimiento de rotación relativo entre cada co­

jinete y muñón. . .

-2.--Perfeccionamientos según lj reivindicecícní
}

1 , caracterizados porque cada- uno de dichos dispositivos extrc-{tt
mos ae estanquidad superficial comprende elementos anulares de¡ 

estanquidad interior y exterior separados radial'mentc entre '

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación j
. , ; 

2, caracterizados porque dicho extremo de cojinete acopado tío-,
ne una superficie exterior frustrocónica que h-a.cb tope con una ¡

superficie extrema plana de cojinete, -poniéndose en contacto }

resilientemente dicho'elemento exterior do estanquidad,con di- i

cha superficie exterior frustrocónica y'poniéndose en contac- [

to resilientemente dicho elemento de estanquidad interior con

dicha superficie extrema de cojinete.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 

i, caracterizados porque cuando la junta es una junta cárdúni- 

ca, con una cruz'central (le centro brazos cada brazo omnfi-taxti' 

m  muiión, un cojinoto acopado que aloja giratoriamente cada ¡

nüñón, un elemento de estanquidad resiliente de una pieza mol- {!
leado alrededor de dicha cruz y con superficies extremas que 

se extienden alrededor d-e la periferia de cada muñón en un lu-
!

gar comprendido entre el centro de dicha cruz y el extremo de j 

:áda muñón, teniendo cada una de dichas superficies extremas ¡ 

por lo menos un saliente de estanquidad sinfín que sale de la i 

:nisma y se pone en .contacto de estanquidad con dicho cojinete, i 

- . 5.- Perfeccionamientos según*la reivindicación

4, caracterizados porque cada superficie extrema de dicho dio-



siento de estanquidad resiliente de una pieza, compr 

tes concéntricos interior y exterior de estanquidad
ende c. 

sopar
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OS
radialmente entre si.

6.- Perfeccionamientos según Is reivindicación 5, 

caracterizados porque dicho cojinete acopado tiene una.super­
ficie exterior írustrocónica que se pone a tope con una super­

ficie extrema plana de cojinete, poniéndose en contacto resi- 

lientcm-nte dicho*saliente exterior de estanquidad con dicha 

superficie exterior frustrocónica y poniéndose en contato 

resilientemente dicho elemento do estanquidad interior con

itI

dicha superficie extrema plana de cojinete.
] ' . * .

7*** Perfeccionamientos según la reivindicación 5,

caracterizada porque dichos salientes de estanquidad sinfín 

interior y exterior comprenden rebordes con-ificaeos resilientes.

S.- Perfeccionamientos en juntas transmisoras de 

fuerza, tal y como queda sustancialmente descrito en la pre­

sente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntas.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a ma­

quina por una sola cara.

Madrid

NORTE

1 A60.1372

AMERICAN - ROCKWELL CORPORATION i 

i . GOMEZ ACEBO Y  MM
p. p. RrmtJtM L Ctah Rta%¡f̂
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