MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a [a solicitud de concesién de un@

PATENTE DE INVENCION

SOLICITANTE: MASSEY-FERGUSON INC.

RESIDENCIA: 12601 Southfield Road, DETROIT, Michi-

ENUNCIADO: UNA EMBALADORA DE HENO MEJORADA.

Prioridad: Patente estadounidense pe 171.603 <ie|,.._..l,5,."8‘7l
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Resumen de la Descripeidn

Una unidad elevadora de recolector, para levan-
tar el recolector de una embaladora de heno o forraje a una
posicién de transporte, o bajar el recolector a una posi- -
cién de trabajo y para mantemer el recolector en la posi- -
cién deseada. ia unidad elevadora incluye un brazo levanta-~
dor con una serie de muescas unido pivotantemente al reco--
lector y retenido en el costado de la camara de fardos me--
diante guias. El brazo levantador es elevado mediente una -
cuerda que es recogida por una flecha de impulso que forma
un impulso de cabrestante. Un pestillo elevador se acopla -
con las muescas en el brazo levantador para mantener el re-
colector en la posicidn deseada. Un resorte en espiral so--
brecentrado estd conectado para solicitar el pestillo eleva
dor hacia o fuera de acoplamiento con las muescas. Al levan
tar el recolector con la puerta de la posicién de transpor-
te, una primera leva en el brazo levantador se pone en con-
tacto con una primera superficie de leva en la porcidén su=—-
perior del pestillo levantador y enleva el pestillo hasta -
que el resorte en espiral se mueve mads allé del centro y so
licita el pestillo levantador fuera de las muescas. El reco |
lector y el brazo levantador pueden bajarse entonces hasta
que una segunda leva se pone en contacto con una ‘segunda su
perficie de leva en el pestillo elevador y enleva el pesti-
1lo hasta que el resorte en espiral se mueve mds alla del -
centro y solicita el pestillo elevador hacia las muescas. -
El pestillo elevador se acopla entonces con una de las mues
cas, evitando el descenso adicional del brazo levantador y
manteniendo el recolector en una posicién de trabajo. La se

gunda leva es ajustable con respecto a las muescas para con
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trolar la posicidn de trabajo. El brazo elevador estéd unido
al recolector mediante un conjunto de eslabonamiento, que -
incluye una conexidn de movimiento perdido y un resorte que
ayuda a que el recolector flote sobre las obstrucciones.

Esta invencién se refiere a una embaladora de -
heno o forraje mejorada y més eapecificamente a una unidad
elevadora de recolector, para subir y bajsr un recolector -
de una embaladora.

Las embaladoras de heno o forraje, que son re--
molcadas a través de un campo de heno mediante un tractor,-
normalmente tienen una unidad recolectora para recolectx o
recoger el heno desde la tiepra y alimentar el heno a un -
alojamiento de alimentacién. Desde el alojamiento de alimen
tacidn, se transporta el heno hacia una clmara de fardos o
camara embaladora, mediante dedos embaladores, en donde es
comprimido y atado para formar un fardo.

El recolector normalmente tiene hileras de dien
tes que sobresalen .a través del espacio entre una serie de
unidades desprendedoras arqueadas para recoger el heno de -
la tierra y transportarlo &l alojamiento de alimentacidn. -
Los dientes estén montados sobre un tambor que gira median-
te la transmisién sl recolector. El recolector estad unido -
pivotalmente al bastidor de la embaladora de modo que los -
dientes puedan ponerse en contacto con la tierra para su -
operacién o ser levantados por encima de la tierra para su
transporte.

El recolector preferentemente incluye una rueda
limitadora de profundidad, ajustable, que deja flotar al re
colector sobre los puntos duros del campo. Sin embargo, la

rueda limitedora de profundidad no levanta el recolector lo
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suficientemente por encima de la tierra para cruzar surcos
de irrigacién o para su transporte en carretera. Con la ma-
yoria de las embaladoras de heno, es necesario que el opersg
dor salga del tractor, levante figicamente el recolector, -
lo sujete en la posicidn levantads y luego regrese al trac-
tor. Para transportar la embaladora de un ampo a otro no es
demasiado cansado para el operador el salir del tractor pa-
ra levantar el recolector. Sin embargo, si hay un cierto nf
mero de obstrucciones en el terreno tal como surcos de irri
gacibén, que deban ser cruzados ademés de perdef tiempo de ~
trabajo considerable, el operador eventualmente se cansar& ¢
estar sublendo y bajando del tractor.

La embaladora de heno de esta invencidén iacluye
un bastidor soportado sobre ruedas, una cémara embaladora -
montada en el bastidor y un alojamiento de alimentacidn mon
tado en el bastidor. Una unidad empagquetadora se monta en -
8l bastidor pars alimentar el heno desde el alojamiento de
alimentacién a la chmara de fardos o embaladora. Un recoleC
tor estd unido pivotantemente al bastidor de la embaladora,
para recolectar el heno desde el terreno y alimentarlo &l -
alojamiento de aiimentacién. Se proporciona una unidad ele=~
vadora de recolector para ayudar al operador a mover el re-
colector entre una posicién de transporte y una posicidn de
trabajo, sin salir del tractor. La unidad levantadora de re
colector incluye un brazo levantador de recolector, con una
serie de muescas y un pestillo elevador, capaz de acoplarse
con cada una de las muescas en el brazo elevador, unido pi-
votantemente a la embaladora. El pestillo elevador eg soli-
citado hacia o fuera de acoplamiento con las muescas del -~

brazo levantador, mediante un resorte sobrecentrado. El peg

le
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tillo elevador y el resorte sobrecentrado son disparados -
hacia o fuera de acoplamiento con las muescas mediante un -
par de levas, que se acoplan con superficies de leva en el
pestillo elevador., El brazo levantador incluye un mecanismo
de movimiento perdido que es capaz de permitir que el reco-
lector flote hacia arriba y hacia abajo, conforme la embala
dora se mueve & través del terreno. La posicién de trabajo
del recolector de embaladora es ajustable, al ajutar la co-
locacion de una de las levas con respecto a las muescas en
el brazo levantador. El recolector es subido y bajado me--
diante una cuerda que se haée pasar alrededor de un eje o -
Arbol que forma un impulso del tipo de cabrestante, Un ex==
tremo de la cuerda esté unida al recolector y el otro extre
mo estirado por el operador.

Una modalidad preferida de la invencidén se des~
crivird shora con referencia al dibujo, en donde:

La figura 1 es una vista en perspectiva fragmen
taria de una embaladora de heno, que emplea la nueva unidad
elevadora de recolector de esta invencidn.

La figura 2 es una vista en elevacidén lateral -
fragmentaria, agrandada, de la unidad elevadora de recolec-
tor mostrada en la figura 1.

La figura 3 es una elevacidén lateral agrandads

de la porcidén de pestillo de la unidad elevadora de recolec-
tor mostrada en las figuras 1 y 2.

La figura 4 es una elevacién frontal de la por-
cién de pestillo de la unidad elevadora de recolector mostrg
da en la figura 3.

La figura 5 es una vista en seccidén de la por-

¢idn de pestillo de la unidad elevadora de recolector, toma
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da en la linea 5-5 de la figura 3; y

La figura 6 es una vista en seccidén de la por-
cién de pestillo de la unidad elevadora del recolector toma
da en la linea 6-6- de la figura 3.

La unidad elevadora de recolector de esta inven
cién es para usarse en una embaladora de heno convencional.
La embaladora, una porcién-de la cual se muestra en el dibu
jo, incluye un bastidor 10 soportado por ruedas 1l2. Un re~-
colector 14 estd unido pivotalmente al bastidor 10 mediante
un par de unidades de soporte 16, que estén unidas rigida-
mente al bastidor. Las unidades de soporte 16 incluyen cada
una una ménsula 18 en forma de U, que soportan un tubo cir-
cular 20 que se extiende desde cada costado de la porcidn -
posterior del recolector 14, El.tubo circular 20 es manteni
do en las ménsulas 18 en forma de U para su movimiento ﬁivg
tante, mediante pasadores retirables 22.

El recolector 14 incluye un par de placas extre
mas 24 y 26, una pluralidad de secclones desprendedoras ar-
queadas 28 y dedos recolectores o captadores 30. Los dedos
recolectores 30 estén montados sobre un tambor que se hace
girar de modo que los dedos rgcolectores levanten o despren
dan el heno del terreno y lo transporten hacia arriba y ha-
cia la parte superior de las secciones desprendedoras arquq#
das 28.

Una rueda limitadora de profundidad 32 estd uni
da giratoriamente a un brazo de soporte 34 mediante una man
ga 36. El brazo de soporte 34 estd conectado ajustablemente
a una ménsula 38 en la placa extrema 24, mediante un perno
40. La rueda limitadora de profundidad 32 limita el movimieﬁ

to del recolector 14 alrededor del eje del tubo circular 20
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para controlar el contacto de los dedos captadores o recoleg
tores 30 con el terreno. La rueda limitadora de profundidad
32 también ayuda al recolectr 14 a moverse sobre terrenos -
dispares.

El heno procedente del recolector 14 se mueve -
desde las secciones desprendedoras arqueadas 28 y hacisa el
alojamiento de alimentacidén 42. El alojamiento de alimenta~-
cibén 42 estd definido por una placa inferior 44, una pared
posterior 46 y una pared lateral 48, todes las cuales estén
unidas rigidamente al bastidor 10.

El heno recibido en el alojamiento de alimenta-
cién 42 es transportado en alojamiento de la pared lateral
48 y hacia el costado abierto de una cémara embaladora 50,
mediante una unidad de horquilla 52 empagquetadora convencipo
nal. La unidad de horquilla empaquetadora 52 esté oculta -
parcialmente por la unidad de cubierta de la empaquetadora
54, incluye dos Juegos de dedos empaquetadores 56. Los dedos
empagquetadores 56 son impulsados mediante una unidad de -
transmisidn para la horquilla empaquetadora, de manera que
transporten el heno desde el alojamiento de alimentacién 42
a la cémara embaladora, Una unidad de resorte de alivio 58
para el empaquetador, est& conectado operativamente a los -
dedos empaguetadores 56 de la horquilla empaquetadora 60, -
adyacente a8 la cémara embaladorﬁ 50, mediante un pasador 62.
La unidad de resorte de alivio de empaquetador 58 limita la
fuerza con la que los dedos empaquetadores 56, adyacentes a
cémara embaladora 50, se aplicﬁn al heno transportado hacia
el costado abierto de la cémara embaladora. La transmisidn
para la unidad de horqﬁilla empaquetadora y el recolector -

14 son impulsados mediante un &rbol o eje de transmisidn 64,

1la
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mostrado en la figura 2. El eje de transmisidn 64, que esté
bajo la unidad de cubierta de la empaquetadora 64, se hace
girar en una direccién levégira, como se muestra en la figu
ra 2.

Un émbolo convencional en la cémara embaladora
50 comprime el heno alimentado hacia la céamara embaladora -
mediagte los dedos empaquetadores 56, a un fardo. Se ata -~
alambre o cuerda alrededor del fardo comprimido, mediante -
'una atadora convenéional, antes de que los fardos sean for-
zados fuera de la chmara embaladora 50, medimte el émbolo.-
El émbolo estd conectado a un cigiiefial mediante una barra
conectora. El cigiiefial, que esta bajo la cubierta de cigue-
fal 66, es impulsado para efectuar el movimiento reciproco
del émbolo hacia adelante y hacia atras en la cémara emba-
ladora 50.

Una unidad elevadora de recolector €8, que se -~
nuestra mejor en ;é figura 2, estd provista para subir y -
bajar el regolectép 14, La unidad elevadora de recolector
68 incluye unalplaca de base 70, unida rigidamente al cos-
tado de la cémara embaladora 50 mediante pernos 72. Un bra-
zo0 elevador 74, con un extremo unido a la placa‘extrema 26
del recolectornl4, estd separado a un costado de la placa
de base 70 y de la cémara embaladora 50, en donde es guia-
do para su movimiento vertical. La guila inferior 76 para el
brazo levantador 64 esté empernada al costado de la cémara
embaladora 59, debajo de la placa de base 70, mediante los |
pernos 78. La\guia inferior 76 tiene una abertura vertical
del mismo tamafio y forma que la seccidn transversal del bra
z0 levantador. 74. La guia posterior superior 80 es un miem-

bro plano soldado a la placa de base 70, con una muesca 82,
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como se muestra en la figura %, para recibir el borde -
trasero o posterior del brazo levantador 74. La gula frop
tal superior esté formada mediante un miembro planc 84,
con una muesca 86 en una esquina, soldado a la placa de
base 70 y una tira metélica 88 soldada al borde del -
miembro plano 84, de modo gque traslape la muesca 86 y
se extienda hacia arriba por encima del miembro plano 84,
La tira metédlica 88 es adyacente a las muescas 90 en -
el borde delantero del brazo levantador 74, para evitar
que las muescas 90 sean atrapadas en el miembro plano -
84,

El recolector 14 es levantado mediante una -
cuerda 92, con un extremo unido al dbrazo levantador 74
mediante una abrazadera 94 ¥y un perno 96, ILa cuerda -
92 se extiende hacia arriba desde la abrazadera 94, entrd
el brazo levantador 74 y 1la placa de base 70, alrededor
de una polea 98 unida pivotantemente a la porcidn supe
rior de la placa de base 70 , mediante un eje o &rbol
100, a través de una abertura 102 en la unidad de cubigr
ta empaquetador 54, alrededor del eje de transmisidn —~~
64, por lo menos una vuelta completa, & través de la -
abertura 103 y hasta un punto Aadyacente al lugar del -
operador. Cuando hay poce o ninguna tensidn sobre la cuer
da 92, el eje de transmisidn o Arbol de transmisidn 64
gira libremente. Cuando el operador tira del extremo
de la cuerda 92 adyacente al lugar del operador el eje
o é&rbol de transmisidén 64 se vuelve un cabrestante y -
tira de la cuerda 92, .levantando de esa manera el brazo -
levantador 74, verticalmente en las gulas y elevando el -

recolector 14.
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Si el operador reduce la tensién en la cuerda
92, la friccidn entre la cuerda 92 y la superficie del Ar-
bol o eje de transmisidn se reduce y el brazo levantador 74
estd libre para moverse hacia abajo. Una pata 93 estd sol-
dada a la placa de base 70 para mantener la cuerda 92 en -
la polea 98, cuando se afloja la cuerda 92.

Un pestillo elevador 104 esté& provisto para re-
tener el brazo levantador 74 en la posicidn deseada. E1l pes-
tillo elevador 104 esté soportado pivotalmente sobre un pa-
sador 106 que se extiende horizontalmente desde una placa -~
108, soldada a la placa de base 70. El pestillo elevador =~
104 es retenido en el pasador 106 mediante un pasador de alg
tas 110. La superficie superior 111 del pestillo elevador
104 se acopla con una de las muescas 90 en el borde delante
ro del brazo levantador 74, cuando el pestillo elevador 104
se hace girar levdégiramente alrededor del pasador 106, como
se muestra en lasfiguras 2 y 3, evitando de esa manera el -
movimiento descendente adicional del brazo levantador 74.

Un resorte helicoidal 112, mostrado ‘mejor en —-
las figuras 3 y 4, tiene un extremo recibido pivotantemente;
en una abertura 114 en la porcién inferior del pestillo elg
vador 104, El otro extremo del resorte helicoidal 112 es -~
recibido pivotantemente en una abertura 118 en la placa 108,
Los eJes de ambas sberturas 114 y 118 son paralelos al eje
del pasador 106. La abertura 118 estid més separada del pa-
sador 106 que la abertura 114, Puesto que el resorte heli-
coidal 112 tiendé a desenrollarse, el pestillo elevador 104
es solicitado. en direccidén levdégira alrededor del pasador'
106, coﬁo se muestra en la figura 3. Cuando la abertura 1ll4

cruza una linea imaginaria entre la abertura 118 y el eje

L
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del pasador 106, durante la rotacién-dextrégira del pesti-
llo elevador 104 alrededor del eje del pasador 106, como se
muestra en la figura 3, el resorte helicoidal 112 tiende a
solicitar el pestillo elevador 104 en direccién dextrégira.
La porgién del pestillo elevador 104 debajo del eje del pasg
dor 106, es una falda 120, como se muestra en la figura 4,
gue no se pone en contacto con el brazo levantador 74.

Cuando el operador tira de la cuerda 92,. el bra-
z0 levantador 74 se mueve verticalmente hacla arriba en las
guias, con ayuda de la flecha o &rbol de transmisidén 64. La
superficie 122 del pestillo elevador 104 se deslizan a 1o -
largo de la porcién de rampa 124 de una de las muescas 90,
girgndo de esa manera el pestillo elevador 104 contra el re-
sorte helicoidal y fuera de la muesca 90..Conforme el brazo
levantador 74 continlia moviéndose verticalmente hacia arri-
ba, el pestillo elevador seA solicitado dentro de cada mues-
ca 90 por el resorte helicoidal 112, En cualquier momento qp#
se libere la tensidn en la cuerda 92, la superficie superion
111 del pestillo levantador 104 se acoplaréd con la muesca -
superior més cercana, 90, conforme el brazo elevador 74 se
mueve hacia abajo y evita de esa manera el movimiento descen
dente adicional del brazo levantador 74. La muesca més infe-
rior 90en el brazo levantador es solamente'para traﬁsporte.
Las muescas 90 adyacentes al extreno superior del brazo le=-
vantador 74, son para la operacidn de la embaladora.

Para mover el brazo levantador 74 de la posicién)
de transporte a la posicién de trabajo, el brazo levantador
74 ge eleva de modo que la primera leva 126 en el borde de-
lantero del brazo levantsdor 74, se ponga en contacto con -

une primera superficie de leva 128 en la porcidn superior -

y
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del pestillo elevador 104, El movimiento ascendente continuo
del brazo levantador 74 da por resultado que el pestillo -~
elevador 104 gire dextrdégiramente mediante la primera leva

126, hasta que el resorte helicoidal 112 se mueva sobre el

centro y solicita la superficie superior 111 y la superfi--
cie 122 del pestillo elevador 104, fuera de las muescas 90.
Si se desea, se puede proporcionar un tope que detendréd el

movimiento ascendente adicional del brazo levantador 64. El
tope podria ser una proyeccidn en el brazo levantador 74, -
que estaria en contacto con la guia posterior superior 80.

Después que el resorte helicoidal 112 se ha movido a una po
sicién en la que se solicita el pestillo levantador 104 en

una direccién dextrdégira alrededor del pasador 106, como se
ve en la figura 3. El alivio de tensibén en la cuerda 92 per
mitiréd que el dbrazo levantador 74 se mueva hacia abajo en 1lgs
guias. Conforme el brazo levantador 74 se mueve hacia abajo,
la porcidén inferior de una segunda leva 130, unida al costa
do del brazo levantador 74, mediante permos 132 y 134, se -
pondré en contacto con una segunda superficie de leva 136 -
en la falda 120 del peétillo levantador 104, que estid adya~
cente al costado del brazo levantador 74. A medida que el -
brazo levantador 74 continlia moviéndose hacia abajo, el pes|
tillo elevador 104 se hace girar levdgiramente alrededor del
eje del pasador, 106, como se ve en la figura 3, mediante -

la segunda leva 130, hasta que el resorte en espiral 112 -

se mueve & una posicidn en la que la superfide superior 1lll
y la superficie 122 del pestillo elevador 104 son solicita-~
das hacia las muescas- 30. El pestillo elevador 104 se acoe-
plard con la primera muesca 90 con-la que se ponga en con-

tacto, evitando de esa manera el movimiento descendente adj
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cional del brazo levantador 74.

Se proporcionan varias muescas 90 en la porcién
superior del brazo levantador 74, de manera que la posicidén
de trabajo del recolector 14 puede variarse. El ajuste en -
la posicidén de trabajo del recolector 14 se efectia cambian-
do la posicidn del extremo inferior de la segunda leva 130,
con respecto a las muescas 90. Este ajuste se hace retiran-
do los pernos 132 y 134, moviendo el perfil angular que for
ma la segunda leva 130 hacia abajo o hacia arriba con res-—-

pecto a las muescas 90, hasta la posicidn deseada, y volvier

do a insertar los pernos 132 y 134 en las perforaciones aprg

piadas 138. Se coloca un manguito 135 en el perno 132 pa--
ra formar un mango para subir el brazo levantador 74, cuan-
do no esté operando el eje o Arbol de transmisidn 64.

El extremo inferior del brazo levantador 74 es-
té unido pivotantemente a la placa extrema 26 del recolecto:
14 mediante una barra 140, El extremo inferior de la barra
140 estéd insertado a través de una abertura en una placa de
desgaste 142, soldada a la placa extrema 26, La barra 140 -
puede ser retenida en la placa de desgaste 142, dobléndose
como se ilustra en la figura 4, o podria insertarse un pa-
sador de aletas a través de la barra 140. El extremo supe~-
rior de la barra 140 esté unido al brazo levantador 74 al
ser insertado a través de una abertura 144 en una ménsula
146, soldada al costado del brazo levantador 74. Un miembro
de tope 148, que estd unido rigidamente al extremo superior

de la barra 140, se pone en conkcto con la superficie supe-

rior de la ménsula 146, limitando de esa manera el movimieni

to descendente dol rocolector 14 con respecto al brazo levanta

dor 74. La barra 140 es libre de moverse hacia arriba a tra

3
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vés de la abertura 144, para permitir que el recolector 14
flote sobre las obstrucciones.

Un resorte de compresidn 150 es retenido en Ia
porcidn superior de la barra 152 entre la ménsula 146 y una;
arandela 152, retenids sobre la parte superiarde la barra ~
140, mediante un pasador 154. El pasador 154 es retenido en
una abertura a través de la barra 140, mediante un resorte 1
tenedor corrimte 156. El resorte de compresibén 150 es rete-
nido en la posgicibénm apropiada mediante una falda retenedora
158 en la arandela 152, y el miembro de tope 148 que forma
una guia intégral para el resorte de compresidén 150. El re-
sorte de compresibén tiende a elevar el recolector 14, ayu-
dando de esa manera que el recolector flote sobre las obs-
trucciones.

En su operacifm, el recolector 14 es movido des
de la posicidén de transporte con el pestillo elevador 104 -
en acoplamiento con la muesca inferior 90 en el brazo levan
tador 74,colocando tensidén en la cuerda 92. La tensidn en -
la cuerda 92 hace que el eje o Arbol de transmisidén 64 le—-—
vante el brazo elevador 74 en la guia hasta que el pestillo
elevador 104 sea elevado por una primera leva 126, a una po
gicidén en la cual el resorte en espiral 112 retiene el pes=-
tillo elevador 104 fuera de contacto con el brazo levanta-
dor 74 y las muescas 90, La tensién en la cuerda se afloja
entonces. Esto permite que el recolector 14 y el brazo lew
tador 74 se muevan hacia abajo hasta que el pestillo elevad
104 sea enlevado por una segunds leva 130 a una posicidn en
la que el resorte helicoidal 112 solicita el pestillo eleva
dor 104 hacia el brazo levantador 74. El movimiento descen-

dente continuadq del brazo levantador 74 hace que el pesti-
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! brazo levantador 74. Para subir el recolector 14 a la posi-
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t&llo elevador 104 sé acople con la muesca més cercana 90 y
E;evite de esa manera el movimiento descendente adicional del
iibrazo levantador 74 y limite el movimiento descendente del
Erecolector 14, La muesca 90, con la que se pone en contacto

| el pestillo levantador 104 durante el descenso del recolec-
del extremo inferior de la segunda leva 130 con respecto al

cién de transporte, se mantiene la tensién en la cuerda 92
| para levantar el recolector 14 hasta que el pestillo eleva-
[dor 104 se acople con la muesca inferior 90 en el brazo le-
vantador 74.

En resumen, la Patente de Invencidn que se soli

cita, deberé recaer sobre las siguientes:

tor 14 desde la posicidén de transporte, depende de la posicif
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|montado en el bastidor, una unidad empaquetadora capaz de all
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REIVINDICACIONES

1. Una embaladora de heno mejorada que tiene un
bastidor, ruedas para soportar el bastidor, una cémara embs-~

ladora montada en el bastidor, un alojamiento de alimentacidn

mentar heno desde el alojamiento de alimentacidn a la camara
embaladora, montada en el bastidor; un recolector capaz de -
transportar heno desde la tierra hasta el alojamiento de ali
mentacidén, unido pivotalmente al bastidary dispositivo de -
transmisidén para impulsar el recolector, caracterizado por
una unidad elevadora de recolector, capaz de levantar el re-
colector a una posicibdn de transporte o bajarlo a una posi--
cidn de trabajo y de retener el recolector en la posicién -
deseada; que incluye un brazo elevador de recolector, una se|
rie de muescas en el brazo elevador, un pestillo elevador -
capaz de acoplarse con las muescas en el brazo levantador =~
para evitar el movimiento del brazo con respecto al pestillo
elevador en una direccién, dispositivo de pasador que une -
pivotalmente el pestillo levantador a la embaladora, un re-
sorte sobrecentrado capaz de solicitar el pestillo elefador
hacia y fuera de acoplamiento con las muescas de brazo levan
tador, una primera superficie de leva en el pestillo elevae-
dor, una segunda superficie de leva en el pestillo elevador,
una primera leva en el brazo levantador capaz de acoplarse

con la primera superficie de leva en el pestillo elevador,

cuando el recolector se levanta por encima de la posicidn -
dé transﬁorte mediante el elevador de recolector y pivota -
el pestillo elevador hasta que el resorte sobrecentrado se

mueve mds alld del centro y retiene el pestillo elevador —-

fuera de contadp con las muescas en el brazo levantador, pex

A
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mitiendo de esa manera que el recolector sea bajado por -
fuerza de gravedsad y una segunda leva en el brazo levanta-
. dor capaz de acoplarse con la segunda superficie de leva -
t del pestillo elevador, cuando el recolector se baja y pivo-
i ta el pestillo levantador hasta que el resorte sobrecentra-
E do se nmueve més allds del centro y solicita el pestillo -

elevador hacia una de las muescas en el brazo levantador,

evitando de esa manera el movimiento descendente adicional
del recolector.

2. La embaladora de heno mejorada de la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porque el brézo levantador inclu-
ye un mecanismo de movimiento perdido, que es capaz de permi
tir que el recolector flote hacia arriba y hacia abajo con-
forme la embaladora se mueve a través de un terreno.

3. La embaladora de heno mejorada de la reivindj
cacidn 1, caracterizada porque la segunda leva incluye dis-
positivo ajustador capaz de proporcionar ajuste de la segun
da leva con respecto a por lo menos algunas de las muescas 4
brazo levantador, para ajustar la posicidén de trabajo del -
recolector.

4, La embaladora de heno mejorada de la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porque el pestillo elevador esté
unido a la cémara embaladora mediante dispositivo de perno,
i el brazo levantador estando unido al recolector y la unidad
elevadora incluye ademds miembros de guia en la chmara embad
ladora para retener el brazo levantador en alineacidén con -
respecto al pestillo elevador.

5. La embaladora de heno mejorada de la reivindij
cacién 1, caracterizada porque la unidad elevadora de reco-

!
.’lector incluye una cuerda unida al brazo levantador, que co-

[
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rre slrededor de un eje o arbol para impulsar el recolector
de la embaladora, que forma una transmisidén del tipo de ca~
brestante.

6. Una embalsdora de heno mejorada en la reivin-
dicacidén 1, caracterizada porque el recolector incluye por
lo menos una rueda limitadora de profundidad.

7. La embaladora de heno mejorada de la reivin-
dicacidén 2, caracterizada porque el mecanismo de movimiento
perdido incluye un resorte de compresidén que tiende a levan~
tar el recolector.

8. Se reivindica por (ltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:
"UNA EMBALADORA DE HENO MEJORADA",

Todo tal y como queda descrito y reivindicadoe en
la presente Memoria descriptiva que consta de dieciocho pé-
ginas mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 11 de agosto de 1972
BERNARDO UNGRIA

NN
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