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La presente invencidn se refiere & un
sistema de accionamiento hidrdulico que tiene dos ei
clos de accionamiento que son independientes uno de
otro, comprendiendo el sistema dos conjuntos de pis-
$6n y ¢ilindro de doble accidn, cada uno de los pis-
tones de los cuales tiene una posicion iniéaal o de
partida especifica. EL sistema de acuerdo con la pre
gente invencidn estd caracterizado principalmente por
un dispositivo de enclavamiento mutuo construido de
+al manera que el pistdn de uno de los conjuntos de
pilstén y cilindro es movible desde su posicidn de par
tida vnicamente cusndo el pistdn del otro conjunto de
pletén y cilindro ocupa su posicidn inicial o de par
tida,

Un sistema de accionamiento hidrduli-
co construido de acuerdo con la invencidén puede ser
utilizado como unos medios de accionamiento para md-
guinas, aparstos, etc, que realizan dos operaciones
ciclicas separadas, de las cuales un ciclo puede co=
menzar s6lo cuando el dispositivo asociado con el se-
gundo ciclo ha slcanzado su posicidén de partida. Por
ejemplo, el sistema es apropiado para utilizar con
cucharas cargadoras de basculacidén lateral o con pa-
las excavadoras del tipe de las que basculan hacla am-

bos lados. Cuando se utilizan tales cucheras, el sis
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tema de la presente invencidn puede ser utilizado de

un c¢lerto mimero de maneras diferentes. Por ejemplo,
puede ser utilizado ya sea para bascular sélo late—
ralmente las cucharas o palas, ya sea para acclonar sola
mente los medios de bloqueo que retienen las palas en
posicidén durante los diferentes movimlientos de bascu
lacidén y puede ser también utilizado para proporcio=
nar tanto los movimientos de basculacidén reales como
para acclionar los medios de bloqueo de posicionamien~

to de la pala o cuchara,

El sistema de la presente invencién pre
éenta considerables ventajas sobre los sistemas cono-
cidos de accionamiento hidrdulico de miltiples finali-
dades, Por ejemplo, el sistema de la presente invencidn
es mucho mds compacto que el sistema de accionamiento
descrito en la patente sueca mimero 317,030, del mis-
mo solicitante, comprendiendo este sistem2 un conjun~-
to de pistén y cilindro que tiene un vdstago comin de
pistén que sobresale desde ambos lados del conjunto, ¥y
a pesar de su compacidad, es mds robusto que el siste=~
ma conocido y tiene vdstagos de pistdén cortos y fuer-
tes, reduciendose con ello en cierta medida su volumen,
lo cual hace posible, a su vez, que pueda ser instala-
do en un espaclo menor que el ocupado por el sistema
conocido, una caracteristica que es altemente signifi-
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cativa con respecto, por ejemplo; & cucharas cargado-
rags y & palas excavadoras, con las cuales es siempre
desesble un sistema de acclonamiento robusto que re-

quiera sdlo un pequefio espacic de instalacidn.

ILa patente norteamericana mimero 3.419.171
-desceribe un sistema de accionamiento hidrdulico para

cargadoras de basculacidn lateral y frontal. Este
sistems conocido estd provisto de dos cilindros de
simple accidn, provistos de pistones cargados con mue
lles., lLa desventaja de este sistema es gue se requie
re una fuerza demasiado grande para vencer lea resis-
tencia inherente de los muelles y que el sistema es
voluminoso y requiere un espacio de instalacidn rela-
tivamente grande. ZEstas desventsjas son eliminadas
con el sistema de la presente invencidn, el cual fija
0 bloguee también un pistdn mientras trabaja el otro,
siendo esta una caracteristica qué ne se encuentra en
el sisteme conocido,

El sistema de la presente invencidn
presenta también ventajas del tipo anteriormente men
cionado cuendo se compara con el sistema de acciona-
miento hidrdulico conocido de la patente francesa mi-
mero 1.366.024, en el cual estdn instalados pistones
cargados por muelles, y, de eate modo, no son conjun=~

tos de pilstdn y oilindro de doble accidn, y con cuyo
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gistema los movimientos de los dos pistones pueden
ser bloqueados solamente de tal manera que un pistdn
es incapaz de moverse mientras gue el otro se estd
moviendo y, asi, los plstones no son capaces de ser

5 bloqueados normalmente en sus posiclones de partida
o iniciales,

Ia invencién serd descrita ahora con
mayor detalle haclendo referencia a los dibujos que
se acompaflan, en los cuales la figura 1 ilustra egs-

10 quendticamente una realizacidn de la invencidn, y
le figura 2 muestra la realizacién repregentada en
la figura 1 en una ilustracidén prdctica mds deta-
llada.

Como se apreciasrd de los dibujos, un

15 sistema de accionsmiento hidrdulico de acuerdo con
la invencidn ineluye dos conjuntos de pistén y ci-
1indro de doble accidn, 1, 2 que tienen pistones 3
y 4. Cada uno de los pistones tiene una posicidn
especifica inicial o de partide, y cada uno de los

20 plstones puede ser movido, por el medio de unos me-
dios de enclavamiento mutuc 5 en una direccidn que ge
aleja de su posicidn de partida, sélo cuando el otro
pistén estd situado en su posicidn inicial o de par

+ida.
25 Los medios de enclavamiento mutuo rea
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les 5 comprenden al menos unos medios hidrduli-
cos y estdn controlados tanto mecdnica como hidrén
licamente, El sistema es cmpaz en totalidad de
ser accionado solamente por tres impulsos de con-
trol diferentes enviados desde unos medios de ope
racidn o actuacidn 6, por ejemplo de forma de una
vdvule hidrdulica de cuatro vias, de disefio cono-
cido, siendo transmitidos los impulsos ds control
el sistema & través de dos tuberias hadrdulicas de
conexidén 7, 8. El sistema estd conectado & un eir
cuito de accionamiento hidrdulico, indicado en los
dibujos por la referencia A, a través de los me=-
dios de actuacidn 6.

Resultard evidente de la figura 2,
que ‘ilustra los dos conjuntos de pistén y eilindro
1, 2 ¢tonectados para formar una unidad unica con los
medios de enclavamiento mutuo entre ellos como una
pleza de pared extrema comin, que los medios de en-
clavamiento mutuo 5 sdlo precisan estar provistos
de un elemento de movimiento unico, a saber, un pig
tén deslizante 9. EL pistén 9 estd provisto en su
superficie extrema vuelta hacia el conjunto de pis-
t6n y eilindro 1, hacie la izquierda de la figura,
de una superficie de presidn 10 que estd expuesta a
una cdmera 12 situads entre los medios de enclava-
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miento mutuo 5, que sirve también como una pieza de
pared extrema, y el pistdén 3 del conjunto de pistén
y cilindro 1 y que comunica con una cdmare anular 13
situeda en los medios de enclavamiento mutuo 5 a tra
5 vés de un canal 14 dispuesto en el plstén deslizente
9. El pistén deslizante 9 estd también provisto de
una superficle de presidén anular 1l que es accionade
en un sentido opuesto al de la superficie de presidn
10 y que estd dispuesta en una parte de collarin ci~-

10 lindrico situada en la parte central del pistén des-
lizante, siendo el drea de la superficie de presidn
anular 11 mayor que el drea de la superficie de pre-
gidn 10 vuelta hacia el conjunto de pistdén y cilindro
1.

15 La tuberfa hidrdulica 8 que se extiende
desde loas medios de actuacidén 6 estd conectada a la
cémara anular 13 y comunica también, a través del ca-
nal 14 existente en el pistdn deslizante 9, con la cd
mara 12 dispuesta entre el pistén 3 del conjunto de

20 pistén y cilindro 1 y los medios de enclavamiento mu~-
tuo 5, que sirven también como una pieza de pared ex-
trema.  Ademds, la tuberia hidrdulica 8 estéd conecta-
da con la cdmara existente dentro del extremo externo
del conjunto 2 de pistén y cilindro, mostrado a la de-

25 recha del dibujo, a través de una tuberia 15 abierta
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constantemente.

Como se apreciard en la figura 2, los
medios de enclavamiento mutuo 5 son simétricos y, por
lo tanto, el pistdén deslizante 9 incluye también un
segundo canal 16 que corresponde al canal 14 y que se
extiende entre una cdmara 17 situada entre el otro
extremo de los medios de enelavamiento mutuo 5 y el
pistén 4 del conjunto 2 de pistén y cilindro, y una
segunda cédmara anular 18 en el otro extremo de la par
te de collarin cilindrico del pistdn deslizante 9.

La tuberia hidrdulica 7 estd conectada a la segunda
camare anular 18 y comunica, a través del segundo ca-
nel 16 del pistén deslizante 9, con 12 cdmara 17 si~
tvada entre el pistdén 4 del conjunto 2 de pistén y ci
1lindro y los medios de enclavamiento mutuo 5. ILa tu-
beria hidrdulica 7 comunica también con el espacio exis
tente en el extremo externo ddl conjunto 1 de ecilin-
dro y pistdén, & través de una tuberia 19 sonstantemen
te ablerta., Dispuestas en el espacio comprendido en-
tre ol pistén 4 y los medlos de enclavamiento mutuo 5

¥y en la segunda cdmara anular 18, en el otro extremo

de la parte de collarin cilindrica del pistdén deslizan
te 9, hay superficies de presidén 20 y 21, respectiva-
mente, siendo el drea de la superficie de presidn si-
tuada en el espacilo ultimamente mencionado mayor que la

gituada en el espacio primeramente mencionado. En po-
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cas palabrasg, se puede decir que las cuatro superfi-
cies de presién 10, 11, 20, 21 estdn dispuesias en re
lacidén de oposicidn en los extremos del pistén desli-
zante y en los extremos de 1a parte de collarin cilin
drica situada en el mismo, siendo iguales, las dreas
de las superficies 10, 20 dispuestas en los extremos
del pistdn, pero menores que las dreas de las super—
ficies anulares 11, 21 situadas en los extremos de la
parte de collarin, siendo también iguales las dreas

de las superficies 11, 21, pero mayores que las dreas
de las superfieiés 10, 20 situadas en los extremos del
pistdn.. Ias superficies de presidn 11, 21 de drea ma-
yor comunican, a través de sus respectivos canales 14,
16 del pistdén deslizante 9, con las superficies de pis
t6n opuestas de drea menor, dispuesias en el extremo
opuesto del pistdén deslizante. EL collarin cilindrico
dispuesto en el pistdn deslizante 9 sirve como unos me
dios de vdlwvula durante el movimiento del pistdén, para
controlar el flujo del medio de presidén hacia y desde
las dos cdmaras anulares 13 y 18.

El modo de funcionamiento de la reali-
zacién ilustrada del sistems de acuerdo con la inven=-
cidn resultard evidente de lo que sigue.

En los dibujos, los pistones 3, 4 de los
doa conjuntos 1, 2 de pistdn y cilindro estdn mostrados
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ocupando sus posiciones extremas interiores, las cua-
les comprenden las posiclones iniciales o de partida
para el ciclo de trabajo de los pistones. Los pisto=-
nes hidrdulicos 3, 4 actian mecdnicamente contra cada
extremo del pistdén deslizante 9 para mantener a éste
en una posicidén central. En esta posicidn, la cone-
¥ién desde una de las tuberias hadrdulices 8 a la cd--
mara 12 dispuesta en un extremo del pistdén deslizante
9, que tiene la superficie de presidn asociada 10, y
8 la cdmara anuler 13 en el extremo opuesto del colla
rin y que tiene 1a superficie de presién 11, estd abier
ta, pero presenta un drea de flujo pasante constrefii-
da, mientras que la conexién al espacio dispuesto en -
el extremo externo del conjunto 2 de pistén y cilin-
dro estd completamente abierta. Al mismo tiempo, la
conexién desde la segunda tuberia hidrdulica 7 a las
dos cémaras correspondientes 17, 18 y las superficies
de presidén 20, 21 situades en los extremos opuestos
del pistdn deslizante y del collarin, respectivamente,
se abre también, pero presenta un drea de flujo pasan
te restringida; mientras que la conexidén al espacio
existente en el extremo externo del conjunto opuesto 1
de pistén y cilindro estd completamente abierta.

A continuacidn del ajuste de los medios
de sctuacién u operacidén 6, es suministrado el medio de
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presidn a itravés de la tuberia hidrdulica 8 al mismo
tiempo que el medio de presidn es retirado a través de
la tuberia hidrdulica 7, y el pistén 4 del conjunto 2
de cilindro y pistdn es accionado por el medio de re
s8ién suministrado, de manera que retenga el plstdén en
gu posicidn de partida o inicial. Como consecuencia
del drea restringida de flujo pasante de la entrada

de fluido en los extremos del collarin cilindrico del
pistén deslizante 9, cuyo collarin actia también como
unos medios de védlvula, existe una alimentacidn res-
tringida del medio de presidén & la cdmars amlar 13 y
desde aquf a la cdmara 12 existente entre el pilstdn 3
del conjunto 1 de pistén y cilindro y los medios de en~
clavamiento mtuo 5, a través del canal 14 del pistén
deslizante 9. Este suministro de medio de presién a
la cdmara 12 hace que ol pistén 3 del conjunto 1 de
pistdn y cilindro se mmeve hacia afuera desde su posi
cidén extrems interna, moviéndose el pistdn deslizante
9 en el mismo sentido hasta que alcanza uns posiecidn
de parada determinada por su collarin cilindrico como
consecuencie del hecho de que la superficie de pre-
gién 11 dispuesta en el collarin y accionada por la
presidn gque prevalece en la cdmara anular 13 es de drea
mayor que la de la superficie de presidn 10 dispuesta
en el extremo opuesto del pistén deslizante y acciona=-
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da por una presidén de igual magnitud que reina en la
cémara 12. Como resultado de este movimiento del pis
t6n deslizante, la conexidn desde la tuberia hidrdu-
lica 8 a la cdmara 12 situada entre el pistén 3 del
conjunto 1 de pistdén y cilindro y los medios de en=
clavamiento mituo 5 estd completmmente abierta, con lo .
cusl el pistdén se mueve & plens velocidad por movie
miento continuwado hagia fuera. Al mismo tiempo, de-
bido 2l collarin del pistdn deslizante 9, la conexidn
entre la segunda tuberia hidrdulica 7 y la cdmara 17
dispuesta entre el pistdén 4 y el conjunto 2 de pistén
¥ cilindro y los medios de enclavamiento mutuo 5 se
cierra completamente, con lo cual se asegura que el
pistén 4 no realice una carrera de trabajo.

Con el fin de hacer Fegresar al pistén 3 del
conjunto 1 de pistdn y cilindro a su posicidn de par-
tide, es conmutado el suministro del medio de presidn,
por medic de los medios de actuacidn 6, desde la tube~
ria hidrdulica 8 a la tuberia hidrdulica 7, tras lo
cual es desaguado el medin de presidm a través de la
tuberfe hidrdulica 8 bajo la accidén del suministro del
medio de presién a través de la conexidn 19 constante~
mente abierta, mientras que el medio de presidén es
alimentado & la segunda tuberfa hidrdulica 7 y 2l es-

pacio existente en el extremo externo del conjunto 1

w 12 we



10

15

20

25

T+8472

de pistén y cilindro, obligando este suministro del
rmedio de presién a que el pistdn 3 del conjunto 1 de
pistén y cilindro vaya hacia su posicidn de partida
¥ hacia los medios de enclavamiento mutuo 5. Puesto
que las superficies de presidn 10 y 1l no estdn so-
metidas & la presidn que reina en la tuberia hidrdu-
lica 8 que sirve para desaguar el medio de presidn,
el pistdén deslizante 9 es mantenido en su posicidn
de parada izquierds, segin se ve en el dibujo, es
declr, es desplazado en su posicién de parada izquier
da, segin se ve en el dibujo, es decir, es desplaza—
do en el sentido de dirigirse haclia el conjunto 1 de
pistén y cilindro de la izquierda, todavia en funcig
namiento. De este modo, se cierra 1a conexidn entre
la tuber{a hidrdulica 7, a través de la cual estd
slendo suministrado shora el medio de presidn, y el
pletén 4 del conjunto 2 de pistdén y cilindro de la
derecha, De este modo, el conjunto 2 de pistén ¥
cilindro es también inactivo durante la carrera de
retorno del conjunto 1 de eilindro y pistdn, ya que
los medios de enclavamiento mutuo 5 evitan que el pis
t0n 4 se mueva desde su posiocidn de partida.

A contimacidén del movimiento anterior
mente descrito del pistdén 3, los medios de enclavamiento
mutuo 5 son puestos de nuevo en su posicidn de parti-
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da moviendo el piston deslizante 9 mecdnicamente des~
de su posicidn de parada de la izquierda, como se ve
en el dibujo, hasta su posicidn central, por medio
del pistén 3, al moverse dicho pistdén, durante su eca-
rrera de retorno, & través de la dltima parte de su
recorrido hacia su posicidn de partida original,

Cuando el pistdén deslizante ha alcan-—
zado su posicidn central, o bien el pistén 3 del con-
junto 1 de pistdén o cilindro o bien el pistdn 4 del
conjunto 2 de pistdn y cilindro se pueden hacer efec-
tuar una carvera de trabajo, mediante el suministro
de medio de presidn a cualquiera de las tuberias hi-
drdulicas 7, 8 por medio de los medios de actuacidn
6o

Resultard evidente de lo que precede
que ninguno de los dos pistones 3, 4 son capaces de.
moverse desde su posicidn de partida cuando el otro
pistén ha dejado su posicidn de partida, De este mo-
do, cuando un conjunto de pistdén y cilindro 1, 2 es
activo y su pistén 3, 4 estd en movimiento, el otro
conjunto de pistdén y c¢ilindro es imoperante y su pis—~
tén estd bloqueado en su posicidn de partida.

En la realizacidn puesta como ejemplo
del sistema de acuerdo con la invencidn, seain se
ilustra en la figura 2, el efecto de estrangulacidn

= 14 =




con el collarin cilindrico del pistén deslizante 9
tiene dos finanlidades en el flujo del medio de pre-
sidn: en primer lugar, el flujo restringido del me-
dio de presién hace que el sistema actie lentamente

5 en torno a las posiciones de partida de los pisto~
nes, y, en segundo lugar, acorta la longitud del mo-
vimiento requerido por el pistdén deslizante para ce-
rrar el conjunto inactivo de pistén y cilindro 1, 2
en ese momento,

10 EL sistema ilustrado estd también pro
visto de vdlvulas de retencién 22, 23 que sirven pa-
re absorber una parte del flujo de retorno del me-~
dio de presidn sobre el pistén deslizante 9 y pare
permitir que los pistones 3, 4 de los conjuntos de

15 pistén y cilindro 1, 2, que estdn inactivos en ese
momento, se muevan una pequefia distancia desde su po
gicidn de partida o imicial y hacia los medios de en
clavamiento mutuo 5 que sirven como une pieza comin ..
de pared extrema para los conjuntos de pistén y ci-

20 lindro, siendo este movimiento insuficiente para in-
fluir sobre el bloqueo del pistdn. '

Como resultard evidente de lo que an-
tecede, cada uno de los pistones 3, 4 de los dos con
juntos de pistén y cilindro estd dispuesto para per—

25 manecer en o adoptar su posicidén de partida en respues
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ta & un impulso de gufa que hace que el otro pig
tén se mueva desde su posicidén de partida. Cada
uno de los pistones estd también dispuesto para
permanecey en sus pogiciones respectivas de par—
tida en respuesta & un impulso de guia que hace
que el otro pistén se mueva Jacia su posicidn de
partida,

Ia invencidn no estd limitada a la
realizacidn descrita e ilustrada, sino que puede
ser modificada dentro del alecance de las siguien-
tes reivindicaciones,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva,
que se presentan pars que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espafin, por VEINTE afios, son
los siguientes:

1.~ Un sistema de accionsamiento hidrdu-
lico que tiene dos ciclos de accionamiento independien
tes y que comprende dos wonjuntos de pistén y cilindro

wo 16 o
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de doble aceidn, teniends los pistones de ceda conjun~
to una posicidn inicizl o de partide especifica, carac
terizado porque cada uno de los pistomes estd dispues-
t0 para moverse desde su posicidn de partida por el me
dio de unos medios de enclavamiento mituo, sélo cuando
el otro pistdn ocupe su posicidn de partida,

2.~ Un sistema segin la reivindicacidn
1, caracterizado porque los medlos de enclavamiento mu
tuo comprenden al menos unos medios de vdlvula hidrdu-
lica.

3.~ Un sistema segin las reivindicacio-
nes 1 ¢ 2, caracterizado porque puede ser actuado so-
lamente por medio de tres impulsos de guia diferentes.

4,- Un.sistema gegin las reivindicacio-
nes 1, 2 6§ 3, caracterizado porque tiene solamente dos
conexiones hidrdulicas.

5.~ Un slstema seguin cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque cada uno
de los dos pistones estd dispuesto para permenecer en
0 para ocupar su posicidn de partide en respuesta & un
impulso de gufa que hace que el otro pistén sea movido

desde su posicidn de partida.

6. Un sistema segin la reivindicacidn

-5y caracterizado porque cada uno de los pistones estd

dispuesto para permanecer en su posicidn de partida en

= 1T =



10

15

20

25

. T+8.72

respuesta a un impulso de guia que hace que el otro
pistdén sea movido hacia su posieidén de partida.

T.~ Un sistema segin cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porgue los me-
dios de enclavamiento mutuo se combinan con los cone
juntos de pistén y cilindro.

8.~ Un sistema segin cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque los me=
dios de enclavamiento mutuo estén controlados mecdni
camente e hidrdulicamente.

9.~ Un sistema seguin cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque los me-
dios de enclavamiento mutuo incluyen un pistdén desli-
zante que es activado por presiones de igual magnitud -
que actian en superficies de presidn mutuamente coope-
rantes .de dreas diferentes.

10.= Un sistema segin la reivindica-
eldn 9, caracterizado porque las superficies de pre-
gidn mutuamente cooperantes estdn expuestas a dicha
presién en cédmaras que se comunican por pares.

1ll.~ Un sistema segin la reivindica-
cién 10, caracterizado porque las cdmaras estédn dispues
tas para comunicarse por pares a través de canales dis
puestos en el pistdén deslizante.

12,~ Un sistema segin cualquiera de las

Ll 18 oo
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reivindlcaciones 1 & 7, caracterizado porque 1los me=
dios de enclavamiento mutuo estdn controlados mecdni-
camente por las posiciones de los pistones.
13.~ Un sistema segin cualquiera de
5 las reivindicaciones 1 a 12, caracterizado porque los

conjuntos de pistén y cilindro estdn combinados para
formar una unidad, porque los vdstegos de piston es-
tdn dispuestos para proyectarse hacia fuera desde ca
da extremo de la unidad y porgue los medlos de encla-

10 vamiento mutuo estdn digpuestos entre caras extremas
opuestas de los pistones.

‘ 14.~ Un sistema segin cualquiera de-
las reivindicaciones 1 a 13, caracterizado porque so-
lamente estd destinado a moverse un elemento de los

15 medios de enclavamiento mutuo.-
o 15,= Un sistema de accionamiento hie
drdulico, .
Tal y ocomo -se ha descrito en la Memoria
que antecede,. representado en los dlbujos que se acom=
20 pafian y para los fines que se han especificadoe.
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La presente Memoria consta de wveinte

hojas escritas a mdquina por una sola de sus caras.

maria, -9 ABO, 178

P.A,
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