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Extracto de la descripeidn

, Mecanismo automdtico de control de upavcuchillé .
para mfquinas desolladoras de carne, que comprende un ro- |
dille de amgarre de la piel lateralmente extendid§ y piovis~
%o de una ouchilla desplazablemente situade junto & él. Un
medio productor de fuerza estd conectado al rodillo de aga~|
rre para causar su rotacién, de manera que pueda déé@laz&r;
ge una capa de carne hacia atrds en direccién de la cuchi~
1lla para separar une capa de piel de la mismé.‘Uh’medio de
control de la cuchilla estd conectado & los éxtrémosfopues- :

tos de ste para producir su movimiento automético a una

. posicidn de ocorte tras su contacto con la oarne. Cada medio
~de control de la cuchilla comprende una placa terminal ase-
égurada al extremo de aquélls y provisté de un medio_de sd—

- porte impulsado y consctado a aguélla, gque ofrece una ro-

sistencia eldstica al movimiento ascendente de ia cuohillg

desde el rodillo de agarre. Un brazo de sbporte’esté aéégﬁav

rado al referido medio de soporte y funcionalmente conecta-|
“do a un brezo accdado que tiene su eje de rotacién por de=

;bajo vy delante del eje de rotacidn del rodillo de agarre,

El extremo posterior del brazo acodado estd articulaﬁaﬁem—
te conectado al extremo superior de wne barre impulsads a
resorte que estd articulada y deslizablemente conectads .
junto a su extremo inferior 2 una palanca de control. Esta
palanca puede desplazarse selectiva y arviculadamente a wna
primera posibién, de manera que la cuchilla se mueva hacis

el exterior y haoia atrds desde ol rodillo de agarre, &

‘efeotos de limpleza. la palanca de control se coloos elds-

tion ¥y normalmente en una segunde posicioén, en la que la ‘

-ouohilla nuede desplazaroe u su posicién de corte. El cone
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tecto de 1a carne con la cuchilla determina el desplaza=
miento articuladoe del brazo de soporte y del brazo acodado,
causando asi el movimiento desoendente eléstico ¥ desliza-
ble de la barra impulsade a resor%e contre ls resiatencia

eléstlca impuesta a la misma, respecto a la palanca de con-'

trol, para permitir el movimlento de 14 cuchilla a su posi-

’ cidn de corte a £in de separar la capa de piel de 1a carne.‘

e incisién inicial e instantdnea de la cuchilla en la gare
ne es acentuada y acelerade mediante giro de la primsra
deade su posicidén adyacente al rodillo de ‘agarre, hacia
atrds ¥ hacia abajo a su p051clon de corte.- ’ o
Un problema de los. dlsposltivos deaolladorea del'_
arte anterior es el numero limite de plezas de carne que
pueden desollarse en un periodo de tiempo determinado. En '
algunas méquinas, el ciclo de desuello. se controla manual- .
mente y en otras la méquina 80 agusta pare efectuar su ci-
olo un némero determinado de veces solamente, durante un;'
periodo de tiempo fijo.rr ,‘ _'
Es por consiguiente un objeto de este invencidn
proporcionar un medio para desollar carné, que inorementé
grandemente el n¥mero de piezas de aquélla que pueden deso=|
llarse en un periodo deterninado. A.este'mismo respecto,
es otro obﬁeto de la invencidn prqporcibnar wn medlo para.
desoller carne, que permita el rdpido y automdtico desplér
zamiento de la cuchilla desolladora a una posiciéh de cor-
te, de manera que no quede un exceso de graga en el borde
de la piel inicialmente cortada de 1a carne. _
Otro objeto de la invencidn es la prov1sién de  :
un mecanismo de control automdtico de la cuchilla, que.se:; .

depplaza automdticamente a una posicion de corte tras el
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contacto con la carne, acentuando y acelerando asi la ine
cisidén inicial e instantdnea de la cuchilla en la carne.

0trd objeto de la invencidn es la provisién de

-“un mecanismo de control automdtico de la cuchilla”éara nd-

quinas desolladoras de carne'provistas dé;medios PATra per-

mitir que la cuchilla compense varios espesores de pisel. .

Otro objeto es el de proporcionar un mecanismo-

de control automftico de 1la cuchilla para miquinas desolle-|

~doras de carne, que permite el movimiento articulado de
" aquélla hacia el exterior desde el rodillo de agarre, a

| efectoa de 1impiéza.

Otro objeto de la inveneién es proporcionar un
mecanismo de control automdtico de la cuchilla para mdqui-
nasjdeéolladoras de carne gue coloca automdticamente a@ué—
1lla en su posicién de corte, de manera que la cape de piel
sea eficazmente separada de la carne,

Otro objeto es la provisién de un mecanismo de

control automftico de la cuchilla para mdquinas desollado<

. rag de carne que mueve automdticamente la citada cuchilla

desde su posicion de corte a wna posicién adyacente al ro-
dillo de agarre después de que le capa de piel ha sido se-
parada de la carne, de nanera que la cuchilla se encuentré'
en posicion de desplazemiento hacia su contacto con la si-
guiente pieza de-carne, 7

Ctre objeto es la provisidn de un mecanismo de
control autondtiico de l= cuchilla para méqﬁinas desollado~ |
ras de carne que coloca autondticanente aguélla en una ade-
cvads posicidn regpecto al rodillo de agerre y a la carne,

Otro objeto es el de proporcionar un mecanipmo -

de control autordtico de la cuchille parn wiquinas desolla-
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los expertos en la materia.

tivo, mediante les cuales se consiguen los objetoé congie -

pero gue ilustra la cuchilla en su p031clon de corte.

Yy 4, con la excepc*on de que la ouckllla se 1lu 4ra en su
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doras de carne, que es de fabricacién econémica, de uso
duradero y de aspecto refinado.

Egtos y otros obgetos resultarén evidentes para ‘

Ia invencmén consiste en le- construcclén, dispo~

giciones y combinacién de las dlversas partes del dlspQSlf

derados, tal como més adelante Se expone con mayor detalle,
ge indica especificamente en las reivindicaciones y se ilﬁg
tra en los adjuntos dlbujos, en los cuales:- .

Ia figura 1 es unae vista en perspectiva frontal
de wna mdquina desolladora de carne provigta del mecanlsmo
de control automdtico de la cudhllla de esta invencidn.

Ia figurs 2 es una vista en seccién fragmantaria
y ampliada, observada a lo largo de la linea 2-2 de la fi-
gure 1, que ilustre la posicién de la cuchille antes de que
la carne entre en contacto con ella, '

Ia figura 3 es una v1sta en alzado lateral fiag--~
menterie de la miquina de la flgura L.

I figura 4 es una. V1sta 81milar a la figura 2,

Ia figura 5 es una v1sta en’ seccion fragmentarla,
observeda a lo largo de la lfnea 5—5 de la figura 4.

Ia figura 6 es wne vista sinpilar & las flﬂuras 2

posicidn abierta o de limpieza. '

Ie figure 7 es una vista en perspectiva'frontal__
del mecanismo de la cuchillae de esta'invencién' y

Ia figure 8 es una v1sta en perspective de la pla

ca termlnal asegurada a un extremo de la cuchilla.
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E) nimero 10 se refiere en xgeneral o la mdquina
desolladbra, que incluye un pedestal 12 y un afmazén 14,
Un alojamiento 16 de fibra de vidrio o material'similar es—
+4 asesurado al armazén I4 Ge cualguier manere conveniente,
Un m&tor eléctrico 18 ostd asegurado al armazén 14 y tiene ;

una polea 20 de salida de fuerza dispuesta sobre él. Iz

‘cinte 22 conecta la polea 20 a la polea accionadora 24, gue

estd montada en el drbol 26, Ias poleas 28 y 30 estén mon-
tadas en el drbol 26 para su rotacidn con 81 y récibven a
las.cintas 32 y 34 respectivamente, Pueden emplearse cade-
nas convencionales en lugar de las cintas 22, 32 y 34, si
ge deséa.

El nimero 36 designa un rodillo de accionamiento
derun-transportador, que estd giratoriamente apoyado en
adecuadqé.cojinetes dispuestos en la méquina. El rodillo
de accionamiento 36 tiene una polea 38 en un extremo del
mismo, que recibe & la cinta 34, El rodillo de acéionamien-
fo 36 forme parte de un trénsportador 40, que incluye wn
rodillo 1ibre 42 y 1a oints 44. Un rodillo 46 de sgarre de
la piel estéd giratoriamente montedo en la miquina y tiene
sus extremos opuestos glratoriamente apoyados en adecuados
cojinetes dentro del alojamiento 16, El roedillo 46 inoluye

wne superficie de'agarre 48 que estd formads por une serie

~de dientes o indentaciones longitudinaleé ¥ continuas 50,

En extremos opuestos de la superficie de agarre 48 se dis-
poﬁen wnas enillas de proteccidn 52 y 54'euya finalidad sme
describird mds edelante. El rodillo 46 lleva montada uns
polea 56 en un extremo, que recibe la cinta 32 para produ~
cir su rotacidn.

Un 4rbol 58 estd giratoriamente montado en el ar-




10

18

20

25

30

mezén 14 en una posicién por delante y debajo del rodillo
de agarre 46. Un brazo de soporte 60 estd montado sobre un
extremo del drbol 58 para su rotecidn con 61 y se extiende
hacie arriba y atrds desde el mismo. Un soporte 62 estd
agegurado al brazo de soporte 60 mediante soldadura o PY O
cedimiento similar., El sopor%e 62 incluye un brazo 64 im-
pulqadb & resorte, deslizablemente montado en el mismo ¥y
extendido desde sus dos exiremos. Una tuerca sujetadora 66
y wna tuerca de capuchén 68 estdn montades & rosea sobre
el extremo superior del brazo 64 por encima de la arandele
70 para limitar el movimiento desscendente del brazo 64 res-
pecto al soporte 62. Este soporte ¥iene un resorte T2 que
ofrece resistencia al movimiento ascendente del brazo 64,7_
EL némero 74 designs una cuchilla provista de wn
borde afilado 76. Unas ulacas.terminales 78 v 78! estdn

ageguradas & extremos opuestos de la cucbilla T4 e 1nclu~

~yen unos pesadores 80 y 80', respectivamente, extendidos

hacia el exterior. El pasador 80 es arti¢ulademente recibi-)
do por el extremo inferior del brazo 64 y se mentiene en
el mismo mediante una anilla de resorfe u otro medio'ﬁde—
cuado, Ia placs ferminal 78 incluye une superficie afquaada

82 en su extremo inferior anterior que estd adaptada para aco-

| plarse @ la anilla de proteccién 52 2 fin de evitar que el

| borde afilado 76 entre en cogtacfp con las indentaciones

del redillo de agarre 46. 4

El extremo anterior del brazo acodado 84 abarca
y estd rigidamente esegurado a la porcidn 1atera1mente.ex;>
tendida 86 del soporte 60, como se ilustra en la figura 7. 1
El brazo acodedo 84 se extiende hacza atrds como se 1lus-A

tra en 1= figura T y tiene un pasador 83 extendido horlzon-
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90 se extiende deslizablemente a través de una’coﬁéxién de

de 1a barra'respecto & 1a conexién de guia 92. ELl resorte

96 ofrece una resistencia eldstica el movimiento descenden~

‘conexién incluye un pasador 98 que se extiende lateralmen~
ife'désde ella raralelamente al eje de rotacién del drbol '
. 58." E1 extremo superior de la palanca 100 estd ér?iculadéf A
" mente montado en el pasedor 98 y se manfiene ébbfe é1 por
fctalquier medio edecusdo, tal como une enilla de'regqrte'

0 similar que se acople &l extremo del pasédof 98, Ia pa~’

n v n, Puede apreciarse que la porcion 86' y el pasador 88!
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talmente desde el mismo. El pasador 88 recibe articulada-
mente él extremo superior de una barra 90 impulséda a re=—

gorte, que se extiends hacis abajo desde dquél. Ia barre

guia 92, montdndose unas tuercas de sujecidn 94 & rosca en

su extremo inferior pare limitar el movimienté ascendente

te de la barrd 90 respecto a la conexién de gufa 92, Este

lance 100 estd montada sobre el drbol 102 para.suirot2016n-
con é1 por medio de wna chaveta o pasador 104 extendido & ‘tra
vés del mismo. Ia porcidén terminal inferior 106 de la pa~-
lanca 100 estd profista de una indentacidn 108 adaptada
para recibir una bola de detén 110 impulsada a resorte,
cusndo la palanca 100 se encuentra en la posicidn ilustran
da en la figura 4. Como quiera que el mecanismo de conitrol
dispuesto en el otro extremo de la cuchilla 74 éé sustan-
cialmente idéntico al que se acava de describir, la estruc—

ture 1éentlca ae identificard 91mplemente con el 31gno

gon "izquierdos", controriamente a la configurecidn "dere-
cha" de a poroién 86 y el pasador 88, A efectos desorip-
tivos, o' mocanismo do control eituado en un extremo de la

ouchllle ae deseribird comprendiende el necanismo de con-
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trol 112, describiéndose el situado en el otro extremo de

la cuckilla como mecenismo de control 112'. U@g empufiadura

i de control 114 estd agegurada a un extremo del drbol 102

| hacia el exterior del alojemiento 16 para per@itir la rota-~

¢idn selectiva del 4rbol 102,

Ia figura 2 ilustra le posicidn relstive del me—

canismo de control antes de que la cuchille 74 entre en con-

tacto con la carne, designada en su conjunto éor el ntmerc
de referencia 116 e incluyendo sobre ella unaicapa de piel
118, En la posicidén de la figura 2, la indentacién 108 eg-
$4 acopleda a la bola de detén 110, que mantiene eldstica-
mente los componentes del mecanismo de control en le POSi=-
cién relativa ilustrada en la figura_2. En esta posicidn,

el aje de rotacién del rodillo de agarre 46 se dispone por
detrds de un planc extendido desde el eje de rotacié@ o

articulacidn del pasador-BOFy el eje de rotacfén o articu~

lacidn del drbol 58, De igual modo, en la figqra 2, el eje

)
3

longitudinal de la barra 90, gi se extendiese, pasaria por

‘detréa del eje de rotacién Gel drbol 102, En otras pale~

bras, el eje longitudinel de la palancs 100 esté excéntriu
camente desviado o dispuesto respecto al eje %ongmtudinal
de la barra 90. .

El transportador 40 scarrea la carné 116 hacia
étrés & lo largo de la cinte 44 hasta que su extremo entrs
en contacto con el rodillo de agarre giratorio 46, que pro-
duce el desplazamlento de la carne hacia arriba y atrds de
la maners ilustrada en-.le flgura 2. En la posicion de esta
figura, el plano del borde afilado 76 se dispone con un 4n-
gulo tal que la cucnillé efectue rdpide y eficazmente su
1n0151on inicial en la carne, El contapﬁo de %a,carne con

5

1
~
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la cuchilla 74 hace que ésta se desplace hacia atfés'y aba~

jo respecto al rodillo cortante 46, moviéndose los diversos
componentes del mecanismo de control a la posiqién ilustram

da en la figura 4. El contacto de la carne 116 con la cu= .

‘chilla 74 mueve automdticamente ésta dltima a la posiqién'

ilustrada en la figura 4, que dispone & la citada cuchille
en una posicidn tal que no quede ningén exceso de grasa en
el borde de la piel que se estd cortando de la carne. Bl

movimiento de 18 cuchilla 74 y de su estructura de zapataé

' de soporte 120 determine la erticulacién del soporte 62 y

‘del miembro de soporte 60 hacia atrds y abajo respecto al

rodillo de agarre 46. El movimiento articulado del brazo

de soporte 60 produce el movimiento también articulado del
brazo acodado 84 en diréocién éontraria a laé agujaé del :'
reloj, de manera que su exiremo posterior zire hecia abaﬁd;

EL mdvimientb artioulado descendente del extremo poStefior

‘del brazo acodado 84 produce el movimiento descendente y

deslizante de la barra 90 en la conexidn de guia 92 contre
la resistoncia del resorte 96. la relacién excéntrice en-
tre ol eje longitudinal de la barra 90 y la palanca 100
permite que le primera se desplace deslizantemente hacla
abajo en la conexion de guia 92 sin causar el desacopla~
niento de la indentacidn 108 respecto a la bola de detén
110. En la posicién de la figura 4, el eje de rotacién del
rodillo de agarre 46 se dispone en el mismo plzho gque ei
que se extiende entre ¢l eje de rotacidén o articulacidn

del 4rbol 58 y el eje longitudinal del mieubro 64, alinege

'l .30 con el eje de rotacidén del pasador 80.

Los miembros 64 y 64' Lmpulsados & resorte parmi-

ten su movimiento rospecto a loa soportes 62 y 62', respec-




10.

18

20

25

30

£

405688 %7

tivamente, de manera que la cuchilla pueda compensar dis-
tintos espesores de piel.
El rodillo de agarre giratorio 46 hace que 1&

piel pase entre é1 y la superficie cdncava 122 de la Zapa;

‘te de soporte 120, descargéndoae dicha piel por el extre-
no posterior de la méquina, Al salir la carne 116 de la

‘mdquina, los resortes 96 y 96' producen la vuelta de las

places terminales 78 y 78%, ¥ por‘oogsiguiente de la ouchi-

. 1la, a la posiecidén de la figurs 2, de manera que la cuchi- |

lla queda en condiclones para recibir la siguiente pieza
de carne, i
Ia figure 6 ilustra las partes reletivas dei’mée,
canismo de control en su posicidén abierta o de limpieza.,
Esta posicidén se consigue fécilmente mediante el slmple A

desplazamiento de la empuﬁadura 114 en la direc016n de lag

agujas del reloj, como serilustra por las flechas en 1a

Vfigﬁra 6, 1o que hace que el drbol 102 nueve articuladamen—

te las palancas 100 y 100', determinando asi el que las
barras 90 y 90' muevan articuladamente los extremos poste-

riores de los -brazos acodados 84 y 84! en direccidn. descen—

.dente. E1 movimiento erticulado de est¢é brazos apodados

produce el movimiento de 1%3 placas ﬁefninales por los bra-
zos de soporte 60 y 60', y por consiguicnte de la cuchilla,
a la posicion de corte ilustrada en 1a -1gura 6, para ese
teblecer una adecuada separacidn o toleranc1a entre la ouw
chilla y el rodillo de agarre 40.

Puede verge por oonsiguiente que se ha. prdpofdio«

"nado un #acanismo de control para lu cuehllla de la méqui-

- na degoliadora de carne, que coloca autométlcamentq la odw

tada cuechilla resrceto & la carne. le cuchilla se coloce
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inioialmente de menera que su borde cortante efectde rédpi-
de, y eficientemente su incisién inicial en la carne. I& cu-

chilla compense autométicamente las variaciones de espesor

de la piel y vuelve automdticamente a su posicién inicial

"despuds de que la piel ha sido separada de la carne. L& Co-
locacién automdtica de 1a cuchilla incrementa-gmandeménte
el mimero de piezas de carne que pueden desollarse en un
perfodo determinedo. Ademds, la colocacién sustancidimen#e'
ginstanﬁgﬁea de la cuchilla en su posicién de corte asegurs |
el que no quede ningin exceso de gresa en el borde de la
piel inioiélméﬁte cortada de la carne. | N

Pued? verse por consiguiente que el mscanismo,dé 1.
control consigue todos los objetivos enunciados.

En resumen, la Patente de Invencidn que se.soli;_

cita, deberé recaer sobre las siguimtes:
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REIVINDICACIONES

1. 1Mecanismo de control de una cuchilla pare
una méquina desolladora que tiene extremos anterior y pos-
terior, que comprende un rodillo de agarre 1atéralmente X~
tendido, una cuchilla situada junto al citedo rodillo de

agarre, medios pare poner en;rotécién el citado rodillo de

"manera gue pueda desplazarse una capa de carne hacia atrds

en direccién de la cuchilla para separar une capa de piel

"de le citada carne, unos primeros y wios segundos medios

de control de la cuchilla situados en extremos opuestos de

éste Gltime, respectivamente, comprendiendo cada uno de

los citados medios de control de la cuchille wna plao# 1 7-3
minal asegurada al extremo de agquélla, teniendo dicha pla-

ca terminal extremos posterlor y anterior, un medio de;so—'
porte‘articuladamente asegurado'pof su extremo inferiof 8l=-

rededor de un eje horizontal a la citada placa terminal |
junto a su extremo anterior y extendido hacia arriba y ha-
cia atrds desde el mismo, un brazo de sbporte asegurado &

dicho medio de soporie y extendido hacie abajo y adelante

desde el mismo por debajo de la meﬁcionada cuchilla y del
-rodillo de agarre, estando rigidamente asegurado dicho bra-
zo de soporte por su extremo inferior delanterb a un &rbol
‘horizontalmente giratorio, un brazo acodado rigidamente
zasegurado a dicho drbol y extendido hacia atrds desde el

misme, wn segundo drbol horizontal y giratoriamente monta— -

do debajo ¥y por detrds del primer zrvol citado, una palan-

ce rigidamente asejurada al segundo 4rbol y extendids hacie
arribe decde 81, una conexidn de guia articuladamente ase~
gurada, ~‘rededor de un eje horizontal, al extremo superior

de dicha .alanca, wna barre articuladamente asegurads por
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su extremo superior, alrededor de un eje horizontal, 2l ex-

- tremo posterior de dicho brazo acodado y extendida hacie

abajo desde 81, extendiéndose dicha barra deslizabiémente

X través de la citada conexién de guifa sobre ol extremo
_inferior de la misma barra para limitar el mdvimiento'as—

' cendente de ella respecto & la mencionada conexién de guia,
' un resorte en esta barra que se acople funcionalmente & la
" mencionada conexién de gufa para ofrecer uné~resistencia

" eldstica al movimiento descendente de la barre respecto &

 1a conexién de gufa, medios consctados al segundo Arbol

mencionedo para hacerlo girar selectivamente por lo menos

. ;ntre una primére y una segunda posicién, ﬁedios que man-

'tieneh eléspicaménte al segundo 4rbol en su primera posi-
‘¢idn, ééféﬁdo‘s;tﬁado el eje de rotacién del citado rodillo
’ae'agérré'por‘détrﬁs del plano extendido entre ol eje de

, fofacién del primer drbol y el eje articulado de conexidn

| de 1a citada placa terminal y el referido medio de'sbporte

cuando el segundo ‘drbol se encuentra en su primera.posi-
cidn, siendo desplazada dicha cuchilla hacie atrds y en di-
reccibn del rodillo de agarre e une posicidn de corte tras
au contacto con la mencioneda carne, haciendo el referido
moviniento de la cuchilla que el extremo superior del men-
cionado brazo de soporte se mueva articuladamente hacia
atrds, determinando asi el que el orimer 4rbol mueva arti-
culadamente el extremo vosterior del referide brazo acods-~
do hacia abajo, moviéndose de este modo deslizablemente la
referide barra hacia ahajo respecto a la citada conexion
de guia contra la resistencie del referidoc resorte, estan-
do el ejs de rotacidén de dicha barre de agarre en el plano

exte.dido entre el oje de rotacidn del nrimer 4rbol y el
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eje de articulacién de la conexién de la citada placa ter-
minal y el referido medip de soporte'euando la cuchiilarse
encuentra en su mencionads bosicién de corte. -

2, Mecanismo segin 1ls reivindicacidn 1, en el
que dicho medio de soporte comprende un miembro de soporte
impulsado a resorte y deslizéblemente montado en aqﬁél, 08—

tando articuladamente conectado el extremo inferior de di-

cho miembro de soporte a la citada place terminal, un re-

sorte que se acopla a dicho miembro de soporte para'ofre-
cer una resistencia eldstlca al.movimiento ascendente de
tal miembro respecto a dicho medio de soporte, impulsendo
normalmente el citado fesorté e la piacarterminal y ala
cuchille hacie el referido rodillo de agarre, al tiem@é
que permite eldgticanente el mbvimiento de separacién de
la cuchilla respecto al rodillo de agarre para compensar
vérios espesdres de piels. | |

3. iecanismo segdn la reivindicacidén 1, en el

que la citeda palance incluye una porcién terminal inferior

exterdida por debajo del segundo drbol mencionado, compren-
diendo dicho media eldstico un detén en el exffemo inferior
de lz mencionada palanca, adaptado para mantener eldstica-

mente tel palanca y el segundo &rbol en la primera posioi6n

referida, estendo degviado hacia adelante el eje de arti-

"oulacién horizontal de conexidn entre la palance y la co- .

nexiéa de guia respecto a un plano extendido entre el men-
cionado detén y el eje de rotacidn del sezundo €rbol, cuan=
do dste Wltimo se encuentra en su primera posicidn menéiof
nada.,

1, Meeuniomo seglin le roivihdicéoién 3, en &l

quo wma prolongaeidn del cjo longitudinal de dicha barra
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se extiende por detrds del mencionado detdn cuendo el se-
gundo drbol estd en su primcra posicién.. '

5. Kecanismo segin la reivindicacidn 1, en el
que dicho rodilio de agrrre incluys una anilld de protec-
cidn diépuesﬁa por lo menos en wno de sus extremos en la
trayectoria de articulacidén delantera de le placa terminal
por detrds de la misrke, presentando esta place terminal
una superficie arqueada en su extremo anterior zdaptada pa-
ra acoplarse & dicha anilla de proteccidn a fin de limitar
el rovimiento articulado de la cuchilla reapeéto al rodille
de agarre, de manera que tal cuchilla no llégue a estable-
cer contacto con el rodillo de agarre.

6. lecanismo segin la reivindicacién 1, en el
que la citada cuchillae es articuladamente desplazada hacia
atrds lejos del rodillo de agarre.tras_el'movimiento-del
gsegundo drbol 8 su segunda posicidn citéda, disponiéndose
el eje de articulacidén de la conexion entre el referido
medio de soporte‘y la citeda placa terminal pdr detris de
un pleno extendido entre el eje de rotacidén del rodillo de
agarre y el eje de rotacién del primer drbol, cuando el‘

~segundo 4rbol se encuentra en su segunda posicidn,

7. ﬁécanigﬁb'segﬁn 1a reivindicacidén 6 , en
el gue el movimiento de la cuchille a su posicién de corte
hace que el segundo medio de soporte mencionado y las re-
feridas barras articulen los extremos posferiores de dichos
brazos acodados héqia abajo contra la fuerze eldstica del
primer medio de soporte,

8. |DMecanismo segin la reivindicacién 7, en
el que un primer medio de soporte estd funcionalmente co-

nectado & cada une de.dichas barras, comprendiendo frente
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a cada uno de teles primeros medios de soporte una conexidn
de gufa normalmente situada por detrds y debajo de dicho
rodillo de agarre, recibiendo tal conexidn de guie desli~-
zabhlemonte & la barra asociade a la mismé e impulsando un
resorte montado en dicha conexidén de guie eldsticamente a
la citada barre hacia arribaArespecto a aquélla,

9. MNeocanismo segin la reivindicacién 8, en
el que un segundo 4rbol horizontalmente glratorio me sitia
por debajo y detrds del piimer 4rbol mencionado, incluyén-
dose wna primera y una segunda palancas rigidamente asegu~

redas a los extremos opuestos del segundo 4rbol y extendi-

' das hacia arribe desde ellos,'éstando ioé extremos guperio—

?es de dichas pelancas articuladamente conectados, alrede-
dor de un eje horizontal, a las citadas conexiones de guia,
_;girando el segundo drbol entre una priﬁera y una segunda

posicidn, de manera gue el primero y segundo medios de con-

trol de la cuchilla se encuentren en sus posiciocnes de fun— |-

cionaniento cuando el segundo drbol estd en su primera po-
gicién y de manera que el primer y sezundo medios de con-
trol de la cuchille ge desplacen a una posicidn inoperante

'para facilitar el rantenimiento de la referida cuchilla

-cuando el segundo drbol se mueve a su segunda posicidn,

10, liscenismo segin la reivindicacién 8 , en

el gque se asegura una placa terminal a cada extremo de la

citeda cuchilla, presentando tal placa terminal extremos

posterior y anterior, aseguréndqse articulaedamente un se~-

gundo medio de soporte por su extremo inferior a cada una

‘de dichas placas terminales junto a su extremo anterior y

extendiéndose hacis arribe ¥y por detrés de les mismss, ipn~ |

cluyéndose un brarzo de goporte asunu“ado & cuada uno de di~
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chos segundos medios de soporte y extendido hacia abgjo y
hacia adelante de los mismos por debajo de 1a cuchillae y
del rodillo de agarre, estando rigidamente asegurado el ex-
tremo inferior de cada uno de dichos brazos de soporte al
primer drbol.

11, lecanismo segin la reivindicacién 10, en

| 81 que cada uno de dichos segundos medios de soporte com= -

prende un miembro de soporte impulsado a resorte desliza~
blemente montadp en aquél, estando articuladamente conec-
tado el extremo inferior de dicho miembro de soporte a la
placae terminal asociada al mismo, incluyéndose un resorte
que se acopla 2l citado miembro de soporte pera ofrecer
wne resistencia eldstica al movimiento ascendente de tal
miembro dé soporte respecto Bl segundo medio de soporte,.
impulsendo normelmente dicho resorte a la citada placa ter—
minal y & la cuchilla hacia el rodillo de agarre, al tiem—
po que permite eldsticamente la geparacidén de la cuchilla‘
regpecto a la barre de agarre para compensar varios espe~
gsores Ce piel, i
12, 1Mecanismo de control de una cuchilla‘péra

una méouine desolladora provista de extremos posterior y

anterior, que comprende un rodillo de agarre lateralmente
extendido, una cuchilla situeda junto & dicho rodillo de
agérre, medios para poner en rotacidn el rodillo citado de
manera cue pueda desplazarse hacia atrds wna cépa de carne
en dirececidén de la citada cuchilla para separar una capa
de piel de la citadz carne, un primer y un segundo medios
de control de la cuchilla en extremos opuestos de bsta,
respectivamente, incluyendo los citados medios primero y

sozundo de control de la cuchilla unos medios para situar
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‘arriba, determinando asi la vuelta de 12 cuchilla 2 su po-
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normalmente ésta Wltima en una primera ‘posicibn respecto
al rodillo de agarre, incluyendo tales.medios primero y
segundo de control de la cuchilla unos medios para mover

éata desde su primera posicidn hecia el rodillo de agerre,

la cuchilla, incluyendo los citados medios de control pri-~
mero y segundo de tal cuchilla unos medios para devolver
ésta a su primers posicidn citada tras la separacidn de la
capa de piel de dicha carne, comprendiendo tales medios
destinados & devolver la cuchille e su primera posicildn un

primer drbol horizontalmente girstorio 51tuado por delante

'y debajo del rodillo de agarre, un primer y un segundo bra-|.

zos acodados montados en los extremos opuestos del primer
4rbol para su rotacidn con 61, extendiéndose hacia atrds
desde el mismo, una primera y una segunda barras articula; :
damente aseguradas por sus extremos superiores, alrededor
de wun eje horizontal, a los extremos posteriores del friq
mer y segundo brazos acodados, respectivamente, un primer
medio de soporte que impulsa normal y eldsticemente e la
primera y segunda barras mencionadag hacia arriba, un g~
gundo medio de soporte que conecta funclonalmerte dichos |
brazos acodados a2 la cuchilla, de manera que el primer me-
dio de soporte y las referidas barras hacen que los extre-

mos posteriores de los brazos acodados se articulen hacia

gic’“n tras separarse la capa3de riel de la citada carne,
13, Se reivindica por Gltimo como objeto sobre

el zu= ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita:

MECANISMO DE CONTROL DE UNA CUCHILLA PARA UNA MAQUINA DESO~ |-

LLADCRA".
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Todo tal y como queda descrito y reivindicado
en la presenﬁe Memoria descriptiva que consta de veinte ph-
ginas mecanografiadas y dibujos que ée acompailan.,

. Madrid, 9 de Agosto de 1972

BERN UNGRIA
b.p.

e e rmamtm = somaae = it b ot vamee
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