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' que comprende un rodillo sujetador giratoriémente montado .

‘milténesmente estirada én dos direcciones laterales mien-~'.

“fras se estd desollando, manteniéndose el fondo de la mis=

_tacto con la cuchille desolledora., También se describe wna |

_tral. Ias citedas zepatas se acoplan & la tajada a desollar
'y similtdheamente la estiran en dos direccicnes laterales .
~mienires se desuellas, para mentener el fonfo de la misme

" en condiolén recta u horizontal, a fin de conseguir los

- tas en la patente estadounidense n® 2,722,255 y en larehab1

' Se pasa la tajeda sobre una cuchilla desolladora horizon~ |

" 1la, las tajadas de tocino estén cominmente ondulades y con
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Extracto de la descripeién » v
Accesorio sujetador para una miquine desolladora,

enclma del rodillo de alimentacién y de la cuchille de una V
mﬁquina desolladora. El rodille sujetador estd conatmtuidoL'
. Por una serie de tales rodillos eldsticos ¥ espaclados el
tre si, montados -sobre wn édrbol accionado v adaptadoa para. |
eatablecer contacto con la te jade a desollar, Ia configura-
‘0ién de los rodillos eléstzcos es tal que la tajada es az-;

ms en condicidn recta w horizontal mientras entra en con-
forme modificeda de rodillos sujetadores que comprenden -
una serie de ellos espacisdos entre si, cade uno de los

ouales esté constituido por cuatro zapates impulsades & Te-

sorte que se extienden hacla el exterior desde un cubo cenw

mismos resultados que con la versidn primeramente descrita;

Ias mdquinas desolladoras tales como las descri-

litacién n® 23.222, se emplean para separar la piel de un

trozo de carne, tal como wa tajada de tocino ¢ similar.
talmente dispuesta, que se supone separe la piel de aqué=

frecuencia presentan prominencias en su superficie inferior
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o zona de piel. Aunque la méquina descrita en la patante

n® 2,722,255 es en general setisfactoria, se ha observado
que la presencia de ondulaciones y prominencias en las tae
jadas tlene por resultado el que la cuchilla deaolladofa

no gepare toda la piel. Ia incomplete separascidn de la piél
requiere su eliminecién manual, con el resultado de una
adicionel inversién de tiempo y gastos.

Por consiguiente, es un objeto principal de esta

inveneién proporcionar un accesoric de sujecién para une

mdquina desolladora,

Otro objeto de la invencidn es la provisidn de
un accesorio de sujeoidén pars une mdguine desoliadora, qub :
simultdneamente estire la tajada en dos direcciones late—_'
rales mientras se separa de ella la plel.

Otro objeto es la provision de.un accesorio de .
gujecién perae una méquine desolladore que parmite,mantpner

el fondo de 1a tajads en condicién recte u horizontel mien-|

tras pesa sobre la cuchills desolladora.

Otro objeto es el de proporcionar un accesorip

_de sujecion para une mdquina desolladora, gque renueve con-
tinuemente su agarre sobre la carne y que estira o extien-

- de la tajada sobre una base continua.

0tro objeto de la invencidn es la provisidn de -
un accesorio de sujecién pare una méquina desolladora, que
comprende unos rodillos en consfante rotacidn,

Otro objeto es el de proporcionar un aoceéorio A
de sujecidén pars una méquina desolladora que asegura -la 995§n
paracién de toda la piel del trozo de carne pasado & tra-~ ; 
vég de aquél, ' '

Otro objeto es le provisidn de un accesorio de
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.economica, de uso duradero y de aspecto reflnado.

los expertos en la materia, -

“ilustra en los edjuntos dibujos, en los cueles:.

mdquina desolladora provista del accesorio de esta inven~

. de los rodillos eldsticos de la Tigure 3,
; de desde el otro lado del rodillo de la figura 5.

" rodillo de la figura 5.
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sujacién pare une méqulna desolledors. que es de fabrloaeién
Estos y otros objetos resultardn evidentes para

Ie invencién consiste en 1a construccién, dispo—‘

;eicioﬁés ¥ combinacién de las diversas partes del disposi— _
| tivo, mediente las cumles se consiguen los objetos congidée‘
rados tal como se expone més edelante con mayor detalls, -

f"se indice especificamente en las reivindioacionés'yfae_.vilf

La figura 1 es unn vista en perspectiva de une

cion, montado sobre ella,

Ia figura 2 es une vista en secclén ampllada, ob~"‘

serveda a lo largo de las lineas 2-2 de la figura 1.
Ie figura 3 es une vista en perspectiva del ac~
cesorio de sujeclén de esta invenciédn. ' ‘
Ia figura 4 es una vista en secﬁién observada a
Yo largo de las lineas 4=4 de la figura 2,

la figura 5 es una vista en perspectiva de uno

la figura 6 es una vista en perspectiva observa-

-

la figura 7 es wne vista cn a2lzado lateral del

Ia figura 8 es una vista en seccildn observade a

lo largo de las lfneas 8-8 de 1a figura 7.

Ta figure 9 es una vista en alzado frontel de una|

forma modifioada del accesorio. - O

Ia figura 10 es, wae vista on seccién amplibdd,.

AN B

Y
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_ observada & 1o largo de las lineas 10-10 de lea figurdrg.

. tentes en la misma; y

dora,

I racién de desuello. Ia pieza de carne 22 no eg recta debim- |

405687

Ia figure 11 es wna vista en seccidn observada a
1o largo de les lineas 1l-11 de la figure 10, -
Ia figura 12 es wna viste en seccién de use, tajag-f

da de tooino, que ilustra les prominencias comﬁnmente axia~

Ia figura 13 es una vista en secoién que ilustra |
la tejada de tocino pasendo a través de la mfquina desolla-

El nﬁmero 10 designe en su oonaunto wna méquina
desolladora tal como 1a descrits en la rehabilltacion de Pa;j )
tente n° 23, 222, que incluye un rodillo de alimentaoién 12,
une zepate presionadora 14 proviste de una cuchilla &eso— _
Lladora 16 fijada e lo misme y une mesa de alimantacién 18.f'
Esta’ mesa conata de una cinta giratorla 20 adecuadamente '
montada sobre rodillos eapaclados, que mueve & la pieza da ‘
carne 22 a lo largo de aquélia. La pleza de carne 22 1nc1us
ye wne piel 24 que ha de separarse de ella mediante la cup
chills desolladora 16, Como se ve en la figura 12, 1s pie- |
za de carne 22, antes de ger desolléda,.presenta'Yariéé |

prominencies 26 que anteriormente han obstaculizado la ope-|

do &1 hecho de que proceds de la porcién del cuerpo del
animal que originalmente no es recta, el como la panza.
Como 88 Ve en la figufa 4,Ael rodillo de elimen= |
tacién 12 estéd provisto de una serie de muescas anulares
28 espaciadas entre si, Sobre el érbol 32 va montada une. .
perie de hojas limpiadoras 30 recibidas en las muesces. 28
para ayudar a mantener limplo el rodillo de alimentacion;_jf

12, Este rodillo estéd provisto también e ondulaciones o
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‘fgla a través de 1a cadena 36.

sus extremos inferiores a los lados opuestos de 1a méquina

 4iende entre los 50portes 38 y 40, que reclben giratoria-

de hacia abajo a través del interior huecb del so?orte 46,'
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indentacionaa 34 para facilitar el agarre de la carne por
dicho rodillo. Los extremos _opusstos de este rodlllo estén

adecuadamente apoyados como 8é Ve en la figura 4, siendo 7

Los nﬁmaros 38 y 40 se refieren en general a unos } 3

iaoportes arqueados que estén articuladamente conectados pc:»r'~

tes 38 y 40 1noluye un. resor%e de suaeoion 42 conectado al:
' mismo en la parte media de su longitud gue impulsa elésti—
camente los extremos anteriores de log soportes 38 ¥ 40 ha-"
cia abajo en direccién de la méquina 10, Un érbol 44 se exfrl

mente sus extremos opuestos, como ge ilustre en la figura Bt

4, Un extremo ﬁel drvol 44 lleva montada une rueds dentada 4

con una cadens 48 alrededor de ella. Esta cadena se extion-

conectdndose a une conveniente fuente de energfa. Sobre el
édrbol 44 ve montada wne serie de rodillos eldsticos 50 pa-
ra su rotacidn con él,-diéponiéndose en grupos 52'y 54, Co=
mo quiera que todos los rodillos 50 son idénticos, sdlo se
describird“uho de ellos con detalle, indicdndose por el sig

no "' yna estructura similar en los otros rodillos. El ro-

dillo 50 incluye un cubo central 56 proviéto de un buje me-

tdlico 58 extendido & través de aguél y con una ranura de

chaveta 60 formada en el mismo. El rodillo 50 incluye wne |

arista 62 que se extiende angularmente hacia el exterior

desde el cubo 56 junto e un extremo de éste, como se ve en ,;

la figura 8. El rodillo 50 estd provisto de un borde peri-

’acelonado tal rodillo ‘mediante wna adecuada fuente de eneru,f

4 o 10 por oualqular medlo conveniente. Cada uno de 1os soporu ;5 ,ﬁ
10

Dt
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| del rodillo de sujecidn, nientres los. bordes periférmoos
-del grupo 52 se extienden nacia el interlor, en 1gual di—

1 cién giratorio 12 prende el lade inferior o plel de la car-|

Los rodillos 50 se disponen en grupos 52 ¥y 54, como ante»

‘po 52 inoluye cuatro de los rodillos 50' dispuestos sobre
?el érbol 44 de manera que el borde 64 se dieponga del. modo
indicado en aquélle, El grupo 54 esté montado en .forma '
‘opuesta al grupo 52, de manera que los bordes periférioos
‘64 se extiendan hacia el interior en direcoién del centro

,frecclon que los anteriores. A efeotos descriptivos, la se-;'

~rie de rodillos 50 se expondré comprendlendo el rodillo deff

ffigﬁras 1 a 8 es como sigue. Los fodiilos 70 y 12 se hacen’
%girar actiﬁando las fuentes de energia cdnectadas,a'ellos;'
: como la ointa'zo. La tajada 22 se coloca sobre la ointé 20 |
"y el movimiento de ésta pone su extremo anterior en eonfac—,

%o con los rodillos giratorios 50. El rodillo de alimenta-

ne 22 y ayuda a impulsar a égta a‘traﬁés de la méquina, de

 rodillo sujetador 70 en contacto con la superficie superiof

) e lﬁii{fs‘
405687 ~@M? {

£érico ahusedo o inclinado 64, que presenta una serie de
muescas 66, como se ve en la figura 5. Los rodillos 50 se
rentienen sobre el drbol 44 mediante adecusdag tuercas 68 .
6 similares, siendo recibida wna chaveta en la ranura 60
y en otra adecuada ranurs de chaveta formada en 6l érbbl

44, de menera que los rodillos 50 giren con dicho érbol.

riormente se indica. Tal como se ve en la figura 4, el gru-

sujecion 70.
El método de funeionamien%o de la versidn de las

modo que la ouchilla 16 pueda separar la piel 24 de ella. .

ELl conju:to de sujecidén 42 impulsado & resorte mentiene al

de la carne 22, lo que determine la compresion y desviacidn
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‘de los rodillos 50 de 12 maners ilustrade en la flgura 4,;;'
-cuando enouentran la superficie 1rregular de la carne. 1a

" relacién de los bordes perlféricoa inclinaaos 0 ahusadqs
v:de los. rodillos de 1os grupos 52 y 54 es tal que los del
'%'grupo 54 gon desviados hacia la izquierds, mientras Llos  37
ﬁdel grupo 52 lo son haoia la derecha, eegﬁn se observa an.
j‘ls. fzgura 4. ‘Los rodillos 50 aplanan la carne 22 mlentras
i avanza hacla la cuchille 16 y comprlman 0 estiran 1ateral—
' ;mente la taaaﬁa eimulténeamente en dos dlrecciones para B
: asegurar que la piel 24 se encuentre en condloion recta ﬁ
}horizontal al entrar en oontaoto con 1 cuchilla 16 da 3
i,manera qus sea geparada toda la piel de 1a carne 22. Lo- |
| rodillos 50 aplanan los puntos elevados de. Ja.superfloie

- de la carne ¥y evitan los problemas de amontonamianto, oomp"

bamiento, etc., ordinariamente presentes en las méquines

" desplladoras.oonvencionales. Los rodillos-eléstioos acclo~

nados 50 giren constantemente y remmeven de modo continuo |

gu agarre gsobre la carne mientras éste pase a través de la

mdquina, Los rodillos giratorios 50 estiran continue y gi-

multdneamente la tajada en dos direocionesllatqraleé de mo—'

do no interrumpido en ningin momento Gurante la operascién

de desuello. Puede verse por consiguiente que el rodillo

de sujecidn 70 asegura el que la carne see debidemente de-

sollade de menera eficiente y econdmica,
. {

En lag figuras 9 a 11 se observe una forma modi-

ficada de rodillo de sujeciodn, a la que se hace en general

referencia por el nimero 72. Los nimeros T4 y 76 se refie-
ren en general a unos drboles que estarian adecusda y gire-|

toriamente montados en los soportes 38 y 40 y serian 20010~

nados por wn adecuado medio productor de energia. las pla-
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‘cas terminales 78 y 80 se ameguran & los drboles 74 ¥ 16

respectivamente mediante soldadurs o procedimiento similar;

presentando unas barras cuadradas 82, 84, 86 y 88 asegura-

das a las mismas y extendidas entre ellas, como se Ve en

las figuras 9 & 11, Una serie de conjuntos de zapatas 90

impulsadds a resorte se aseguran & 1aé berras cuadradas y

‘se disponen en grupos 92 Yy 94, coﬁo g0 ve en la figura 9,
"Como quiera que los conjuntoa de zapatas 90 son idénticoe,
-galvo la opueata disposioion de 1os grupos 92 ¥ 94, aolo :

'sa describird con detalle ung de tales oonjuntos. o

Como se ve en la figura 10, w1 soporte 96 esté

4articuladamente conectado & las barras 82 y 84 mediante un,
" pasador 98 e incluye una. poreidn bdsica 100 provista de. un?
. par de patas 102 y 104 aseguradas a ella Yy ‘extendidas hacia
- o1 exterior desde ls misma. Una zapata 106 ge artlcula a

los extremos exterlores de los brazos o patas 102 y 104 y' 

estd provista de wna serie de ondulaciones o indentaciones

| 108, Como se ve en las figuras 10 y 11, wn resorte en eg-

piral 110 presente sus extrermos o?uestos,recibidos'por lag

patillas 112 en el lado inferior de las zapates 106,Vexten~

diéndose entre zepatas opuestamente situadas, como se ilus-

tra en dichas figuras. Tal como se ve en la figura 1ll, las '

zapatas 106 son normal y sustancialmenté paralelas a las
barras ouadradas, perc se articulan a la posicién ilustra-
da con trazado discontinuo en dicha figura Ilyale posi;
cién mostreda en el lado derecho de 1a- misma. Puede verse

en la figura 9 que los brazeos 102 y 104 de los conjuntos -

_de zapatas 90 del grupo 92 se extienden desde el centro del

rodillo de sujecién 72, mientrag que los brazos 102 y 104 .

de los conjuntos de zapatas 90 del grupo 94 se extienden

e s - ———
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hacia el exterior desde el centro del rodillo de sujecidén -
72, en direccidn opuesta a la del otro grupo.

' El rodlllo de sujeecidn 72 funclona bastante ana
logamente al rodillo 70 en el sentido de que la tajada de

carne es simulténeamente estirada y comprimida en dos dirqg

ciones laterales mientras se estd desollando. Las zapatas -

centro de la figura 11 a la mostrada en el lado derecho de

le misma figura al encontrar tal irregularidad extendlda ng

‘tirada hacia el exterior desde el centro de la misma. La fe-
lacién opuesta de las zapatas de los grupos 92 y 94 asegura
que la carne sea simultaneamente estlrada en dos dlrecclones

laterales, de modo que la piel de la carne se encuentre en -

-fuchilla, asegurdndose asi la completa separacidn de la piei-

de forma eficiente y econémica. ELl hecho de que los conjun-
tos de zapatas 90 giren continuamente hace que el rodillo 72
‘renueve su agarre y extienda o estire la taﬁada de modo‘cog
tinuo e ininterrumpidamente.

Puede vérse por consiguiente que ambos acéeso-;
rios cumplen todos los objetivos indicados.

En resumen, la Patente de Invercién que se soli

cita, deberd recaer sobre las sigulentes:

en la tajada y oscllan desde la posicidn ilustrada en €l

cia arriba. El soporte 96josci1g como 1o hgce la zapata 106,|

de manera'qﬁe la carne queda comprimida ¥ es lateralmente es

condicibén recta u horizontal al entrar en contacto con la S |

106 responden a las irregularidades extendidas hacia hrriba<~

(&)

1

e o Srom w

P L

.
o o —
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RETVINDICACIONES

1. Mﬁquiha desolladora de carne, que comprende .
un medio de soporte de la carne y una cuchilla desolladora;y;"ﬁ
un rodillo de sujecion de la carne 31tuado encimp del cita— '
|- do medio de soporte de éste y de la cuchilla desglladora L

para mantener une tajade de carne en condicién plana duran-|

te la operacién de desuello de la misme, comprendiendo el

citado rodillo de sujecién un drbol horizontal, une serie |

de rodillos separados y espaciados entre si sobre el refe-

" rido arbol, estando angularmehte dispuesta una‘poreién peri= |

férica de dichos rod11109'respeéto al érbol, por lo que la
presidn vertical egercida sobre ellos por une tagada de

carne que pesa entre los. mlsmos y el medio de aoporte de

la carne hard que los rodillos ejerzan una fuarza eompree@ 1

. sive y lateral sobre dicha tajade, forzéndole a una condis |

cién aplanada,
2. Méquina segin la reivindicacién 1, en la

que dicha porcion periférica es un borde anular que presen~|

- ta una superfzoie ahusada para determlnar la deflexman del

rodillo en respuesta a la presion ejercida entre 81 y 1& '

ta jada de carne,

3. Hdquine desolladora de carne, que comprende

un medio de soporte de la carne y une cuchilla desolladoré{

wh rodillo de sujeciodn de la carne situado encime del medio |

de soporte de ésta y de la cuchilla desolladore para mante-

ner wne tajada de carne en condicién plana durante la ope~
recién de desuello de la mismae, comprendiendo dicho rodillé;
de sujecisn un drbol horizontel, una serie de rodillos.so=

bre diche érbol, disponiéndose angularmente une poroféﬁﬂde;f“

los citados rodillos respecte al érbo;, por lo que la pra;
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gién vertical ejercida sobre ellos por una tadéda de cérné

| que pasa entre los mismos y el medio de soporte de aquélla

'fharé que talés rodillos ejerzen una fuerze oompresmva y lau .

~tera1 sobre dicha tajada pare forzarla a una eondloion apla i
‘nada, estando constituido cada uno de dichos rodillos por
un cubo montado ‘gobre el citado drbol y due presenta una :

poreidn 1aminar extendida hacia el exterlor desde él, ¥ un

‘ :borde periférieo inclinado en el extremo exterlor de’ dioha

‘porcién laminar. .
4, Méqulna, seglin la reiv:ndicacién 3, en’ 1a.que .

el citado ‘boxrde presenta une serie de muescas de agarre for

'+ | madas en el mismo.

5. Méqulna segﬁn la relvindicacion 3, en. 1a qua.
los rodillos se disponen en dos grupos sobre dieho drbol,
- egtando éituado uno de tales grupos entre el centro del ér

bol y un extremo del rodillo de sujecién, situdndose el -

|.otro de dichos grupos entre el centro del drbol v ol otro

extremo del rodillo de sujecidn, disponiéndose opuaetamente
los bordes inollnados de los dos grupos citados, de maners
que tales'bordes_de ambos grupos se extiendan hacia el ex=
terior y hacia los respectivos extremos del rodillo devsus
jeeidn. ‘
| 6., Mdquina desolladora de carne, que comprende
un medio de soporte de la carne y una cuchilla desolladorar
un rqdiilo de sujecion de la carne sitwado encime del medio
de soporte de éata y de la cuchilla desolladora para mante |
ner wna tajada de carne en condicidén plans durante 1a,ope4 
racifén ds desuello de la misma, comprendiendo dicho rodillo
de sujecidn un drbol horizontal, una serie de elementos de:

rodillos sobre el citedo érbol, disponiéndose angularmente
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una porcién de los referidos elementos de rodillos respec-

to al mencionado drbol, por lo que la presidén vertical

ejercida sobre ellos por una tajada de ocarne que pase én-:
tre los mismos y el medio de soporte de Sste hexd que ta-
les rodillos ejerzan una fuerza compresive y lateral sobre\

diche tajada forzdndola a una condicion aplanada, compren-

.diendo oada uno de tales rodillos una serie de zapatas

opuestamente dispuestas, un drbol, medios de oonexion que .
sostienen deaplazablemente dichas zapatas sobre el drbol, :

comprendiendo cadas une de 1as zapatas wn soporte artioula-

damente asegurado al drbol y angularmente dispuesto resPeo~:
to al eje longitudinal del mismo, una zapate artieuladamen—'-

te asegurada a dicho soporte y wn resorte conectado a la

citada zepate para mantenerla normalmente en una posioién jgv

de alineamiento con el érbol, por lo que una fuerze vertiujl

cal impuesta sobre la referida zapata en dlrecclén del drm

“bol por una prominenoia de una pieza de carne que pase e

través de la mdquina desolladora hard que dicho soporte
oscile hacia el drbol y la mencionade zapete se articuls-
reapecto a dicho soporté, ejerciendo'ési unas fuerzasg de.

egtirado lateral y compresivas sobre la pieze de carne.

7. Méquina desolladora.de carne, que comprende |.

un medio de soporte de la carne y une cuchilla desolladore,

un rodillo de sujecidén de la carne situado encime del medio

de soporte de sta y de la cuchilla desolladore para mente-|

ner una tajada de carne en condicidn.plana durante la ope-

‘recidén de desuello de la misma, comprendiendo dicho rodi-"
llo de‘sujecién wn érbol horizontal, una serie de elementos L

de rodillos sobre ol referido drbol, disponiéndose angular—

mente una porcién de tales elementos respecto al citado dr-
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'dlo de soporte de aquélla hard que aquelloa rodillos eaer-.

| zan una fuerza oompreaiva ¥y lateral sobre dlcha tajada farh
" extremos opﬁéstoa funcioﬁal y giratofiamenﬁe ﬁohtadés,905{
bre la méquina desolladora, comprendiendo’cada uno de Gi- f'

-gorte ¥ espaoiados entre 81, que asﬁén articuladamenﬁe YT

- gurados a las manoionadaa barras, comprendiendo cadsa uno

bol, por lo que la presidn vertical eaeroida sobre ellos.

por una tajada de carne qus pasa entre el rodlllo y el me~

zdndols & una condicidn aplanada, incluyendo,el,referido7"‘

drbol cuatro barras paralelas y espabiadas-enjre s{ con sus

choe rodillos cwatro oonjuntos de zapatas impulsados a ra- |

de esgtos oonjun‘cos de zapate.sun soporte ar’ciculadamente asegur_g

doyextendido entreunpar de da.chas bar:r_‘as ex’cendléndose ha— _
cia el exterior y lateralmente e tales barras, una zapata -
artiouladamante agegurada al extremo exterior de dicho ao—
porte y wn- resorte en espiral extendido entre zapataa opueg'
tamente colocadas y adaptado para causar el movimiento ar~ |
ticulado de la zapata asoclada al mismo 2l entrar en con-
tacto ésta con wia irreguleridad extendide haocla arriba de
la pieza de carne que se estéd desollando.

8. Méqﬁina gegln la reivindicacidbn 7, en la que
dichos soportes tienen medios limité@orés adaptados para
ecoplarse a las citadas barras a fin de limitar su movi-
miento artioulado en une direccién,

9, Magquina segin la reivindicacién 8, en la que
dichos rodillos se disponen en dos grupés sobre las citades
barres, situdndose wno de tales grupos entre el centro dei f
menoionado rodillo de sujecién y wn extremo del mismo y co-|
Llooéndose el otro grupo entre el centro de tal rodillo y .

éu otro extremo, extendiéndose los soportes del primer gru-~
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po hacia el exterior y lateraslmente desqe diehaa barraé
hacle el primer extremo ménoionado, ¥y extendiéndose los
soportes del otro grupo haoie el exterior y lateralmghté

a las referidas barras haoia el otro extreﬁo, estando di- |
ohas zapates articuladamente.aaegﬁradas e los citados so-
portes y conectdndose los resortes a tales zapates,  de mam-
néra que ias del primer grupd-oompriman‘y estirenfiércarh”f
ne desde el oantro del rodillo de sujecidn hacia el primeﬁh
extremo oitado y de modo que lasg zapatag del otro grupo ) i
comprimen y estiren la carne desde el centrc del rodillc

de sujecién hacia el otro extremo para estlrar aquélla en ,,_i

- lag dos direcciones laterales mencionadas.

10.~ Mquina desolladora de cexrne, que compren~
de un medio de soporte de la cerne y una cuchilla desolla~ ‘|
dors, un rodillo de sugeeién de la carne situado encima del
medio de soporte de ésta y de la cuchillas desolledora para

mantener une tajada de carne en condicién piang durente l1a g

_ operacidn de desuello de la misma, comprendiendo dicho ro-

dillo de sujecién un drbol horizontal, une gerie de elémah;ﬁ'"
tos de rodillo sobre tal eje, disponiéndose angularmente ':'
una porcién de tales elementos de rodillo respacto al clta—L
do érbol, por lo que la presidn vertlcal ejercids sobre

ellos por uns tajada de carne que pasa entre el rodillo y'

el medio de soporte de squélla hace que teles rodillos

- ejerzan wna fuerza compresiva y 1afefal gobre dicha tajada,.

forzéndola e wna condicién aplanada, estando constitufdos |
dichos elementos de rodillo por we serie de zapatas arti;;,
ouladas o impulsedas a resorte, aseguradas al referide 4r-
bol. S

11, Méquine desolladora de carne, que -compren-
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| nada. .
: 12. Mdquine segin la reivindioacién ll, en, la -

~ dora, un rodillo de sujecién de la carne si%uado encimé'del
fmadio de 50por¢e de ésta y de la cuchille desollaaora para

I mantener una tajada de carme en condioién plans durante 1a

~mente respeoto a tal 4rvol, por lo que 1a prasién vertioal
'ejeroida sobre ellos por wna tajada de carne que pase en—f

] tre. el menoionado rodino ¥y el medio de sopor'be de aquéllé.

- de snwlar dotado de una guperficie ahusada para determinar

" presidn ejercida entre é1 y la tajade de carne.

el que ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita

de un medio de soporte ds la carne y wa cuoh;lia desolla~

operaclén de desuello de la misma, comprendiendo dicho ro—

dillo. de sujeoién un 4rbol horizontal, wna serie de elemsn-

tos de rodillo aeparados v eapaciados entre si sobre el ci- :

#ado érbol, presentando dichos elementos de rodille una

orcién extendida radialmente hacia el exterior ¥y oblicuam

.| hard que tales rodillos éjerzan una fusrza compresiva ¥ la- o

teral sobre dicha tajada, forzéndola a wna condicidn apla~

'que cade uno de dichos elementos de rodillo incluye un bor-|

la deflexién de tal elemento de rodillo en raspuesta a la

13. Se reivindica por fltimo como objeto sobref

"MAQUINA DESOLLADORA DE CARNE".

._...,.__,._‘.__._,____,_.__..,._‘,,__.__‘,
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péginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 9 de agosto de 1972

BERNAEAO UNGRIA
P.D. '

- Todo tal y como queda descrito y reivindicado -

en la presente lMemoria descriptiva que consta de diecisiete |
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