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" MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a lé sgliéitud §e“una”'

PATENTE DE INVENCION -~ "~ °

Solicitante: C. TERROT SOHNE'v,“;‘fff:r” B

Domicilio: Dilrrheimer Strasse 12 - ooo smmmemm—
" BAD CANNSIATE (Alemanla : L

Epunciado:  DISPOSITIVO DISENADOR DE TEJ' IDOS PA.'RA
MAQUINAS TRICOTOSAS CIRCULARES‘

C

Prioridad: De la solicitud de patente alemana .
: P 21 40 156 9 del ll de Agosto de 1971
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El invento se refioro a un dispositive disenador de

tejldos para-méquinas.tricotosas.circulares con grupos ab".
eiementos'de empuje basculables y provistos de ples selec~
tores colocados escalonadamente. El invento reside prinoi~ '
palmenteien.la pombinacién de las sigulentes caracteristi—
cas:

a) sobre los elementos de'empuje actuan correderas
desplazables transversalmente con relacién a ellos,

b)_varias‘correderas se disponen superpuesbas en un'
elemento const:ucﬁivo rotativo,

¢) la velocidad de giro de las correderas y de‘los'
elementos de ‘empuje es la misma, en 1o que se refiere a
los dos didmetros de conmbtacto,

d) cada una de las corredéras‘ es avanzada y fijada
de acuerdo con el diseiio por medio de una palénca de mgndd;

e) varias palancas de mando Qe disponen apiladas_ﬁng_
encima de otra, | :

£) un dispositivo mecénico,preferentemente un plano

inclinado, provoca gque cada corredera retroceda en inter-

" valos peribddicos a la posicidn de partida,

g) varios dispositivos mecénicos, preferentemente pla-

nos inclinados, se disponen apilados uno encima de otro.,

Es ventajoso que ademis exis%a-la:combinéciénvdg las
sigulentes caracteristicas: _' ~ L

&) para cada palanca de mando:se prevé al menos un
imin de retencibn con mando giéctrico/electrénico, que Te-
tienme la palanca de mando en una primera posio&én'final,' |

b) cada palanca de maﬁdq;esté sometida a la aceiém de-
la fuerza de un fesorte’por medio de la cual se héce girar

hasta una segunda posicibn final cuando el imén de retencibn

“ ‘



%7 I s At L 1Y o X e B P . ..

LT e
Hi e

ALY

g

o

T

200

10

15

20

25

30

405669
estd desconectado, _ R o
¢) cada palanca de mando es desplazada individualmente:

en 1ntervalos perlodlcos poxr medlo de otro mando mecénlco,

gue es acclonado por el Glllndro en rotacmén.

vAaemas, es conveniente que cada corredera se frene por
medio de un resorte. _

En el dibujo se representa un ejemplo de ejecucibn del
invento.

La'rigura 1 representa una planta de prineipio del ine-

vento.:

La figura 2 muestra una plantafdel invento_con el elec~
troimén conectado,kal mismo tiemp6 que se tricota de acuerdo
con él disefio, ,‘ . |

La flgura 3 muestra una planta del lnvento con el elec~—
troimén desconectado, al mismo tiempo que no se trlcota de '
acuerdo con el dlseno.

La figura 4 muestra otra planta del invento en la po-
sicidén en la que la corredera es retrocedlda a la posicién
de partlda. ‘

Las figuras'5 a 16 muestran el elemento constructivo 4
rotativo y la correderé 3 en diferentes posiciones, al mismo
tiempo que altérnativamente se tricota y no se tricota de ‘
acuerdo con el disefio. '

La flgura 1 representa una planta de principio del

invento. Un cilindro 1 rotative se provee de forma en si

" conocida de eiementos de empuje 2 basculables y provistos de

pies selectores colocados escalonadamente. Las agujas de tri-
cotar, no representadas, se agcionan;;como es usual,por me-
dio de los elementos de empuje.

El accionamiento de los elementos de empuje se realiza por
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nedio de correderaa % desplazables transversalmente con re-
lacién a ellos. Varias correderas 3 8e dlqunen superpuestas
v de forma desplazable en un elemento congtructlvo 4 rota~
tivo. A .

- En ¢l ejemplo de ejecucibn repfesentado se parte del -
heého de que cada 12 elementos de empuje 2 forman un grupoc,

de manera que los pies selectores escalonados forman 12 1i-

1neas de nivel'distintas. De acuerdo con ello, hay 12 6orrede—

ras colocadas superpuestas y desplazables en el elemento cons- -

Jtructlvo 4 rotatlvo. Las correderas tienen que esta* despla—

zadas, desde el punto de vista de su posicién angular, en
forma de un ejeide'levas, es @eciﬁ que este desélazapiento
éé tiené que corresponder éod 163 pies selectores,dispuestos
escalonadamente, de los elementos de empuae 2. El elemento
constructlvo 4 rotatlvo es acclonado por el cmlmndro 1 ro-
tatlvo, de tal manera que la velocldad de glro de las gorre-
deras 3 y de los elemenxos de empuae 2 es la mlsma, en lo :

que se. reflere a los dlémetros de contacto. Cada una de las

' correderas 3 es avanzada Yy fljada de acuerdo con’ el dlseno

por medzo de una palanca de mamdo 5. En el eaemplo de eaecuy

cibn. representado se- dlsponen de forma apllada una encima- de

otra 12 palancas de manio 5

- Un dlsp031t1vo, gue actua mecénlcamente, produce que

. todas las correderas sean retrocedldas en 1ntervalos perlé-

dicos a la. p051c16n de partlda.

En el presente eaemplo se prevén 12 planos 1ncllnados 6,

;dlspuestos apllados uno enclma de otro, al mismo {iempo que

cada uno de estos planos 1nc11nados se asocia ton una corre=-

dera.Cada una de las correderas 3 es frenada por medio de

‘un resorte 7.

R
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Cada una de las 12 palancas’ de mando 5 estd sometlda B

_a la accidén de tres componentes de fuérza.,

I) Para cada palanca de mando 5 se prevé un 1man de A

retencién 8 con mando electrdénico, que retiene la palanca de

-mando S‘en una primera posicidén final. En el ejemplo de eje-

cucidn rep;esentado, 1la primepa posicién,final significa que
la coirédera 3 se avamnza & se fija de acuerdo con el disefio.

.II) Cada palahca‘de mando 5 estd sometida a la accidén de
la fuerza de un resorte 9 por medid del cual se gira a una
segunda posicidén final cuando el imin de retencién 8 estd
desconecta@b.,En el ejemplo de ejecudiSn representado sigﬁif
fica ésto, que la fuerza del resorte 9 es opuestaAa‘la_fuerza
del imén 8. - | o

- III) Cada palanca de mand& 5 es desplazada en intefvélos
periédicps-por un mando mécéniéq 10, que es accionado a ‘
través del cilindro 1 rotativo. Paré 1a‘configuracién del
mando. mecénico se pueden concebir numerosas posmbllldades,
en el ejemplo de ejecucidn representado se utilizé wn eje
de levas en si conocido._Los intervalos perié@icps equivaleh
a la divisién de las égujas, de maneia que en el presente
caso 12 lelSlones de aguja equlvalen a una revoluclén del
eje de levas. ' ' ‘

Las ventajas especlales del eaemplo de ejecuclon aqui |
representado son: " o '

1) Con la ubilizacidn &éVuna palanca de mando 5 de dos
brazos se puede ﬁantenéb‘péqueﬁa la fuerza de retencidn del
iménis, sigmpre'que se elijan gdecuadamenté las componentes
de fuerza félativas a los glementos de emﬁuje ¥ a los bragzos
de balanca. V ' '

2) La rep05101on autométlca de las correderas 3 se rea-
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liza de forma ségura y casi sin desgaste,

'3) E1 basculamiento de los elemontos de empuje 2 se }?
realiza sin esfuerzos bruscos, de manera que ﬁamﬁién én ééte
caso el desgaste es pequeilo. | '

4) En el instante del basculamiento lateral de los ele~
mentos de empuje 2, la corredera 3 estd unida conrla_palanca
5 por medio de una unién cinemltica dé fuerza, éin que séa
necesario-recurrir a la fuerza de un resorte adicional.

La figura 2 representa una planta del invento con el
electroimén conectado, al mismo tiempo que se tricoté:de--
acuerdo con el disefio.Las figuras 1 y 2 son casi idénticas;
la finica diferenbia es que en la figura 1 se represen#an'adi-'
cionalmente 1as’pieéas 5’y 10 en una posicibén diéﬁintg dibu- -
jada con trazo discontinuo, 7 ;7 A

La figura 3 representa una planta:del invento con el
elecproimén desconectado, al mismo tiempo que no se triéota
de acueﬁdo con el disefio. Se diferencia de la figﬁra.Z'por

el hecho de que la palanca de mando:5 no apoya en el imin de

_ retencién 8, Ademés, la corredera 3 se halla en la posicién

retraida. _ _
La figura 4 representa otra pla@té del invento en la -
posicién en la que la corredera retrocede a la posicién de '
partida. La corredera 3 es desplazada por lo tanto hacla la -
derecha en el sentldo de la flecha por el plano 1ncllnado..
Las figuras 5 a 16 representan el elemento constructlvo

4 rotativo y la corredera 3 en diferentes posiciones,'al mismo

~tiempo que alternativamente se tricota y no se tricota .de

acuerdo con-el dlseno.

En el ejemplo de ejecuclén representado, el elemento

construetivo 4 posee dnicamente un nimero de revoluciones
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igual a la mitad del del eje de levas 10. Teérlcame—nte tam—

.blén seria 1mag1nable queé el eje.de 1evas 10 poseyera levas

dobles;en este caso, el nimero de revoluciones del,eae -de
levés,lo seria el mismo qué elrdél élemento construétivo.4;

La figura 5 representa el elemento construetivo 4 ro-
Eativoiyjla cor?edéra 3ren la posicidén correspondiente a la
figura 2..Uno de los extrencs de la correderd 3 se designa
con 3a y el otro extremo con 3b, La figura 5 éorresponde 8,
la posicibén "tricotar". S A ‘

Las figuras 6 a 12 -corresponden al elemento construc-
tivo 4 rotative de la figura 5 y en cada una de ellas el
elemento constructivo 4 ha avanzado 30° ( cada uno de estos
30° equivale a dos dlvlslones de aguaa en el clllndro). La
corredera > no experimenta varlacmén durante esta fase. lLa
flgura 11 corresponde a la p051cl6n "no trlcotar“ - La figﬁra'
1l se debe considerar por lo tanto como un detalle de la
flgura 5. .

Las figuras 13 y 14 representan el 1nstante en el que
la corredera 3 es repuesta en la posmclén de partida por el
plano inclinado 6. Ahora sobresale el extremo 3b en lugar
del extremo Za. . o o ‘

La flgura 15 es analoga a la flgura 14, pero en ells
el ‘elemento constructivo rqtat1v0vha avanzado otros 30°.

Lé figura 16 repreéenta eliinstante en el que la
correders es desplazada por la palanca de mando 5 de acuerdo
con el disefic ( en el sentldo de 1la flecha) Ahora vuelve a
sobresalir el extremo 3a. Cuando el elemento constructlvo 4
avanza otros 30°, se obtiene una posicmén que equivale a la-
de la figura 5, o |

Para mayor claridad se explican todavia otras posibili-
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dades de funcionamiento ( los &ngulos indicados se&efleﬁen

a la pieza 4).

I) Se quiere tricotar permanentemente:

El programa se corresponde en primer lugar con las
figuras 5 a 9. A continuacibén se avanza de acuerdo con el
disefio y en el mismo sentido que en la figura 16 la parte 30b.

Para el tricotado permanente es por lo tanto preciso
que la corredera 3 sea desplazada a la posicién contraria
después de un giro de 180° de la pieza 4. Esté-desplazamiento
de la corredera 3 se realiza de acuerdo con el diseiio f por
medio de la palanca de mando 5. La corredera 3 no es influida
por el plano inclinado 6.

II) Se quiere no tricotar permanentemente:

EL programa’se‘correqunderia enaprimer lugar con‘las»
figuras 11 a 15. A continuacidn quedaria fuera deiserviéiq ’
la palanca de mando 5, igual que. en 1a:£igura 10. 'Para*él.
no triﬁotado permanente es por lo tanto preciso gue lalcbrre-
deba 3 sea despiaéada después de cada giro de 180° debia‘pieza
4 por el planc inclinado 6 en el sentido opuesto. La corredera
3 no es influida por la palanca de mando 5.

III) Alterpativamente se quiere tricotar y no tricotar

‘de acuerdo con el disefio.En este caso se repetiria, de acu-

erdo con el disefio, el programa segin figuras 5 a 16.
En‘resumen, la presente patente de invenciéh_que se

solicita deberd recaer sobre las siguientes:
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Relvmndlcaciones

1. Dlspoalblvo disefiador de tejldos parsa mégulnaa trl«
cotosas plrcnlares con grupos de elgmentos de empuje bascula-
bles y pro#ist&s de pies selectores colocados escalonadamente,
caracterizaﬁo pof la combinacibn de ias siguientes caracte-~
risticas:- '

a) sobre los elementos de empuje actuan correderas (5)
desplazables transversalmente con relacién a ellos,

‘b) varias- correderas (5) se disponen superpuesias y.des-
plazables en-unéleménto constructivo (4) rotativo, '

i

¢) la velgcidad de giro de las corfederas (3) 7 de los

‘elementos de empuje (2)Ves la misma, en lo gue se refiere a .

los dos diémetros de contacto, 4

é) cada una de. las correderas (3) es avanzada y flaada
de acuerdo con el disefio por medlo de una palanca de mando (5),

e) varias palancas de mando (5) sg dlsponen apiladas una
encima de otra, _ V _ |

£) un dispositivo mecanico, preferentemente un plano
inclinado (6), provoca que cada corredera (3) retroceda en
intervalos periédicos a la posicibén de partida, ‘

" g) varios dlsp051t1vos mecénicos, praferentemente pla~

nos inclinados (6), se disponen apllados uno encima de otro.

2. Dispositivo disefiador de tealdos, segﬁnrla reivindi-
cacibén 1, caracterizado por la combiﬁacién de las siguientes
caracteristicas: 7 '

a) para cada palanca de mando (5) se prevé al menos un
imin de rétengién‘(s) con mando eléctrico/electrbénico, que
retiene la palanca de mando (5) en una primera posicidén final,

b) cada palanca de mando (5) esté sometida .a la accidn

de la fuerza de ﬁn resorte (9) por medio del cual se hagce
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'glrar hasta una segunda p051016n final cuando el 1mén de_

retencidn (8) estd desconectado, - . -'f“?k

S e) cada palanca de mando (5) es desplazada’ 1nd1v1dual~
mente en intervalos peribédicos por medio de otTo mando;mecé—
nico (10), que es accionado por el cilindro (1) en rqtaciéﬁa

3. Dispositivo diseflador de tejidos, segln una de las

reivindicaciones 1 a 2, caracterizado por-el hecho>de'que
cada corredera (3) es frenada por medio:de‘un resorte (7),

‘4. Se reivindica por 4ltimo, como objeto sobre el qe
ha de recaer la Patente de Invenqiéﬁ.que se solicita: DISPO~ -

SITIVO DISENADOR DE TEJIDOS PARA MAQUINAS TRICOTOSAS CIRCULA-

- RES.

Todo conforme queda descrito y reivindicado,én la _presen

’ te memoria descriptiva, que consta de diez paglnas mecanogra—

fladas Yy dlbuaos adauntos

Madrid, 8 de Aggsto de 1.972 .
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