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MEMORIA DESCRIPIIVA

que se acqmpaﬁa a la solieitud de registro de una Paten-
te de Introduccidén por diez afios, en Egpafia por, "DISFQ |
SITIVO TENSOR DE CADENAS O DE ELEMENTOS SIMILARES", a fa-
vor de "SEASAFE TRANSPORT ABM, en%idad de nacionglidad

sueca, residente en 114 56 Estocolmo (Suecia), con domi-

cilio en Torstensonsgatan, 3.

Ta invencidn se refiere a yn dispositivo ten-
gor de cadenas o de glementos similares. Tales dispositi-
vos se prestan a numerosas aplicaciones. Asi, pueden ser
utilizados como dispositivos de estiba cuando se transpor-
tan camiones u otros vehiculos a borde de navios o de otros
medios de transporte. Del mismo modo, pueden ser utilize-
dos para la formacién de haces de postes, de tubos, efc.

Los dispositivos conocidos haste ahora y utili-

zados para tensar dos cadenas 0 secciones de cadena y ele~
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mentos similares estaban constituidos por una palanca,
una de cuyas extremidades presentaba una forma doblemen=—
te acodada para que, al efectuarse la operacidén de ten-
8ion, el primer codo quedaseacoplado en un eslabon de la
primera seccion de caaend.y, el sezundo codo, en un esla-
boén de la segunda seccidn de cadena, después de lo cual
se volvia la palance en direccion de la seccidn de cadena
enganchada en el codo exterior, con el fin de aproximar
entre si las dos secciones de cadena, Un inconveniente
inherente a tgl dispositivo consiste en Que las dos sec=
ciones de cadena no podisn aproximarse entre si mds que
en uns longitud maxima equivglente a la mitad de la longi-
tud de un eslebon de cadena. En la mayor parte de los ca-
s0s, la tensién de cadenz obtenida de este modo resultaba
insuficiente.

Con el objeto de paliar este invonveniente, se
llegd a realizer un dispositivo que permitia tensar cade-
nas paso & paso, imprimiendo a la palanca un movimiento
oscilante alternmativo. En ol pasado, este re%uitado se ob-
tenia dotando a la palanca de diferentes dispositivos de
tringuete. Tales dispositivos conocidos pérmitén, cierta-
mente, tensar cadenas paso a paso, pero suiconstruccién
es relativamente complicada. Dichos dispositivos'conoci-
dos de tringuete incorporan diversas superficies de desli-
gamiento acdadas, trabajadas, asi como ruedas den%adaé de
trinquete, de maners que resultan relativamente pesados
y de un elevado precio de fabricascidn, Le experiencias ha
probado, ademas, que tales dispositivos conocidos presen-
tgn ung robustez insduficiente, resultando, por 1o general,

’
tan gravemente deteriorados despues de haberles pasado por

> 3 ’ 3 . 3
encima una rucda de vehlculo pesado que quedan inutiliga-—
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bles.
Ls presente invencidn biene por objeto remediar
los inconvenientes arriba mencionados mediante la realiza~

. 7 o ¥ 0
cion de un d}sp051t1vo tengor de cadenas y de elementos

gimilares, muy sencillo y robusto, que no lleva pieza mo-

vil alguna y que, por tanto, resulta ligero, de un precio
de fabricacidén muy bajo y nuy resistente a los deterioros
por acciones mecanicas.

Le presente invencidn tiene, pues, por objeto
un dispositivo tensor de dos cadenas o secciones de cade-
nas o de elementos similares, constituido por una palan-
ca una de cuyas extremidades presenta una parte doblemen=-
te acodada que comprende un primer elemento gcodado gran-
de, adyacente a la palanca, y un segundo eleﬁento aeodadd,
mas pequefio, en fora de pico y curvado en sentido opuesto
al primero, estando dispuestos tales elementos de forma
que, al efectuarse la operacidén de tension, el primero se
introduce en un eslabdn de una primera cadena 0 geccidn
de cadeﬁa y el segundo elemento, mcodado en forma de pico,
agarra un cglebdn tras otro de la segunde cadena o seccidn
de cadena, estando dispuestos los codos de tal manera que
la primers y segunda cedenas o0 secciones de cadena antes
mencionadas sean aproxiusdas entre si.cuando la palance
es llevada en direcciodn de la segunda cadena 0 seccion de
cadena, estando articulada a la palsnca, en la base de la
primera parte acodada o parte acodads grande, una tercera
cadena o seccidén de cadena corfa cuya extrenidad libre es-
t4 dotada Ge un hencho dispuesto de modo que agarre & un
eslabén de la segunda cadena © gseceibn de cadens cada Vez
que la palance es abatida o desnlazada para tensar en un

paso las cadenas 0 secciones de cadena.
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La invencion se caracteriza porgue el ceﬁffo
de articuiacién de la tercera eadena, el centro de curva-
tura interior de la primera parte acodada o parbte acodads
grande y el centro de curvatura interior de la segunda par-
te acodada en forms de pico se encuentran esencialmente
en una linea recta, denominada 1ines de los centros.

Una forma de realizascidn preferida del invento
se caracteriza por que el centro de articulacidon de ls ter-
cera cadens se encuentra esenclalmente sobre el eje longl-
tudingl de la palanca, dencminado linea de referencia, ¥y
por que la lines de los centros y la 1linea de referencia
formman un dngulo superior a 152, con preferencis compren~
dido entre 228 y 25¢,

Se ha comprobado que las dimensiones, la forma
v el emplazamiento de los elementos acodados sgon de la
mayor importancis para el buen funcionamiento del disposi~

$ivo ¥ que. estos factores son funcidn de las dimensiones

de log eslgbones individuales de las cadenas, Para un fun-

cionamiento éptimo del dispositivo, los radios de curvatu-
ra y el emplazemiento de los centros de las curvaturas son
determinados, por tanto, por la longitud de los eslabonés
de cadeng individuales. )

El invento queda ilustrado por la descripeidn
aue sigue y por los dibujos anejos, en los cuales:

Tig figura 1 nuestra, en perspectiva, un'disposi-
tivo %tensor conforme a le invencidn, en una posicidn que
confiere a le cadena la tensidn requerida por la estiba
de un vehiculo pesado en el puente de un navio.

La figura 2 muestra, en alzado, el dispositivo

tensor objeto de la invencidn.
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La figura 3 muestra un detglle de lg extfémidéd
doblemente acodads del disgpositivo tensor de la figura 2.

La figura 4 muestra un eslabdn de la cadena de
estiba representada en la figura 1.

Las figuras 5 a § nuestran el dispositivoﬁfensor
de la figura 1 representado en posiciones sucesivas én el
curso de la operacidn de tensidn de la cedena.

Ia figura 1 representa un vehiculo pesado 1 eg-
tibado en une superficie 2, por ejemplo, ls cublierta de
un navio, con ayﬁda de una cadena 3. La cadena 3 va fija-
de al vehiculo 1 con la ayuda de un gancho 5, que se aco-
pla en un estribo 4, y a la cubierta 2 de un mavio con la
gyuda de un hierro de tetranca T, enganchado en una cruce-
te de estiba 6. Lo cadena 3 representads en la figura 1
ha sido teﬁSada, con ayuda del' dispositivo $ensor 8, de
la manera que se describe a continnscion, uniendo tal dis-
positivo ﬁenébr 8 dos secciones de cadena tensas, es decir,
una primera éecéiéﬁ,de cadens 9, fijadas &l vehiculo 1, ¥
una segunda seccion de cadena 1C fijada a la cruceta de
estiba 6, mientras gue una seccidn de cadens intermedia
11, situada entre las dos mencionadas secciones de cadena
9 y 10 y constitutiva del excedente de longitud de la cade-
na 3 despuds de la estiba del vehiculo, pende libremente.
Ta palanca 12 del dispositivo tensor 8 se immoviliza con
ayuda de una cadena 13, mas pequefia, fijada en la extremi~
dad de dicha pelanca y que rodea a la seccidn de cadena 10.

En lg figura 2 puede verse que el dispositivo -
tensor 8 objeto de la invencidn esta constituido por una
palanca 12 que, en una de sus extremidades 14, presenta

una parte doblemente acodada que comprende una primera par-
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te, grande, acodada 15, adyacente a la palsnca 12, ¥y una
segunda parte acodade 16, més pequefia, en forma de pico
y curvada en sentido inverso.

La figsura 3 es una vista detallada de la extre—
midad doblemehte acodada. En la base de dicha primera par-
te o'pafte grande actodads 15 hay un orificio transversal
17 cuyo centro O se encuentras esencialmente en el eje lon~-
gitudinal R de la palance 12, eje qﬁe, de ahora en adelan-
te, se denqminaré linea de referencia. 04 designa el centro
de la curvabura interior de la aludida primers parte o par-
te grande acodada ¥ O2 designa al centro de curvatura in-
terior de la segunda parte acodada en forma de pico. R1
designa a2l radio de curvatura interior de la primera par-
te 0 parte grande acodada ¥ R2 designa al radio de curva-
ture interior de la segunda parte acodade 16, mis pequeiia.
De conformidad con la invencién, los centros 0,04 ¥ O,
estdn esencislmente alineados en una linea.reéta ¢, deno-
mingda de ahors en adelante 1inea de los centros. La linea
de referencia R y la linea de los centros C formen un cier-
o anﬂulo _ , comprendido con preferencia entire 222 y 25¢,

La figura 4 muestra un eslabdn 3a de 1@ cadena
3 de la figura 1, eslabdn que se representa a lg misma es-
cela que la figura 3, De conformidad con la 1nvenclon, el
emplazamlento de los centros 01 vy O2 con relacidn al cen-
tro 0 v a la linea de referencis R, asi como la dimension
de los radios Rq ¥ R2 son de la mayor imporiancia para el
buen funcionamiento del dispositive tensor, estando deter-
minadas la posicién de los centros mencionados, gsi como
1p dimensidn de dichos radios, por la longitud L de los
eslebones individusles de la cadena 3. S1 L, como acaba

de decirse, corresponde & la longitud de un eslabdn 3a de
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la cadena 3, la separacidn A, de los centros O y O1 es

esencialmente igual s %%, Yy la separacion A, éntre los
centros O ¥ O2 es inferior al triple de la separacidn Aqy
es decir, inferior a ~EE-. El radio de curvatura R4 €8
inferior a %% ¥ el radio de curvatura R2 es esencialmente
igual a %%. De conformidad con la invencion, la distancia
H de la arista terminal de la curvatura interior de la
segunda parte accdada 16 a la 1inea de referencia R es in-
ferior a %}, es decir, inferior a la mitad de la longitud
de un eslabdn individual 3a de la cadena 3. ’

Une de las extremidades de una seccidn ﬁe cade~-
na 19 se articule en el orificio 17 del dispositivo tensor
8., Un gancho 20, fijedo en la extrenidad libre de la sec-
cidén de cadena 19, estd dispuesto de manera que enganche
a-un eslabén de la seccidn de cadens 10 cada vez que la
palanca es abatida o desplazada, con el objeto de tensar

s ’ - ’
un paso las secciones de cadena, seghin se describe mas

" adelante. L seccidén de cadena 13, montade en la otra ex-

tremidad de la palanca, lleva fijado un gancho 21.

Pl funcionamiento del dispositivo tensor obje-
to de la invencidn se ilustra en las figuras 5a 9. AL
utilizar este dispositivo, la parte doblemente acodada se
introduce en uno de los eslabones de la cadena 3 hasta
que dicho eslabdén queda acoplado en la primera parte o
parte grande acodada 15, adyacente a la palanca 12. Ta
seccidn de cadena enganchada en dicha primers parie o par-
%e grande acodada serd tensada a meno, siendo mantenido
el dispogitivo tensor 8 en la pbsicién representada en
1g figurs 5, después de lo cual la segunda seccidn de ca~

dena, 10 serd tensada igualmente a mano, de modo gque se
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pueda engenchar un eslabdn de esta fltima seccidn de cam
dens en la segunda parte o parte peguefla acodada 16. Con
el £in de no sobrecargar inutilmente el dibujo, la seccion
de cadena libre 11 comprendida entre las secclones de ca-
dena 9 y 10 y representada en la figura 1, no se ha repro-
ducido en las figuras 5 a 9. A continuacion, se recoge el
mango de la palanca 12 hacia la seceibén de cadens 10, pu-
diendo considerarse entonces a la palanca como constituti-
va de un brazo de palancs simple cuyo centro de rotacidn
esta situado en la curvatura interior de la primers parte
o parte grande acodada 15. Este pivotamiento de la palan-

ca tiene por efecto aproximar lss secciones de cadena 9

y 10 entre si, hasta la posicion representada en la figu-

ra 6. Si se considersn las secciones de cadena 9 y 10 co-
mo suficientemente tensadas cuando la palanca 12 se encuen-
trs en la posicidn representada en la figuraus; es posi-
ble inmoviligzar dicha palanca en esta posicién pesando la
seceidn de cadena 13 en torno a la seccidn de cadena 10,
después de lo cual se engancha el gancho 2{ en uwno de los
eslsbones de la seccidn de cadena 13, segln se representa
en la figura.

5i, pof el contrarioc, la tensidn de las seccio-
nes de cadena 9 yv 10 no se considera como suficiehte, se
engencha el gencho 20 en un eslabén de la seccidn de cade-
na 10, segin se indica en la figura 7.

Se acciona a continuacion la palanca 12 en sen-
tido inverso, es decir, en direccidn de la secdién de ca-
dena 9, pudidndose considerar entonces a la palanca cOmo
constitutiva de un brazo de palaﬁca simple cuyc centro de

rotacidn esta situado sobre la curvatura interior de la
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primera parte 0 parte grande acocdada 15. Segin se ve en
la figura 8, esta operacidn produce el efecto de tensar
1a seccidn de cadena 19, de modo que la seccibén de cede-
na 10 sea aproximads a la seceidn de cadena 9 por medio
del gancho 20. Si las secciones de cadena 9 y 10 estan
entonces suficientemente tensazs, es posible inmoviligzar
la palanca 12 en la posicidn representada en la figura 9,
con ayuda de la seccidén de la cadens 13 y del gancho 20,
de la manerz anteriormente descrita. En el caso dé'que la
tensibn de las secciones de cadena 9 y 10 no fuese toda-
via suficiente, puede repetirse las operaciones descritas
con anterioridad y; al hacerlo, la segunda parte o parte
pequelia acodada 16 y el gancho 20, respectivamente, serén
enganchados en un eslabdn después de otro de la seccion
de cadena 10, s cada pivotamiento de la palanca 12.

El dispositivo tensor de la invencidn ?résgnta
nunerosas ventajas con relacidn a losg dispoéitivos simi-
lares conocidos con anterioridad. Es interesante mencio-
nar la sihplicidad de construceidén y la ligereza del dis-
positivos; éste, por otra parte, es muy robusto, dado que
no lleva parte mévil alguna ni fileteado. El mango de pa-
lanca puede ser immovilizado en cualquier posicidn en el
gentido longitudinal de la cadena y, por consiguiente,
permite una tensién progresiva, dado que la palanca 12
puede ser inmovilizada en cualquier posicidén con ayuda de
1la seccidn de cedena 13 y del gancho 21. La forma de la
parte doblemente acodada garantiza, ademés, gue los esla-
bones de cadena se deslicen con muche facilidad contra

las curvaturas interiores de las paries acodadas, de msne-

ra que el esfuerzo necesario pare recoger la palance 12
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sea menor que en los dispositivos conocidos haste el mo-

mento.

Aungue se ha descrito una forma de realizacion
de la invencidn, es posible aportar a la misma diversas

mo@dificaciones sin apartarse de su alcance.
NOTA
Descritos suficientemente el objeto de la pre~-
sente Patente de Introduccidn, sus distintas partes y su
funcionamiento, se declara que lo que constituye su esen-~
cialidad y pars lo que se pide la correspondiente prosec-
cidn es lo que se concreta en las sizuientes reivindica-

ciones:

18.~ Digpositivo tensor de cadenas 9 &3 elemen—
tos similares, constituido por una palanca qﬁe en ung de
sus extremidsdes presenta una parte doblemente acodada
formada por una primera parte acodada o parve acodada gran-
de adyacente a la palanca y una segunda parte acodada, mds
pequeflis,, en forma de pico y curvada en sentido inverso,
estando dispuestas tales partes acodadas de manera que,
al realizar la operacién de tensibn, la primera parie aco-
dada o parte acodada grande enganche a un eslabén de una
primers cadenz © seccidn de cadena y, la segunda parte aco-
dada en forma de pico, a un eslabdén después de otro de la
segunda cadena o seccion de cadena, y de manera también
que dichas primera y segunda cadena 0 secciones-de cadeng
sean aproximadas entre si cuando la paslancs sea accionada
en direccidn de la segundg cadens © seccibn de cadena, ar-
ticuldndose a la palanca, en la base de la primera parte
acodada o parte acodada grande, una ttercera:cadena 0 sec-

cidn de cadens corta provista en su extremo libre de un -
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gancho dispuesto de manera que pueda enganchar un esla-
bdén de la segunda cadena o geccidn de cadena cada vez que
se acclone lg palanca para tenéar uﬁ paso las cadenas ©
secciones de cadenas, caracterizado por que el centro de
articulacién (0) de la tercera cadena (19), el centro
(01) de curvaturs interior derla primera parte acodada

o parte acodada grande (15) y el centro (8,) de curvatu-
ro, interior de la segunda parte acodada en forma de pico
(15) se encuentra esencialmente en une linea recta (C),
denominade linea de los centros.

o8, - Dispositivo tensor de cadenas o de elemen-
$os similares, sesin la reivindicacidn 1%, caracterizado,
adends, por que el centro (0) de giro de la tercera cade-
na (19) se encuentra esencizlmente en el eje longitudinal -
(R) d@e la palanca, eje que se denomina linea de referen-
¢ia.

38,- Digpositivo tensor de cadenas o de elemen-
tos similares, segin las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado, ademds, por que la linea de los centros ()
y la 1linea de referencia (R) forman un determinado angu-
lo A .

48,~ Dispositivo tensor de cadenas o de elemen—
tos similares, segin las reivindicaciones anberiores, ca-
racterigado, adends, por que dicho éngulo A es mayor de
152, estando comprendido con preferencia entre 222 y 252.

58.- Dispositivo tensor de cadenas 0 de elemen—
tos similares, segun las reivindicaciones anteriores, ca-
recterizado por gue la separacidn (A;) entre el centro
de giro (0) de la tercera cadena y el centro (04) de cur-

vaturs interior de la primera parte acodada o parte aco-
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dada grande (15) es igual a la mitad de la longitud de
un eslabdn (3a) de las cadenas o secciones de cadenas a
tensar, ¥y la separacion (Az) entre el centro de giro (0)
de la tercera cadena y el centro'(og) de curvatura inte-—
rior de la segunde parte acodads en forma de pico (16)
es inferior al triple de la separacion (A1) del céntro
de giro (0) de la tercera cadena o del centro (01) de cur-
vatura interior de ls primera perte acodada o parte aco-
dada grande (15).

68.~ Dispositivo tensor de cadenas o de elemen-~
tos similares, segin las reivindicaciohes anteriores, ca-
recterizado, ademds, por que el radio de curvatura inte-
riox (R1) de lz primera parte acodada © part@ apoaada gran-
de (15) es inferior gl tercio de la longitud de un esla-
bén (3a) de las cadenas 0 secciones de cadena que deben
ser tensadas y el radio de curvatura interior (Rg) de la
segunda parte scocada(16)mds pequefia es esencialmente -
igual al cusrto de la longitud de un eslabon (3a) de las
cadenas o secciones de cadena que deben ser tensddas;

78.~ Dispositivo tensor de cadenas 0 de elemen~
tos similares, segln las reivindicesciones anteriores, ca-
racterizado, ademds, por que la arista terminal (18) de
1z curvatura interior de la segunda parte acodads o par-
te acodada pequefia (16) se encuentra a una distancia (1)
de la lines de referencia (R) inferior a la mitad de la
longitud de un eslabdn (3a) de las cadenas 0 secciones
de cadena a tensar.

8&.- Dispositivo tensor de cadenas o de elemen-
tos similares, segun las reivindicaclones anteriorés, ca-

rocterizado, ademas, por que a la extremidad del mango
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(12) del dispositivo va fijada una seccidén de cadena

- 13 =

(13) provista de un gancho (21). °
8,- Digpositivo tensor de cadenas o de ele-
mentos similares.

Todo segin se describe y reivindica en la pre-
sente Memoria deseriptiva que congta de trece hojas de~
bidamenie foliadas y escritas a mdquina por una sole de
sus caras ¥y se representa en las adjuntas hojas de pla-
nog.

Madrid, 7 de,Agosto de 1.972
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