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MEMORTA DESCRIPTIVA

Esta invencién se refiere a unos perfeccionamien-

tos en log transduetores. — = = = = = = = = - - - - n o - - -

Un transductor, segin la invenéidn, incluye un es
tator formado a base de un material magnetizable y dispues-
to para definir por lo menos un par de piezas polares conti
guas, un rotor formado a base de un material magnetizable y
dispuesto para definir por lo menos una pieza polar, siendo
dicho rotor mévil angularmente con respecto a dicho estator
desde una primera posicién, en la cual dicha pieza polar del
rotor estd alineada con una pieza de dicho par de piezas po-
lares del estator pero espaciada de la misma por medio de un
entrehierro predeterminado, a una segunda posicién, en la
cual dicha pieza polar del rotor estd alineada con la otra
pieza de dicho par de piezas polares del estator pero espa~
ciada de la misma por medio de un entrehierro predeterminz-
do, un devanado activador para la conexidén a una fuente de
corriente alterna y acoplndo magnéticamente con dicho rotor,
y un devenado de salide que rodea a una de les plezes polo-
rea de dicho par de plezas poleres del estator, por lo que con
la activacién de dicho devanado activador el movimiento angu
lar de dicho rotor hace variar las densidades relativas de

flujo en dicho par de pilezas polares del estator y por lo ten
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to le tensién inducida en dicho devanado de salida dependerd

de le posicién angular de dicho rotor, = = = = ~ = = = = = =

Preferentemente, dicho egtator es en forma de un
drgano céncavo que tiene en su interior un nicleo central,
definiendo la pared del 6rgano céncavo dicho par de piezas
polares contiguas junto con otro par de piezas polares con-
tiguas, rodeando otro devanado de selida a una pieza polar
de dicho otro par de piezas polares contiguas y extendiéndo
se el rotor enfre el micleo cenffal y la pared del érgano
eéneavo y llevando otra pieza polar, por lo que el movimien
to angular del .rotor, en servicio, hace variar las densida
des relativas de flujo en dichas otras piezas polares conti
guas, de forma que la tensidén inducida en el otro devanado
de salida, en servicio, depende de la posicién angular del

TOEOYs = = = = = = = s m m mmmm— e e = e e == - -

Preferentemente, el devanado de salida mencionado
en primer lugar y dicho otro devanado de salida estédn coneg
tados en serie uno con el otro de forma que las bensiones

inducidas en los devanados de salida, en servicio, se sumen.
En los planos anexog, = = = = = = = = = = = = = =

La Figura 1 es una vista en seccidn de un transduc

tor segin un primer ejemplo de la invencidn; - = = = = = = =

La Figura 2 es una vista en planta de la PFigurs
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La Figura 3 es una vista en seccién de un trans-

ductor segin un segundo ejemplo de la invencibn; y = = = = =

La Figura 4 es una gréfica que ilustra la relacién
entre la tensién de salida y la posicidén angular del rotor

pare un transductor segin la invencibn, = - - = = = = = = =

Con referencia a las Figuras 1 y 2, en un primer
ejemplo de la invencién, el transductor incluye un estator
11 formado a base de una ferrita de manganeso/zinc tal como
la vendida por Mullard Ltd., como tipo A5. El estator 11 es
en forma de un cuerpo 12 substancialmente céncavo a partir
de cuya base 13 se extiende un micleo monopieza, hueco y ci-
lindrico 14. El eje del micleo 14 estd dispuesto de modo que
sea paralelo a la pared circular 15 del cuerpo céncavo 12 y
dispuesto centralmente con respecto a esta pared y los extre
mos libres del ndcleo 14 y de la pared 15, respectivamente,
estdn previstos para quedar en un plano paralelo a la base
13. La pared 15 del cuerpo 12 estd dispuesta para definir cug
tro piezas polares 16 espaciadas equiangularmente y una ra-~
nura 17, que se extiende paralela al eje del nidcleo 14, estd
practicada en la pared 15 entre cada par de piezas polares
contiguas.16. Las ranuras 17 sirven para alojar devanados 18
de salida que rodean un par diametralmente opuesto de piezas
polares 16. El micleo 14 del estator 11 define también una
pieza polar del estator 11 y un devanado activador 19 rodea

al nicleo 14 = = = = = = m & - - . e - - e - -

Posicionado dentro del orificio del micleo hueco 14
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hay un manguito 21 de cojinete,de p.t.f.e. (politetrafluoe-
tileno) y, extendiéndose a través del manguito 21 para rea-
lizar movimiento rotativo con respecto al estator 11, hay un
4drbol 22 de accionamiento, no magnético y preferentemente de
latén. EL érbol 22 de accionamiento se extiende desde el ex-
tremo libre del nmicleo 14 y estd fijado de forma no rotativa
g un rotor 23 formado de la misma ferrita a base de mangane
so/zinc que el estator 11. El devanado 19 estd acoplado mag
néticamente con el rotor 23 y el rotor, que tiene un par de
superficies planas opuestas, incluye una parte rectangular cen
tral 23a provista, en cada uno de un par de bordes opuestos,
de una parte arqueada 23b que define une pieza polar del rg
tor. Las partes 23D esﬁén cada una dispuesta para definir par
te de un sector circular centrado sobre el eje del nidcleo 14
pero de radio mayor que el radio de la pared 15, de forma

que el rotor 23 se extiende entre el micleo 14 y la pared 15.
Ademég, la longitud arqueada de cads una de las partes arquea
das 23b es mayor que la longitud arqueada de cada pieza polar
del estator, de forma que cuando dicha parte arqueada estd
alineada axialmente con una de dichas piezas polares del es-
tator dicha parte arqueada se extiende parcialmente sobre en
trehierros definidos entre dicha pieza polar del esgtator y un
par de piezas polares contiguas del estator. Posicionada en-
tre el rotor 23 y el micleo 14 hay una arandels 24 de p.t.f.e.
que sirve para permitir el movimienfo angular del rotor con
respecto al estator 11 y proporciona también un entrehierro

entre cada pieza polar del rotor y la pared 15 del estator
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En servicio, el devanado activador 19 esté conecta

tado a una fuente de corriente alterna y el 4rbol 22 est4
acoplado a un érgano (no ilustrado) mévil angularmente, cuya
posicién angular debe medirse. Asi, el movimiento angular de
dicho érgano es transmitido por el drbol 22 al rotor 23 de
forma que mueva el rotor angularmente con respecto a las pig
zag polares 16. En virtud de la sefial de corriente alterna
suministrada al devanado 19 existe una unién de flujo magné-
tico entre las piezas polares 23b del rotor y las piezas'po-
lares 16de forma que la variacidén de la posicidén angular del
rotor con respecto s las piezas polares 16 hace variar las
densidades de flujo de las piezas polares 16 respectivamente.
Asf, la tensidén inducida en los devanados 18 de salida depen
dera de la posicién angular del rotor 23 y por lo tanto de
la posicidén angular de dicho drgano mévil angularmente. Pre-
ferentemente, los devanados 18 de salida estén conectados con
juntamente en serie de tal manera que las salidas de los de-
vanados, en servicio, se suman. De egta forma, es posible su-
perar el efecto de cualquier variacidn del entrehierro entre
la pared 15 y las piezas polares 23b del rotor debido a una
oscilacién o ladeo del rotor cuando el rotor se mueve angu-

larmente en servicio, = = = = = = = = « = = = - - “ - - - - -

Con referencia ahora a la Figura 3, se ilusitra en
ella un transductor que corresponde substancialmente a lo deg
crito anteriormente y, segin ello, se utilizan los mismos mi-
meros de referencia en la Figura 3 pare indicar partes correg

pondientes del transductor descrito con referencia a las Fi-
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guras 1 y 2. Sin embargo, en contraste con el tramsductor

segin el primer ejemplo, el transductor ilustrado en la Fi—.
gura 3 estd provisto de un devanado activador 31 que, en vezv
de rodear al nidcleo 14 del estator 11, estd montado encima
del ndcleo 14 en una prolongacién del mismo y rodea la pata
32 dispuesta centralmente de wn rotor 33 en forma de "E" in-
vertida, estando dispuestos los bordes libres de las tres pa
tas del rotor junto al estator 11. El devanado 31 estd, sin
embargo, acoplado magnéticamente con el rotor 33 en forma de
"E" y las patas exteriores 34 del rotor en forma de "E" defi
nen correspondientes piezas polares del rotor de forma que
el funcionamiento del transductor es igual que el descrito

anteriormente, = = = = ¢ = = = = - - - .- - - - - - —-—--

Debe observarse que el transductor segiin la inven
c¢ién proporciona una salida que varia substancialmente de ma
nera lineal con la posicién angular del rotor en una amplia
gama de posiciones angulares del rotor. Las caracteristicas,
muy deseables, del transductor segin la invencidén se ilustran .
en la Figura 4 que es una grifica de la tensién de salida (V)
con respecto a la posicién angular (6) del rotor pare una en

trade de onda cuadrada en el devanado activador. — = = = = =

Se observard que, aungue en los ejemplos dados el
entrehierro entre cada pieza pélar del rotor y la pared 15
del estator 11 se mantiene por medio de uma arandela, pueden
utilizarse cojinetes adecuados entre el rotor y el estator pa

ra proporcionar el entrehierrc y puede eliminarse la arande-
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Se observard que el rotor puede estar fijado al 4r

bol por medios distintos de los descritos; por ejemplo, el
materisl magnetizante podria estar fijado, por medio del uso

de un adhesivo, a un bastidor no magnético, = = = = = = = ~

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberanfs, las siguientes: = - ~ - -

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los transductores, carac
terizados porgque el transductor incluye un estator formado a
base de un material magnetizable y dispuesto para definir por
lo menos un par de piezas polares contiguas, un rotor forma-
do a base de un material magnetizable y dispuesto para defi-
nir por lo menos una pieza polar, siendo dicho rotor mévil
angularmente con respecto a dicho estator desde una primera
posicién, en la cual dicha pieza polar del rotor estd alinea
da con una pieza de dicho par de piezas polares del estator,
pero espaciada de la misma por medio de un entrehierro prede
terminado, & una segunda posicidn, en la cual dicha pieza po
lar del rotor estd alineada con la otra pieza de dicho par
de piezas polares del estator pero espaciada de la misma por
medio de un entrehierro predeterminado, un devanado activador
para la conexién a una fuente de corriente alterna y acoplado
magnéticamente con dicho rotor, y un devanado de salida que

rodea a una de las piezas polares de dicho par de piezas po-
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lares del estator, por lo que con la activacién de dicho deva

‘,\u Ui

all!

nado activador el movimiento angular de dicho rotor hace va-
riar las densidades relativas de flujo en dicho par de piezas
polares del estator y por lo tanto la tensién inducida en di
cho devanado de salida dependerd de la posicidn angular de

dicho rotor. = = = = = = = = = = = = = = = = = = v = = = =~

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho estator es en forma de un 6rgano
céneavo que tiene en su interior un nidcleo central, definien
do la pared del drganc céncavo dicho par de piezas 'polares
contiguas junto con otro par de piezas polares contiguas, ro
deando otro devanado de salida a una pieza polar de dicho
otro par de piezas polares contiguas y extendiéndose el ro-
tor entre el micleocentral y la pared del érgano céncavo y
llevando otra pieza polar, por lo que el movimiento angular
del rofor, en servicio, hace variar las densidades relati-
vas de flujo en dichas otras piezas polares contiguas, de
forme que la tensidén inducida en el otro devanado de salida,

en servicio, depende de la posicién angular del rotor. — - -

3.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 2,
caracterizados porque las cuatro piezas polares definidas por
dicho érgano céncavo estén espaciadas equiangularmente, ro-
deando‘los devanados de salida a un par de piezas polares dia

metralmente opuestas. = = =~ = = = = = = « = - - - - n - - -~

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2

6§ 3, caracterizados porque la superficie del rotor enfrenta-
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da a las piezas polares del estator es plana. — = = = = = = =

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3
8 4, caracterizados porgque los dos devanados de salida estdn
conectados en serie uno con el otro de forme que las tensio-

nes inducidas en los devanados de salida, en servicio, se su

6.— Perfeccionamientos segin cualguiera de las rei
vindicaciones 3-5, caracterizados porque dicho rotor inclu~
ye una parte rectangular central provista, en cada uno de un
par de lados opuestos, de una parte arqueada que define una

pieza polar del rotor: = = = = = = = = = = = = - “w - - = -

T.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,
caracterizados porque la longitud arqueada de cada parte ar
gueada es mayor que la longitud arqueada de cada pieza polar
del estator, de forma que cuando dicha parte argueada estd
alineada axialmente con una de dichas piezas polares del es-
tator dicha parte arqueada se extiende en parte sobre entre-
hierros definidos entre dicha pieza polar del estator y un

par de piezas polares contiguas del estator. — - - = = = - ~

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3
é 4, caracterizados porque el rotor es en forma de "E" y por
gue las dos patas exteriores del rotor definen piezas pola-

res del Y0t0re = = = = = = - - - e - — e - - = - -

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8,

ceracterizados porque los bordes libres de las tres patas del
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rotor estdn dispuestos junto al estator. — - = = = = = = -

10.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque dicho devanado activador estd bobina-

do alrededor de la pata central del rotor en forma de "E". -

11.~ Perfeccionamientos segin la reivindicecién
10, caracterizados porque el devanado activador estd bobi-
nado sobre una prolongacién del nmicleo del estator de for-

ma. que rodee la pata central del rotor. — - = =« = = = = - =~

12.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones 2~11, caracterizados porque dicho rotor
est4 montado para girar alrededor del eje de dicho nicleo

central, = = = = = = = & = - . e e e e e e e - - -

13.-~ Perfeccivbnamientos segin la reivindicacidn
12, caracterizados porque dicho micleo central es hueco, es-
tando montado dicho rotor sobre un 4rbol que puede girar con

dicho ndcleo hueco. = - = = = = = = = = = = = = = = = = = =

14.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
13, caracterizados porque dicho 4rbol estd formado a base

de un material no magnético. = = = = — = = = = = = = = « ~ —

15.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS TRANSDUCTORES". -

Todo elloc conforme se describe y reivindica en la

presente memoria que consta de dace hojas, foliadas y meca-
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nografiadas por una sola de sus caras, y de dos ldminas de

dibujos que la ilustran.

BaRTTONA, 27 JUL 1972
P. A M. cugeLL SUROL
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