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Egte ivvento se refiere a mejoras en
mdquinas de encoger tejidos o papel, del tipo en que
una correa gin fin pasa sobre rodillos frontal y pos--
terior y en contacto con un rodillo de presidn accio-
nado a velocidad diferente de la de la correa, siendo
encogido el tejido o el papel por la contraccidn de la
correa despuds de pasar por la distancia de agarre en-
tre el rodillo dé presidn y el rodillo frontal,

En la memoria descriptiva de nuestra
anterior Patente Britdnica n? 913194 hemos reivindica=-
do una mdouins de encoger tejido en la que el rodillo
posterior estd montado en un cojinete capaz de dos
ajustes en el bastidor de la mHquina, a saber, un ajug
te vertical y un ajuste horizontal a y desde el rodillo
frontal, para variar el arco de contacto de la correa
con el rodillo accionado y la tensidn de la correa, ¥y
el rodillo frontal estd montado en un cojinete capaz
de ajuste vertical en el bastidor para ajustar la zona
de agarre de la correa entre el rodillo frontal y el
accionado.

Hemos descubierto ashora que accionan-
do el rodillo frontal y el rodillo trasero y la correa
¥ accionando el rodillo de presidn a mayor velocidad
gue aguella a la que se mueve la correa se puede dar al

tejido o papel un mayor grado de compacidad, y que
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egte aumento en la compacidad produce un fejido o
papel texturizado o extensible cuando ge emplea en
tejido, papel o papel que contenga fibras artificia-
les,

Segin el invento, el rodillo de pre=
gidn es accionado por um motor eldetrico a travds
de un engrane de reduccidn o por un motor de colec—
tor, transmitidndose un segundo acciounamiento del
engrane de reduccidn o del motor de colector, a tra-
vds de un eungrane de velocidad infinitamente wvariable
posifiva (p i v) y un segundo engrane de reduccidn,
al rodillo frontal o al rodillo posterior que acecio
ne la correa gin fin que pasa por encima del rodillo
de correa no impulsado, siendo impulsado el rodillo
que aqcibna la correa & una velocidad menor que el
rodillo de presidu.

_ Bl invento se describird con referen—

cia a los dibujos que se acompaiiang

Iz figura 1 es un alzado lateral de
una forma del invento;

la figura 2 es un alzado lateral de
una forma modificadas y

la figura 3 es una vista en planta.

Ia mdquina comprende un rodillo frontal

B montado en cojinetes E a cada lado del bastidor de
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la mdquina, un rodillo posterior C montado en coji-

netes T a cada lado de la mdquina y una correa sin
fin A'que paga gobre los rodillos B y C y bajo un ro~
dillo de presidn D para mover el tejido o banda 1 a
travds de la mdquina.
| El rodillo no impulsado B o C estd

apoyado en log cojinetes E o P a cada lado de la md-
quins, siendo sostenido cada cojinete por una guia
vertical G o H sobre la que puede ser movido verti-
calmente tal como por un pistdn J o K accionado por
wn cilindro hidrdulico T o M (Pigy 1), y con el ro;
dillo posterior C apoyado en log cojinetes F a cada
lado de la mdquina, estando sostenido cada cojinete F
sobre una corredera horizontal N que es a su vez sos-
tenida por una corredera vertical H., Alternativamen—
te el cojinete F puede ser montado en un bastidor F
¥y puede ser ajustado manuvalmente en la corredera N
por un tornillo £ que pasa a travds del bastidor y
eg accionado por un torniguete 319 realizdndose el
ajuste vertical en la corredera H disponiendo las co-
gag de manera que el conyunto de cojinetes T sea movi
do verticalmente por ua tornillo g? accionado por un
torniquete g? (figura 2).

Se prevd un ajuste vertical adicional

para el rodillo frontal B a fin de permitie que se
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obtenga un control exacto de la presidn entre la
correa A y el rodillo de presidu D. El ajuste ver-
tical adicional comprende una cufia P que encaja en~
tre la parte superior del cojinete E y una cufla p
gobre el bastidor de la mdquina y queles ingeriada
por una rueda helicoidal de control p gque engrana
con un hugillo del drbol R1, aobre el gue estd mon-
tada la oufia P, Este ajuste vertical adicional P pa-
ra el rodillo frontal B de la correa permite tambidn
que se obtenga ua control exacto de presidn entre la
correa A y el rodillo de presidén D,

El rodillo de presidén D es impulsa~
do por un motor eldctrico S a travds de un engrane ds
reduccidn helicoidal T o por un motor de colector S.
Ia transmigidn desde la reduccidn helicoidal T tame-
bié€n impulsa un engrane de velocidad infinitamente |
variable positiva U (p i v). Ia salida del engrene
p i v U impulsa un segundo engrane de reduccidn heli-
coidal V,; que impulse al rodillo frontal B de la co=
rrea o al rodillo posterior ¢ de la correa 0 a ambos

¥ a la correa gin fin A. ‘Bl rodillo de correa no
impulsado es hecho girar por la correa A.

Ie velocidad del rodillo de presidn D
impulsado por el motor puede ser variada por medio

del primer engrane de reduccidn T, pero cualquier va=
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riacidn de esta clase es tronsmitida tambidn a la
transmisidn para el rodillo B o C que impulsa a la
correa y por consigulente la relacidn entre la velo-
cidad del rodillo de presidn D y la de los rodillos
B y C de la correa permanece controlada por el en-
grang p 1 v U,

Se ha visto que una velocidad de la
correa A de aproximadamente un 25% menor que la del
rodillo D de presidn da resultados satisfactorios,
pero la variacidn de la velocidad puede ser hasta
3-1, El rodillo frontal B o el rodillo posterior C
impulsa a la correa gin fin A, y para impedir desgli-
zamiento estd previsto un rodillo de agarrs R desti-
nado a aplicarse a la guperficie exterior de la co-
rrea A para mantener la correa A a la vselocidad re-
tardada del rodillo impulsado B o C de la correa.

Bl rodillo de agarre R estd montado
gsobre cojinetes X a cada lado de la mdquina. Unos
topes ajustables W a cada lado de la mdquina entre
los cojinetes E o F del rodillo impulsado y los co-
jinetes X del rodillo de agarre de la correa controlan
la cantidad de agarre aplicada a la correa A, aplicap
do presidén el pistdén J a los dos cojinetes X y E a
travds del tope W. Cada tope W comprende un torni=

guete, cuya rotacidn controla una varilla w con rosca
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a derecha e lzqulerda.

Con una velocidad del rodillo D de
pregién de 7,315 metros por minuto y una presidn
hidrdulica de 5,624 kg/em2 ¥y una veloeidad del ro-
dillo posterior C de 4,874 metros por minuto se ob-
tienen compacidades de 20% a 26% a una temperatura
de 93,3%C, En el rodillo D de presidn y de hasta
36% a una temperatura de 1352C., dependiendo una
compacidad similar a 176,79C. en cierto grado de
lags fibras de lag gue el tejido o el papel estd com-
puesto.

Se ha visto que la variacidn en la
compacidad puede ser obtenida por ajuste de la tem—
peratura del rodillo D de presidn y ajuste de la di~-
ferencia en velocidad entre la superficie de la co-
rrea con relacidn a la del rodillo de presidn.

Se han obtenido compacidades algo ma
yored reduciendo la velocidad del rodillo posterior
a 4,572 metros por minuto.

Ia preseonte solicitud que corresponde
a la presentada en Gran Bretafia con fecha 5 de Agosto
de 1,971 bajo el ndmero 36825/71l, se acoge a los bene-
ficios del Azticulo 51 del vigente Egtétuto sobre: Fic-

piedad Industrial,
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REIVINDICACIONES

Togs puntos de invencidn propia y
nweva que se pregentan para que sean objeto de es-
ta solicitud de Patente de Invencidn en Espafla,
por VEINTE afiog; son los siguilentes:

1,- Una mdquina de encoger teji-
do o papel del tipo mencionado, en la que el rodl
1lo de pregidn es impulsado por un motor eléctri-
c0 a travds de un engrane de reduccidn o por un mo-
tor de colector, transmitidndose un segundo accio-
namiento del engrane de reduccidn o del motor de
colector, por medio de un engrans de velocidad in-
finitameute variaple positiva (p i v) y wa segundo
engrane de reduccidn, al rodillo frontal o al rodi~
1llo posterior que impulsa a la correa sin fin que
pasa sobre el rodillo de correa uno impulsado, sien-
do impulsado el rodillo gque impulsa a la correa a
ung, velocidad menor que el rodillo de presidn,

2.+ Una mdquinae de encoger tejido o
ﬁapel gsogun lg reivindicacidn 1, en la que el rodi-
1lo frountal de la correa es ajuatable verticalmen-

te y el rodillo pogterior de la correa es ajustable
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vertical y horizontalments con relacidn al rodillo
de presidn sosteniendo log rodillos frontal y pos-
terior en cojinetes a cada lado de la mdquina en
gulas verticales accionadag por pistones hidrdulicos,
egtando soportado cada cojinete en una corredsra hori
zontal soportada por su corredera vertlcal.

3.~ Una mdquina de encoger tejido o
papel segun la veivindicacidn 2, en la que los ajus~
teg vertical y horizontal de los cojinetes para el
rodillo posterior con controlados manualmente por
tornillog que actdan sobre bastidores montados sobre
los guias,

4.~ Una mdquina de encoger tejido o
papel segun la reivindicacidn 3, en la que estd pre—
vigto un ajuste vertical adicional para el rodillo
frontal a cada lado de la mdquina para permitir que
ge obtenga control de pregidn entre -la correa y el
rodillo de presidu,

5o~ Ung mdguina de encoger tejido o
papel segun la veivindicacidn 4, en la que el coutrol
vertical adicional se obtiene en cada lado de la md-
quina por medio de una cufla moutada sobre un drbol,
la cual encaja entre la parte superior del cojinete
¥ una cufia gobre el frente y es controlada por una

rusda dentada helicolidal.
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6.~ Una mdquina de encoger tejido o
papel segin cualquiera de las reivindicaciones 1 a
5, en la que un rodillo de agarre estd montado deba~
jo del rodillo frontal para aplicar un agarre de pre-

5 gidn entre el rodillo frontal y la correa, estando

provisto un tope entre los cecjinetes para controlar
el agarre sobre la correa.

7.~ Una mdquina de encoger tejido o
papel;

10 Tal y como se ha descrito en la Memo-
ria que antecede, representado en los dibujos que se
acompafian y para los fines que se han especificado;

Ta presente Memoria consta de diez ho-

jas escritas a mdquina por una sola cara.

-3 G0, 1972
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