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LLI S.p.A., residente en MITAN (Italia).
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un dispositi-
vo hidrdulico pare impulsar en sincronismo y con un mQ~
vimiento alternado, miembros en general, en particular
limpiaparabrisas pare vehfculos & motor y similares.

Existen dispositivos hidrdulicos ya conocidos en
la téenica para la impulsidn, en sincronismo, de miem~
bros pendulares, tal como brazos de'limpiaparabrisas
para vehiculos a motor; sin embexrgo, las caracteristi-
cas referentes al uso préctico de los citados disposi-
tivos estdn limitadas y sus ciroultos de impulsidn son
de funcionamiento diffcil y sensitivos; ademds, fallan

para asegurar, en cada caso unitario, el sincronismo
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necesario do los elementos de impulsidn, en particular

cuando los citados elementos no estdn conectados entre
s cooperativamente,

Pl objeto de la inveneidn es la realizacidn de
wn dispositivo de impulsidn, con un movimiento alterns-
do, de un nvmero de partes, tal como, por ejemplo, bra-
zos limpisparabrisas, utilizendo pars este propdsito,
une presidn continue de fluido, por ejemplo la presidn
Ytil a bordo de vehiculos, tal como la utilizads para

ciertos propdsitos, por ejemplo para asccionar los freg-

nos de los citados vehiculos, ILa expresidn " ecircuito

hidrdulico de presidn continua " que se repite a conpi-
nuacidn, sirve para indicar un circuito hidréulinoiqée
comprende: una bomba hidrdulica para el suministro de
un liguido a una presidn prdcticemente constante, den-
tro de los limites de la capacidad de la citada bomba;
En la prdctica, los citados limites de capacidad pueden
veriar continuamente desde cero haste un mdximo y, pési—
5lemente, incluso hasta valores mds e1lld del citado md-
ximos pero intermitentemente al utilizar acumuladoreé
hidrdulicos. Il citado circuito hidrdulico estd provis-
to de conductos para el liquido a presidn para alimen-
tar los varios utilizadores hidrdulicos, provistos de
niombros de interceptacidn y de ajuste. Ios cirecuitoes
hidrdulicos del tipo arrina mencionado estdn proyecta—
dos para utilizar a bordo de cicrtos tipos de vehfculos
a motor para propdsitos de frenado; o de otra forma,
para sorvicios auxiliares, tal como columas de servo—

direccidn, una razdn por la cusl el citado circuito es
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del todo mds ventajoso si estd provisto de caracteris-
ticas que permitan la impulsidén de otras partes, tal
como, por ejemplo, limplaparabrisas.

Bl dispositivo de la presente invencidn, que es
aplicable para impulsar unidades que comprenden por-lp
menos dos motores alternados con pistones que tienen ...
miembros de interceptacidn a resorte para controlar la
comunicacidn entre las varias cdmarss a presidn de los
citados motores y la sallida, siendo alimentadas lae ci~
tadas cdmaras por medio de une fuente de presidn con
flujo continuo a través de un distribuidor, se caracte-
riza por medios de impulsidn conectados operativamenté
con el equipo mdvil del distribuidor arriba mencionadé,
asi como también por medios & presidn de fluide, que
responden a la presidn que se forme, cad: vez, en por
lo menos parte de las cdmaras a presidn de los motores
arribe mencionados, con objeto de controlar el funciona-
miento de los citmdos medios impulsores, proyectadas pa-
ra situar conmutativamente el equipo mdvil del distribui-
dor en dos posiciones preseleccionadas, junto al cual
estdn previstas conexiones conmutables para conectar la
entrada y la salida del generador a presidn y por lo
menos parte de las cdmaras a presidn de los citados m@—
tores, de forma para impulsar tales motores con un no:-
vimiento alternado.

De acuerdo con una realizacidn ventajosa del dis~
positivo, los medios impulsores para el equipo mévil
del distribuidor son del %ipo de fluido a presidn y cons—

tan de por lo menos una unidad cilindro~-pistdn cuyo equi-
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po mdvil conecte al citado distribuidor, mientras que

el fluido a presidn es arrestrado & travéds de miembros
ventajosament interceptores, desde el conducto de en-—
trada del gonorador de presidn.

De acuerdo con una realizacidn elternada del dis-
positivo de la presente invencidn, los medios impulso-
res pars el equipo mdvil del distribuidor son del: tipo
mecdnico y constan, por ejemplo, do un sistems acciona-
do a rdtula que estd restringido al equipo mdvil arri-
ba mencionado, para el desplazamiento hacia arribe dél
citado equipo mdvil cualquiera de ellos con respecto’a
wa, ¢ a la otra de sus posiclones finsles, mientiaes.
que los miembros que responden a la presidn que se for-
ma, cada vez, en las cdmaras a presidn de los notores
alternativos; proporciona el control del funclonamiento
de los medios de impulsidn del equipo mdvil del digbyi-
buidor.,

Con objeto de asegurar unavposioidh preseleccio-
nada de las partes mdviles del dispositivo, tales coﬁo
las posiciones de final de carrera, como se reguieren
particularmente en el caso de brazos limpiaparabrisaé
de vehfculos a motor, que son acclonados por el movimien—
to alternativo de por lo menos uno de los motores alter-
nativos, en tal forma que se pare el flujo del liguido
a presidn dirigido hacia los citados motores, cuando
los miembros mdviles de los citados motores alcanzan su
posicidn final preseleccionada.

Ahora se explicard la invencidn en la descrip-

cidn que sigue con referenciz a los dibujos anexos que



muestran, por via de ejemplo, dos realizaciones diferen~
tes del dispositivo.
Las figuras L y 2 de los dibujos muestran esque-
mdticamente y en seccidn transversal, dos realizaciones
5, diferentes de una plante hidrdulica para la unidad de
impulsidn pars un limpiaparabrisas de acuerdo con la
invencidn. BEn las citadas figuras, las partes mdviles.
componentes del dispositivo se muesiran en su posicidn
de final de carrers.

10, E1l dispositivo ilustrado comprende um motor pilo-
%o Mp que ectd conectado hidrdulicamente con und o mds
de un motor derivado M, como se explicard a continua~:
cidn. EL motor piloto Mp estd combinado con un eonm@&ador
hidrdulico C que controla el funcionamiento de un teigin—

15, versor-distribuidor C biestable a travds de un miembro
egtrangulador o hidrolmpedancia D. |

El aparato se compleia ademds con une toma prip—
cipal Rl asegurade o ambos tubos de entrade y de saliéa
Ma y Se, estando conectada la citada toma principal, ?n

20, la forme bien conocids, con el generador de presién;'

Ademds, estd prevista una vdlvula de retencidn V1 en el

conducto do salida Sc por encima de la toma R1, estan-

do destinada la citada vdlvula pare controlar el com—;
portamiento del fluido en la salida, asi como tembién

25 pars proporcionar, en la instalacidn, incluso por enci~
me de la toma R), wne contrapresidn ventajosa, con obje—
to de prevenir el llenzdo de los tubos y las diferentés
partes componentes de la insialacidn hidrdulica,

El motor auxiliar Mp consta de un cilindro 10,
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te, se dispone desligzablemente en el citado cilindro.C,

estando provisto el citado pistdn, en una posicidn ven-
tajosa y todo a lo largo de su eje, de una cremallera
14 que es llevada en empefio con un pifidn respectivo }5
destinado a impulsar los miembros arriba mencionados, - .
tal como escobillas limpiaparabrisas, por medio de 'su
novimiento pendular y de transmisiones apropiadas. Tl
pistén 12 muestra, en una posicidn ventajosa, una céma—
ra axial 16 conectado, a través de un orificio diametral
18, con el espacio husco 20 formado entre el citado pis-
tén 12 y su pared interior de cilindro 10, Ia cémaréflG
conecta, por medio de vdlvulas de resorte 22 y 24 opues—
tas y coaxiales, con cdmaras Mpl y Mp2 de cilindro lO§
las citadas vdlvulas proporcionan una commicacidn en—
tre las cdmaras Mpl, Mp2 y el espacio hueco 20, como f
se explicard ulteriormente a continuacidn., Das vélvué
las 22 y 24 se mantienen adheridas contra asientos oo}
rrespondientes por medio de la amccidn proporcionada ﬁ@r
los resortes, j
.Las capas del cilindro 10 estdn provistas de ori-
ficlos, para retener espigas roscadas 26 y 28 que son:
coaxiales entre sf, asi como también coaxiales con las
vélvulas de resorte 22 y 24, con objeto de empeflar alter-~
nativamente las citadas vdlvulas durante el movimiento
deslizante del pistdn 12, asi como teambidn para mover
las citadas vdlvulas fuera de sus asientos respectivos,
contra la accidn de los medios de resorie regpectivos,

Una de las capas de cilindro 10 retiene un presostato B
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que comprende une envoltura 30, egbando subdividida la

citada envoltura en cdmeras a presidn Bl, B2, B3, B4 y
B5 por medio de diagramss y que estd provisto de miem~
bros interceptores a resorte 32 y 34; que consisten; por
ejemplo, de vdlvulas de plato, EL miembro interceptor--
32 es integral con un vgstago 36 que coopera con un--Gig-
fragma 38, ' . e

u otra forma con un pistdn, que responde a la presidn -
que se forma, cada vez, en la cdmars Mpl. En condicig-
nes operativas normales, la vdlvula 34 se mantiene en\
empefio con su propio asiento por medio de la accidn ejer-
cida por el resorte 35, mientras que la vdlvula 32 sé'
mantiene fuera de su asiento y por cdnsiguiente las cé—,
maras B3 y B4 se conectan entre si,

Lo envoltura del cilindro 10 retiene, asi comdi
tambidn el conmutador C que consta; de un cilindro 40
para un distribuidor 42; 44; 46; 48; el vdstago 50 del
cual es influenciado por medio del resorte, la accidn
de los citados medios siendo destinada a mantener el
citado distribuidor en la posicidén mostrada en la figu-
ra 1,

El pistdn 12 del motor auxiliar Mp puede ser lle-
vado en empefio con el V¥astago 50, para mover el distri-
buidor contra la accidn del resorte 52; por consiguien~
te, las cdmaras elementales delimitadas por los pistones
del citado distribuidor ( marcadas con las referencias
numéricas €1, €2, C3, 64; C5, suministrando las citadas
cdmaras a conexiones respectivas ), para formar ciertos

circuitos hidrdulicos.
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El distribuldor consiste en un inversor biestg—
ble T, asi como también en un cilindro 56, en el qus,
el equipo mévil; formado con una unidad de tres pisto-
nes 58-60-62 integral con un vdstago 64, se dispone
deslizablemente, Los citados pistones estdn delimiten-
do, dentro del cilindro 56, las cdmaras a presidn T1~T2-
P3-T4 conectadas con obtras partes del dispositivo, -como
se explicard a continuacidn,

La estructura del motor auxiliar M eorresponde
a la del motor auxilier Mp como sigue: un pistdm 72
que tiene vma cremallera 74, se dispone desllzablemen—
te en wn cilindro, 70, estando la citada cremallera'én
empeflo con un pistén 75 para impulsar la escobilla lim—
plaparabrlsa. FEl pistdén 72 estd provisto de una cdma-
ra 76 para vdlvulas de resorte 82 y 84, destinadas a pro-
porcionar la conexién alternada de las cémaras My M2
del cilindro 70 con un espacio hueco 80, formado entre
el citado cilindro y el pistdn 72.

La hidroimpedancia consta de una envoltura 90 -
que aloje miembros de estrengulacidn 92 calibrados, pa-
ra permitir el paso de una cantidad limitada de liquie
do en la direccidn deseada y el paso libre del liquid§
en la direccidn opuesta,

El circuito hidrdulico para conectar las partes
arriba descritas con el gemerador de presidn (conducto
Ma), comprende une toma principal Rl para detener el
flujo de la instalacidn ilustrada asimismo hacia el con-
dueto de salida Sc., Debe observarse que se inserbta wne

védlvula V1, como se menciond previamente, en el conduc—
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to de salida por encima de la ‘toma R1l, asegurando la

citada vdlvula el llenado de las cdmaras de teleinversor
T, del conmutador V y de los motores M y Mp.

Ademds, el conducto de entrada Ma conecta, a tra-
vés de la toma R2, con las cdmaras B2 y B3 del presos-
teto B y con la cdmars €2 del conmutador C y asimismoé
a través de la hidroimpedancia D con la cdmara C2 d@l
distribuidor teleinversor T. Ia citada cdmara T2 conec-
ta, a travds del conducto 100, con la cdmars ML del mo-
tor M; como se describid previamente. |

Por otrs parte, la cdmara Mp2 del motor auxiliar
Mp se conecta con la cdmaras T3 del inversor T por medip
del conducto 102 y la citada cdmara se conecta con laA
salida S¢ a travds de la vdlvula V1, :

Ademds, el tubo de salida Sc estd conectado pen-
manentemente, mds abajo de la toma principal R1l, con
los espacios huecos 20 y 80 de los motores Mp y M regm
pectfvamente e iguslmente asimismo con las cdmaras (5
del conmutador C y B4 del presostato B, Ias citadas cd-
maras ostdn conectadas con la salida Sc mds abajo de la
toma de interceptacidén R1l, con objeto de asegurar el lle-
nado permenente y la salida del liquido gue puede habe%
colectado en cualquier forma, :

Ia cdmara Mpl del motor Mp estd conectada direc-
tamente con la odmara M2 del motor M por medio de un
tubo 104.

El funcionamiento del aparato es el siguiente:
Primero estdn sbiertas las tomes Rl y R2, con objeto de

obtener la transmisidn de presidn del generagdor, conec~
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tadas con el tubo de entrada Ma, & log varios miembros
del apareto., En otraes palabras, el 1liguido a presidn

es conducido dentro de la cdmara Bl del presostato B
con objeto do mantener la citmda vdlvule 34 adherida a
su asiento. Ya que asimismo la toma R2 estd abierta, el
liquido a presidn fluye del tubo Ma asimismo dentro de
las cdmaras B3 y B4 del citado presostato B ( cuando las
citadas dos cdmaras estdn conectadas entre si a través
de la abertura en vdlvula 32); asi como tambidn dentro
de la cdmara C3 del conmutador C, Il liquido contenido
en el tubo Ma es asimismo conducido dentro de la c#@ara
c2 del cormutador C sin ocasionar ningin desplazgmi@ny
to ¥ el citado liquido a presidn es conducido, a;trévés
de la hidroimpedancia D, dentro de la cdmara Tzldel tele~-
inversor T, Ademés; el liquido e presidn es conducide
asfmismo dentro de la cdmara T4 del distribuidor o teie~
inversor T, estando conectada la citada cdmara con la.
odmara C3 arribae deserita, Debe observarse que la comu=
nicacidn entre el conducto Ma y las cdmaras T y T4 estd
provista de miembros de estrangulacidn 110 y 112 ajus-
tables, por medio de los cuales se varia el tiempo de
intervencidn del teleinversor T,

El liquido a presidn en la cdmara T2 fluye a tra-
vds del tubo 100 dentro de la cdmara M1 del motor M que
es, en este caso; la cdmara impulsora del aparato ilug-
trado.

La presurizacidn de las cdmaras T2 y T4 del dig=
tribuidor o teleinversor T, ocasiona que el equipo mévil

58-60 del citado inversor se mueve hacla le flecha X y
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el citado desplazamiento continua hasta que el citado

equipo empefla el tope 55 mostrado por la pared de fon-
do de la envolturs 56, Ten pronto como el equipo mdvil
del inversor T alcanza la citada posicidn, la cdmara T2,
5, que ha sido conectada previamente con la cdmara opefaﬁ~
te M1, se conecta éon la salida Sc a través del tubo
108; y la citcda cdmara ML se conccta asimismo con la
salida Sc a través de la vdlvula 82 que se mantlene abler-
ta por medio del vdstago 86. Comb una consecuencia, ol
10, 1fquido contenido en la cdmara M1l arribae mencionada se
deja descargar libremente a travds del tubo 108 y a traQ
vés de la vdlvula de retencidn V1. Correspondientemante;
la odumara, T3 del teleinversor T; que estd conecta? '
8o por medio dei tuwbo 114 a 1la hidroimpedancis D, con
15, ol conducto de entrada Ma, conecta la cdmara opefanfe
Mp2 del motor Mp con el conducto Ma y el pistdn 12 del
motor suxiliar arriba mencionado mucve en la direccidn
de la flecha Y, El desplazamiento del pistdn 12 oca- °
siona que el liguido cotenido en la cdmara Mpl del
20. motor auxiliar Mp sea empujado dentro de la cdmave M2
dol motor M a través del tubo 104 y por consiguicnie
asimismo el pistdn 52 del citado motor se mueve, en
sincronismo, en la direccidn de la flecha Y., Il dosplae
zamiento del pistdn ;2 ocasiona que el liquido contenido
25, en la cdmara ML fluya, a travéds del tubo 100, a través
de la cdmars T2, tubo 108, y vdlvula de retencidn V1,
dentro del conducto de salida Sc. Bl citado flujo conr
tinua, hasta que el pistdn 12 del motor auxiliar Mp ha

alcanzado aproximadamente su posicidn final cercans a
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la pared de la izquierda del cilindro correspondiente
10.

Cuando el pistdn 12; durente su desplazamiento
final en la direccidn de la flecha Y, alcanze el vdsta-
go 50 del conmutador C, el citado pistdn ocasiona que
el equipo mdvil 42-44-46-48 del citado conmutador se
muevs en la direccidn de la flecha Y, contra la accidn
ejercida por los medios a resorte 52, con objeto dg_pro~
porcionar la comunicacidn del circuito de alimentacign.
Cuando los pistones 12 y 52 estdn contiguos a sus posi-
ciones respectivas de final de carrera, las vélvuias
de resorte 22 y 82 se mueven lejos de los asientQSZSb;
llantes de los vdstagos roscados 26 y 86 y por consi—
guiente la cdmara Mpl del motor auxiliar Mp y la cdmara
M1 del motor M se ocasiona que conecten con la salida
Sc a travds de la cdmara T2 del distribuidor o teleins
versor T, tubo 108 y vdlvula de retencidn V1. Como se
menciond previamente, en este caso el flujo de 1iquido’
hacia el tubo de salida Sc se controla mediante la vdl-
vule V1 que, a causa de las caracteristicas mostradag
por sus medios de resorte que ejercen su accidn sobre
ol miembro mdvil de la citada vdlvula V1, proporciona
la limitacidn ventajosa del citado paso, en tal forma
para prevenir que las citades cdmarzs se llenen, perma-
neeciendo siempre las citedas cdmaras llenadas de una
centidad sin presidn de liquido,

El desplazemiento del equipo mdvil 42-48 del con-
mutador C contra la aceclidn ejercids por el resorte 52

ocagsiona el movimiento iyverso del flujo de liguido en~
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tre los tubos Ma y Sc y las cdmaras T2 y T3 del telein-

versor T. En otras palabras, le cdmara C4 del conmutas
dor C conecta el conducto Ma a travéds de las cdmaras

B3 y B4 del presostato B, con el conducto 106 entrega
dentro de la cdmars T1 del distribuidor o teleinverser
T: y el equipo mdvil 58-62 del citado teleinversor T A
se mueve en une direccidn opuesta a aquélla mostrade
por la flecha X, hasta que el citado equipo mévil apoya
en el tope 65, para tomar de nuevo su posicidn inicial;
como se muestra en la figura 1, Asi, las cdmaras T2
y T3 del citado teleinversor estdn ahora conectando el
conducto de entrada Ma con la cdmara operanfe MLy el
tubo de salida S¢ con la cdmare Mp2.

El 1igquido a presidn es transportado a travds
del tubo 114 dentro de la cémara T2 y hacia el tubo 100
en la cdmara operativa M1 del motor M, para desplazar
el pistdn %2 del citado motor en una direccidn opuesta
a aquella mostrada por la flecha Y. El liquido conte~-
nido en la cdmera M2 del motor M es transportado; a $ra-
vés del tubo 104, dentro de la cdmara Mpl del motor aus
xiliar Mp; con objeto de proporcionar el desplazamien—.
to sincrono del pistdn 12 del citado motor, en conbra-
posicidn con la direccidn mostrade por la flecha Y.

Ten pronto como la presidn en la cdmare Mpl eg
substancialmente la misms gque aguella en el tubo Ha, la
citada presidén actda no solamente en el pistdn 12; siﬁo
asimismo en el diafragma 38 del presostato B en tal for-
me como pars desplazar los miembros intercepiores 32-34

en la direccidn mostrada por la flecha Y. Como una con=-
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secusencia, el miembro interceptor 32 cierra la comunica-~

cidn entre las cdmaras B3 y B4, mientras que el miembro
34 proporciona la comunicacidén entre las cdmaras Bl y B2
del presostato arriba mencionado, Ia interrupcidn de

la comunicacidn entre las cdmaras B3 y B4 para el flu~
jo de liquide a presidn hacia la cdmars C4 del conmuta-
dor C y por consiguiente se deja mover libremente el
equipo mdvil 42-48 del citado conmutador contra la. direc~
c¢idn de la flecha Y bajo la aceidn proporcionada por el
resorte 52, Pero en este caso, la conexidn entre eln
teleinversor y asf entre las cdmaras M y Mp2 y los tubos
arriba mencionados Ms y Se, se ascgurae por la comunica-
cidn proporcionada por la cdmara C2 del conmutadoxr Cé
en tal forms como para conectar el tubo de entrada Ma
con la impedancia D. Como une consecuencia la irans~ '
misidn de liq@ido a prosidn haciz la cdmara ML continﬁa,
hasta que los pistones 72 y 12 alcanzen sus posiciones
de final de carrera en el lado derecho, donde las esp;—
gas deo tope 88 y 28 mostradas por los cilindros de los
motores M y Mp abren las vdlvulas respectivas 84 y 24,
proyectadas pars conectar las cdmaras M2 y Mp2 con la
salida, mientras que se forms una sobropresidn en la-
cémara T4 del teleinversor T, sicndo debida la citada
sobrepresidn al llcnado de la cdmara operativa ML del
motor M. ELl cquipo mdvil 58 y 72 dol inversor T se mue-
ve en la direccidn de la flecha X, con objeto de propor-
clonar la oomuniqacidn de la concxidn entre los tubos
Me. y Sc y las cdmaras operantes MLl y Mp2 de los dos mo-—

tores M y Mp. El citado ciclo operativo se repite a
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intervalos regulares y las escobillag limpiaparabrisas

gon accionadas en la forms bien conocida por los pifiones
15 y 75, _

Eg obvio que, cuando la cdmara Mpl del motor auxi-
liar Mp se conecta con la salida cuando la vdlvula 22
se abre, la presidn en la citada cdmara decrece, ocasio-
nando, a su vez, el desplazamiento de los miembros 32-34
del presostato B que a su vez vuelven a su posicidn de
partida, para reestablecer los circuitos arriba mencio~
nados. '

Pars parar el aparato arriba mencionado, la toma
R2 se cierra y las partes mdviles se parardn solameﬁte
cuando las citadas parbtes alcancen sus posiciones de
final de carrera respectivas, que sc muestran en.la fi-
gurg 1., De otra forma el movimiento de las citadas par-
tes continua hasta que alcanzan sus posiciones de final
de carrerea,

En easo de que las partes arriba mencionadas no
hayan aleanzado sus'posiciones de final de carrera, cl
cierre do la toma R2 no ocasionard el paro inmediato
de los pistones 12 y 72 de los motores Mp y M, sino que
predispondrd ol movimiento de paro de los citados miem-
bros mdviles del aparato antes mencionado en la posi-
cidn deseada, cn tal forma que las escobillas limpiapa-
rabrisas se retendrdn en cualguier caso cn una posicidn
descendida y oculta.

Suponiendo que 1los pistones 12 y 72 se muevan
en la direccidn de Y y que la cdmara a presidn es la

cdmars M2 del motor M, despuds del cierre de la tome R2,
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la alimentacidn de la citads cdmara de impulsidn M2 con-
tinua g travds del circuito gue conduco desde el conduc-
to Ma a travds de las cdmaras BL y B2 que se conectan
una a otra; ya que el miembro de intcrceptscidn 14 del
presosteto B se mantienc abierto mediante la presidn
utilizable cn la cdmara Mpl. Bl liguido a prosidn pro-
vinonte del conducto R14, do la cdmare T3 y dol conduc~
to 102, alimente la cdmara Mp2 del motor Mp y por cone-
giguiente 12 y 72 continuan realizando su movimiento en
la direceidn mostrada por la flocha ¥; y cuando log ci~
tados pistones cstdn apoyando on las paredes de fondo
de la izquicrda, ¢l pistdn 12 acciona ol miembro conmu-
tador C que sirve pera conducir el 1fquido a presidn
desde el tubo Ma a la cdmara €2, a la hidroimpedéncia
D, a la cdmare, €2, al conducto 100 y a la cdmara operan-
te ML, ya que ¢l equipo mdvil 58-62 del teleinversor T
ha gido movido desde ls derccha a3 la izquierda, provig
& la abortura do la vdlvula 22, es doocir cuando ol pro-
sostato B estaba ain on funcionamiento, '

Despuds de la citada operacidn de impulsidn, los
pistones 12 y 72 se mueven do nuevo cn una diroceidn
opuesta a la mostrada por la flecha Y, en tal forma que,
cuando los citados pistones alecanzaen su posicidn final;
inician wn doscanso; ya que el presostato B; asl como
tambidn el commutador €, toman la posicidn mostrada cn
la figura 1,

Es obvio quo el ciclo operante se realiéa en la
mismg forma cuando ls toma R2 se clerra en caso do que

la cdmara de impulsidn soa la cdmara ML del motor M,
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Ia posicidn de las partes mdviles del dispositi~

vo en su posicidn do final de carrers mostrads en la '
figura 1 es tal gque,cuando la toma RZ2 se abre de nuevo,
accilona de nuevo el dispositivo como se ha explicado
previamente; en otras palabras, cuando la cdmara T4 del
teleinversor T estd a preesidn, prbporciona el despioza-
miento del equipo mévil del citado teleinversor,

Es posible para ol usuario variar, dentro de cier—
$o8 limites; la velocidad de desplazamiento de 1a,unif
dad dol pistdn 12-72, al proporcionar la variacidn de’
la seccidn do flujo de la toma R2,

Considorando la figura 2; se observard que la misu
ma ilustrs una realizacidn altemativa del dispositivo
de la presente invencidn; en la citada figura, las pa#~
tes que son idénticas con aquelles mostradas en la fi-
gure, 1, se mearcan con las mismas referencias numéricas,
En esta realizacidn albternativa, al teleinversor T es
accionado por la cafds de presidn que se verifica en las
cdmaras M2 y Mp2 do los motores M y Np respectivamenté;
bajo el movimiento de abertura de las vdlvulas 84 y 24,
Pars estc propdsito, se ha previsto un presostato K que
muestra une envoltura 120, cuya tapa 122 retiene en cl
borde de un diafragma 124 y un resorte 126, yrasimismo
la presidn aprovechable en las cdmarss M2 y Mp2 ejerce
su accidn sobre la superfic;e del diafragma antes men-
cionado, El diafrsgma 122 delimita, en el interior de
la envoltura 120, dos cdmaras XK1 y K2, Ia primera de
las citadas cdmaras estd en comunicacidn con la atmdés—

fera a travds de una abertura 128, mientras que la se-
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gunda de las citadas cdmaras estd conectada con las cdma-

ras Mp2 y M2 de los motores Mp y M respectivamente, &-
través del conducto 104, Una placa de fondo 130, infie-
gral con un tubo 132, coopora ccn el drea central del
diafragma 224, mientras que una placa de contrafondo
134 con un vdstago 135 se dispone deslizablemente én

el citado tubo 132, sicndo influcnciada la clitada pla-
ca de contrafondo mcdiante un resorte 136,

El vdstago 135 proporciona una corredera cox cu-
yo extremo librc coopera con ¢l perfil de una bola 135 '
asegurada a un brazo 140 de un sistema acodado. eldstico,
proyectado para tomar dos posiciones de final de carre-
ra cstablos, _

Bl extromo libre 142 del sistoma acodado 140,
estd en ompefio con los brazos de una horquilla 144 inte-
gral con el vdstago 64 del distribuidor o teleinversof I.

En esta realizacidn altermativa, la posicidn de
final de carrers del dispositivo se obtiene por medio
de un telscontrol H que ejorce su accidn sobre una de
las vdlvulas 24; 82 de los,pistonos 12 y 27 de los mo;
tores Mp y M respoctivamente., In el caso ilustrado, %a
capa del cilindro 10 del motor Mp rotlene una unidad :
de cilindro-pistdn 150-152, cuyo pistdn 152 se mantie;
ne a resorte y conectado con un vdstago de tope 28 de
la vdlvula 24 para desplazar, o no, el citado vdstago
en una formas tal para impulsar la vdlvula 24 arriba men-
cionada,

El funcionamiento del dispositivo arriba descri-

to es el mismo que el mostrado en la figura 1 y el ci~
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tado funcionamiento se obticne al girar la toma R2 por

902 en dirececidn antihoraris, como se muestra en la fi-
gura 2, A

La cdmara HL estd conectada con el conducto de
salida Sc en tal forma que el vdstago 28 desconects des~
de la vdlvula 24 y cuando la toma principel Rl se abre,
la presidn utilizablec on el tubo MA se establece con el
dispositivo, mientras que la presidn de la instalacién
ge cstableco on la cdmara M1 del motor M y el presosta-
to K es aceionado por la inflexidn del diafragma 124
por medio de la presidn on la cdmara K2, el véstago 135
del citado diafragma moviéndose en la direccidn de la
flecha X y por consigulentc ¢l resorte del sistome ;
acodado 140 s¢ permite que ejerza swu accidn librenmonte,
es decir para mover el cquipo mdvil 58-62 del tcloinver-
sor T en la direccidn de la flecha X,

En tal forma la conexidn entre las cdmaras de
impulsidn de las unidades de motor M y Mp y los conduc—
tos de salida y de cntrada Sc y Ma rospectivamentc se
conmuta, en tal forma que la cémara ML del motor M se
conecta con la salida Sc y la cdmara Mp2 del motor Mp
con el conducto de entrsda Ma.

Bl pistdn 12 se mueve on la direccidn de la fle-
cha Y a travds de las conexiones realizadas entre lag
dos cdmaras M2 y Mpl dc los motores M y Mp respoctiv§~
mentc y asimismo se muove el pistdn 72, en sincronisﬁo,
en la dirececidn Y. Cuando el pistdn 72 alcanza su pééi—
cidn de carrera final izquierda, la barra de topc 86

abre la vdlvula 84 del pistdn 72, con objeto dec conec~
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tar la cdmara M1 con la salida. Por consigulente se vo-

rifica una caida en prosidn en la citada cdmara, que es
capturada por e¢l. presostato K, cuyo diafragma 124 accio-
na el sistoma acodado 140 bajo la aceidn realizada por
el resorte 126, £l equipo mdvil 58-62 del distribuidor
o teleinversor T se mueve on una direccidn opuesta a la
de la flecha .-X, para conectar el circuito gque hg gido
previamentc explicando y que se muestra en la figura 2;
¥y se repite el ciclo operativo, con objeto de accionar
los pifiones 15 y fB. Pare, parar el dispositivo, la toma
R2 se vuelve a la posicidn mostrada en la figura 2, en
donde se conecta la cdmera HL con el tubo de entrada Ma.
La barra de topc 28 se proyecta en ol interior del Gi~
lindro 10 en tal forma, que cuando ¢l piston 12 estd
alcanzando aproximadementc su posicidn de carrers ‘final
dercche, la vdlvule 24 se abre, conectando la cdmara ﬁpz
con la salide Se, parendo asi los pistones 12 y 27, cuan-
do los citados pistoncs estdn en las posiciones de final
de carrcra deseadas.

La descomposicidn periddica del circuito impulsor
pare los motores M y lp se obticne, como se menciond
previamente, al abrir o la wna o la ofra de las vdlvu-
las 24 y 82, con objeto dec conectar las cdmaras corres—

pondientes Mp2 y ML con la salida Se¢, por lo gue ocurre

le misms descompresidn asfmismo en las odmaras Mpl y M2,
cuando la vne o la otra de las vdlvulas 24 y 84 estdn
abiortas, ILa subpresidn de la cdmar: Mpl accione ol
presostato B (figura 1), o dec otra forma el presostato K

(figura 2), para impulsar el teleinversor T, con objeto
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de invertir el movimiento de los plstones 12 y 72.

Pars parar y parae retener el dispogitive de acuerdo con
ls prosente invencidn en la posicidn deseada de final

de carrera, ol usuario cicrra la toma RZ2, E1l cierrec

de la citada toma se efectda en cualquier etapa opora-
tiva, los circuitos impulsores de los motores M y Mo

del teleinversor T se mantienen en funcionamiento a tra-
vés de 1la vdlvula 33 del presostato B y por medio dol
equipo mdvil del conmutador C y por consiguiente, como
ya se monciond, continua el ciclo de movimiento altrrma-
tivo, hasta que la vdlvula 34 anteriormentc mencionada
del presostato, asi como también el equipo mdvil del con~
mutador G, estdn alcanzado ambos la posicidn de inﬁeré
ceptacidn, una condicidn que solamente ocurre cuando ia
unided de pistdn 12425 estd on su posicidn de final de
carrera.

La toma principal Rl os asimismo una toma do se-
guridad y la citada toma se acciona, cuando ocurrcn fu-
gas a los conductos que suministran a la vdlvulas 34 dél
presostato B y/o al conmutador C o,en general, cuando
ocurren roturas que pucden ser la fucnte de ciertas des-
ventajas, en particular de la actuacidn a destiempo dol
dispositivo; siendo los citados inconvenientes fdeil Y
répidamente suprimibles, al corrar la toma principal R1,

Bl poligro de un llcnado accidental del conducﬁo
de entrada Ma del dispositivo es, en la rpdetica, inox-
sistente, ya que ostdn previstos varios miembros de iu-
terceptacidn cn ol eireuito hidrdulico en su ontrada,
tal como los cquipos mdviles 42-48 y 58-62 del conmuta~—

dor C y el teleinversor T respectivamentc, proporcio-
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nendo los citados oquipos méviles, cuando ostdn en re-

poso, el cierre do los paéos do las odmeras a presidén,
y la direceidn do la salida Sc. _

Con objcto de accionar el dispositivo y para otros
propdsitos, cs necesario llenar inicialmonte los circgi~
tos de impulsidn del citado dispositivo completamente,
de forma que sc¢ expela, dc los citados circuitos, bur-
bujes y bolsas dc airc. La citada oporacidn es fdeil
roalizar, al mover los motorcs Mp y M a sus posicionus
proseleccionadas de final do carrora ( o posiciones cero)
y al interrumpir proviemonte la conexidn cinemdtica en-
tre los dos motores oltados, por ejomplo por desengrane
de los piflones 15 y 75 de las cremalleras corrospondien—
tos, de forma que se prevonga cualquior interferencié
durente los primeros desplezamientos de los motorecs: Asi-
mismo, ¢l distribuidor o teloinvorsor C se muweve a una
posicidn que corresponde a la posicidn de finai de carrew-
ra de los motores M y Mp2, al accionar, con le mano,
sobre ¢l equipo mdvil del citado teleinversor T, g tra-
vés de abcrturas previstas on los topes 55 y 65, de for-
me. que eo?ecten 0 1la cdmara T y 71, o T4 con el ambien~
te¢ y finalmonte la prucha prineipal Rl y la toma secun-
daria R2 se abren para alimontar el circuito con acoito
e presidn. En tal forma, los pistones 12 y #2 de los
motores Mp y M inieciam ol movimiento y, sungue alcancen
sus posicioncs de finel do carrera on lapsos de tienmpo
diforentes y con frecuencias diforontes (cn caso dc que
algo do aire ostd cotenido on log conductos o on las

camaras antes menclonadas), miontras continua el citado
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movimionto hasta que el airc es cxpedido gradualmente
de los circuitos por medio dol flujo regular continuo
de aceitc provinentc del conducto Ma y dirigido hacia
las varias partes del dispositivo en tal forma que ¢l
flujo ae aire provinente del citado conducto Ma propor:-
cione la climinacidn gradual del aire hasta quo se rea=-
lico wn sincronismo entre las varias partes. Luego las
tapas Rl y N2 sc cicrran de nuovo; las conexioncs ope-
rativas ontrc los dos motores se rocstablecen y las |
cdmaras T1 y T2 sc cicrran al roaplicar las tomss 55 y
65, do forma quc se restablezcan las condicioncs opcra-
tivas normales del diepositivo.

El ajustc de las volocidades dc desplazemiento
de los pistones 12 y 72, asi como la veriacidn del lap-
gso de tiompo ontre cada una do las inversiones del mo-
vimionto de¢ los citados pistones 12 y 72 se obticnen al
actuar sobre la volocidad ontrada del liquido a presidn
en las cdmaras T1 y T4 del distribuidor o teleinversor
T; s doclir al girar los tormillos de ajuste 110 y 112
vontajosamente, &n el caso mostrado on la figurs 2, ol
citado ajuste pucde rcalizarsc al actuar o sobre ¢l sis-
toma acodado 138~-140, o sobrc los bormnillos 110 y. 112
que; en cste caso, cstdn dostinados & controlar la volo-
cidad de transforencia del liguido entre los tubos TL
y T4 del toleinversor T, Cuando e¢s posible ajustar el
lapso dc tiempo gue transeurrs ontre una do las vdlvulag
24 y B2 y ol instante en que cl movimicnto de traslacidn
del oquipo mdvil 58-62 del teloinvorsor T sc complota;
ol ruido que pucde encontrarse durente la inversidn del

movimiento o por la inorcia d¢ las partces mdviles se
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Bl dispositivo que se ha desorito precedentomen-—

puede suprimir,

te, permitc onclavar los micmbros accionados por pifio-
nes 15 y 75, tal oomo; por ejomplo, los brazos limpia-
parabrisas, en la posicidn de final de carrera descada
y mantoner los citados miembros on su posicidn enclevae
da contra fucrzas extornas (on ¢l caso de limpiapara-
brisas las citades fuorzas son debidas al viento duran-—
te la marcha y g los impactos y vibreciones a lag cua-
les se sometc el vehiculo motor en marcha), Ia citada
operacidn dec fijacidn es fdcil de realizar el cerrar la
toma N1 que intoreeopta el paso en la direeciﬁn del con-
ducto de entrada Ma, ssi como tambidn el peso dol flujo
provinonte del condueto do salida Sc, previniendo asf
el desplazamicnto del liguido contenido on los.citados
conductos y por consiguiente ¢l desplazamiento de 105
pistones 12 y T2,

Pucden llevarse g cabo otras modificacionoes y
variacioncs cn el dispositivo descrito, destintas de
las modificaciones eospeeificas preccdentes que concior-
nen a la impulsidén del limpiaparsbrisas de vehiculos a
motor, sin selir do los limitcs de la inveneidn y del

dominio de la prescnte solicitud de patente.

REIVINDICACIONES

Deserito el objeto del prosente invonto se doclaw
ren nuevas y de propia invencidn las siguiontes roivindi-
caciones con prioridad de la solicitud do patonte itae—
liane ne 26,997/71 del 3L do Jwlio de 197L.

1.~ Dispositive hidrdulico para impulsar, en sincro-

e
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nismo y con un movimiento altermado, dos o mds de dog miem-

bros, en particular 1iﬁpiapaxabrisas para vehiculos a motor,
que comprcnde por lo menos dos motores alternativos, cuyos
pistones estdn provistos de micmbros interceptores, cuyos
pigtones estdn provistos dc micmbros interceptoreé a resorte,
pars controlor la comunicacidn ontre las cédmaras a presidn de
los citados motores y la salida, siondo alimcntadés las cita~
das cdmaras a prosidn por medio do solamentc unalfubnﬁo de
presidn con un flujo continuo a travds de un distribuidor,
caractorizado por modios do impulsidn (T1-T4 y 138-140) co-
nectados oporativementc con ol oquipo mdvil (58-26) del dis-
tribuidor (T) y por medios de fluido a presidn (B, X) que
rosponden a la presidn que se forma, cada vez, on por io me—
nos parte do las cdmaras del motor (M-Mp), para oontroiar

el funcionemicnto de los medios impulsorcs (T1-T4-138-140)
antos mencionados, de modo para situar y rotoner estabiemen—
‘te ol equipo mdvil del distribuidor (T) en dos posicioncs
preseleccionadas, mientras que ostdn provistas conexioﬁes
conmutables continuas g las citasdas posiciones para pox

lo menos parte dc las cdmaras (M1, Mp2) de los motores im-
pulsores, pavae conectar los citados motores con el conducto
de entrada (Ma) y con cl conducto de selida (Sc) del genco-
rador de presidn,

2,.- Dispositivo, segun la reivindicacidn 1, caracto-
rizzdo en que los modios que responden a la presidn de} flui-
do (B) que sc forma on las cdmaras do los motoros (M yVMp)
comprenden miombros interceptores (32, 34) que controlan el
paso de liquido a presidn hacia los medios impulsores (T1,

T4) conmutables para acclonar el distribuidor (T).

4
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3em Dispositivo; sogin las reivindicaciones 1 y 2,
carsctorizado por un presostato (B), cuyo equipo mévil (38);
acolona por lo menos un miembro interceptor (32~34) que pro-
porciona el control de la alimentacidn de los medios impul-
sores (T1 T2) del distribuidor (T).

4.~ Dispositivo, segin las reivindicaciones 1—3;
caractorizado en que los miombros impulsores (T1,)4) -dcl
equipo mdvil (58~62) del distribuidor (T) constan de por lo
menos una unided cilindro~pistdn (56-58, 56-62), dispucsia
coaxilemonte a uno do los extremos del citado distribuidor,
para accionar y para retconer ¢l citado eguipo ndvil en dos
posicioncs pre-socleccionadas,

5y Dispositivo; sogin las reivindicaciones l~4; ca~
racterizado por medios conmutadores (C) accionados por el
equipo mévil (12) de por lo menos uno de los motores (Mp)
proyectado para controlar las comunicaciones entre cl distri-
buidor (T) y los miembros intercoptores (32, 34) dcl presosw
tato (B), . '

6.~ Dispositivo, scgun las reivindicaciones 1-5, :
caracterizado en que cl cquipo mévil (42-48) dol conmubador
(C) es influenciade por medios a resorte (52); sotuando los
citados medios contra ol desplasamionto (¥) dol cquipo md-
vil (12) del motor (Mp) antcs mencionado, cn uns forma tal
para rctener el cquipo mdvil del citado conmutador on una
posicidn que pormita ol ustablecimiento ﬁo uns comunicacidn
entre la fuente do fluido a presidn (Ma) y uma de las cdmam-
ras (TLl, T4) de los medios impulsorcs del distribuidor (T)?
micntras que la obtra de las citadas cdmaras ostd conectbada,

mediante ol citado conmutador (C) con la salida (Sc).

/
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7.~ Dispositivo, segun la reivindicacidn 1, carac~

terizado en que los medios gue rosponden a la presidn de
fluido (K) que se forma en las cdmaras de los mobores (Mp; M),
estdn provistos de modios impulsorcs (138, 140), proyectados
pars cjorcer su accidn sobre el equipo mdvil (58-62) del dis-
tribuidor (T) y para retaper el citado distribuidor éq dos po-
siciones preseluccionadas, para alimenbtar los motorééiée im-
pulsidn (M, Mp). B

8.~ Dispositivo; sogdn la reivindicacién 7, carac-
terizado por un presostato (X), cuyo cquipo mdvil (124)
esta conectado opcrativamentce con el cquipo mdvil (5&—62)
dol distribuidor (¥). o

9.~ Dispositivo, sogin las reivindicaciloncs 7.a:9
caracterizado cn que la cdmara de prosidn (k2) dol presosta~
to (X) estd en conexidn con por lo menos parte de las cdma-
ras (M2, Mpl) éc los motores (i1, Mp) y cn que su equipo mévil
(124) estd concotado operativamcnte con ol distribuidor:
() por medio dc un sistoma impulsor (138-140) de cfocto
brusco, on tal forma que, cuando aparece en las citadas cdma~
ras (M2, MP1l) una variacidn dec presidn, el prosostato accio-
ne el equipo mdvil (58~62) del citado distribuidor, _

10, Dispositivo, sogun las veivindicaciones 7-9,
caracterizado cn que cl cquipo mdvil (124) del prosostato
(K) comprende unos medios a resorte (126), proyectados péra
asctuar contrs la accidn realizade por los mcdios a resorte del
sistems de efecto brusco (138-140),

11l.~ Dispositivo, segin una o mds de las rei-
vindicaciones 1-10, caracterizado on que ol citado dispo~

sitive comprende micmbros intercoptores (Rl, R2) insortos on

v
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6l conducto do ontrada (Ma) del goncrador do presidn, uno de
los cuales (R2) estd proyectade par: controlar la intervencidn
de los medios interceptores (C, H) proyectado para conectar
una de las cdmaras (Mpl) a prosién.do por lo monos uno de los
motores (M; Mp) con la salida (Sc), dc modo gue se asegure la
inmovilizecién automdtica de los equipos méviles (12, 72) de
los motorcs de impulsidn (M, Mp) entos mencionados, cuando los
citados equipos se oncuentran en su posicidn de final de ca-
rrore,

12,~ Dispositive, segin la ruivindicacidn 11, -
caracterizado en que los medios interceptores (42) estdn
provistos para el control de le comumicacidn entre una de las
camaras impulsoras (Mol) de uno dc los motores con ls salida
(Se) a travds de los miembros intercoptores (32, 34) accipna-
dos por el presostato (B),

13,~ Dispositivo; segin las reivindicaciones
11 a 12, caracterizado én que los medios interceptores cstdn

formando parte del commutador (C) que cs impulsado por los

motores (M, Mp).

14,~ Dispositivo, scgin la roivindicacidn 1};
caractoerizado en gue los medios interceptores (24) son acciona-
dos por mcdios de los micmbros impulsoros (H);.del‘tipo do fluie
do a presidn, siondo controlados los citados miembros por uno
(R2) do los miembros interceptores,

15,- Dispositivo, sogin la reivindicacidn 14, ca-
racterizado en que los miombros impulsores (H) qpnstan do
una unided cilindro-pistdn (150-152), cuyo ocquipo mévil
actda sobre los mcdios intercoptores (24); proyoctado pare

conectar la comunicacidn do la cdmara impulsora (Mp2) del

/.
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16,- Dispositivo, segin las roivindicaciones 14 a

motor con le salida.

15, caractorizado por una vdlvula de tres pasos (R2) inserta
en ¢l conducto dc entrada (Ma) y en el conducto de salida
(Se), estando proycetads la citada vdlvula para concetar
o uno o ¢l otro dc los citados conductos con la cdmara a
presidn (H1) do la unidad cilindro-pistdn (H) con objeto de
aceionar, o no, ¢l miembro intorceptor (24), descubierto por
el pistdn (12) del motor (Mp) antes moncionado,

1%.— Dispositivo, scgin una o mds dc una de las
reivindicaciones 1-16 procedcntos, caracterizado en gue por
1 o menos una vdlvula de retencidn (V1) se inserta en o1
conducto do salida (Sc) bifurcando dosde las cdmaras de
presidn (ML Mp2) de los motores (M y Mp) y del disfribuidor~
(T), proyectdndose la citada vdlvula para permitir él, flujo
controlado del liguido hacia la salida, comprcndiendo la
citada vdlvula, miembros capaces de limitar la descarga de
los conductos de las cdmaras do presidn (ML, Mp2) de los mo-
tores (M y Mp) del distribuidor (T).

18,~ Dispositivo, segin una o mds de una do las
roivindicaciones preccdentes 1-17, caractcrizado en quc se
insorta un miembro estrangwlador (D) ajustable en el conducto
para cl fluido a presidn (114) que alimenta las cdmaras (T2 y
T3) del distribuidor, proyectdndose los citados miembros es—
tranguladorcs para controlar la velocidad del fluido a presidn
(114) que es conducido hacia la cdmara de los citados distii-
buidores asi como tambidn hacla las cdmaeras de los motores
(M y ¥p).

19,~ Dispositivo hidrdulico para impulsar, en sincro-

L,
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nismo y con un movimiento alternado, dos o mas de dos miems~

bros, en particular limpiaparabrisas pars vehioulos s motor,

Seguin se describe y reivindica en la prescnte
memoria descriptiva que comsta de 30 hojes foliadas y escri-
tas a mdquina por wma sola cara.

Madrid, a 29 de Julio de 1972.

a,
By JAIME ISERN
p. P
n/‘t

Firmodo: OFE F. NiLTO
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