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MEMORIA DESCRIPTIVA

Lo, presente patente de invencion hace referencis & un
digpogitivo al que en adelante se haré referencia como dispo=-
pitivo sensgor, para dstectar, avisar y/o controlar con preci-
sidn el funcionamiento de un estado fuﬁcionalo

Este invento, en su forms fundamental, este basado en el
empleo de un elemento m(';.vil de control que utilize el princi-
pio Vernier para efectuar uns :funcién progremade de cambiog,
IXevendo el elemento de control, datos referentes &l estado
funcionale V

El digpositive sensor, segfm le presente invencién,. pug=—
de por lo tanto definirse en 'bérmino-s generales como' compren
diendo por 1o menosm, un elementc distribuidor de enarg:f.a CO-
nectehle & wn suminigiro de un fIuido & presién, una serie de

espacios separados uniformemente y dispuestos longitudinalmen=—



10

15

20

25

30

te en ol elemento receptor de ener@'.a y espaciados del elemen=—
$o distribuidor de energ\ia y un elemento de control adaptado
para paserse entre el elemento dlstribuidor de energu".a y log
elementos receptores de energ\i-a, estando el elemento de con-
trol abierto a intervelos separados uniformemente y estando
Ias aberturas dispuestas en una fils alinesble con la serie

de log elementos receptores de energa'.a pare permitir el peso
del fluddo desde el elemento distrituidor a uno o més de los
elementos recepiores de energo'.a durente sl paso del elemento
de control entre ellos ¥y la separacién entre 1os elementos ra-
ceptores de energtf.a;, siendo diferentes en une cantidad fraccios
nal del sspacio entre las aberturas en sl lementoc de control,
por Lo que, durente el paso del elemento de contrel con'res—
pecto a Log elementos receptores de energ:[a, ocurre un regls—
tro en serie entre las sucesiones de las aberturas en el ele—~
mento de control y las sucesiones de los elementos receptores
de energef.a';

Preferentemente, ol elemento de control. es en forma de
una cinta ebisrtas o punzeda a través de la ocusl puede pasar
el flufdo siendo los detectores en forma de elementos que son
activados por el £lud do que pasg & travas del slemento de con—
trol o quada alojado en él.

El registro en serie arriba mencionado puede equiparerse
con el reglgtro en serie gue ocurre entre las graduaciones en
una ascala Vernier durante la manipula.cirin de una aescala tale

Tgl secuencia de registros ocurre porque le& sem*acién en~
tre los elementos adyacén‘bes de la file (o serie) de los ele-
mentos recepiores espaciados unifomemen‘i:e, difieren ligeramen=-
te de las separacionss que hay entre las aberturas espacladas

uniformemente que hay situasdas en una fila correspondiente en
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el elemento de controle

La ventaje de esia dispo sicidn es que permite la medida,
deteccidn, aviso o control de una funcign operacionsl & inter—
valos fraceiongles de cuslquiera de las separaciones de abertu-
ra 0 las separaciones del elementos en meriee

Preferentemente, las separacionss reletivas son tales que
el regigtro en serie ocurre & intervelos de espacios de 1/10
de la distancia entre las aberturas adyacentes de los elemen—
tos receplores adyacentege

Por ejemplo, si ciexrto nimero de. elementos receptores es—~
tan dispuestos en unae fila dispueste longltudinelmente para
oooperaoién con una fila complementaria da aberturaes, en el
elementoc de control, estendo separados los: elementos recepto—
res & 9/100 de une unidad y les. sberturas separadas a 1/100 de
une: uniciad‘, entonces el reglistro en serie ocurriré entre lLas
sberburae sucesivag y los elementos recepiores: & medida gque el
elemento de control avenze: en etapas de 1/100 de une unidade
3f el nﬁmera de: elementicg recepiores: eg de: nueve y la filz de
gberturas en el eleomento de control es con'hinua-,; entonces ocu—
rrire wne sucesion perié,dica de registros correspondientes &
sumentog de: 1/100 de: una unidad de movimiento haste 97100 de:
ung unidad de movimiento, & medida que el elemento de: control
avanza pasados los elementos recéptoras.

Ung @licaeiﬁn 'bff.pica del dispositive estd en la medidas
preciss o control de la correspondiente: posicién o velocldad
de- algﬁn conponente, por ejemplo de slguns plezm de uns mé.quina
¢ el movimlento de un tornillo o correm transportadoréo Le io-
formaciﬁn correspondiente & la po sicign instentenes relative
dey por ejemplo, la corres trensportadors, es peseda &l elemen—

to de conbtrol mé,vﬂ. Cedeg uno de los: elementos receptores del
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dispogitivo puede consclarse & wuna sslide de wn eireuito lc'zgi-»
co de algén otro dispositiva que puedas usarse y que responds

g laa seiigles: de salide desde los elementos receptores para
funcionayr en uns ocapacided sensorial ¢ de controle -

Puede ugerse cuzslquier forma de energt{a.' :Elu;{da que see
capaz: de: trenenision & treves de las: sberturas en el elemento
de control hacia los elementos receptores seleccionadeos y que
sez cgpaz de ser detectadsz por los elementos receptores. o de
pasar & trevas de: 1os elementos receptores hecia un detector
gpropladoe

Preferentemente los elementos de eavio esten dispuestos
en unsg serie direccionsgl correspondiente & la serie de los
elementos: receptores por lo que. la energut.a puede ser transmi—
tida o enviada desde cada elemento de envio respectivamente
al elemento receptor de alineacien axiale '

El invento seré més plenamente entendido mediante Ias gi—
guiente descripeién de las incorporaciones més salientes elld
degeritas tonedas en union con log dibujos acompaientess

Lg Figuras I8 es unaz vista en perspeciive de un dispositi~
Vo sensore

Ie Figure 2 es un plano invertido del dispogitivo de la
Fige Io

e Figure 3 es wne vista terminal del dispositive de la
Fige Xs

ILa Figura 4A es une viste en planta de parte: del disposi~
4fvo tomado e lo largo de la Iines I-L de Ia Fige le

Ia Figura 4B es wne viste en planta de parte del disposi-
tivo tomade & lo Iargo de lz lines II-IT de la Fig. 2 y de wne
seceidn de la cinte que se usa en wnign con el digpogitive de

egla inoorporacién; Y
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le Figura 5 e un diagrema aaquemé‘&ico de un circuito légi-—
co que incorpors el dispositivo de lg Fige lo

Log ejemplos que se descrn‘.birén, herén relacién & digpogi~
tivos neumé.ticca, aungue no ge intenta con ello reducir el alcanw
oe del invento & esta sola realizaciome

Haclendo referencia & las Plguras I e 4, una unided sensiti-
va =10-, comprende un distribuidor mﬁlt[’ple =T~y en forma de
un hloque rectenguler que ests montado sobre un receptor mitti—
ple «12wy mediante custro ftornillos =I3=p EL receptor mﬁl‘biple
tiene un canal -Idwy formado en su superficie adyacente &l dig~
tribuidor mh'hiplaz, permitiendo el cangl que un elemente de com~—
trol ~i6-, en forma de- una tira o cinba abierta, sea pasado Ii-
bremente por alld entre los respectivos elementos mﬁl't:iplaso El
digtribuidor mﬁl’tiple comprende ciertc nimerc de orificics de
reparto -17--, formados en ung superficle del miemo, Flgurs 4&
que son individusimente conecighles por salidas ~Ib=-, & un sumi-
nigtro (0 suministros seperados) de gas e presign. Un mimero
igual de orificios receptores -I8~, estan formados en el cansl
=14, estendo cada orificio racépfor en-alinescidn axial con um
corregpondiente orificic digtribuidor para wna comunicacién
fiudda de paso Inmediatoe Las abertures en el elemento de con—
$r0I =l6my esten dispuesgtas de tal memere que cuando el elemento
de control es pasaedo & traves del canal entre los elementos dis—
tribuldores y receptores mﬁ]‘:&ipl.es, permiten selectivamente Iz
comunicacidn flufda del paso entre algunog de los orificios de
distritucifn y el orificic (s) receptor alli alineadoe

Los orificios recepftoréa' egtén dispuestos en clexto numero
de filae; uns primere fila orientada longltudinsimente A-A (Fi-
gura 4B) que comprende diez orificics receptores separmdos &
intervalos de 9/100 de wna unided; wna file B-B paralels & 1la
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primera de diez orificios receptores espaciados & intervalos de
1/10 de une unided y wna fila de tres orificios rsceptores disg~
pues'f:qs Srensversalmente indicados en C,D y E respactivamentee
Un orificio adicional F, all que se haoe referencig agui comos
el orificio descriminador, este espaciado en una glineacion
transversal con uno de los orificios receptores en la fila A-de

Lisgs aberturas de la cinta y los orificios receptores tienen
cadz wno un didmetro de 1/20 de unidads El digmetro es compe, ra~
ble, 2 la separacién central entre los orificios receptores ad-
yacentes en la fila &-A y &l espacio entre las sberiuras en la
fila correspondiente an Ia cintee Como resultede, es posible que
uns (alinescign) de registro Mverdedere" y una (ocmsi elinescidn)
de regigtreo Wfalse" oourran sg.multénaam;n'&e entre ciertos orifi-
ciosm reoep'&o;ea en la ldnea A& y otros: de las sbertures en Iz
correspondiente £file en la cintae En cafdax cascr; pueda paser al—
g flufdo & travas de la eberturs en cuestion haste el corres—
pondiente orificio receptor resultando de: ello unz salideas

Te funcion del orificio diseriminedor F, cusndo se: emplee:
en union con el sistema de circua’.'!:os légiccr, es la de distingufir
entre el vardadero registro que puede: ocurrir entre un orificio
del receptor en Ig fila &-A y 1= aberturs en el elementc de con—
trol y que represanta una verdadere indicacion de la posicién
del elementoc de control relative y el felsc registro que pueda
ocurrir tambien ¥ que corresponden'f.a & une indicacidn desoriente-
dore; de la relgbive posicic'm del elemento de control. La formz
como el orificio del receptor puede: userse pare llensr esta fun—
cign sers ilustrads por medio de un ejemplo en otre parte poste—
rior de egta espeoifioaciﬁno

Une forma slternetiva, cruda de discriminacién, puede otte—

nerse en alguas cirounstancies por lm colocacion de dfspositi—
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vog de semmlbllidad respective tales como los de: salidse para
que pueden emplesrse para rechazar todag les seflsles de selids
da los orificios receptores que es‘bén por debajc de log niveles
de resistenciz compatibles con el nivel de lz sefigl de un re—
giatro completoo

Haciendo referencie & la Flg. 4B, el elementoc de control o
tirg —-16= consiste en ung cinte no corrvsive numerads con gber—
turgag, cuyos bordes delantercs ocubren log orificics en el recep—
tor mﬁl’biplien en el curso del movimlento de Ia cintes

Tas sberturas estén dispuestas en £ilas longltudineles o
canales que corresponden con log ordificios elegidos ¢ films de
orificios en los ddgtriuidores y receplores mﬁlﬁiplecs*, una pri-
mare £ila de sberturas wdformemente espaciadse & intervalog de
I/10 de unided correspondiendo & log orificlos del receptor de
la filg &¥oj una segunda fila de absrtures thnbién espaciadas
a intervelog de I/10 de unided y dispuestas para paser sobre el
orificio discriminedor F; tres filas mae (censles) que contienan
cads uno una solz ghertura dispuesta pa:ca'pasar regpectivemente
por encime de los orificics CyD y Ej y otra fila mas de sbertu—
rag espaciadas de unidades correspondientes con la fila B-B de
log orificios en el receptor nnilti‘pl&o

Cada uno de logm orificios del receptor tiene una salida
~18a~ individuslmente conectsble & unz vélvula de fluddo o & al-
gﬁn otro dispositive que responde a la presién,.como‘ gsa usee A
medida que la cinte svenze, pasen orificiog del receptor y ocu—
rrive um efecto Vernier en Iz Fila A-& de manere gue las selidag
de los orificiog del receptor en aguelly fiI.a.-,ocurrirén en ung
secuenciz ofcIica en un Emmento de unided de I/100 de Ios movi-
nientog de Ia ointa y que represente log desplazemientos de la
cinta de una referenciz 1/100 de unidad & 9/100 de unidads En -
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el momento de alcanzerse ol 10/100 de una unidad, la salida de
un orificio del receptor en la fila B-B sere presionadsa mediante
el regletro entre el orificic del receptor y una abertura en la
correspondiente £ila en el elemenic de controles

Las trea aberturas en lg cinta gie corresponden a los ori-
ficios C,D y B es‘tén espaciados longitudinglmente en la cinta &
digstancias de una, dos y tres unidedes respectivamente desde una
posicié,n. de referencis en la cinta. En congecuencia, -z medida
que la cints ge mueve en el canal, entre log orificlos de distri-
bucitn y recepcién, ocurrirs el reglstro con las respectivas
aberturas de la cinta y en suoasic;n, en log orificios C,0y E en
ung, 4os y tres unidedes de movimiento respectivamente. Para ma~
didas que excedan de tres unidedes, puede fi=arse un nimero mayor
de orificios receptores para complementer los orificios C,D y E
con el numero de los camsles de cinte (o filas) correspondiente~
mente aumentedas o, elternativamente, puede emplearse tambidn
una numeracion bineria en la cinta o pueden registrarse en un
contador apropiado las selidag de pulsaciones de losg orificios
del receptore

Ies salidas de 10s orificios del receptor son asi indicado~
res =con preoiaién-, de la relativa posicién de la cinta con res—
pecto a los elementos mﬁl’biples entre ios cuales pasa y de sste
modo indicedoras de la posicién relative de algﬂn objeto o parte
de la mé.quina con log que puede coordinarse el movimiento de la
ointes En ests forme, las salidas son facilmente adaptables para
ger introducidas en un spropiado cireudto légico pars fines dé
oap‘tacién y/o controle

Un tal ciroudto légioo se muestra en la Fig. 5 esquemética-v
mentee Bésioamen'te dste comprende tres interruptores neunaticos

de diez posiciones y equipo doble, un sistema de unidades 1551-
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cag y un suministro de gas o presic;n de aire debidamente;conecta-—
dog a los orificios distribuldores y recepiores pare proveer una
palida siempre que:ls cinta numerads -L6~ alcance una po sicion
predeterminaeds como ge establece en los digles de los interrup—
tores neumé'ﬁicos.

Heciendo referencia en detalle a la Fige 5, los orificios
del receptor CyD y E estan conectados a las posiciones de inte~
rruptores 1,2 y 3 respectivamente en una mitad del interruptor
neum!;.'bico =20- y los correspondientes orificios distribuidores
estan de igual meneras conectados & las posiciones de inberrupto-
reg 1,2 y 3 de la otra mitad del interruptor —20~. EL aire a pre-
gion desde un abastecedoy -19-, es suministrado a une de los tres
orificiog distribuldores seleccionado mediante el interruptor
~20-=y gue similtanesmente conecta el correspondiente orificio
del receptor a una entramda de una unidad retentiva =23-s Este
interruptor escoge de entre las “unldedes"“, posiciones que, en
esta incorpozraei(;n esten restrinéidas‘ 8 0;1,2 ¥ 3o

Tos orificios del receptor en la fila B-B estan conectados
a wna de las diez posiciones del interruptor en une mitad del
interruptor neumetico =gl- y loa correspondientes orificlos de
dis’bribuoi(;n estan conectados de igual menere a la otra mitad
del interruptor =2l-s Este interruptor conecta simulténeemente
un orificio distribuidor seleccionsdo al suminigtro =19~y un
correspondiente orificio del receptor en la fila B-B a una en—
trada en una puerta WANDY —24-4 Este interruptor selecclona de
las pogiciones de “171'0 ae unidag" correspoﬁdientes a las lectu~
ras del diel desde 0u0 & 009 on las etapes de O,I de unidede

Log orificios del receptor en la fila A-A eptan conectados
cada uno, a une de las diez posiclones del Interruptor en una

mited del tercer interruptor —22-y log correspondientes orifi-
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clos digtribuidores estén consotados ocada uno de ellos a las
respectivas posiciones del interruptor en la otra mitad del in-—
terruptor =22«s Egbe interruptor conecta simﬂ.‘béneamente 8 un
orificio seleccionado de los orificios distribuidores al suml-
nigtro ~I9=- y un orificio seleccionado del. corresphondien'-be del
receptor en la fila A~ o una entrada de una puerta MANDW -25—

Bgte interrupbor selecciong de entre las posicignasﬂ“l/loo
de unided" correspondientes a las lecturas de dial desde 0,01
& 0.09 y 0,00,

En el diggrama de la Fige 5, el movimiento de la cinta es
hecis la derechs y el registro en serle ocurre en el caso de
la fils A-& de dereche & izquierds y en el caso de la fila B-B
de izquierda & deréoha:o Los orificios del. receptor y distribui-—
dor se ven como apa.recer{an ocuando se mire separademente a los
orificios del receptor y distribuldor con los elementos milti-
ples del receptor y distribuidor tomados spartes La cinta es
mostrade esquemé'bicamen'te como emergiendo desde el cenal en el
elemento mﬁl’tipl.e del receptor mientres que en la Fige 4B, la
cinta se muestra como entrando en dicho canale Se dote de un re=—
ten -26= & la cinta (Pige 4B) que remata la pared extrema exte—
rior del elemento mﬁi‘bipler del receptor con la cinta en posicié.n
taaro® (o0 “start-arranguet). En esta incoz-poracién, el circudito
i&gicc} asta disefindo pare Eéptar el movimientos de la cinta sola-
mente en una direccifn. Para la captacifn bi-direccionsl puede
necesiterse un circudto ligerémente modificados

Haciendo de nuevo referenciac a la Fig. 5, la selida de la
unidad retentita -23= es conectada a la‘otz'a. entrade de le puer—
T WANDY "24-1 cuya salida es conectada a una entrada de la puer—
ta “&N:D“' =27=o La salida de: la puerta -—27- es conectada a la otre
entrada de la puerta "ANDY -25e y la selide de aste es asd 4mplLi.

-
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ficada por el smplificador =28~ que praves la sefigl fingl de
salida desde el circudto ldgicoe

Lg: operaci(;n del circudto puede: explicaerse convenientemente:
Por un ejemplc. Supongemos que. se desea saber por medic de una
sefial’ de salide del emplificedor —P8w—, cuande la cinta se ha mo~
vido en 2035 unidades desde la poaicién iniciale EL interruptor
20 gz Fijado en la posiciSn woW o) interruptor ~2L- en lg po—
siolon w3w y el =22= en la poaic:ién mgw, Lo cinte es introdueie-
da en'hr; ioa elementos mﬁltiplas: Yy e; f‘i;j’ada de meners que el
reten =26- se conecte con ol tubo miltiple del receptors Se su-
pone shora que la cinta se mueve en coordinaoién oon aIg\;n obje—
'Ba; cuys relativa poaicio',-n requiere captacién. X medida que Is
cinfa avenza, ninguna salida ocu.rriré de. la mitad del receptor
conectado del interruptor ~20— hasta que el orificic del recep—
tor D sew descubierto por la correspondiente aberiura de La cine
ta. que esta situsda & 2 unidsdes de la posicién inicigl. Hasta
que: suceds la sallde en el orifiecic del receptor D, no se produ—
oiré,ningtma gglide en el amplificedor ~28— @& causa de Ia gerie
de las puertas WAND® 23,24,27 y 25 que laz preceden. Cuendo lea
cinte se he mov:}.dawz unidades apareceré. ung sefigl de presié,n del
orificic del receptor I en una entrada de la puerta WANDW ~24~,
De iguel menerea, cuandd le cinta se heys movido atra; 3/i0 de
unidad, aparece-ré. ung sefiell del tercer orificio en la file B~B
en Ia otra entrada de la puerta “ANDW —24~yresultande ung sefial
positive de selide de la puerta '}RND'H’ ~24~¢ En esta etepa, ocu—
rriré une positive salida de pra;iénﬁdel. emplificador ~28— sola~
mente cuando une sefiel positive de presion (Idgica "IV) ses gpli-
cads & la segunds entrade de oada pusrta -25-~ y —27; ;'espeo'ﬁiva-—

mentes Lo primera suceders, solamente gl el reglstro ocurre en un

orificic del receptor en le fila A-K que sea seleccionada por el
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interruptor -22~ (en este caso, la posicien del interruptor -5-—
he sido seleccionada). Para guarderse contra una felse sefial de
salida de este orificio del recaptor que puede facilmente ocu~
rrir debido a una supezposicién indeseada de los orificios del
receptor y a las aberturas de la cinte estrechamente espaciadas,
88 provee un circuu’:ﬁo digseriminedor que comprende una entrada
miltiple YNORY, puerta —-29~ "NOR/ORW, puerta —30-, MAND', puerta
I~ y WORW paez*&a —32m (w.y;. selida esta conectads & ls otre
entrada en le puerts -ZZ;) « Cuando el interruptor —22- asta pues—
to en una de las posicion;s 6 & O, no se aplica:cé ninguna gefial
pogitive de presié,n a ninguna de las entradas de “NOR“, puerta
~20w y su. salide sera por lo temto una Iogice ,"l“;g Este salida
se splica a la puerta “NOR/OR® ~30~ que: tiene dos salidas, una
que produce un estado i&gica :?Lda'ntico a la entrada y otra su
complementcs Lo salida complementaria en este caso una lc'r.gica'
WOt ag gplicada & una entrada de la puerte "OR -32- y la salide
&eﬂla puarta =3l ests conectadz e lg otra ;n'h;ada de la puerta
~32ms Ningune sallda resultare de la puerta "OR" w=32- g no ser
que ambas entradas de la puerte "ANDY —31- s;an“positivas- Egto
s6lo ocurriré si le ebertura de ia é’:i\.nta cofneide con ol orificio
discriminedor P ya que. la salidae de este orificio esta conectada
g wna entrada de la puerta =3l=s ILa disposieién de las aberturas
de la cinta y las dimensiones de la misma estan hechas de manera
que ningSn regigtro oourrira en P cuando le posicién de la cinta
oge dentro de le primere mitad del imtervelo de 1/10 de unidad

v el regigtro oourriré. cugndo la posieién de la c:f.n‘ba caiga den—
tro de la otra mitade Para conseguir és'bo, ol dismetro de cada
gherturs de cinte asociado con el orificio P he sido hecho a

1/20 de unidad y el espmoio entre las aberturas a 1/20 de unidad.

Cumdo el interruptor =22- es puesto en una de las posiciones



10

15

20

25

30

6 a 9y Oy puede ocurrir el registro completoc en algﬁn punto del
movimiento de la cinta en el orificio seleccionedo en la fila
A~-A que representa la lextura correcta o puede ocurrir un regis—
tro parcial en tel orificio, representando una lecturs falsa,
en cuyo Jltimo caso, el oircudto discriminador actiia para conte-—
ner el resto del circuu’.to pendlente de tal suceso en que el fal;-
go registro no ocurrirges Generalmente, ocurrird un falso regi ge
tro en uno de los orificios 6 & 9 y O en la fila &~A cuando la
cinte esté reglstrando plenemente con uno de los orificios I al
5 en la fila A~Ae La ausencia de presién en el orificio P asegu~
rars que la puerta "ANDY ~31l-, derd une lﬁgﬁ.ca galide “O“ cuendo
la posiciﬁn de la c:n’.n-baﬁoaiga dentro de la primersa mited & que
se hace referencia arribeae

Se ha encontrado que, mientras que puede ser necesario dig-
oriminar contre un pogible felgo registro en un orificio selec—
cionedo del receptor en la fila A-A cuando el interruptor -22-
ge pone en uns de las posicionea 6 a O, no siempre es necesario
en algunos disefios el discriminer contra un felso registro ouan-
do el interruptor es puesto en una de les posiciones 1 & 5. Asﬁ'.,

lg puerts WOR® =32-, como se muestra,. dars siempre wa salids de
preaién poditive cuando el interruptor -R2- se ponga en una de

lag posiciones L & 5e

Lo memoria =23- ge uge para retener une entrada légica LN
en la puerte siguiente WANDY, deapua's de que la cinta ha pas_éaé Iu
posiciﬁn geleccionads “ﬁﬁié;des“ ya que la sefial de prasién degam~
pa.recer:[a de otra meners ten pran'to como lg abertura de la cinta
se hubiera movido més 8llg del orificio del receptiore No se nece-
site memorie elguna pare las selidas desde log interruptorss
/10 de unidad" y “1/100 de unidad" ya que lag dimensiones de

-:'Laa oorrespondient;s aberturas de la ointa, son taeles, que un
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orificio del receptor en la fila B-B, digamos, en que tlene lu—
ger el registro, seris descubierto 8l menos parcislmente duran—
te el espacio en que la aberture de la cinta pasaré desde el
orificio del recsptor al siguientes

En gl gunas circunstancias, puede obtenerse una lecturs més
precisa o indicacion si el circudio légico g9 progreamado para
dar una salide cuasndo los orificlos seleccionados estén plena~
mente cubiertos por mabterial de la cinta y hay ‘bransmisién cero
de energﬁ'.a hacig log orificios seleccionades del receplor nas
bien que cuando egtén descubiertos (con trensmisidn de ensrgie
parcial o totel). Estas condiciones son en un sentido emplio
equivalente y no se intenta por lo tento Iimitar el alcance del

invento a un estrecho uso de la palabra "reglstroVe

-

asd pués, mientras que en un sen‘bids limitado, para los
fines de la descripcion especifica, "registro® pucde btomarse
como sinonimo de “elinemcicn" en el sentido mg.s smplioc puede
ineluir tembifn l;. formea com;:)leman'baria; de “no-glineacion,

Dagorito sufiecientemente el objeto de la invenoié'n, es de:
hgcer notar que al ser llevado a la pré.c‘sica podrén variar lasg
formgs, dimensiones, proporcién ¥y disposician. de log digtintos
elementos, asi como los meteriales utilizados, sin gue por ello

se: altere, ni modifique, su esenclalldede
- N 0T & =

Se reivindica como objeto de la presente Patente de: Inven—
oiant

IR o= Digpogitivo neumé:tico sensor- de posieian da: objetog en
movimién'l:cr, que comprende una cinta o tira perforada que tiene
une, Ia':naa: de perforaciones equidigtentes, una unidad sensitiva

por la que pasa un lado de la cinfa o tira y que esta formada
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con uns linea de orificiocs: receptores neumé‘ticos equidistentes,
mé.s. w equipo de medir conectado pare responder & lsa presi(;,n
en log orificios receptores ¥y que prov:-'ze: desde el reglgbro de
slguas de las perforaciones de Im cinta con alpgunos de log
orificlos receptores, wma selida que es una medide de Ig posgi-
olon longitudinal de la unided sensitiva con respecto a la cin—
ta o tira, caracterizadoc en que, con el £dn de mejorar de ung
memners barats y precisa Ix precisig.n de la medicién por inter-
polacic;n' entre log centros de las perforaciones de g cints y
Iog orificios receptores, se utilize un pr:_;ncipia Vernier para
ocuyo fin, el espacioc entre Ios orificics recep‘tbresr individug—
les, eé diferente -~por una centided fije~ del espacic entre
Iag perforaoioﬁes de la ointa individualse Los orificios recep-
tores que proveen Ia salidg Vermier e:sta'n dispuestos en wns
Iinea longitudinel de les perforsciones equidistantes de 1 cin—
tae

28 4=~ Bl propic dispositivo neumético, segﬁn & reivindica~
cion Ii', en que: Ig unidad sengitiva comprende wn bloque mﬁI‘&i—-
pIle que tiene una ranurs glaergada & traves de Ia cual pasea 1o
cinta o 'l;i?é ¥ que ‘tiene, en una pared que: flanques uns cers
de la cinta, la Iinee de orificios receptores neunaticos que
respectivamente corresponden a& una Iines de orificiog de des~
carga del gamsy provistos en Ia pared opussta del blogue que
flanquee Ig otra cara de lg cinta o tira, estandc digpuestos
dichos orificios coaxislmentes

324~ EL propic digpositivo neumé'ﬁico, seg,ﬁn la reivindica—
cion I8 o 2&, en que el espacioc entre cads uno de log orificios
receptores es de 9/100 de une unidad de Iongitud y el espacio
entre cads abertura en Ia cinta ¢ tire marocada por lg linee de

log orificios receptores, es de I/10 de Ia misme unidad de Ion-



gitude

48,~ EL propio dispogitivo neumé’t:ico, segﬁn Ias preceden~
tes re.{vindicaciones, en que la cinta ¢ tirs perforada eg
fIexible y enrolledz en un extremo del que puede desenrollerse
& medide que 1= meﬁicién Pro gre&se

58 o~ DISPOSITIVO NEUMATICO SENSOR DE POSICION IE OBJETOS
EN MOVIMIENTO,

Madrids 29 de Julioc de 1972,
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